PATENTOVY SPIS

19 (21) Cislo ptinlasky: 1997 - 864

CESKA

REPUBLIKA (22) Prihtageno:  22.09.1995
(30) Pravo ptednosti:

23.09.1994 UsS 1994/311784

(40) Zvetejneno:  13.08.1997
(Véstnik ¢&. 8/1997)

(47) Ud¥leno: 13.02.2001

(24) Oznameno udéleni ve Véstniku:  11.04.2001
(Véstnik ¢. 4/2001)

(86) pCT tislo:  PCT/US95/12423

(87) PCT &islo zvetejnni: WO 96/10110

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVi

(11) Cislo dokumentu:

288 080

(13) Druh dokumentu: B6

(51)tCl.:
DOSB 3/06

(73) Majitel patentu:
CLINTON INDUSTRIES, INC., Carlstadt, NJ,
Us;

(72) Pivodce vynélezu:

Schueler Peter K., Hawthorne, NJ, US;
Silva Pedro, Carteret, NJ, US;

(74) Zastupce:
Zeleny Pavel JUDr., Halkova 2, Praha 2, 12000;

(54) Nézev vynélezu:

Stroj na ob3ivini knoflikovych direk
(57) Anotace:
Stroj na ob3ivéni knoflikovych direk obsahuje skiif (12),
drzak (18) jehly s jehlou, uloZeny na skfini (12) kmitaveé
podél stacionami osy, podkladovou desku (14), uloZenou
pohyblivé ve sméru pFitném ke sm&ru kmiténi drzdku (18)
jehly s jehlou, pro podévani a neseni textilie ve sm&ru pfi¢ném
k uvedené stacionirni ose, a opatfenou pkdrznym Gstrojim
(400) k pridrZovan textilie u podkladové desky (14). Stroj
déle obsahuje prvni motor (20), pracovng spojeny
s podkladovou deskou (14) pro jeji pfimy hnany posun mezi
zataZenou polohou a 3ici polohou, a druhy motor (24),
pracovné spojeny s drzikem (18) jehly pro pfimy pohon
drzdku (18) s jehlou v jeho kmitavém pohybu. S druhym
motorem (24) je spojeno hnaci wstroji (300) podkladové desky
(14) pro ptimé pohybovani podkladové desky (14) s textilii,
drzenou pfidrimym tstrojim (400), po vzdélenostech
v podstaté rovnych délkam steht, po draze odpovidajici
obvodu obsivané knoflikové dirky.
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CZ 288080 B6

Stroj na obSivani knoflikovych direk

Oblast techniky

Vynilez se tyka stroje na obsivani knoflikovych direk a konkrétnéji stroje, majiciho prvni motor
pfimo pohangjici podkladovou desku a druhy motor p¥imo pohangjici jehelni mechanismus.

Dosavadni stav techniky

Stroje na obSivani knoflikovych direk jsou samy o sobé znamé. Napfiklad je b&zné dostupny
stroj na obSivani knoflikovych direk od spolenosti Reece Corporation, Gorham, Maine,
prodédvané pod oznagenim "Buttonhole Sewing Machine Series 104-100. Na pfiruc¢ku pro praci
a obsluhu stroje na obsivani knoflikovych direk series 104-100 se proto odvolavame jako na
soudast popisu stavu techniky.

Tento stroj na obsivani knoflikovych direk je pohén&n jednim motorem. ProtoZe se pouziva
pouze jeden motor, je zapottebi sloZitého strojniho vybaveni pro ovladani jak podkladni desky,
tak i mechanismu jehelni tyge. Naptiklad pouziva stroj Reece 100-104 dvé spojky pro to, aby
motor zabiral bud’ do podkladni desky nebo do mechanismu jehelni tyCe. Pfidavng je pro to, aby
obsivaci hlava mohla byt udrzovana v ptedem uréené pevné poloze, zapotiebi brzda.

ProtoZe stroj Reece 104-100 na obgivani knoflikovych direk pouziva sloZité strojni vybaveni,
pracuje pfi relativné vysoké hlading hluku a vyZaduje znatny prostoj, kdykoli je potfeba tidrzba.
Casti, jako jsou spojky abrzdy, se po urtité dob& nutn& opotiebuji a musi byt pravidelng
vyméfiovany. Vzhledem k slozitému strojnimu zafizeni viak b&zné kvalifikovany mechanik
nemusi mit potfebné schopnosti a zruénost pro vyménu spojek nebo brzdy tohoto stroje na
obsivani knoflikovych direk za uspokojivou dobu. Pro vyménu spojek, brzdy nebo jinych prvki
stroje Reece 104-100 je proto zapotebi specialné $koleny mechanik, ktery je obeznimen se
strojem Reece 104-100.

Existuje proto zjevna potteba vytvorit stroj na obSivani knoflikovych direk, ktery by vyzadoval
mensi prostoje a ktery by pracoval pfi relativng nizké hladiné hluku. Pro zajisténi této potfeby se
spolenost Reece pokusila obménit obsivaci stroj tak, aby se prekonaly nékteré zt&chto
problémi. Jeden pokus spogival v pouziti reverzainiho motoru, obsahujiciho dvojici k nému
piipojenych jednosmémych spojek. Jedna jednosméma spojka se pouzila pro pohon podkladni
desky a druhé jednosm&ma spojka se pouzila pro pohon mechanismu jehelni ty¢e. Aby viak
tento stroj néleZité pracoval, byla zapotiebi brzda pro zastaveni motoru v rémei tfi stupiid
presnosti. Po pomémé krétké dobé pouzivani viak brzda jiz bohuzel nebyla schopna zastavovat
motor v ramci pozadovanych ti stupfii presnosti. Obmé&n&ny stroj Reece 104-100 tak vedl
k vytvofeni obsivaciho stroje knoflikovych direk, ktery vyzadoval vét3i udrzbu a vedl k jests
vet3im prostojim.

Podstata vynalezu

Vynalez navrhuje stroj na obsivani knoflikovych direk, obsahujici skfifi, drzak jehly s jehlou,
uloZeny na skfini kmitavé podél stacionarni osy, podkladovou desku, uloZenou pohyblivé ve
smé&ru pfi€ném ke sm&ru kmitani drzaku jehly s jehlou, pro podavani a neseni textilie ve sméru
piiCném k uvedené stacionamni ose, a opatienou pfidrznym ustrojim k ptidrzovani textilie u
podkladové desky, prvni motor, pracovné spojeny s podkladovou deskou pro jeji ptimy hnany
posun mezi zatazenou polohou a Sici polohou, a dale druhy motor, pracovné spojeny s drzakem
Jehly pro ptimy pohon drzaku s jehlou v jeho kmitavém pohybu, pfitemz podstata feSeni spoéiva
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v tom, Ze s druhym motorem je spojeno hnaci ustroji podkladové desky pro pfimé pohybovani
podkladové desky s textilii, drzenou pfidrznym ustrojim, po vzdalenostech v podstaté rovnych
délkam stehd, po draze odpovidajici obvodu obSivané knoflikové dirky.

Podle daliho znaku vynalezu obsahuje hnaci dstroji hnaci hfidel, pohanény druhym motorem,
a vadku pevné pFipojenou ke hiideli, ktera je v posouvacim zabéru s podkladovou deskou pro jeji
pohybovani po draze odpovidajici obvodu ob3ivané knoflikové dirky.

K prvnimu motoru a druhému motoru je s vyhodou elektronicky pripojena fidici jednotka pro
ovladani pohonu prvniho motoru a druhého motoru. Ridici jednotka ma s vyhodou ovlédaci
vystupy vypinatelné pro fizeni pohonu pouze jednoho zprvniho motoru a druhého motoru
v kterémkoli daném &asovém okamziku. Pohon druhého motoru je podle dal3iho znaku vynilezu
ménitelny Fidici jednotkou tak, Ze se jeho rychlost otageni ovlada v rozmezi od 80 ot./min do
2000 ot./min.

Podle dal¥iho znaku vynalezu obsahuje ptidrzné istroji k pfidrZovani textilie u podkladové desky
dvojici svérnych ramen, majicich kazdé prostfedek pro selektivni pfidrzovani textilie, pfi¢emz
ptidriné Ustroji je selektivné otoné okolo osy otaleni, v podstaté rovnob&zné s rovinou,
vymezovanou podkladovou deskou, mezi prvni polohou odsunutou od podkladové desky
a druhou polohou v dotyku s homnim povrchem podkladové desky pres mezilehlou textilii, v niz
je textilie pevné pridrzovéana u podkladové desky.

Prostiedky pro selektivni pfidrzovani textilie mohou byt s vyhodou pneumaticky ovladané.

Pridriné ustroji obsahuje podle dal§iho znaku vynélezu spinac, uloZeny na hornim povrchu
podkladové desky.

Podle dalditho znaku vynélezu jsou prvni motor a druhy motor rotacné kédované bezkartaCové
elektromotory na stejnosmérny proud.

Vynélez umoZiiuje vytvofit stroj na ob3ivani knoflikovych direk, ktery vyluuje potfebu pouZiti
spojek nebo brzd pro pohon podkladové desky nebo mechanismu jehelni tyle. VyZaduje men3i
idrzbu, mensi prostoje a pracuje s niz8i hlu¢nosti.

Piehled obrazkii na vykresech

Vynalez je blize vysvétlen v nasledujicim popisu na prikladech provedeni s odvolanim na
piipojené vykresy, na kterych zndzorfiuje obr. 1 perspektivni pohled na stroj na obSivéni
knoflikovych direk podle vynalezu, obr.2 pohled zepfedu na stroj z obr. 1, obr. 3 pidorysny
pohled shora na stroj na obgivani knoflikovych direk podle vynalezu, Eastedné v fezu, obr. 4
boéni pohled na stroj na obsivani knoflikovych direk podle vynalezu, obr. 5 boéni pohled na stroj
podle vynilezu CasteGné vfezu, obr.6 pohled na svérny mechanismus podle vynélezu
v rozlozeném stavu a obr. 7 bo¢ni pohled na svémy mechanismus stroje podle vynalezu.

Piiklady provedeni vynélezu

Na obr. 1 je zndzorn&n stroj 10 na obsivani knoflikovych direk, majici skiifi 12. Tento stroj je
obménou a zdokonalenim stroje na obdivani knoflikovych direk typu Reece Series 104-100. Rada
&asti zafizeni podle vynilezu proto funguje podobné jako vyse uvedeny stroj typu Reece
a v zajmu struénosti nebudou tyto &asti dale popisovany.
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Na skfini 12 je posuvné uloZena podkladova deska 14. Skrifi 12 obsahuje pevny ram obgivaciho
stroje. Na skfini 12 je oto&n& uloZena stfihaci paka 16. ProtoZe stifhaci paka 16 je uloZena
béznym zplsobem, v zajmu nazornosti zobrazeni dal$ich &sti neni st¥ihaci paka 16 znazornéna
na zbyvajicich obrazcich vykresii. Na sk¥ini 12 je uloZen drzak 18 jehly ve formé jehelni tyce
(obr. 4) tak, Ze je pohyblivy nahoru a doli vratnym kmitavym pohybem podél své osy vzhledem
ke skfini 12.

Na skfini 12 je dale osazen bezkartaovy druhy motor 24 na stejnosmérny proud. Druhy motor
24 ptimo pohéni drzak 18 jehly ve formé Jehelni ty€e v jeho axidlnim kmitavém pohybu
prostfednictvim femenového pohonu s femenem 26. Jak Je zndzoméno na obr. 3, ota¢i druhy
motor 24 hfidelem 22, ktery je pevn& pfipojen k temenici 30. Remen 26 pienasi otacivou silu
z hfidele 22 motoru na htidel 32, pohangjici drzak 18 jehly, a to vzhledem k tomu, Ze hiidel 32je
pevné pfipojen k femenici 34, ktera je oto&n& pohénéna femenem 26. K hrideli 32 je pevné
pfipojena vacka 36. Vatka 36 zabira tak, Ze kluzné posouva podkladovou desku 14 a textilii k ni
pfidrZovanou pfidrznymi prostiedky 74, 76 po dréze, odpovidajici obvodu obsivané knoflikové
dirky. Podkladové deska 14 a textilie se sou¢asné& krokove pohybuji po vzdalenostech v podstat&
rovnych délce stehu, takze se vytvaii obvod knoflikové dirky. Otaceni hiidele 32 tak vyvolava
ovladani drzaku 18 jehly a soutasn& vyvolava, ze podkladova deska 14 vykonava vyse uvedeny
pohyb, tj. krokové se pohybuje po vzdalenostech v podstaté rovnych délce stehu, tak¥e jehla
Jehelniho mechanismu obsiva knoflikovou dirku okolo jejiho obvodu. Remenice 34 je také
opatfena vroubkovanym vnégjsim obvodem, a to na jejim axialné opacném konci. Vroubkovany
vnéjsi obvod 44 dovoluje uZivateli ruéné otadet hiidelem 32 pro Gcely udrzby.

Hnaci hfidel 32, pohanény druhym motorem 24, a vatka 36, pfipojena ke hiideli 32, tvoii hnaci
ustroji 300 podkladové desky 14 ve smyslu definice predmétu vynalezu.

Jak je patrné na obr. 4, je pro nastavovani napéti na femenu 26 druhy motor 24 uloZen otoéné na
skfini 12 okolo &epu 38. Na druhém motoru 24 je uloZena tichytka 42 s vnitinim zavitem, do
néhoZ je zadroubovana zavitova ty& 40. Otddenim matice v pohybujici se ichytce 42 se pak mize
druhy motor 24 pooto&it smérem ke skiini 12 a od ni, ¢imz se m&ni napéti vyvijené na temen 26
na pozadovanou urovef.

BezkartaCovy prvni motor 20 na stejnosmérny proud Je upevnén ke skfini 12 pod stolem 46.
Prvni motor 20 ota¢i hfidelem 48, ktery je pevné pfipojen ke kladce 50. Remen 22 pfimo pfenasi
otaCivou silu z h¥idele 48 prvniho motoru 20 na femenici 32, ktera je pevné ulozena na hiideli
4. Otageni hidele 54 ovlada neznazorndny mechanismus tak, Ze pohybuje podkladovou deskou
14 mezi vychozi polohou a $ici polohou. Kromé toho Je ke htideli 54 pevné pripojeno kolo 56
s rukojeti, umozZiiujici uZivateli manualng otaget timto h¥idelem pro ucely Gdrzby. Podle obr. 4
obsahuje prvni motor 20 napinaci mechanismus femenu, podobny mechanismu pouZitému pro

nastaveni femenu 26 druhého motoru 24.

Prvni motor 20 je oto&n& uloZen na skiini okolo &epu 58. Na prvnim motoru 20 je uloZena
ichytka 62 s vnitinim zivitem, do n&hoz Je zaSroubovana zévitova ty¢ 60. Otaenim matice
v pohybujici se lichytce 62 se pak miize prvai motor 20 pootocit smérem ke stolu 46 nebo od ng;j,
¢imZ se m&ni napéti vyvijené na femen 22.

Pod prvnim motorem 20 je pomoci dvojice iichytek 66 ulozena Fidici jednotka 64. Jak je
znazornéno na obr. 1, miZe byt piimo pod stolem 46 upevnéna pridavna &ast Fidici jednotky 64.
Ridici jednotka 64 ma displej 68, ulozeny na vrchu druhého motoru 24. Ridici jednotka 64 je
naprogramovana pro fizeni ovladani prvniho motoru 20 a druhého motoru 24. Vzhledem k tomu,
Ze k pohybu podkladové desky 14 mezi vychozi polohou, Sici polohou a stfihaci polohou dochazi
nezavisle na ovladani drzdku 18 jehly, je vyhodné, aby fidici jednotka ovladala v dany okamzik
pouze jeden motor. Pfedpokladame-li, ze podkladova deska Jje ve vychozi poloze, bude jinymi
slovy v pracovnim sledu fidici jednotka 64 ovladat motor 20 pro vyvolani pohybu podkladni
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desky do $ici polohy. Poté jiz Fidici jednotka nebude ovladat prvni motor 20 a zatne ovladat
druhy motor 24 pro zahéjeni ob3ivaci operace.

Jakmile je obsivaci operace ukon&ena, tj. knoflikova dirka byla obsita po celém obvodé, prestane
fidici jednotka 64 ovladat druhy motor 24. Poté opét fidici jednotka 64 vyvoléa ovladani prvniho
motoru 20 pro pohyb podkladové desky 14 do stfihaci polohy. Jakmile je podkladova deska 14
ve stiihaci poloze, je uvadéna v &innost stiihaci pika 16 pro proseknuti knoflikové dirky
v textilii. Poté Fidici jednotka 64 znovu ovlada motor 20, aby opét uvedla podkladni desku zpé&t
do vychozi polohy. Je tieba poznamenat, Ze, u strojii na obsivani knoflikovych direk miize byt
prosekavaci krok provadén pred nebo po ob3ivaci operaci.

Pracovnik obsluhy miiZe Fidit chod stroje na ob3ivani knoflikovych direk bud’ tim, Ze zadava pfes
displejovou jednotku 68, aby byly motory ovladany bud’ v plném cyklu, jediném kroku (pouze
pohyb stolu) nebo opravovém cyklu. Plny cyklus pro stroj na obsivani knoflikovych direk je
normalni pracovni sled, ktery byl popsan vy3e. Jediny krok miiZe byt pouzit k tomu, aby poméhal
mechanikovi, kdyZ provadi udrzbu stroje, aby umoZnil provést pohyb stroje v jednom Easovém
okamziku pouze o jeden krok pracovniho sledu. Opravovy cyklus dovoluje pracovnikovi obsluhy
pohybovat druhym motorem 24 riznymi rychlostmi. Napiiklad miZe byt rychlost motoru 24
ovlédana tak, aby byla v rozmezi od 80 do 2000 ot./min, pfi¢emZ normaélni pracovni rychlost je
1250 az 1500 ot./min. PFi praci druhého motoru pfi velmi nizké rychlosti 80 ot./min viak mizZe
pracovnik obsluhy polohovat jehlu v pfesné poloze okolo knoflikové dirky. Kdyby se tak mél
obgivaci cyklus z jakéhokoli diivodu pferusit, mize pracovnik obsluhy vypnout stroj, opravit
funkéni chybu iciho stroje, a poté pouzit opravovy cyklus pro opétovné uloZeni jehly v pfesné
poloze, potiebné pro zajisténi, aby se knoflikova dirka spravné obsivala okolo celého obvodu.
Jakmile se tak jednou dosahla presna poloha okolo knoflikové dirky, pracovnik obsluhy znovu
nastavi displej fidici jednotky na nastaveni piného cyklu, aby se mohla knoflikova dirka obSivat
a prosekavat b&Znym zpiisobem.

Na obr. 2 a 4 - 7 je znzornéno pridrzné tstroji 400 k pfidrzovéni textilie u podkladové desky 14,
obsahujici dvojici svémych ramen 70, 72, majicich kazdé na svém volném konci pridrzny
prostfedek 74, 76 pro selektivni pridrzovani textilie ve form& svémé patky. Pridrzné dstroji 400
je oto&né ulozeno ke skiini 12 okolo &epu 78, jak je patrné na obr. 7. Mezi skfini 12 a volnym
koncem tfmenu 82 svémého mechanismu je uloZena spirlové pruzina 80. PruZina 80 je napjata,
&imz vyviji na svérny mechanismus silu, kterd ho tlaci do otageni okolo &epu 78 ve sméru proti
hodinovym rugi¢kam (podle obr. 7). Pruzina 80 tak drzi svémé patky pfidrznych prostiedkua 74,
76 v jejich horni poloze. Ke tfmenim 82 je pfipojen pneumaticky vzduchovy vélec 86, jak je
patrné zobr.5 a6. Sepnutim pneumatického spinate 34 pracovnik obsluhy zpisobi, ze do
pneumatického valce 86 bude pfiveden tlak vzduchu pres tlakové potrubi 88 z neznazornéného
vngj$iho zdroje tlaku vzduchu. Pisobeni vzduchového vélce 86 vyvol4, Ze se bude tfmen 82
pohybovat smérem doli proti sile pruziny 80. Ramenovy svérny mechanismus se tak bude otacet
ve sméru hodinovych ruditek okolo &epu 78 avyvola, Ze ptidrzné prostfedky 74, 76 budou
pfitlateny smérem dolii proti hornimu povrchu podkladové desky 14. Pidrzné prostfedky 74, 76
nyni budou pevné drZet textilii na hornim povrchu podkladni desky mezi prostfedky 74, 76
ahornim povrchem podkladové desky 14. Pokud si pracovnik obsluhy pfeje v kterémkoli
okamziku pracovniho sledu sefidit polohu textilie, miZe zaplisobit na spina 84, aby umoZznil
prerufované uvoliiovani a opétovné vyvijeni tlaku ptidrznych prostfedki (patek) 74, 76,
vyvijenych na textilii. UZivatel tak miZe znovu ulozit textilii do pozadované polohy, aniz by
zcela uvolnil svérnou silu na textilii. Jakmile je textilie ve spravné poloze, uZivatel potom
prestane plisobit na spinat 84 adovoli patkdm, aby znovu pevn& pfidrzovaly textilii mezi
ptidrznymi prostiedky 74, 76 a hornim povrchem podkladové desky 14.

I kdyZ bylo popsano konkrétni provedeni vynalezu, bude zfejmé pro odborniky v oboru, Ze muZe

byt podrobeno fadé {iprav, zmén a obmén. Rozumi se, %e takové Upravy, zmény a obmény spadaji
do ramce vynalezu, definovaného pFipojenymi patentovymi naroky.
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PATENTOVE NAROKY

1. Stroj na ob3ivani knoflikovych direk, obsahujici skfifi (12), drzak (18) jehly s jehlou,
uloZeny na skfini (12) kmitavé podél stacionarni osy, podkladovou desku (14), uloZenou
pohyblivé ve sméru priném ke sméru kmitani drzéku (18) jehly s jehlou, pro podavani a neseni
textilie ve sméru pficném k uvedené staciondmi ose, a opatfenou pfidrznym ustrojim (400)
k pridrzovani textilie u podkladové desky (14), a dale prvni motor (20), pracovné spojeny
s podkladovou deskou (14) pro jeji ptimy hnany posun mezi zatazenou polohou a $ici polohou,
a druhy motor (24), pracovng spojeny s drzakem (18) jehly pro primy pohon drzéku (18) s jehlou
v jeho kmitavém pohybu, vyznaéeny tim, Ze s druhym motorem (24) je spojeno hnaci
ustroji (300) podkladové desky (14) pro p¥imé pohybovani podkladové desky (14) s textilii,
drZenou pridrznym istrojim (400), po vzdélenostech v podstaté rovnych délkam stehti, po draze
odpovidajici obvodu obsivané knoflikové dirky.

2. Stroj na obivani knoflikovych direk podle naroku 1, vyznaceny tim, Zze hnaci
ustroji (300) obsahuje hnaci htidel (32), pohanény druhym motorem (24), a vatku (36) pevné
pfipojenou ke hideli (32), ktera je v posouvacim zabéru s podkladovou deskou (14) pro jeji
pohybovani po draze odpovidajici obvodu obgivané knoflikové dirky.

3. Stroj na obivani knoflikovych direk podle naroku 1 nebo 2, vyznadeny tim, Ze
k prvnimu motoru (20) a druhému motoru (24) je elektronicky pfipojena fidici jednotka (64) pro
ovladani pohonu prvniho motoru (20) a druhého motoru (24).

4. Stroj na ob3ivani knoflikovych direk podle naroku 3, vyznadeny tim, Ze fidici
Jednotka (64) mé ovladaci vystupy vypinatelné pro Fizeni pohonu pouze jednoho z motort (20,
24) v kterémkoli daném ¢asovém okamziku.

S.  Stroj na ob3ivani knoflikovych direk podle néroku 3 nebo 4, vyznaceny tim, Ze
pohon druhého motoru (24) je mé&nitelny Fidici jednotkou (64) s rychlosti ota¢eni v rozmezi od
80 ot./min do 2000 ot./min.

6. Stroj na obivani knoflikovych direk podle néroku 1, vyznadeny tim, e pfidriné
ustroji (400) k pridrzovani textilie u podkladové desky (14) obsahuje dvojici svérnych ramen
(70, 72), majicich kazdé pridrzny prostiedek (74, 76) pro selektivni pfidrzovani textilie, pri¢emz
pridrzné tstroji (400) je selektivng oto&né okolo osy otaeni, v podstaté rovnob&zné s rovinou,
vymezovanou podkladovou deskou (14), mezi prvni polohou odsunutou od podkladové desky
(14) adruhou polohou v dotyku s hornim povrchem podkladové desky (14) pres mezilehlou
textilii, v niZ je textilie pevné pfidrzovana u podkladové desky (14).

7. Stroj na obivani knoflikovych direk podle naroku 6, vyznafeny tim, Ze pfidrzné
prostredky (74, 76) ptidrzného Ustroji (400) jsou pneumaticky ovladané.

8. Stroj na obsivani knoflikovych direk podle niroku 7, vyznaéen y tim, Ze pfidrzné
ustroji (400) obsahuje spinag (84), ulozeny na hornim povrchu podkladové desky (14).

9. Stroj na obsivani knoflikovych direk podle kteréhokoli z narokit 1 a2 8, vyznadeny
tim, Ze prvni motor (20) a druhy motor (24) jsou rotain& kédované bezkartatové elektromotory

na stejnosmérny proud.

6 vykrest
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