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Przedmiotem wynalazku jest uchwyt do doklad-
nego orientowania w przestrzeni ukladu optyczne-
go, zwlaszcza zwierciadla, wedlug opisu patento-
wego nr 139 545.

Zgodnie z opisem patentowym nr 139 545 uchwyt
do dokladnego orientowania w przestrzeni zawiera
zesp6l przesuwu poziomego, zespdl przesuwu pio-
nowego i zesp6t ruchu obrotowego. Zesp6i przesu-
wu poziomego stanowia trzy piyty, z ktérych Srod-
kowa korzystnie azurowa ma zamocowane w jed-
nej plaszczyZnie elementy prowadzone, walcowe,
korzystnie w postaci dwoch oddzielnych czopow
zamocowanych na jednej osi. Plyty zewnetrzne
maja zamocowane elementy prowadzgce w postaci
lozysk kulkowych poprzecznych. Zesp6t ruchu ob-

rotowego zawiera dwa wspolisrodkowe pierscienie, -

utozyskowane wzajemnie prostopadle, ktérych osie
obrotu leza na jednej plaszczyznie i przechodzag
przez Srodek elementu orientowanego. Zespé! prze-
suwu pionowego tworzy prowadnica w ksztalcie
rury, zamocowana na plycie gornej przesuwu po-
ziomego. Wewnatrz tej prowadnicy znajduje sie
sprezyna $rubowa naciskowa, jednym swym kon-
cem zamocowana do korpusu przesuwu pionowego,
a koncem przeciwnym zamocowana do prowadnicy
przesuwu pionowego. W ten sposob zesp6t obrotu
katowego jak i zespél przesuwu pionowego zawie-
szone s3g na sprezynach realizujgcych obcigzenie
ukiadu.
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Wedlug wynalazku sprezyna obcigzajaca zespolu
przesuwu pionowego jest naciggowa o mozliwie
ptaskiej charakterystyce i goéorny jej koniec zamo-
cowany jest do elementu regulacyjnego, wkrecane-
go do prowadnicy zamocowanej w plycie gornej
zespolu - przesuwu poziomego. Uklad napedowy
zespolu przesuwu pionowego umieszczony jest w
osi symetrii ukiladu. Uklad napedowy woko6t osi
pionowej umieszczony jest na piers$cieniu zewneg-
trznym obrotu wokot osi poziomej.

W rozwiazaniu ‘tym dolny koniec sprezyny jest
obcigzony ciezarem zespolu przesuwu pionowego
i ruchu obrotowego. Dzieki temu sprezyna moze
byé dluzsza, a co za tym idzie moze mieé bardziej
plaskg charakterystyke. Umozliwia tez prosty do-
step do elementéw regulacyjnych napiecia sprezy-
ny. Ponadto uklady napedowe podparte sg w $rod-
ku ciezko$ci, co pozwala na eliminacje oddzialy-
wania momentem bocznym i dodatkowymi skla-
dowymi reakcji na lozyska prowadzenia zespolu
przesuwu pionowego. Obrot woko6t osi poziomej
i pionowej sg od siebie uniezaleznione.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku przedstawiajgcym
uchwyt do mocowania zwierciadla w rzucie per-
spektywicznym. ’

Uchwyt ten posiada zespél! przesuwu poziomego
zlozony z trzech réownoleglych ptyt: gérnej 1, dol-
nej 3 i srodkowej 2. Plyta srodkowa ma zamoco-
wane elementy prowadzone 5 w postaci dwéch od-



| "

[ 2l It

dzielnych czopéw zamocowanych na wspélnej osi.
Czopy plyty $rodkowej 8 opierajg sie kazdy na
jednym pionowo ustawionym lozysku. Powoduje to
przenoszenie pionowo oddzialywujacego obcigzenia
sil ciezkosci przez takze pionowo skierowang reak-
cje tego lozyska. Do ptyt zewnetrznych 1, 3 zamo-
cowane sg elementy prowadzace 4, w postaci lozysk
kulkowych poprzecznych. Zesp6t ten umieszczony
jest na plycie podstawy 17, do ktérej zamocowane
sg trzpienie 16 zakonczone czopem kulistym, mo-
cowanym przegubowo w gniezdzie tej plyty 17.

Zesp6l ruchu obrotowego zawiera dwa wspél-
$rodkowe piersSeienie~8, 7 ulozyskowane wzajemnie
prostopadle, o osiach: obrotu lezacych w jednej
plaszczyZnie i przechpdzacych przez $rodek ele-
mentu orientowanego.‘; Zesp6l ruchu obrotowego
wrdz z zespolem ruchu pionowego zawieszone sa
na ispregynach naclg@owych 8 odciazajacych uklad,
o mozliwie plaskiej charakterystyce. Gérny jej ko-
niec jest zamocowany do elementu regulacyjnego 15
w postaci korka wkrecanego do prowadnicy 9, mo-
cowanej sztywno z plyta goérng zespolu przesuwu
poziomego. Drugi koniec sprezyny 8 jest obcigzony
ciezarem zespolu przesuwu - pionowego poprzez
uchwyt 10 zamocowany sztywno do piyty tego
zespotu. Uklad napedowy 11 zespolu przesuwu pio-
nowego umieszczony jest w osi symetrii calego
ukladu. Uklad napedowy wokol osi pionowej 12
lozyskowany jest na pierScieniu zewnetrinym 7
ustalajgcym obré6t wokét osi poziomej. Uklad nape-
dowy wokél osi poziomej 13 tozyskowany jest na
korpusie 18 zespolu przesuwu pionowego.
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Zastrzezenie patentowe

Uchwyt do dokladnego orientowania w . prze-
strzeni ukladu optycznego, zwlaszcza zwierciadia,
zawierajacy zesp6l przesuwu poziomego, ktéry sta-
nowiq trzy plyty, z ktérych srodkowa ma zamoco-
wane w jednej plaszczyZnie elementy prowadzone,
walcowe, a plyty zewnetrzne majg zhmocowane
elementy prowadzjce, za§ zesp6l ruchu obrotowego
zawiera dwa wspolérodkowe pierscienie ulozysko-
wane wzajemnie prostopadle, o osiach obrotu le-
zagcych w jednej plaszezyZnie i przechodzacych
przez S$rodek elementu orientowanego, za§ zespo6t
ruchu obrotowego wraz z zespolem przesuwu pio-
nowego zawieszone s3 na sprezynach odcigzajgcych
uklad, ktore to sprezyny sa umieszczone wewnatrz
prowadnicy przesuwu pionowego w Ksztalcie rury,
przy czym sprezyny te z jednej strony s zamoco-
wane do korpusu zespolu przesuwu pionowego
wedlug opisu patentowego nr 139 545 znamienny
tym, ze sprezyna odcigzajaca (8) zespolu przesuwu
pionowego jest naciggowa, o mozliwie plaskiej cha-
rakterystyce i gérny jej koniec zamocowany jest
do elementu regulacyjnego (15) wkrecanego do pro-
wadnicy (9), zamocowanej na plycie gérnej (1)
zespolu przesuwu poziomego, za$ uklad napedo-
wy (11) zespolu przesuwu pionowego umieszczony
jest w osi symetrii, natomiast uklad napedowy
woko6l osi pionowej (12) tozyskowany jest na pier-
$cieniu zewnetrznym (7) ustalajgcym obrét wokot
osi poziomej, wchodzacym w skiad zespolu ruchu
obrotowego. )
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