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rédmu

Res{ se pripevn&ns trnové tyde k pridnf-
ku opdrného régu automatiku Stiefelovych vdlco-
vecich tret{. Ustroj{ pro pfipevn&nf{ trnové ty-
e automatiku k p¥fénfku op&rného rému sestd-
vé z dridku (8) pety trnové tyZe (9), opefe-
ného zdvitovym vybshem (6) prechdzejictho do
dffku (7) ukonfeného otvorem (10) pro ulofe-
ni{ redidlntho &epu (11), spojujfcfho d¥fk
17) s pistnief (12) hydraulického vélce (13),
uloZeného suvnd svym patnim t¥menem (14)
na op&rné tyé¢i (15) kruhového prifezu, pPi-

. pevn&né k bodnicim (1) op&rného rému euto-
matiku, 8 z p¥i&nfku (3) zssunutého do kotev~
nich veditek (2) bodnic (1) griéemz pr{g-
nfk (3) je opatfen vytezem {(4) s vnitfnim
osezenim (5) v n¥mZ jg suvn uloZens hlava
(21) mnohost&nu za?istovact matice (22)
zdvitového vybshu (6) drZdku (8) paty trno-
vé tyte (9); vyrezu (4) je suvn¥ ulcZeno
prizmatické voditko (17) s otvorem (16) pro
dffk (7) e prizmatické voditke (17) je opat-
feno zdvitovym vedenim (18), v ném% Je
uloZen pohybovy Sroub (19) presuvné pohonné
Jednotky (20).
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Vynélez Pe#f pripevnini trnové tyle k pf{&nfku op&rného rdmu autometiku Stiefelovych
védlcovacich tratf.

Ne vybZhové strend sutometiku je instalovdn rém s voditky, do ndhoZ se upfind trnové
ty&, ne ni% se nasszujf sutometikové itrny e kteréd je pevn¥ zasunute do zadniho p¥{&nfku
op&rného rému & zajist¥na kliny.

Spojenf trnové ty%e s opsrnym rdmem je proto velmi tuhé a pFi nardieni pfedvalku ma tra
@ pfi semotném vélcovéni v kelibrech se rédzy védlcovacich sil p¥end3f na trnovou ty&, kterd
je v mist¥ vetknutf do p¥f&niku i po celé délce zna¥n¥ cyklicky neméhéna. Tento zplsob ulo-
fenf trnové ty&e v pfdnfku také vyluZuje pFfesné axidlnf ustavovdni trnové tyfe a tim i
optimélnf nastaveni trnu do vdlcovaci roviny.

Uvedené nevyhody odstrenuje dstroj{ pro pFipevndnf trnové ty¥e automatiku k piiéniku
op&rného rému suyometiiku, podle vyndlezu, jehoZ podsteta Je v tom, Ze z drZdéku paty trqové
tyde opat¥eného zdvitovym vybshem prechézejicim do d¥iku ukonieného otvorem pro ulodient
redidlnthe &epu, spojujfcfho AFik s pfstnic{ hydraulického vélce suvng svym patnim timenem
uloZenéhc na opdrné ty&i kruhového prifezu, pripevniné k bo¥nicim opdrného rdmu sutomatiku,
a z p¥{éniku, zassunutého do kotevnich voditek bo¥nic opdrného rdmu, prilem¥ p¥fénfik Je
opatPen vyrezem s vnit¥nim osazenim, v n¥m? Je suvnd uloZena hlava mnohostdnu zaji3lovaci
matice zdvitového vybshu drZdku paty trnové tyde.

Podle vynédlezu je ve vyfezu suvn& uloZeno prizmetické vodf{tko s otvorem pro d¥ik; priz-
metické vodftko je pFitom opat¥eno zdvitovym vedenim, v n¥mZ Jje uloZen pohybovy 3roud pre-
suvné pohonné jednotky.

Ustrojf, jim# se podle vyndlezu pripevnuje pata trnové ty&e k pff&nfku opérného rému
sutometiku, podstatn¥ potlafuje dynamické rdzy pfendSené p¥i vdlecovén{ trnovou ty&f do rému
a vyrazné zvySuje Zivotnost trnovych ty&fi hydraulickym predpdtim stavic{ matice, kterd sou-
gagné umo¥nuje velmi pfesné stavén{ trnové ty¥e e trnu do védlcovac{ roviny.

Vynélez je v pffkladu provedeni zndzorn¥n na piipojenych vykresech, ne nich%f obr. 1
znad{ schematicky pohled na vybShovou Zdst opdrného rému ga eutomatikem a obr. 2 je Fezem
A-A z obr. 1.

Vybsh sutomatiku tvo¥{ masivni rdm s bodnicemi a vystuhsmi, které nejsou pro vétsi pfe-
hlednost na vykresu znédzorn&ny. Bod¥nice 1 jsou opatifeny kotevnimi vodftky 2, v nich% Je ze-
sunut pf{énfk 3.

P¥{¢nik 3 je opatfen vytezem 4, ktery je v pfednf &dsti pr{&nfku 3 opat¥en vnit¥nim
osezenim 5. Vytezem 4 prf¥nfku 3 prochdz{ zdvitovy vyb¥h § a d¥fk 7 driéku 8 paty trnové
tyke 9. Konec d¥fku 7 je opatfen otvorem 10, v n¥mZ Je uloZen radidinf &ep 11, ktery spojuje
dr{k 8 s pfstnic{ 12 hydraulického vélce 13, Jeho% patnf t¥men 14 Je suvn¥ uloZfen ne op&rné
ty&i 12, kterd je pevnd spojena s bo&nicemi 1.

Difk 7 je suvng uloZen v otvoru 16 prizmatického voditke 17, které Je suvng uloZeno ve
vytezu 4 zadni ¥dsti pPi¥nfku 3; prizmatické vodftko 17 mé zdvitové vedeni 18, ve kterém Je
ulo¥en pohybovy Sroub 19 présuvné pohonné Jednotky 20, nepf. 3nekové prevodovky spraZené s «
elektromotorem.

Ve vnit¥nim osezeni 5 predni &4sti pfi¥niku 3 Je suvnd svymi stdnemi uloﬁena hlava 21
mnohost&nu, nepf. ¥estisténu zsjisloveci matice 22.

Trncvéd tyd 9 se dstrojim podle vyndlezu nestavi do vdlcovacl roviny s upevni ve vybshu
opsrného rému sutometiku takto:
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vysunutim pistnice 12 hydrsulického védlce 13 se vysune také 3estihran hlavy 21 za-
Jistovact matice 22 z vnit¥ntho osszeni 5 pri¥niku 3 a otdfenim matice 22 v zévitech vybshu
7 dr#dku 8 se nestavi presns poloha trnové ty¥e 8.

Poloha zajisfovac! matice 22 se potom zkoriguje tek, aby rovnob&iné plochy 3estisténu
jedf hlavy 21 mohly zepadnout do vnit¥#nfho osazeni 3 pr{¥nfku 3 obr. 2. Pistnice 12 hyd-
reulického vdlce 13 se vtédhne zp&t s hydreulickym tlekem se udrZuje naddle pistnice 12
v tehu, ktery pisobi v trmové ty&i 3 i pf{infku 3 Zddouci predpdti, které pri védlcovacich
rézech eliminuje vznik elestickjfch deformaci vyvoldvajfci krdtkodob& vile v ulofen{, které
Jjsou pf{&inou otlakd a trvalych deformaci ndsledkem dynamického naméhénf.

Radidlnf fixaci trnové tyle 9 zajisfuje prizmetické vodftko 17, jeho¥ otvorem 16 d¥fk
1 ar¥dku prochédzf. Polohu prizmetického voditka 17 ve vyfezu 4 p¥f&niku 3 vi&i vélcovacinm
osém kalibrd je moZno ragulovat a udrZovat pohonnou jednotkou 20, jejf{Z pohybovy Zroub 19
Je spraZen do zdbdru se zdvitovym vedenfm 18 prizmetického voditka 17.

PREDMET VYNALEZU

1. Ustro j1 pro pripevnsni trnové tyse sutomatiku k p¥{¥nfku op&rného rému, vyzna¥ené
tim, %e sestdvd z dr¥dku (8) paty trnové ty&e (9) oupatfeného zdvitovym vybdhem (6), prechd-
zejleftho do dffku (7) ukondeného otvorem (10) prouloZenf radidlnfho &epu (11), spojujiefho
d¥fk (7) s ptstnict (12) hydraulického vélece (13), uloZeného suvné svym petnfim t¥menem (14)
na opérné ty&i (15) kruhového prifezu, piipevn¥né k bodnicim (1) op&rného rému automatiku,
a s pfiénfku (3) sasunutého do kotevnich voditek (2) bo&nic (1), prilemZ p*fénik (3) je
opatfen vyrezem (4) s vanit¥nim osazenim (5), v n&mZ je suvn¥ uloZena hlave (21) mnohostdnu
zajisiovact matice (22) zdvitového vybshu (6) dridku (8) paty trnové tyZe (S).

2. Ustrojfl podle bodu 1, vyznalené tim, %e ve vjyfezu (4) je suvni uloZeno prizmatické
vodftko (17) s otvorem (16) pro drfik (7).

3. Ustroji podle bodd 1 & 2, vyznadné tim, Ze prizmatické voditko (17) je opatFeno zé-
vitovym vedenim (18), v n&m% je uloZen pohybovy Zroub (19) pfesuvné pohonné jedrnotky {20).

2 vykresy
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