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(54) . Za¥fzen{ pro automatické mE¥eni rozmdrd pevnych téles

Vyndlez se tykd zabfzeni pro automatické md¥eni rozmdrd pevnych té&les, obsahujfciho kro-
kovy motor, elektronickou napdjeci &4st, prevodovku, spojku a snimad protoleni spojky.

V soudasné dobd je zndma Fada za¥fzeni a p¥istrojd pro wd¥eni rozadrd pevnjch t&les. Ta=-
to zaffzenf neumoZnujf plnou automatizaci m&Fenf, vdetnd automatického zéznamu naagfenych hod-
not.

Tyto nedostatky jsou odstranény za¥izenim podle vyndlezu, jeho? podstata SpOulVé v tom,
'ie k elektronické ovlédaci Jésti Jje pripojen krokovy motor, ktery je pres spojku s pfevodovkou
pfipojen k pohyblivé uloZendmu m&Ficimu dotyku, pFidem¥ paralelnd ke spojce je pPipojen snimad
protodeni spojky, spojeny rovn&Z s elektronickou ovlddact sasti.

Vy88{ ulinek proti stdvajicfmu stavu techniky spodfv4 v tom, Ze ma&tict dotek je automa-
ticky oddalovén a pFibliZovédn k povrchu m&¥eného pevného t&lesa pomoci krokového motoru a pri-
tom je soulasnd ziskdvéna m&Fend hodnota ve form& Cislicového signdlu v elektronické ovlddact
&4sti tim, Ze se impulsy napédjejic{ krokovy motor gitaji. Vysledky mé¥en{ v &Islicovém tvaru
se snadno zpracovévaji v primé ndvaznosti za¥izenf podle vyndlezu na vypodetni techniku, pii-
souvédni a odsouvanf m&ficfho doteku ovlgdand ddlkovs elektrickym signdlem umofnuje poufit{ za~
i‘izéni Vv pln& automatizovand mé¥ici technologii. '

Na p¥ipojeném vykresu jsou zndzorndny jednotlivé Zdsti zarizeni. Z obrézku je patrno vzd-
jemné uspor4déni Jednotlivych éasti i jejich vzdjemné pﬁsobeni

Elektronickd ovlddac{i Z4st E Je svym vystupem p¥ipojena ke vstupu krokového motoru .
Vystup krokového motoru M je spojen se vstupem pfevodovky S a vstupem snimade SP protoéenf
spojky. Vystup spojky S je spojen se vstupem snimade 8P protoeni spojky. Vystup spojky
spojen se vstupem snimade SP protodeni spojky a vstupem pfevodovky B. Vystup prevodovky
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’spojen s m&Ficfm dotekem D. Vystup snimeZe SP protoden{ spojky je spojen se vstupem elektronic
ké ovlédéni gdsti E. Elektronlcké ovlédaci %4st E napdj{ krokovy motor M.

Poéétek méflciho cyklu je zadévén slgnélem ¥ do vstupu ovliddaci elekironické Eéstl E. Ma-
Fiof dotek D, ktery je na pofdtku m&Feni ovl4ddn od m¥¥eného t&lesa 0, se bdhem cyklu m&Feni
pridlizuje k jeho povrchu. P¥i opfent mé&¥ictho doteku D o povreh télesa O se zadind spojka S
protgdet. Toto protodent je indikovéno snimalem SF protofené spojky, ktery pfedévé informaci
elektronickd ovliddac{ %4sti E. Napdjeni krokového motoru M se v tomto okam%iku zastavi ukoné
se Ppouze zalety krok. Soulasng je v tomto okam?iku na vystupu elektronické ovlddaci tdsti E
1nﬂirmace o postu uraZenych krokl od poddtku mé¥eni. Navazujic{ externi za¥fzenf tuto informa-
ci X snimé a uruje z n{ rozmér mdPeného t¥lesa Q. Poté navraci krokovy motor M m&Fict dotek 1
zp&t do pdvodni polohy a mdfic{ cyklus je ukonden. '

Jako prevodovky P je moZno pouZit b3Zn& pouiivanych mechanickych m&fidel, jako jsou mi-
krometrické Srouby nebo indikdtorové uchylkom&ry. SnimaZ SP protoden{ spojky miZe byt zaloZen
na principu kontektnfm, fotoelektrickém nebo magnetickém, n&které dily mohou byt _spoladné s d
ly spojky S, k nii je snima¥ SP protofeni spojky paralelné& prlpoaen. Spojka S miZe byt tvoFen:
pouze opfenim o kontakt nebo pfedepjatou prufinu. M3Fici dotek D mi%e byt zatifen pruZinou.
Souddst{ krokovéno motoru M miZfe byt dald{ pomocnd pfevodovka.

‘Za¥{zeni je moZno pou%ft ve stavebnim i strogirenakém zku3ebnictvi k méfeni a kontrole
rozmérd nejrizn&jdich primyslovych vyrobkd, -jako jsou napf. dleZdice, obkladadky, tvdrnice,
resp. strojirenské souldstky. Jejich pouZitf je moZno ale i roz3f{fit do dalsfch oblasti zku-
Jebnictv{ a vyrobky, jako je nap¥. m&¥enf deformac{ a drah a automatické ¥izeni vyrobnich pro
cesl., -

PREDMEBET VYNALEZU

ZaPizen! pro automatické m&¥eni rozmérd pevnych téles, vyzﬁaéené tim, %e k elektronické
ovlddaci %4sti (E) je pPipojen krokovy motor (M), ktery je pfes spojku (S) s pevodovkou (P)
pripojen k pohybliv& uloZenému m&Ficfmu dotyku (D), prilem? paraleln& ke spojce (S) je pFipo-
jen snima& (SP) proto&eni spojky, spojeny rovniZ s elektronickou ovléddac{ &4sti (E). V
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