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Société Schneider & Cie.
. (Paryz, Francja).

Urzadzenie do prowadzenia ognia przeciw celom powietrznym.

Patent dodatkowy do patentu Nr 7132

Zgloszono 30 kwietnia 1923 r.
Udzielono 17 grudnia 1928 r,
Pierwszenstwo: 18 lipca 1924 r, (Francja).

Najdluzszy czas trwania patentu do 9 marca 1942 r.

Przedmiot niniejszego patentu stano-
wia udoskonalenia urzadzen elektroma-
gnetycznych, przeznaczonych do pomiaru
poprawek kinetycznych co do kierunku
i co do polozenia oraz dodatkowy przy-
rzad pozwalajacy uwzglednia¢ zboczenie
wywolywane wirowaniem pocisku.

Na rysunku podano zmiany, jakie na-
lezy poczyni¢ w urzadzeniu wskazanem
na fig. 2 patentu Nr 7132, aby mozna by-
to okresli¢ poprawki kinetyczne dotyczace
kierunku, positkujac si¢ udoskonalonemi
przyrzadami elektromagnetycznemi i u-
wzgledniajac zboczenie,

Na rysunku przedstawione sa, podobnie

jak i na fig. 2 rysunku patentu glownego,
nastepujace czeéci skladowe: twornik 20
magneto-eleklrycznej maszyny porusza-
ny korbka do celowania w oznaczonym
kierunku, walek 78 obracajacy si¢ propor-
cjonalnie do czasu trwania przelotu f,;
opornik 26 — 27, ktérego ruchomy styk
28 jest wprawiany samoczynnie w ruch
zapomoca z¢bnika 43 i zebnicy 44 przez
beben 45 o krzywej powierzchni, ktéry ob-,
raca sie w zaleznosci funkcyjnej od kata
polozenia ¢ i przesuwa si¢ w kierunku
podtuznym w zaleznoséci od poprawki ki-
netycznej dotyczacej polozenia i wreszcie
strzalka 29 woltomierza 30.



Urzadzenie w mysl wynalazku posiada
nastgpujace eechy znamienne.

Szczotki 21 i 22 zbierajace prad, wy-
twarzany w tworniku 20, sa obie nieru-
chome i osadzone w taki sposéb, aby sig-
galy do srodka strefy obojetnej kolektora.
Zapobiega to bledom, ktére moglyby wywo-
tywaé przesunigcie si¢ punktow stykowych
.szczotek w przypadku stosowania szczotek
(jak to mialo miejsce w urzadzeniu opisa-
nem w patencie gléwnym) osadzonych w
strefie czynnej kolektora, Na tem wtlasnie
polega zasadnicza korzy$é niniejszego u-
doskonalenia urzadzen elektromagnetycz-
nych, umozliwiajacego pomiar poprawek
kinetycznych.

Opornik 26 — 27 polaczony jest sze-
regowo z dwoma opornikami dodatkowe-
mi, oznaczonemi odpowiednio literami i —
h, I — p.

Styki g i k, s$lizgajace si¢ po oporni-
kach i — h i | — p, przesuwaja sie samo-
czynnie wskutek obrotu watka 78 w taki
sposob, ze odcinki i — g i | — h sa pro-
porcjonalne do f,.

Woltomierz 30 wlaczony jest pomiedzy
punktami i i g. '

Styk k jest polaczony elektrycznie z -

punktem p i kontakt 28 polaczony jest z
punktem 27,

Opornik i — h jest wykonany z drutu
konstantanowego, nawinietego na pasmo
izolujace, ktorego wysokosé jest tak do-
brana, azeby opér zlozony, spowodowany
przez rownolegle potaczenie obwodu wol-
tomierza 2z czescia i — g wymienionego
opornika, byl proporcjonalny do dtugosci
odcinka i — g, t. j. proporcjonalny do f,.

Opornik p—I wykonany jest w taki sam
sposob, a wysoko$¢ pasma izolowanego do-
biera sie tak, aby calkowity opér pomie-
dzy punktami i i 28 pozostawal stalym
niezaleznie od przesunieé sie stykow g i k.

Rzecz oczywista, ze w tych warunkach
przy pewnej okreslonej szybko$ci magne-

to-elektrycznej maszyny i przy okreslonein
polozeniu styku 28 napiecie pomiedzy g i i
bedzie proporcjonalne do £,.

Opornik 26 — 27 sklada sie z drutu
konstantanowego mnawinigtego na pasmo
izolujace o statej dlugosci, a beben o krzy-
wej powierzchni 45 jest w taki sposéb wy-
konany, aby opér czesci 26—28 rownal sie

g o
K tg (2, + o) L

gdzie T oznacza stala warto$¢ oporu
obwodu 22—21—i—g—h—I—k—28. Po-
niewaz calkowity opér w obwodzie za-
silanym przez magneto-elektryczna ma-

g %

szyng wynosi =~ K &% —
i 1g (3 + 9)
natezenie jest oczywiscie w kazdej chwili
proporcjonalne do K tg (4 +9),
1g o,

Odchylenie wskazéwki 29 bedzie wiec
proporcjonalne do poprawki kinetycznej
w kierunku, poniewaz bedzie ono propor-
cjonalne do kazdego z mnoznikow

(dw) i tg (2 + )

dt tg o,

Dla uwzglednienia zboczenia, ktére
mozna rozpatrywa¢ jako funkcje kata
polozenia i wysokosci, zero skali wol-
tomierza uczyniono ruchomem i nadano
mu postaé przeciw-strzatki 29‘, ktoéra
przesuwa si¢ samoczynnie o odleglosé pro-
porcjonalng do zboczenia zapomoca bebna
o krzywej powierzchni C osadzonego na
waltku 46, ktéry si¢ obraca w funkcjonal-
nej zaleznosci od kata polozenia i przesu-
wa w kierunku podtuznym, co mozna wy-
konaé, obracajac zebnik d.

Poprawke kinetyczna co do potozenia
okresla sig, korzystajac z takiego samego
urzadzenia jak urzadzenie opisane powy-
zej, a przeznaczone do wyznaczania po-



prawek kinetyeznych w kierunku i wéw-
czas zamiast bebna 45 stosuje si¢ inny be-
ben o krzywej powierzchni, ktéry nadaje
stykowi, zastepujacemu styk 28, przesu-

sin (2% + 9)

niecia proporcjonalne do sin %

 Aby wplyw zmiany temperatury mozna
bylo usunaé, nalezy polaczyé w szereg z
cewka woltomierza pewien niezmienny o-
por dostatecznej wielkosci.
Celem nacechowania przyrzadu i u-
wzglednienia ewentualnej zmiany nateze-
nia pola magneto-elekirycznej maszyny

mozna zastosowa¢ jeden np. z nastepuja- -

cych sposobow: : ,

a) Bocznik magnetyczny zmienny od-
dzialywajacy na magneto;

b) Bocznik magnetyczny zmienny, od-
dzialywajacy na woltomierz;

c) Zmiane stosunku przekladni me-
chanicznych pomiedzy korbka mechani-
zmu celowniczego i twornikami magneto-
elektrycznej maszyny;

d) Zmiane wspélczynnika K w me-

chanizmie przeznaczonym do przesuwa-
nia styku g o wielko§é réwna K f,;
' e) Wtaczanie w bocznik zmienny
cewki woltomierza przy jednoczesnem
wlaczeniu w obwéd zasilajacy tego wol-
tomierza pewnego oporu wyréwnawczego,
utrzymujacego opdor rzeczonego obwodu
o stalej wielkosci.

Zastrzeienia patentowe.

1. Urzadzenie elektromagnetyczne w
nadawaczu poprawek wedlug patentu Nr
7132, do okreslania kinetycznej poprawki

i tg (% +i) dw
2 tg a, dt ),
o tworniku magneto-elektrycznej =maszy-

ny poruszanym przez mechanizm do celo-
wania w kierunku, znamienny tem, ze

w kierunku

szczotki twornika, przytwierdzone w $rod-
ku obojetnej strefy kolektora, zasilajg ob-
wod pradu, w sklad ktérego wchodza na-
stepujace przyrzady: opornik (i—h), kto-
rego styk ruchomy (g) jest przestawiany
samoczynnie o wartos¢ (i—g), proporcjo-
nalng do czasu trwania przelotu f, i ktory
jest tak urzadzony, ze zlozony opér obwo-
du pradu woltomierza (30) i czeséci czyn-
nej (i—g) tego oporu jest proporcjonalny
do f,, nastepnie drugi opornik (I—p), po-
taczony z pierwszym szeregowo, ktérego
styk ruchomy . (k), potaczony z jed-
nym jego koricem (p) jest samoczynnie
przestawiany o warto§é (I—k), proporcjo-
nalng do (f,) i ktéry jest tak urzadzony,
ze ogélny opor (T,) skladajacy sie: z o-
poru twornika (20), z polaczonego oporu
woltomierza i czeSci uzytej na mostku
kompensacyjnym, z dodatkowego oporu
(8—h) i z oporu (I—k) zastosowanego na
oporniku drugim (l—p), pozostaje stalym
niezaleznie od wartosci (7,), wreszcie trze-
ci opornik (26—27), polaczony szeregowo
z poprzedniemi dwoma opornikami, ktére-
go styk ruchomy (28), polaczony z jednym
z jego koricow (27), jest przestawiany sa-
moczynnie zapomoca bebna (45) o krzywej
powierzchni o warto$é¢ (26 — 28) propor-

go,
tg (2, 4-3)
i ktory jest tak urzadzony, ze opér czynnej
czeéci (26—28) tego opornika jest réwny

cjonalna do

tg o T
tg (% +0)
2. Nadawacz poprawek wedlug zastrz.
1, znamienny tem, Zze w celu okreslenia ki-
netycznej poprawki na wysokosé odpo-
wiedni beben (45) o krzywej powierzchni
jest tak wykonany, Ze nadaje on prowa-
dzonemu stykowi (28) nastawy, proporcjo-
sin u,

sin (29 o) .

nalne do



3. Nadawacz poprawek wedlug zastrz. naé¢ o warto$¢, proporcjonalng do zbocze-
1, znamienny tem, ze w celu uwzgled- nia pocisku, zero skali woltomierza, ktéra
nienia zboczenia na skutek obrotu pocisku podaje kinetyczna poprawke w kierunku.
zastosowany jest obracajacy si¢ w zalez-

no$ci funkcyjnej od kata potozenia i prze- Société Schneider & Cie.
suwajacy sie osiowo w zaleznosci funk- Zastepca: K. Czempinski,
cyjnej od wysokosci celu bgben o krzy- rzecznik patentowy.

wej powierzchni, aby mozna bylo przesu-

Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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