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Urzadzenie do segregacji odcinkéw drutu

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do segregacji odcinkéw drutu, zwtaszcza odcinkéw drutu magne-
tycznego sktadajacego si¢ z podtoza o przekroju kotowym i natoZzorych na to podtoze warstw magnetycznych,
stosowanych jako nosniki informacji w pamigciach magnetycznych.

Znane jest urzadzenie przeznaczone do segregacji elementéw elektronicznych, ktdre jest wyposaZone
w ruchomg przegrode kierujaca elementy do pojemnikéw, wsparta na podporach, ktdrej o§ obrotu jest
usytuowana ponad co najmniej dwoma pojemnikami elementéw elektronicznych, przy czym pojemniki tych
elementéw sa przedzielone stala przegroda. lrzegroda ruchoma przyjmuje dwa potozenia stabilne z ktérych
jedno potozenie stabilne jest uzyskiwane w przypadku dobrych elementéw, przez dziatanie napedu, zas drugie
potozenie stabilne jest uzyskiwane w przypadku ztych elementéw, przez dzialanie zwrotne sprgZyny osadzonej
jednym koricem w pétosi, na ktdrej osac'zona jest przegroda ruchoma, za$ drugim koricem w podporze. Wada
tego urzadzenia jest hamowanie lub przys$pieszanie ruchu elementéw elektronicznych w czasie testowania
i segregacji. Ponadto takie urzgdzenie nie moze by¢ stosowane do segregacji odcink6éw drutu magnetycznego, ze
wzgledu na nieuniknione zetknigcia mechaniczne z przegroda na catej dlugosci tych odcinkéw powodujace
uszkodzenie warstwy magnetycznej o grubosci na przyktad ponizej } um.

Celem wynalazku jest urzadzenie, za pomoca ktorego uzyskano mozliwosé segregacji odcinkéw drutu
magnetycznego bez narazania na uszkodzenie warstwy magnetycznej oraz bez zakldcenia pracy urzadzen
testujacych przez hamowanie lub przyspicszenie elementéw segregowanych. 'Cel ten osiagnigto w urzadzeniu
wedtug wynalazku, wyposazonym w ruchomg przegrode, wsparta na podporach, ktérej o obrotu jest usytuowa-
na ponad co najmniej dwoma pojemnikami przedzielonymi stata przegroda, przy czym przegroda ruchoma
przyjmuje dwa potloZenia stabilne, z ktérych jedno potozenie stabilne uzyskane jest w przypadku dobrych
odcinkéw drutu, przez dziatanie silnika napedowego, za$ drugie potozenie stabilne jest uzyskiwane w przypadku
ztych odcinkéw drutu przez dziatanie zwrotne sprg¢zyny zamocowanej jednym koricem w pétosi na ktdrej jest
osadzona ruchoma przegroda, za$§ drugim koficem w podporze, ktére charakteryzuje si¢ tym, Ze o§ obrotu
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ruchomej przegrody w ksztalcie korzystnie prostokatnej ptytki dielektrycznej, jest umieszczona ponizej punktu
ciecia nozyc, przy czym kat odchylenia plaszczyzny ruchomej przegrody od pionu jest mniejszy od 60°, zas dna
pojemnikéw odcinkéw dobrych iztych, s3 nachylone w stosunku do poziomu, pod katem réwnym katowi
nachylenia w stosunku do poziomu prostej poprowadzonej przez korice odcinka drutu zwisajacego swobodnie
w momencie odcinania nozycami usytuowanymi na wyjsciu linii obrébki drutu magnetycznego.

Urzadzenie wedtug wynalazku zapewnia mozliwos¢ segregacji odcinkéw drutu bez narazenia na uszkodzenie
warstwy magnetycznej oraz bez zaktdcenia pracy urzadzer testujacych. Ponadto urzadzenie zabezpiecza przed

mieszaniem si¢ odcinkéw drutu dobrych i ztych przez zapewnienie co najwyzej punktowego styku przesuwa-
TR pig; Of 4l tu z plaszczyzna ruchomej przegrody.

Przedrmot ‘wynglazku jest przedstawiony w przyktadzie na rysunku, na ktérym fig. 1,obrazuje urzadzenie
\TW]dOku z boku, a fig. 2 — urzadzenie w przekroju poprzecznym.

Na f"gurze 1i fi 2 rysunku ruchoma przegroda 1 o ksztatcie korzystnie prostokatnej ptytki dielektryczne;j,
]c‘a‘T osadzona-na ch pétosiach 2 i2’ obrotowo osadzonych w podporach 3 i3’, ponizej cigcia nozyc 4.
Odlegtosé¢ pomigdzy puktem ciecia noZyc 4, a prawg krawedzia ruchomej przegrody 1, jest okreslona w zaleznosci
od szybkosci przesuwu drutu oraz czasem zmiany potoZenia ruchomej przegrody 1 ktérej dtugosé jest okreslona
dtugoscia segregowanych odcinkéw drutu oraz ich sprezystoscia nechaniczng.

Natomiast odlegto$¢ pomigdzy gorng krawedzig ruchomej przegrody 1 od punktu cigcia nozyc 4 jest
okreslona przez maksymalna amplitud¢ drgan korica przesuwajacego si¢ drutu. Ponadto odlegtosé dolnej
krawedzi ruchomej przegrody 1 od punktu cigcia nozyc 4 jest dobierana tak, aby zostal spetniony warunek co
najwyzej punktowego styku odcinka drutu 5 z plaszczyzna ruchomej przegrody 1. W podporach 3 i3’ sa
osadzone ograniczniki 6 i 6’ ruchu obrotowego ruchomej przegrody 1, ograniczajace dwa stabilne jej potozenia,
z ktérych jedno potozenie stabilne jest uzyskiwane w przypadku dobrych odcirkéw druth 5, przez dziatanie
silnika 7 napgdowego sterowanego urzadzeniem testujacym linii technologicznej, zas drugic potoZzenie stabilne jest
uzyskiwane w przypadku ztych odcinkéw drutu 5 przez dziatanie zwrotne sprezyny 8 zamocowanejjednym
koricem w pétosi 2, a drugim koricem w podporze 3. Kat a nachylenia ptaszczyzny ruchomej przegrody 1 od -
pionu jest dobierany tak, aby zostal spelniony warunek co najwyZej punktowego styku odcinka drutu §
z ptaszczyzna ruchoma przegrody 1 w czasie opadania tego odcinka do pojemnika 9 lub 9°. Pojemnik 9 i 9’ s3

- zamocowane roztacznie na wspornikach 10 do statej przegrody 11, umieszczonej pionowo pomigdzy pojemnika-

mi 9 19’ oraz podporami 3 i3’. Kat # odchylenia den pojemnikéw 9 i9* od poziomu jest rowny katowi §’
nachylenia prostej poprowadzonej prze korice odcinka drutu 5 do poziomu w czasie jegu odcinania.

Urzadzenie dziala w sposéb niZej opisany. Urzadzenie do segregacji odcinkéw drutu jest urzadzeniem

wykonawczym umieszczonym na koficu linii obrébki drutu magnetycznego, sterowanym urzgdzeniem testujagcym,

ktdre sprawdza drut w procesie naktadania warstwy magnetycznej w warunkach symulujacych rzeczywista prace
odcinkéw drutu w pamigciach magnetycznych.

W przypadku uzyskania dobrych parametréw drutu, Larejestrowany wynik sprawdzenia jest przekazywany
w postaci sygnatu do silnika napedowego 7, ktéry powoduje obrét ruchomej przegrody 1 o kat a. Kat ten
okreslaja ograniczniki 6 i6’. Po odcigciu odcinka w czasie przesuwu drutu, odcinek 5 styka si¢ z ruchoma
przegroda 1 co najwyzej w jednym punkcie. Odcigcie przez noZyce 4, odcinka drutu 5, powoduje opadanie tego
odcinka do pojemnika 9 dobrych odcinkdw.

W przypadku uzyskania ztych parametréw drutu, zarejestrowany wynik sprawdzenia nie jest przekazywany
do silnika napgdowego 7 i ruchomia przegroda | obraca si¢ o kat a od pionu, przez dziatanie zwrotne sprezyny 8.
K3t ten okreslajg ograniczniki 6 i6°. Po odcieciu odcinka 5 w czasie przesuwu drutu, odcinek 5 styka sig
z ruchoma przegroda 1 co najwyzej wjednym punkcie. Odcigcie przez nozyce 4 odcinka drutu 5 powoduje
opadanie tego odcinka, do pojemnika 9’ ztych odcinkéw drutu.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do segregacji odcinkéw drutu, wyposaZone w ruchomy przegrodg, zamocowang w pétosiach,
osadzonych obrotowo w podporach, ktdrej 0§ obrotu jest umieszczona ponad co najmniej dwoma pojemnikami
przedzielonymi stalg przegroda, w ktorym ruchoma przegroda przyjmuje dwa potozenia stabilne,znamien -
ne tym, e o§ obrotu ruchomej przegrody (1) w ksztalcie korzystnie prostokatnej ptytki dielektrycznej jest
umieszczona poniZej punktu cigcia nozyc (4), przy czym kat (a) odchylenia ptaszczyzny ruchomej przegrody (1)
od pionu jest mniejszy od 60°, zas dna pojemmikéw (9) i (9°) sa nachylone w stosunku do poziomu, pod kitem (3)
réwnym katowi (") nachyienia w stosunku do poziomu prostej poprowadzonej przez kotice odcinka drutu (5)
zwisajacego swobodnie w momencie odcinania nozycami (4). ‘
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