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(57) Abrége/Abstract:

La presente Invention concerne un dispositif support (1) pour tambour rotatif (2) tel que, par exemple, four, secheur,
refroidisseur ou autres, destine, notamment, aux traitements thermigques et/ou chimigues de matieres, comprenant au moins un
galet de roulement (3), apte a cooperer avec ledit tambour (2), et au moins deux paliers (5, 5'), aptes a permettre la rotation dudit
galet (3) autour de son axe de rotation (4). Selon l'invention, ledit dispositif comprend, en outre: un chassis (7), auguel lesdits
paliers (5, 5') sont assujettis, monte articule autour d'un axe de pivotement (11) sensiblement perpendiculaire au plan passant
par |'axe de rotation (4) dudit galet (3) et normal au massif (6) sur lequel ledit dispositif (1) est place, appele plan d'articulation;
des moyens de liaison, flexibles selon une direction donnee (9, 9'), dite direction de flexibilite, et rigides dans les directions
orthogonales a ladite direction de flexibilite (9, 9'), pour maintenir lesdits paliers (5, 5') sur ledit massif (6) tout en laissant libre le

mouvement d'articulation dudit chassis (7), de maniere a permettre l'alignement dudit galet (3) sur le tambour (2) en cas de
pivotement de ce dernier.
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(54) Title: CYLINDRICAL DRUM SUPPORT DEVICE

(54) Titre: DISPOSITIF SUPPORT POUR TAMBOUR ROTATIF

(57) Abstract

The invention concerns support device (1) for a
cvlindrical drum (2) such as, for instance, an oven, drier,
l czoler or the like, designed for thermal and/or chemical // AW
treatment of materials, comprising at least a track roller S
| (3), co—operating with said drum (2), and at least two // / |
bearings (5, 5°) for enabling said roller (3) to rotate about
its rotation axis (4). The invention is characterised in that i

the device further comprises: a frame (7), whereto said
bearings (5, 5°) are secured, mounted articulated about 1/ 9

a plvotmg axis (11) substantially perpendncular to the

plane passing through said roller (3) rotation axis (4) and 772 g{‘_ - AA—

| perpendicular to the block (6) on which said device (1) is SIS SN 4
placed, called articulating plane; linking means, flexible

along a predetcrmmed direction (9, 9°), called flexibility 15 A

' g/
direction, and rigid in the directions orthogonal to said 3 k ]

flexibility direction (9, 9’), to maintain said bearings (5, 'W”I//l”"m’,//lll”"’
5’) on said block (6) while allowing the frame (7) to move

freely in articulation, such that the roller (3) is aligned
| with the drum (2) when the latter is pivoting.
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| coopérer avec ledit tambour (2), et ’
(4). Selon I’invention, ledit dispositif comprend, en outre: un chassis (7), auquel
d’un axe de pivotement (11) sensiblement perpendiculaire au plan passant par I’ > | ) ¢ sif (
sur lequel ledit dispositif (1) est placé, appelé plan d’articulation; des moyens de haison, ﬂp)gnples selon une dlrec.tlon 'donné? 9, 9. ), dite
direction de flexibilité, et rigides dans les directions orthogonales a ladite direction de flexibilit¢ (?, 9}, pour mam,tel?lr lesdits pal{ers (3,
5" sur ledit massif (6) tout en laissant libre le mouvement d’articulation dudit chissis (7), de maniére a permettre 1’alignement dudit galet

(57) Abrégé

La présente invention ou .
autres, destiné, notamment, aux traitements thermiques et/ou chimiques de matieres, comprenant

au moins deux paliers (5, 5°), aptes A permettre la rotation dudit galet (3) autour de son axe de rotation
lesdits paliers (5, 5°) sont assujettis, monté articulé autour
axe de rotation (4) dudit galet (3) et normal au massif (6)
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|_L3) sur le tambour (2) en cas de pivotement de ce dernier.
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UNIQUEMENT A TITRE D’INFORMATION

concerne un dispositif support (1) pour tambour rotatif (2) tel que, par exemple, four, sécheur, refroidisseur ou I
au moins un galet de roulement (3), apte a

—

Codes utilisés pour identifier les Etats parties au PCT, sur les pages de couverture des brochures publiant des demandes

Albanie

Arménie

Autriche

Australie
Azerbaidjan
Bosnie-Herzégovine
Barbade

Belgique

Burkina Faso
Bulgarie

Bénin

Brésil

Bélarus

Canada

République centrafticaine
Congo

Suisse

Cote d’Ivoire
Cameroun

Chine

Cuba

République tcheéque
Aliemagne
Danemark

Estonie

Fi
FR
GA
GB
GE
GH
GN
GR
HU
IE
[L
1S
IT
JP
KE
KG

KR
KZ
LC
LI

LK
LR

Espagne

Finlande

France

Gabon
Royaume-Uni
Géorgie

Ghana

Guinée

Grece

Hongrie

Irlande

[sraél

Islande

Italic

Japon

Kenya

Kirghizistan
République populaire
démocratique de Corée
République de Corée
Kazakstan
Sainte-Lucie
[.iechtenstein

Sri Lanka
Libéria

AL el e Pl 3 D Yowdd WAL A A DRI S iy 1 e m e

LS
LT
LU
LV
MC
MD

MG
MK

ML
MN
MR
MW
MX
NE
NL
NO
NZ
PL

RO
RU
SD
SE
SG

Lesotho

[.ituanie
Luxembourg
Lettonte

Monaco

République de Moldova
Madagascar
Ex-République yougoslave
de Macédoine

Mali

Mongolie
Mauritanie

Malawi

Mexique

Niger

Pays-Bas

Norvege
Nouvelle-Z¢lande
Pologne

Portugal

Roumanie
Fédération de Russie

Soudan
Suede

Singapour

Sl
SK
SN
SZ
TD
TG
TJ
™
TR
TT
UA
UG
US
UZ
VN

YU
W

Slovénie
Slovaquie
Séndgal
Swaziland

Tchad

Togo

Tadjikistan
Turkménistan
Turquie
Trinité-et-Tobago
Ukrame

QOuganda
Etats-Unis d’Amérique
Ouzbékistan

Viet Nam
Yougoslavie
Zimbabwe

e Rt e e e AUl A N, VB R A s et b H A AP h e




10

15

20

25

30

CA 02257675 1998-12-08

WO 98/46952 1 PCT/FR98/00750

TITRE : Dispositif support pour tambour rotatif.

La présente invention concerne un dispositif support pour
tambour rotatif tel que, par exemple, four, sécheur, refroidisseur, ou autres,
destiné, notamment, aux traitements thermiques et/ou chimiques de matieres.

Elle concerne également un tambour rotatif équipé d'un tel dispositif support.

Bien que plus particulierement développée pour les
applications mentionnées plus haut, la présente invention pourra egalement

étre utilisée dans de nombreux autres secteurs de l'activité économique teis

que, par exemple, I'industrie agro-alimentaire pour équiper, notamment, des

extracteurs primaires de sucre ou autres.

Les tambours rotatifs actuellement utilisés dans ces differents
domaines sont habituellement de forme sensiblement cylindrique et allongee.
Pour permettre leur support, ils reposent sur des galets cylindriques, disposes
en général par paires pour constituer une station de roulement cooperant
directement avec l'enveloppe extérieure du tambour ou avec des anneaux de
roulement et/ou bandages, prévus autour de ladite enveloppe exterieure.

Les axes des galets sont paralleles a l'axe principal du
tambour. Les stations de roulement, et donc les anneaux, sont au nombre
minimum de deux : on a dans ce cas un supportage isostatique du tambour. lis
peuvent aussi étre plus nombreux, en fonction des dimensions de l'appareil, et
notamment du rapport longueur / diametre. On pourra ainsi rencontrer trois,
quatre ou plus stations de roulement. On a alors un supportage hyperstatique.

A titre d'exemple, les fours de calcination utilisés dans
'industrie du ciment ou pour le traitement des minerais ont des diametres
pouvant dépasser 7 m et des longueurs pouvant dépasser 200 m ; les

extracteurs primaires de sucre peuvent avoir un diameétre de 9 m et plus pour

une longueur de 60 m et plus.

Le mouvement de rotation de l'appareil est le plus souvent
obtenu grace a une couronne dentee fixée a la paroi extérieure, entrainée par

un ou plusieurs pignons eux-memes mus par un moteur.

Une autre technique connue, notamment dans l'industrie du
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sucre, consiste a entrainer 'appareil directement par frottement entre galet et

anneau de roulement, un ou plusieurs galets étant mus par l'intermediaire

d'une transmission mecanique ou hydraulique.

Le tambour rotatif est soumis a de nombreuses contraintes
mécaniques, soit du fait de son mouvement, et du poids de la matiere en cours
de traitement, soit du fait de gradients de températures lorsqu'’il y a échange
thermique. Il est par conséquent susceptible de se déformer, de fagon

temporaire ou définitive, de telle sorte que son axe principal ne soit plus

rectiligne.

Une consequence est que la partie de son axe située au niveau
du contact entre galet et anneau de roulement n'est pas parallele a 'axe des

galets.

Dans ce cas, le contact entre les galets et I'anneau de
roulement n'est pas uniforme sur toute la largeur. La contrainte appliquee au
galet, et a I'anneau de roulement, peut alors atteindre des valeurs localement
élevées qui provoquent une usure anormale et irrequliere.

De plus, lorsque le tambour est entrainé dans sa rotation par le

ou les galets, la surface de contact peut devenir insuffisante pour transmettre le

couplie moteur.

Pour eviter cet inconvenient, on connait des supports de galet
permettant de maintenir 'axe de ce dernier toujours parallele a celui de

'anneau de roulement. Toutefois, dans les dispositifs développés a ce jour

pour obtenir ce resultat, la mobilité du support de galet est obtenue grace a des
liaisons glissantes.

De tels dispositifs nécessitent donc un entretien pour que le
glissement soit toujours capable de s’effectuer. De plus, ledit glissement
entraine une usure des pleces mecaniques en jeu, et génere un couple
résistant qui s'oppose a la mobilité du support et provoque un phénomene
d’hystéreris.

Le but de la présente invention est de proposer un dispositif

support pour tambour rotatif, comprenant au moins un galet de roulement apte
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a coopérer avec ledit tambour, qui pallie les inconvénients precités et permette
de maintenir 'axe du galet toujours parailéie a celui du tambour.

Un autre but de la présente invention est de proposer un
dispositif support pour tambour rotatif dans lequel le nombre de pieces

soumises au frottement soit minimiseé.

Un avantage de la présente invention est de ralentir 'usure des
piéces mécaniques utilisees.

D'autres buts et avantages de la présente invention
apparaitront au cours de la description qui va suivre qui n‘'est donnee qu'a titre
indicatif et qui n'a pas pour but de la limiter.

La presente invention concerne un dispositif support pour
tambour rotatif tel que, par exemple, four, sécheur, refroidisseur ou autres,
destiné notamment, aux traitements thermiques et/ou chimiques de matieres,
comprenant au moins un galet de roulement, apte a coopérer avec ledit
tambour, et au moins deux paliers, aptes a permettre la rotation dudit galet
autour de son axe de rotation, caracterisé par le fait qu’il comprend, en outre :

- un chassis, auquel lesdits paliers sont assujettis, montés
articulés autour d'un axe de pivotement sensiblement perpendiculaire au plan
passant par I'axe de rotation dudit galet et normal au massif sur lequel ledit
dispositif est place, appele plan d'articulation,

- des moyens de liaison, flexibles selon une direction donnee,
dite direction de flexibilite, et rigides dans les directions orthogonales a ladite
direction de flexibilite, pour maintenir lesdits paliers sur ledit massif tout en

laissant libre le mouvement d'articulation dudit chassis,

de maniére a permettre lalignement dudit galet sur le tambour en cas de

pivotement de ce dernier.

L'invention concerne également un tambour rotatif équipé d’au

moins un dispositif support tel que decrit ci-dessus.

L.a presente invention sera mieux comprise a la lecture de la

description suivante, accompagnee des dessins en annexe qui en font partie

intégrante et parmi lesquels :
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- fa figure 1 est une vue de coupe illustrant un premier exemple
de réalisation du dispositif support conforme a linvention, la coupe étant
réalisée selon un plan perpendiculaire a 'axe de rotation du tambour rotatif

avec lequel ledit dispositif support coopere,

- la figure 2 est une vue de coupe réalisee d'apres la ligne Il
illustrée a la figure 1 precedente,

- la figure 3 est une vue de coupe, réalisée selon les mémes
modalités que celies lllustrees a la figure 2, décrivant un autre exemple
avantageux de realisation du dispositif support conforme a l'invention,

- la figure 4 reprend le dispositif support iliustré a la figure 1
dans une configuration d’utilisation différente.

La presente invention concerne un dispositif support pour
tambour rotatif tel que, par exemple, four, sécheur, refroidisseur ou autres,
destiné, notamment, aux traitements thermiques et/ou chimiques de matieres.

Toutefois, bien que plus particulierement prévue pour de telles
applications, elle pourra également étre utilisée dans de nombreux autres
secteurs de l'activite economique tels que, par exemple, l'industrie agro-
alimentaire pour equiper, notamment, des extracteurs primaires de sucre ou
autres.

De maniere geneérale, lesdits tambours rotatifs sont constitués,

par exemple, d'appareils sensiblement cylindriques, présentant une structure
tubulaire de section sensiblement circulaire, aptes a étre entrainés autour de

leur axe longitudinal.

Comme representé a la figure 1, le dispositif support 1 pour
tambour rotatif 2 conforme a l'invention comprend au moins un galet de
roulement 3, apte a coopéerer avec ledit tambour 2.

Ledit galet 3 permet, notamment, soit le roulement seul dudit
tambour 2, ce dernier etant entrainé par ailleurs, soit a la fois le roulement et
'entrainement dudit tambour. 1l présente, par exemple, une structure

cylindrique, de section circulaire, son axe de rotation 4 étant sensiblement

paralléle a celui dudit tambour 2.
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Pour permettre la rotation dudit galet 3 autour dudit axe de

rotation 4, ledit dispositif de support 1 conforme a linvention comprend
également au moins deux paliers 9, 5'.

Dans la suite du texte, pour faciliter la compréhension du
fonctionnement du dispositif conforme a l'invention, nous utiliserons un repere

orthogonal ¥, y, z, la direction y correspondant a celle de 'axe du tambour 2

et/ou du galet 4, et la direction z a celle de la normale au massif 6 sur lequel

ledit dispositif 1 est place.

Selon l'invention, ledit dispositif support 1 permet I'alignement

dudit galet 3 sur le tambour 2 en cas de pivotement de ce dernier.

A cet effet, comme cela apparait, en se reportant a la fois aux
figures 1 et 2, il comprend, en outre, un chassis 7 auquel lesdits paliers 5, 5
sont assujettis. Comme Iillustrée par la fleche repérée 12, ledit chassis 7 est
monté articulé autour d'un axe de pivotement, orienté selon la direction x et
repéré 11, sensiblement perpendiculaire au plan y, z passant par l'axe de

rotation 4 dudit galet 3 et normal au massif 6, appelé plan d'articulation.

Ainsi, lorsque la position de 'axe du tambour 2 varie au cours
de son fonctionnement, le galet 3 est capable de rendre son axe 4 paraliele a
celui dudit tambour 2, et d'assurer un contact uniforme avec la surface

périphérique dudit tambour 2.

De plus, pour maintenir lesdits paliers 5, 5" sur ledit massif 6

tout en laissant libre le mouvement d’articulation dudit chassis 7, ledit dispositif

support 1 comprend des moyens de liaison 8, flexibles selon une direction

donnée, reperée 9, 9', dite direction de flexibilité, et rigides dans les directions

orthogonales a ladite direction de flexibilité 9, 9'.

L'ensemble des mouvements s’effectue donc sans glissement

permettant, en conséquence, de diminuer les phénomeénes d'usure.

La longueur du chassis 7 est, par exemple, legerement

supérieure a lI'entraxe prevu entre lesdits paliers 5, 5'.

Lesdits moyens de liaison 8 sont constitues, par exempie, par

au moins deux pieces allongees 10, 10, notamment parallélepipediques,
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prévues sensiblement symétriquement de part et d'autre du plan x, z, dit plan
médian, passant par i'axe de pivotement 11 et orthogonal audlt plan
d'articulation y, z. Lesdites piéces\‘lo, 10" sont assujefties, d'une part, audit

chéssis 7 et, d'autre part, audit massif 6, notamment par l'intermediaire d'un
bati 13,

Ladite direction de flexibillte 9, 9' est prévue, par exemple,
selon une orientation se rapprochant de la normale z au massif 6 ou confondue
avec ladite normale au massif 6.

Lesdites piéces allongées 10, 10’ sont constituées, notamment,
d'une poutrelle de section aplatie, par exemple sensiblement rectangulaire, de
falble épalsseur par rapport a la largeur et la longueur desdites poutrelles, |a
longueur de ladite section apiatie étant orientée selon une direction
sensiblament orthogonale a ladile direction d‘e flaxibilité 9, 9',

On constate alnsi que, lors du pivotement du chésslis 7, sous
'action du tambour 2, lesdites pleces allongées 10, 10’ travalllent, notamment.'
en flexion et cecl, par exemple, selon des déformations 6lastiques en fonction
de la pature du materiau choisi, "

Dans la pratique, il s'agit de déformations trés légeres. En effet,
les amplitudes de déformations du tambour 2 sont assez faibles. De plus, dans
les conditions normales de fonctionnement, 'amplitude des mouvements

verticaux dudit chassis 7 pe doit pas exceder une valeur donnée pouvant étre

fixée, & titre d'exemple & 8 x 10~ fois la longueur du tambour 2.

A ce sulet, le dispositif 1 conforme a linvention pourra
comprendre, en outre, des cales 14, 14' et/ou des pléces d'arrét 15, 15, aptes

a limiter les éventuels déplacements dudit dispositif 1.

Lesdites cales 14, 14' sont, par exemple, fixées au massif 6 et
limitent mecaniquement 'amplitude du mouvement vertical du chassls 7 a une

valeur inférieure ou égale a une limite supérieure située entre 3 x 10” et 8 x 108

fois la longueur du tambour 2. Elles empéchent ainsl que le dispositif de
support 1 ne soit détérioré a la suite de 'existence de conditions anormales.

Dans le méme esprit, les piéces d'arrét 15, 18’ sont, par
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exemple, fixées au massif 6 de chaque cété des extrémités longitudinales dudit

chassis 7. lls empéchent ainsi les mouvements horizontaux de cette derniere

dans ia direction y.

Lesdites piéces allongées 10, 10’ sont, par exemple,
perpendiculaires audit chassis 7 et donc orientées sensiblement parallelement
a la direction y.

Comme représentée a la figure 3, selon un mode de realisation
avantageux, ladite direction de flexibilité 9, 9' est prévue selon une orientation
se rapprochant de la tangente au cercle ayant pour centre le point
d'intersection entre le plan d'articulation y, z et 'axe de pivotement 11 et
passant au niveau du point d’'attache desdites piéces allongées 10, 10" sur le
chassis 7. Dans ce cas de figure, lesdites poutrelles 10, 10’ sont, par exemple,
orientées radialement.

Ledit axe de pivotement 11 est prévu, notamment, au niveau
du plan x, z de symetrie des paliers 5, 5, c'est-a-dire au niveau du plan
median.

Selon une premiere variante de réalisation, [articulation

s'effectue par rotation autour dudit axe de pivotement 11.

Toutefois, selon une variante de réalisation avantageuse,
correspondante a celle illustrée a la figure 3, P'articulation peut étre effectuee
par roulement. Pour cela, le dispositif 1 comprend, en outre, par exemple, un
organe support 16, au niveau duquel ledit axe de pivotement 11 est prevu.

Ledit organe support 16 est constitué, notamment, de deux
pieces 17, 17', cooperant i'une avec l'autre, I'une supérieure 17’ étant assujettie

audit chassis 7 et l'autre inférieure 17 audit massif 6. Lesdites pieces 17, 17
sont formées de secteur de cylindre de section circulaire, 'axe dudit cylindre

étant parallele a I'axe de pivotement 11 et le rayon de la piece supérieure 17°

étant, par exemple, legerement inférieur au rayon de la piece inférieure 17.

Selon un autre mode de reéalisation, 'une desdites pieces 17,

17’ pourra présenter une surface de contact plane.

Dans ces differents cas, le chassis 7 roule alors sans glisser
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sur le massif 6, 'axe de pivotement 11 étant défini par la droite de contact entre
lesdites pieces inférieure et superieure 17, 17°.

Cela étant, la figure 4 représente par la direction repéree 18 la
résultante des forces exercées sur le galet 3 par le poids du tambour 2 d'une
part, et les forces de frottement d'autre part.

Pour que I'ensemble du dispositif de support 1 soit en équilibre
mécanique stable, ladite résultante 18 doit couper l'organe support 16 entre
ses deux points extrémes. La réalisation de cette condition peut obliger a
augmenter les dimensions du dispositif 1 au-dela de ce qui est nécessaire pour
sa résistance mecanique.

Pour éviter ceci, on pourra aussi prevoir, éventuellement, un
dispositif 1 incliné d'un angle o donné par rapport a I'horizontale en direction du
tambour 2 dans un plan normal au plan d’articulation y, z de maniere a ce que
ladite résultante 18 des forces exercées par le tambour 2 sur ledit dispositif 1

passe au niveau du voisinage de l'intersection dudit plan d'articulation y, z et

de 'axe de pivotement 11.

Dans ce cas, ledit massif 6 est lui aussi éventueliement, incliné

du méme angle a.

L'invention concerne également un tambour rotatif 2 equipe

d’au moins un dispositif support 1 tel que présente ci-dessus.

De maniére avantageuse, ledit tambour rotatif 2 sera equipe

d'une ou plusieurs stations de roulement constituées de deux dits dispositifs de
supports 1 tels que decrits ci-dessus.

A titre de remarque, il est a noter que le galet de roulement 3

est soit en contact direct avec la surface extérieure dudit tambour 2, soit en
contact avec un anneau prévu autour dudit tambour 2 au niveau de chaque
station de roulement, comme represente.

Par ailleurs, comme précédemment évoque, l'invention peut
s'appliquer aux tambours rotatifs de grande dimension quel que soit leur mode
d'entrainement, soit par l'intermédiaire d'une couronne dentée et de pignons,

soit par frottements entre galet et tambour. Dans ce dernier cas, les galets
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moteurs seront avantageusement intégrés a des dispositifs supports 1 teis que
décrits plus haut.

Naturellement, d'autres modes de mise en oeuvre, a la portee
de 'homme de I'art, auraient pu étre envisagés sans pour autant sortir du cadre

de la présente demande.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif support pour tambour rotatif,
comprenant au moins un galet de roulement, apte a coopérer avec
ledit tambour, et au moins deux paliers, aptes a permettre la
rotation dudit galet autour de son axe de rotation, caractérisé
par le fait gqui’il comprend, en outre :

- un chassis, auquel lesdits paliers sont
assujettils, montée articulée autour d’un axe de pivotement
sensiblement perpendiculalire au plan passant par 1l’axe de
rotation dudit galet et normal au massif sur lequel ledit
dispositlif est placé, appelé plan d’articulation,

- des moyens de lialson, flexibles selon une
direction donnée, dite direction de flexibilité, et rigides dans
les directions orthogonales a ladite direction de flexibilité,
pour maintenir lesdits paliers sur ledit massif tout en laissant
libre le mouvement d/articulation dudit chéssis,
de maniere a permettre l’alignement dudit galet sur le tambour
en cas de pivotement de ce dernier.

2. Dispositif selon la revendication 1, dans
lequel lesdits moyens de lialson sont constitués par au moins
deux pieces allongées, prévues sensiblement symétriquement de
part et d’autre du plan passant par l1l’axe de pivotement et
orthogonal audit plan d’articulation, dit plan médian, lesdites
piéces étant assujetties, d’une part, audit chassis et, d’autre
part, audit massif.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, dans

lequel ladite direction de flexibilité est prévue selon une
orientation se rapprochant de la normale au massif.

4 . Dispositif selon lf'une (quelconque des
revendications 1 a 3, dans lequel lesdltes piéces allongées sont
constituées d’une poutrelle de section aplatie, la longueur de
ladite section aplatie étant orientée selon une direction
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sensiblement orthogonale a ladite direction de flexibiliteé.

5. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, dans
lequel ladite direction de flexibilité est prévue selon une
orientation se rapprochant de la tangente au cercle ayant pour
centre le point d’intersection entre le plan d’articulation et
l’axe de pivotement et passant au niveau du point d’attache

desdites piéces allongées sur le chéssis.
6. Dispositif selon 1l’une qguelcongue des

revendications 1 a 5, dans lequel ledit axe de pivotement est
prévu au niveau du plan de symétrie des paliers.

7. Dispositif selon 1l’une (qguelconque des
revendications 1 &8 6, comprenant, en outre, un organe support,
au niveau duquel ledit axe de pivotement est prévu, constitué de
deux pléces coopérant l’une avec l‘’autre, l’une supérieure étant
assujettie audit chéssis et 1l’autre inférieure audit massif,
lesdites pléces étant formées de secteurs de cylindre de section
circulaire, l’axe dudit cylindre étant paralléle & 1l7’axe de
pivotement.

8. Dispositif selon 1l’une quelconque des
revendications 1 a 7, comprenant, en outre, au moins un organe
choisl des cales et pléces d/’arrét aptes a limiter les éventuels
déplacements dudit dispositif.

9. Dispositif selon 1l’une quelconque des
revendications 1 a 8, prévu incliné d’un angle a donné par
rapport & 1l’horizontale en direction du tambour dans un plan
normal au plan d’articulation de maniére & ce que la résultante
des forces exercées par le tambour sur ledit dispositif passe au
niveau de voisinage de l‘’intersection dudit plan d’articulation
et de 1l’axe de pivotement.

10. Tambour rotatif équipé d’au moins un
dispositif support selon l’une quelcongue des revendications 1

a 9.
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