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Sposob nawijania na nawéj krzyzowo-stozkowy przedzy
podawanej ze stalg predkoscia z punktu roboczego,
zwlaszcza w przedzarce bezwrzecionowej, oraz urzadzenie
do nawijania na nawéj krzyzowo-stozkowy przedzy
podawanej ze stala predkoscia z punktu roboczego,
zwlaszcza w przedzarce bezwrzecionowej

1

Przedmiotem wynalazku jest spos6b nawijania na
nawéj krzyzowo-stozkowy przedzy podawanej ze
stalg predkoécia z punktu roboczego zwlaszeza w
przedzarce bezwrzecionowej oraz urzgdzenie do na-
wijania na nawéj krzyzowo-stozkowy przedzy po-
dawanej ze stalg predkoscia z punktu roboczego,
zwlaszceza w przedzarce bezwrzecionowej. Sposéb i
urzadzenie moja zastosowanie réwmiez w maszynie
do teksturowania przedzy.

Znany spos6b mawijania przedzy na nawéj krzy-
zowo-stozkowy polega na tym, ze przedze podawa-
ng ze stala predkoscia od punktu roboczego maga-
zynuje sie przej§ciowo w przeldtowym zasobniku,
po czym nawija sie ze zmienng sterowang predko-
§cig ma mawédj krzyzowo-stozkowy. Chwilowy stan
zapelnienia przedza zasobnika mierzy sie i wedilug
jego odchylek od warto$ci Sredniej steruje sie pred-
ko$cia mawijania przez zmiane polozenia punktu
stycznos$ci nawoju z elementem napedowym, nape-
dzajgecym nawéj ciernie wzdiluz tworzacej stozka
nawojowego, Predko§é nawijania zwieksza sie po-
wyzej predko§ci podawania gdy zapas zbyt duzy,
a zmniejsza sie gdy zapas jest zbyit maty.

Znane wurzgdzenie do nawijania przedzy na na-
w6j krzyzowo-stozkowy sklada sie z podci$nienio-
- wego zasobnika przedzy, umieszczonego za parg
odbierajacych watkéw, zaopatrzonego w czujnik
pomiarowy, z nastawnika polozenia nawoju, zawie-
rajgcego pneumatyczny silownik tlokowy jedno-
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stronnego dzialania i suwak, w ktérym osadzony
jest obrotowo uchwyt cewki nawoju, oraz z analo-
gowego ukladu przetwarzania igczacego czujnik po-
miarowy z silownikiem pneumatycznym. Suwak po-
Iaczony z tloczyskiem silownika jest osadzony suw-
liwie na ramieniu, ktére zamocowane jest wahli-
wie w korpusie przedzarki, przy czym silownik
pneumatyczny jest zamocowany do ramienia. Cze§é
ramienia, ma ktérej prowadzony jest suwak, usy-
tuowana jest prostopadle do nawijajgcego walka
napedzajgcego ciernie stykajacy sie z nim punkto-
wo nawéj. Czujnik pomiarowy stanowi kanalowa
konncé6wka, wyprofilowana, w obudowie zasobnika,
korzystnie w $cianie komory, w ktérej magazyno-
wana jest przedza. Czujnik pomiarowy moga sta-
nowié réwniez dwie plytki kondensatora pojemmo-
§ciowego zamocowane 'do obudowy zasobnika, badZ
Zr6dto §wiatla i fotoelement umieszczone ma prze-
ciw siebie, przy czym miedey plytkami kondensa-
tora lub Zrédlem $§wiatla i fotoelemen'tem znajdu-
je sie magazynowana przedza.

Spos6b wediug wynalazku polega na tym, Ze ste-
rowanie predko$cia mawijania przedzy odbywa sie
przez okresowe odrywanie nawoju od elementu na-
pedowego napedzajacego mawdj ciernie, przy czym
obrotowy element napedowy ma predkos§é stalg i
wyzszg od predkosci podawania przedzy z punktu
roboczego, Odrywanie nawoju od elementu napedo-
wego nastepuje, gdy stan zapasu przedzy magazy-
nowanej w zasobniku jest zZbyt maly, a ponowny
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kontakt tych elementéw nastepuje, gdy stan za-
pasu jest zbyt duzy.

Spos6b wedlug wynalazdku umozliwia bezposred-
nie nawijanie przedzy na nawoje krzyzowo-stozko-
we dla maszyn o stalej predkodci wydawania prze-
dzy. Penadtv sapewnia latwnosé dostosowania pred-
ko&ci mawijania przedzy do chwilowego stanu ru=
chu punktu roboczego.

Wynalazek obejmuje takZze urzgdzenie do nawi-
jania przedzy ma nawéj krzyzowo-stozkowy.

W urzadzeniu wedtug wynalazku wahliwe ramie,
w ¥t¥ryth Séadzohy jedt obrotowo uchwyt cewki na-
woju, jest polaczone priegubowo z tloczyskiem si-
lownika pneumatycznego dwustronnego dzialania,
zamocowanego w Xkorplusie przedzarki, korzystnie
wahliwie. Komora czyrna silownika jest pdiatdb:z
na poprzez impulsowy uklad przetwarzania sygna-
tu z czujnikiem pomiaréwym zasobnika magazynu-
jacego przedze, a komora bierfin dilé¥wnia jest 2a-
silana ze¢ #ridia madci$nienia przez reduktor ci$-
nienia.

W innym rozwiazaniu urzgdzenia wedlug wyaa-
lazku w wahliwym tamieniu osadzona jest obroto-
wo diwignia Hvursiiiehihé, fisre) jethe Famid; \-
sytuowane [korzystnie réwnéteile Go Wakitwéeib Fa-
mienia; jest polgczone z tloczyskiem sitownmdilea
pneumatycznego jednbstronnege wdiaddmia;, a dru-
gie ramie jest zaopalirzone w cierng nakladke usy-
tuowana mnaprzeciw haniuicowej tarczy, osidzonej
na obrotowym uchyeis 01 nswsju. Ponadts u-
rzadzenie posiada opbfdWwy el zMietewady
w wahliwym ramieniu, ANy Ha dicdze Ru-
chu diwigni dwuramiennej. Uzyskujé sie prree to
hamowanie nawoju przy jego odrywaniu od ele-
mentu zgo mnapedzajacego.

Przedmiot ‘wynalazku jest (przedstawmny W przy-
Ktadach wy’konania na rysunkach, na ltérych fig.
1 @rzedstawxa urzadzeme z czuﬂnikiem pnemmtyez-
nym w w1ddku z bolku, flg 3 — urzadzenie w wi-
doku z gbry, fng. 3 — urzadzeme z cz'ujmkl.em po-
Jemnoécmwym w widoku z boku, ﬁg 4 — urzg-
dzenie z czu:tmﬂ:i‘em fotoelekiryémym w widoku z
baku, fig. 3
doku % ?bolku, tng 6 — inne rozwigzanie urzadzenia
W widoku z gbry

‘W urzadzeniu .przedstawionym na fig. 1 i &ig. 2
za jparg odbierajgoych watkéw 1, umieszczonyeh na
wyjbciu-przedey ¢ przedzqcej kemery 2, enajduje si¢
zasobnik a priedzy. Zssobnik a ma prestopadio-
éciexmg,, magazynujqcq komore 3 ogranicrong obu-
dowg 4, W écianach ‘czionowych deemory 3 znajdu-
je sie wilotowy etwér B i wylotowy otwér 6 prie-
dzy, ktbre sq usytuowene waglegdem sicbie wepél-
osiowo.

W Scianie dolnej megagynujgcej komory -3
wylkonane sq dwe rredy preelotowych wkiadajacych
otworéw 7, a w éeianie g6mmej kanuiowa koftcdwica
pomiarowa 8. Do magasynujgeej dromory 8 preyle-
ga esawna komora 9 egraniezonh dbudows 4 i bd-
dzielona od magazynujseej komory 3 joj vciang dol-
na, przy czym ssawma komera 9 eelkofitcona fest
kréécem 10 tpohcmm ze £rédtem podcisnienia nie
pokazanym na rysunieaeh. Za zasobnilsiern 4,
wzdluz drogi preejécia przedsy, umieszmezony jest

— inne rozwu:;zame urzqazema w Wl- .
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talerzowy naprezacz 11 przedzy, ostrzowy oczysz-
czacz 12, oraz zesp6l nawijdgcy. ,

Zesp6l mawijajacy stanowi rozprewadeajacy
przedze wodzik 13 o ruchu poffuWidlosWrdtnym,
nawijajaey walek 14 o dtalej predkoéei obwodowe]
1 wyldze] of ptgakedci odbierajgcych walkéw 1, sty-
kajgcy si§ PUBRtoWb zé stozkowym nawojem 15
dzieki wichrowatemu ustawieniu ich ¢8i, Hawéj 15
jest tworzony na stodkowej cewce 3§ ##dadiabnej na
eyt 17, KtdFy ottadzohy jest obdAMWe W ramie-
niu 18, Ramie 18 zamdcowane jé#t ‘Wehliwie na
sworzniu 19 osadzonymd mnieruchomo w korpusie
Przediddé. Wothy koniet ramienia 18 jest potaczo-
ny przegubowo za poSftednictwem sworznia 20 z
tloczyskiem 21 pneumalycznego ditdwhilka b. Cy-
linder 22 silowmilea b, w ktérym osatizony jest tlok
23 z tfoczyskiem 21, jest zamotéwhhy Wahliwie na
sworzniu 24 unieruchorhionym w korpusie prze¢-
dzarki. Czynna komera 25 silowmika B Znajdujaca
sie pod ftlokiem 23 jest polaczona przewodem 26
z wyjSciem generatora 27 impulséw pneumaltycz-
hych, liorbgo wajdtlt Popr¥ez whhAcdniach 28 jest
péliéushe £ Runalowsy koncéwksa pomiarows 8, ma-
tomiast bierna komora 29 jest polgteona poprzez
Yeduktor ciénienia 30 ze ¥r6dlem nadci$nienia nie
pokazanym na rysunkach, Reduktor ciénienia 30
reguluje warto§é cidnienia w biemej komorze 29,
A iy NaRiym wiehost nacMku nawoju 15 na na-
Wilafey walek 18,

Ursadeehie prredstawione na fig. 3 posiada w
magazynujacej komorze 3 Basobnika a dwie plytki
31 kondensatora rpojefmnoécmwego zamocowane do
obdowy 1 1 polictons pifdez zasilacz 32 i wzmac-
hiack 33 z wenefhtoletn 34 impulséw elektrycznych.
Generator 34 jest potaczbny poprzez elekiropneuma-
tyczay prretwornik 35 r ctysmg komore £5 sidew-
nika b,

Ursgdeenie polktazane na fig. 4 ma w ksgcej lo-
merze 9 4rédie 36 éwiatle; a nh prreciw niego pbél-
przewgdniltowy fotodlement 37 2amocowany do gdr-
nej feiany -magasyrujgetj komory & Fotdelemvert
87 jest polucsony poprrer wWamecdniecz 33 £ gendre-
torem 34 impulebwv eleltiryaznych, kiéry jest po-
taczony poprzez elektropmeamvatyezny pmetmrmk
35 z czynng komorg 25 sitownika b.

W iy rozwigzanin Gizadzenia, pizeistawione-
go na M. 5 1 fig. B, ha sworzniu ¥ Zamocowanym
w 'raamému ¥ osadzona jest obictowo dWwurarnieh-
fia @BWighia 2, KY8EE) jedno ramit polgezone jest
prz&gaBowo za postednidtwetn sworznfa 41 % tlo-
CEystiiEmh 21 B ‘e'uma’t‘y 2go silovwmika b, a dru-
gie Fdinfe ﬁst Za at‘rione W &iethy nakladke 42
zaindeowWaty A6 ‘'hiego. Cjefha nakladka ¥2 jest
usyticvata hapitetiw hamulcowe] tatczy 43, kto-
ra Zanocowinh Jest na obrotowym uchwycie l‘l na-
WoTu 15. Ponadto w rarile ¥ wWkrtoona jest &riba
11 zaBezpTEcYoha naktetky 45, PrZy czyin koniec 18
S¥UbYy ‘uthies#c¥ony jest hé@fz‘e‘ciw d¥wigni 40 po
stronie piz&diwne] niz ¢iéina n¥kYadka 42, Czynna
kemora 25 milownika b mote byé poihozona poprtez
inspuleowy ukiad preeivaraania sygnaiu z ofujdi-
kiem pneumatyesnym, pojemnotéciowim dub foto-
eleltitpycznym sesobniita a.

‘Daietante urzqdzenta jest nastepujace, Prredzd od-
bierena ¢ -pre¢dzacej komory £ przez pare wdbie-
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rajacych watkéw 1 jest podawana w sposéb ciagly
do magazynujacej komory 3 zasobnika a. W wyni-
ku wytworzonego podciS§nienia przedza uklada sie
w regularne ciasno przylegajace petle. Jednocze-
$nie przedze odprowadza sie z magazynujjgcej ko-
mory 3 ze zmienng predkoScia w wyniku obrotéw
nawoju 15 napedzanego ciernie przez nawijajacy
walek 14. Odprowadzana przedza przechodzgc przez
naprezacz 11 i oczyszczacz 12 jest ponadto rozpro-
wadzana wzdluz nawoju 15 ;przez wodzik 13. Na-
wéj 15 styka sie z nawijajgcym walkiem 14 lub
jest od niego okresowo -gdrywany w zaleznosci od
chwiloweigo stanu zapasu przedzy w zasobniku a.
Pomiar chwilowej iloSci magazynowanej przedzy
moze sie odbywaé przez pomiar podciSnienia panu-
jacego w zasobniku a, napiecia kondensatora po-
jemmo$ciowego 31 lub napiecia na fotoelemencie 37,
przy czym sygnaly pneumatyczne po wzmocnieniu
sg podawane do generatora 27 impulséw pneuma-
tyecznych, ktéry wysyta impulsy pneumatyczne nad-
ciénieniowe do czynnej komory 25 silownika b, na-
tomiast sygnaly elektryczne po wzmocnieniu sg
podawane do generatora 34 impulséw elektrycznych,
ktéry wysyla impulsy elektryczne, przetwarzane
nastepnie na impulsy pneumatyczne w elektropneu-
matycznym przetworniku 35 podane dalej do czyn-
nej komory 25 sitownika b. Generatory impulséw
wysytaja impulsy wykonawcze tylko wtedy, gdy
sygnal pomiarowy osiggnie wymagang warto$é,

'Gdy zapas przedzy w zasobniku a osiggnie war-
to$é powyzej gérnego zakresu generator impulséw
nie dziata, naw6j 15 styka sie z walkiem 14 i wy-
biera nadmiar przedzy z zasobnika a. W tym czasie
sprezone powietarze w biernej komorze 29 silow-
nika b, oddziatywujgc na tlok 23, ustala tioczysko
21 w dolnym polozeniu i zapewnia docisk nawoju
15 do nawijajacego watka 14 bezposrednio poprzez
ramie 18, jak to przedstawiajq fig. 1, fig. 3 i fig. 4,
a w urzgdzeniu przedstawdomym na fig. 5 i fig. 6
poSredni nacisk uzyskuje sie po oparciu sie ramie-
nia dfZwigni 40 o oporowa $rube 44 przy odbloko-
wanym hamuicu.

Gdy ilo§é przedzy w zasobniku a zmaleje ponizej
dolnego zakresu zapelnienia generator impulséw za-
dziala, a okresowe impulsy pneumatyczne nadci§-
nieniowe wywotujgc krétkie skoki tloka 23 powo-
dujgq odrywanie sie od nawijajgcego walka nawoju
15, ktéry zmniejsza swe obroty i chwilowy zapas
przedzy zaczyna rosnaé. Natomiast w urzadzeniu
przedstawionym na fig. 5 i fig. 6 oprécz podnosze-
nia nawoju 15 wystepuje jego hamowanie. Z chwilg
podania impulséw pneumatycznych do czynnej ko-
mory 25 tlok 23 wykonuje skok i dZwignia 40 od-
rywa sie od oporowej Sruby 44 i dociska cierna
nakladke 42 do hamulcowej tarczy 43, po czym
dZwignia 40 i ramie 39 unosza sie jako sztywna ca-
lo§¢ z nawojem 15, ktéry przestaje byé napedzany
przez czas trwania impulsu i jest jednoczesnie ha-
mowany.
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6
Zastrzezenia pateantowe

1. Spos6b nawijania na nawdéj krzyzowo-stoiko-
wy przedzy podawanej ze staty predkoécig z punktu
roboczego, zwltaszcza w przedzarce bezwrzeciono-
wej ,polegajacy na przejSciowym magazynowaniu
przedzy w przelotowym zasobniku, a nastepnie na-
wijaniu ze zmienng, sterowang predko$ciq na two-
rzony nawéj krzyzowo-stozZkowy napedzany cier-

" nie od elementu napedowego stycznego z nim na

obwodzie, przy czym predko$é nawijania steruje sig
wedtug odchylek wielkosci zapelnienia zasobnika od
warto$ci zadanej, znamienny tym, Ze zamiana pred-
kos$ci nawijania przedzy odbywa sie przez okreso-
we odrywanie nawoju od elementu napedowego po-
siadajacego predko§é wyzszg niz predkosSé podawa-
nia przedzy.

2. Urzgdzenie do nawijania na nawdj krzyzowo-
-stozkowy przedzy podawanej ze staly predkoscia
z punktu roboczego, zwlaszcza w przedzarce bez-
wrzecionowej, zawierajgce pare odbierajgcych wal-
kéw, naprezacz i oczyszczacz przedzy, nawijajacy
watek, obrotowy uchwyt cewki mawoju, wahliwe ra-
mie mocujgce uchwyt, podci$nieniowy zasobnik
przedzy wyposazony w czujnik pomiarowy, nastaw-
nik polozemia nawoju zaopatrzony w pneumatyczny
silownik tlokowy, znamienne tym, Ze wahliwe ra-
mie (18) jest polgczone przegubowo z tloczystkiem
(21) silownika (b) zamocowanego w korpusie prze-
dzarki, korzystnie wahliwie, przy czym czynna ko-
mora (25) silownika (b) jest polaczona poprzez im-
pulsowy uklad przetwarzania sygnatu z czujnikiem
pomiarowym, a bierna komora (29) jest zasilana
ze Zr6dia madci$nienia przez redulktor (30).

3. Urzadzenie do nawijania na naw6j krzyzowo-
-stozkowy przedzy podawanej ze stala predkofcig
z punktu roboczego, zwlaszcza w przedzarce bez-
wrzecionowej, zawierajace pare odbierajacych wat-
kéw, naprezacz i oczyszczacz przedzy ,nawijajacy
walek, obrotowy uchwyt cewki mawoju, wahliwe
ramie mocujace uchwyt, podci$nieniowy zasobnik
przedzy wyposazony w czujnik pomiarowy, nastaw-
nik poloZzenia nawoju zaopatrzony w pneumatyczny
silownik tlokowy, znamienne tym, Ze posiada dwu-
ramienng dZwignie (40) osadzong obrotowo na wa-
hliwym ramieniu (39), ktérej jedno ramie usytuowa-
ne korzystmie réwmolegle do wahliwego ramienia
(39) polaczone jest przegubowo z tloczyskiem (21)
silownika (b) zamocowanego w korpusie przedzar-
ki, korzystnie wahliwie, a drugie ramie jest zaopa-
trzone w cierna makladke (42), usytuowang naprze-
ciw hamulcowej tarczy (43) osadzonej na obroto-
wym uchwycie (17), oraz oporowy element (44) za-
mocowany w wahliwym ramieniu (39) umieszczony
na drodze ruchu dZwigni (40), przy czym czymma
komora (25) silownika (b) jest polaczona poprzez
impulsowy uklad przetwarzania sygnalu z czujni-
kiem pomiarowym, a bierna komora (29) jest za-
silana ze Zr6dla nadciénienia przez reduktior (30).
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