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(57) Resumo: DISPOSITIVO DE CONTROLE DE UMA UNIDADE
DE DISTRIBUIGAO ELETRICA QUE COMPREENDE UM
DISPOSITIVO PARA INDICAR SOLDAGEM DOS CONTATOS E UMA
UNIDADE DE DISTRIBUIGAO ELETRICA QUE COMPREENDE TAL
DISPOSITIVO. A presente invencdo refere-se a um dispositivo de
controle de uma unidade de distribuicdo elétrica abrigada em um
estojo isolante que compreende no minimo um contato moével (3)
suportado por um contato suporte (2) projetado para operar em
conjunto com no minimo um contato estacionario (4) que é fixo em
relagéo ao estojo, dito contato mével sendo capaz de ser atuado, seja
de maneira manual por meio de um cabo (7), ou de maneira
automatica, e um dispositivo de fechamento de alta velocidade que
compreende uma catraca (25) montada rotativa ao redor do pino
giratério X do cabo (7), dita catraca (25) sendo deslocada por uma
mola contra um batente do cabo (7) que é acionado pelo cabo (7) na
dire¢do de fechamento dos contatos estacionario e mével, e que opera
em conjunto com o contato suporte de modo a realizar fechamento em
alta velocidade de dito contato mével. Este dispositivo é caracterizado
pelo fato de a catraca acima mencionada (25) compreender um
indicador (31), dito indicador apenas sendo visivel do exterior através
de uma abertura (5) do estojo quando os contatos estacionario (3) e
movel (4) estao abertos.
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Relatorio Descritivo da Patente de Invengao para "DISPOSITIVO
DE CONTROLE DE UMA UNIDADE DE DISTRIBUIGAO ELETRICA QUE
COMPREENDE UM DISPOSITIVO PARA INDICAR SOLDAGEM DOS
CONTATOS E UMA UNIDADE DE DISTRIBUIGAO ELETRICA QUE COM-
PREENDE TAL DISPOSITIVO".

A presente invengao refere-se a um dispositivo de controle para
uma unidade de distribuicao elétrica abrigada em um estojo isolante, que
compreende no minimo um contato moével suportado por um contato suporte
projetado para operar em conjunto com no minimo um contato estacionario
que é fixo em relagéo ao estojo, dito contato movel sendo capaz de ser atu-
ado seja de forma manual por meio de um cabo montado rotativo ao redor
de um pino giratério do estojo, ou de forma automética, entre uma posicao
aberta e uma posigao fechada dos contatos estacionario e movel, e um dis-
positivo de fechamento de alta velocidade, dito dispositivo sendo projetado
para reter o contato mével na posigao aberta armazenando energia no inicio
da operacéo de fechamento manual do cabo e sobre um certo deslocamento
deste ultimo, e para liberar dito contato movel depois deste deslocamento do
cabo, de modo que a energia armazenada previamente provoca fechamento
em alta velocidade dos contatos estacionario e mével, dito dispositivo de
fechamento da alta velocidade compreendendo uma catraca montada rotati-
va ao redor do pino giratorio do cabo, dita catraca sendo deslocada por uma
mola contra um batente do cabo que é acionada pelo cabo na diregéo de
fechamento dos contatos estacionario e movel, e operando em conjunto com
o contato suporte de modo a realizar fechamento em alta velocidade de dito
contato movel, e também relativo a uma unidade de distribuigéo elétrica que
compreende um tal dispositivo.

O documentou FR 2 616 583 é conhecido descrevendo um me-
canismo de operagao de um disjuntor elétrico em miniatura, dito mecanismo
compreendendo um cabo acoplado a uma haste de transmissao para formar
uma cavilha, o dispositivo suporte de contato mével que tem uma placa mon-
tada rotativa sobre um pivé e uma articulagdo mecéanica capaz de quebrar

pela agdo de uma alavanca movel. A articulagdo € formada por uma pega de
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retencao da alavanca movel, que opera em conjunto com um gancho de tra-
vamento montado pivotante sobre um pino giratério da placa. A haste € aco-
plada diretamente ao gancho de travamento, o conjunto formando um esta-
gio de engrenamento de redugao que possibilita que a forca de deslocamen-
to seja reduzida. Este mecanismo compreende, de maneira vantajosa, um
dispositivo para fechamento em alta velocidade dos contatos, que compre-
ende um brago de bloqueio arranjado na alavanca de suporte isolante do
brago de contato e que opera em conjunto com uma catraca montada pivo-
tante no pino giratério do cabo. Esta catraca esta associada com uma mola
de retorno que desloca a catraca na diregdo anti-horaria contra um batente

do cabo. Este dispositivo ndo compreende qualquer dispositivo para indicar

" a soldagem dos contatos.

O documento EP 0 342 133 é também conhecido descrevendo
um disjuntor em miniatura que opera o mecanismo de controle, com um indi-
cador de contatos soldados. Neste documento, o dispositivo para indicar
soldagem dos contatos compreende um batente fornecido no contato supor-
te e projetado para interferir com um nariz de bloqueio fornecido na base do
cabo de modo a reter o cabo em uma posigéo intermediaria no caso de sol-
dagem dos contatos. Este mecanismo também compreende um indicador
visual de abertura do disjuntor arranjado na base do cabo ou proximo a junta
da cavilha de tal maneira a ser visivel do exterior do estojo através da aber-
tura, quando o cabo alcangar a posigao aberta. Neste documento, quando os
contatos estdo soldados e o operador comprime no cabo, o operador atua
diretamente na indicagédo. A indicagao pode ser tornada visivel enquanto os
contatos estdo soldados. Isto pode induzir o operador a erro e conduzi-lo a
se colocar em uma situagao perigosa.

O documento FR 2 660 794 é também conhecido descrevendo
um mecanismo disjuntor em miniatura que compreende um indicador biesta-
vel montado rotativo livremente sobre o pino giratério do cabo entre uma po-
sicdo ativa e uma posicso inativa. O indicador compreende um primeiro bra-
co indicador equipado com um indicador, e um segundo brago de aciona-

mento movel entre dois batentes de final de curso e tendo uma borda que
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opera em conjunto com o nariz do contato suporte para travar o indicador na
posicao inativa quando o cabo é atuado a partir da posi¢ao fechada para a
posicao aberta, em caso de soldagem dos contatos.

A presente invencéo soluciona os problemas descritos acima e
propde um dispositivo de controle de uma unidade de distribuicéo elétrica
que compreende um dispositivo para indicar soldagem dos contatos de pro-
jeto simples, que compreende um pequeno numero de pegas e para cuja
operagdo do cabo quando os contatos estdo soldados ndo move o indicador
de maneira errada para a posigao aberta dos contatos.

Para esta finalidade, um objetivo da presente invengao € fornecer um
dispositivo de controle do tipo acima mencionado, este dispositivo sendo
caracterizado pelo fato de a catraca acima mencionada compreender um
indicador, dito indicador apenas sendo visivel do exterior através de uma
abertura do estojo quando os contatos estacionario e mével estao abertos.

De acordo com uma modalidade particular da invengao, a catra-
ca acima mencionada é moldada juntamente com o indicador.

De acordo com um aspecto particular, esta catraca apresenta
uma superficie externa chamada primeira superficie na forma de uma porgao
de cilindro que opera em conjunto com uma rampa que pertence ao contato
suporte, de modo que este Ultimo é mantido na posi¢ao aberta dos contatos
durante o fechamento do cabo por uma certa duragédo que corresponde ao
tempo durante o qual a catraca desliza ao longo da rampa do contato supor-
te. De acordo com um outro aspecto, em uma das extremidades de sua su-
perficie externa acima mencionada chamada primeira superficie, a catraca
acima mencionada compreénde uma porgao de superficie chamada segun-
da superficie que se estende de maneira substancialmente perpendicular a
primeira superficie e projetada para operar em conjunto com uma parte que
forma um nariz na extremidade da tampa do contato suporte acima mencio-
nado, de modo a manter a catraca em uma posi¢éo na qual o indicador nao
é visivel do exterior quando o cabo é acionado para a posigao aberta dos
contatos quando os contatos estao soldados.

De acordo com um outro aspecto, o indicador acima mencionado
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é formado por uma tira de material que se estende desde a porgao acima
mencionada de superficie chamada segunda superficie.

De acordo com um outro aspecto, a base do cabo apresenta
uma superficie externa também na forma de uma porgéo de cilindro, e esta
base apresenta uma folga de material cuja forma externa € complementar
aquela da superficie interna direcionada no sentido do pino giratério do cabo,
da tira de material que forma o indicador, de modo que na posi¢ado aberta
dos contatos estas Ultimas duas superficies séo superpostas, dita tira de ma-
terial formando o indicador que apresenta uma superficie externa situada na
extensao da superficie externa da base acima mencionada.

De acordo com um outro aspecto, este dispositivo de controle
que compreende uma haste de transmissao acoplada ao cabo, um dispositi-
vo suporte de contato mével que compreende uma placa montada rotativa
sobre um pivé e que tem uma articulagdo mecanica que pode ser quebrada
com a haste de transmissdo, uma alavanca de deslocamento controlada por
uma unidade de deslocamento para provocar a quebra da articulagdo meca-
nica no caso de uma falha, resultando em deslocamento automatico do me-
canismo independentemente do cabo e a separagdo dos contatos, a articu-
lacdo mecanica que pode ser quebrada compreendendo uma pega de reten-
cdo da alavanca de deslocamento que opera em conjunto com um gancho
de travamento montado pivotante em um pino giratério da placa, a quebra da
articulagdo mecanica correspondendo a liberagdo do gancho de travamento,
este dispositivo caracterizado pelo fato de ainda compreender um batente
unido de maneira segura a placa e projetado para operar em conjunto com o
gancho de travamento, de modo a garantir a posi¢éo do cabo em uma posi-
c¢ao intermediaria do cabo na qual os contatos est&o soldados.

E um outro objetivo da invengéo fornecer uma unidade de distri-
buigao elétrica que compreende um dispositivo de controle que compreende
os aspectos acima mencionados tomados sozinhos ou em combinagao.

Porém, outras vantagens e aspectos da invengéo se tornarao
mais claramente evidentes a partir da descrigdo detalhada a seguir que se

refere aos desenhos anexos fornecidos para finalidades de exemplo apenas,



€ Nos quais:

a figura 1 € uma vista em perspectiva que ilustra a parte interna
\ de uma unidade de distribuicdo de acordo com a invengdo, compreendendo

um dispositivo de controle de acordo com a invengédo na posi¢ao aberta dos
5 contatos,

a figura 2 & uma vista em perspectiva parcial, que ilustra de ma-

neira mais particular o cabo nesta posicao dos contatos da unidade de distri-
buicéo,

a figura 3 & uma vista de topo da unidade de distribuicdo nesta
10  mesma posigao dos contatos,

a figura 4 &€ uma vista em perspectiva que ilustra a parte traseira
da mesma unidade de distribuicdo nesta mesma posigéo,

a figura 5 € uma vista em perspectiva que ilustra a parte interna

da mesma unidade de distribuicdo em uma posi¢éo que corresponde ao ini-
15 cio de fechamento da unidade de distribuigéo,

a figura 6 & uma vista idéntica a figura precedente, em uma po-

sicao do dispositivo que corresponde ao fechamento em alta velocidade da
unidade de distribuicéo,

a figura 7 € uma vista idéntica as figuras precedentes, a unidade
20 de distribuigdo estando em uma posigéo fechada,

a figura 8 é uma vista em planta que ilustra a parte interna da

unidade de distribuicdo em uma posigéo desta Ultima na qual seus contatos
estao soldados,

a figura 9 é uma vista parcial que compreende uma vista cortada
25

e afastada, mais particularmente ilustrando o cabo em uma posi¢ao soldada
dos contatos, e

a figura 10 é uma vista de topo de uma unidade de diétribuig:éo

em uma posi¢do soldada dos contatos depois que uma forga foi aplicada
sobre o cabo.

30

Nas figuras 1 e 4 até 8, um disjuntor elétrico em miniatura pode
ser visto como um estojo de isolamento moldado B que compreende um dis-

positivo de controle 1 de acordo com a invengao. Este dispositivo de controle
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1 é do tipo descrito no Pedido de Patente Europeu n°® 86 402 267 depositado
pelo requerente. O dispositivo atua um contato suporte 2 que compreende
uma parte contato 3 que opera em conjunto com um contato estacionario 4.
Uma abertura 5 é arranjada no painel frontal 6 do estojo, para a passagem
de um cabo 7 montado com pivotamento limitado em um pino giratério X en-
tre uma posigao fechada na qual contatos 3, 4 estéo fechados e uma posi-
¢ao aberta que corresponde a separagao de contatos 3, 4. O cabo 7 € equi-
pado com uma base interna 8 acoplada a uma haste de transmissao 9 para
formar um dispositivo cavilha, a junta de articulagdo 10 de cuja cavilha & ex-
céntrica em relacao ao eixo do pino giratério X do cabo 7.

O cabo 7 é deslocado em uma direcdo que corresponde a aber-
tura dos contatos por meio de uma mola de retorno 11 ilustrada na figura 2.
O contato estacionario 4 é fixado de maneira segura no nucleo da carcaga
de uma unidade de deslocamento eletromagnética 12. Contato suporte 2
feito de material isolante é articulado ao redor de um pivé 14 que pertence a
uma placa rotativa 15 que aciona o contato suporte 2.

Uma alavanca de deslocamento 16 acionada pelo batedor 17 da
unidade de deslocamento eletromagnética e a tira de metalica 18 do disposi-
tivo de deslocamento térmico € montada giratéria sobre um pino giratério Y
suportado pela placa 15 com um deslocamento predeterminado em relagéo
ao pivd acima mencionado 14.

Uma articulagdo mecanica que pode ser quebrada € arranjada
entre a haste de transmissdo 9 e a placa de acionamento 15 do contato su-
porte 2. Na posigéo travada a articulagao possibilita controle manual do me-
canismo por meio do cabo 7. Movimento da alavanca de deslocamento 16
para a posicao deslocada devido & a¢do da unidade de deslocamento pro-
voca quebra momentanea da articulagdo mecanica resultando em desloca-
mento automatico do mecanismo, independentemente do cabo. A alavanca
de deslocamento 16 é associada com uma mola de retorno 19, projetada
para realizar restabelecimento automatico da articulagdo mecanica quando o
cabo 7 é atuado para a posicdo aberta em seguida a deslocamento do me-

canismo em uma falha.
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A articulagdo mecéanica que pode ser quebrada, compreende um
gancho de travamento 20 montado pivotante sobre um pino giratério Z da
placa 15. Em oposigao a este pino giratério Z um nariz 21 do gancho de tra-
vamento (nao-visivel nas figuras) opera na posi¢do travada da articulagao,
em conjunto com uma pega de retengéo 22 (nao-visivel nas figuras) e situa-
da no brago da alavanca de deslocamento 21. A haste de transmissao 9 é
acopiada ao gancho de travamento 20 e a placa 15 em um ponto de articu-
lagdo que é responsavel por mover em duas aberturas consecutivas 23, 24
da placa 15 quando o deslocamento tem lugar. Este ponto de articulagao
esta colocado localizado entre o pino giratério Z que articula o gancho de
travamento 20 sobre a placa 15 e nariz 21 do gancho de travamento.

Também deveria ser observado que o dispositivo ainda compre-
ende um batente 33 (figura 8) fixado de maneira segura a placa 15 e proje-
tado para operar em conjunto com o gancho de travamento 20, de modo a
garantir a posi¢do do cabo 7 em uma posi¢do intermediaria do cabo 7 na
qual contatos 3, 4 estao soldados.

O dispositivo de controle 1 também compreende uma catraca 25
montada rotativa ao redor do pino giratério X do cabo 7 e deslocado pela
mola 11 acima mencionada na diregéo anti-horaria contra um batente 7a da
base 8 do cabo 7 (figura 2).

Como ilustrado na figura 9, esta mola 11 compreende um primei-
ro ramal 11a fixado no recinto 26 e um segundo ramal 11b que compreende
um batente 25a da catraca e também projetado para deslocar o cabo 7 para
a posigdo aberta comprimindo no batente 7a do cabo e no batente 25b da
catraca (figura 2).

Esta catraca 25 apresenta uma superficie externa 27, chamada
primeira superficie, na forma de uma porgéo de cilindro projetada para ope-
rar em conjunto com uma rampa 28 fornecida na extremidade do contato
suporte 2 de modo que este contato suporte 2 € mantido na posi¢ao aberta
dos contatos durante fechamento do cabo 7 por uma certa duragéo que cor-
responde ao tempo durante o qual a catraca 25 desliza ao longo da rampa

28 do contato suporte 2.
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Na extremidade 29 da superfficie externa acima mencionada 27
na forma de uma porgéo de cilindro, esta catraca 25 comprime uma porgao
da superficie 30, chamada segunda porgao de superficie, que se estende de
maneira substancialmente perpendicular a por¢ao de superficie 27 chamada
primeira por¢ao de superficie, a partir da qual uma tira de material que forma
o indicador 31 se estende. Esta porgao de superficie 30, chamada segunda
porcéo de superficie, compreende uma parte 30a (figura 2) projetada para
operar em conjunto com uma parte que conforma um nariz 32 formado na
extremidade da rampa 28 do contato suporte acima mencionado 2, de modo
a reter a catraca contra sua mola de retorno 11 em uma posigéo na qual o
indicador 31 nao é visivel do exterior quando o cabo 7 é acionado a partir da
posicao fechada dos contatos para a posigéo aberta dos contatos quando os
contatos estéo soldados.

Como ilustrado na figura 2, a base 8 do cabo 7 apresenta uma
superficie externa 34 também na forma de uma porgao de cilindro, e esta
base apresenta uma folga de material 35 cuja forma externa € complementar
aquela da superficie interna 37 da tira de material 31 que forma o indicador,
de modo que na posi¢édo aberta dos contatos estas Ultimas duas superficies
sao superpostas, dita tira de material 31 formando um indicador que apre-
senta uma superficie externa 38 situada na extensédo da superficie externa
34 da base acima mencionada 8.

A operagéo do dispositivo de controle de acordo com a invengao
sera descrita daqui em diante com referéncia as figuras:

Nas figuras 1 até 4, contatos 3, 4 da unidade de distribui¢ao es-
tao abertos. A mola de retorno 11 do cabo desloca a catraca 25 e seu indi-
cador associado 31 contra a base 8 do cabo 7, o conjunto formado pelo cabo
7 e a catraca 25 sendo deslocado para a posigédo aberta por dita mola 11.
Nesta posicéo o cabo 7 esta situado para a esquerda da unidade distribuido-
ra e o indicador 31 aparece através da abertura 5 do estojo.

Na figura 5, o cabo 7 comegou a ser movido manualmente para
a posi¢ao fechada por um movimento da esquerda para a direita.

No inicio do deslocamento de fechamento o sistema de articula-
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cdo cinematica do cabo 7 até a placa 15 aciona o contato suporte 2 no
sentido do contato estacionario 4. Ao mover, o cabo 7 aciona a catraca 25
em seu movimento quando o indicador 31 estd comprimindo sobre a base 8
do cabo 7 na posicdo aberta. A catraca 25 gira com o cabo 7 move mais
préxima ao contato suporte que gira na direcdo oposta. Engatamento da
catraca 25 com a rampa 28 do contato suporte 2 interrompe a rotagao do
contato suporte e mantém a parte contato 3 do contato suporte 2 em uma
distancia predeterminada do contato estacionario 4. O contato suporte 2 en-
tdo permanece imovel, porém a catraca 25 pode, ndo obstante, deslizar ao
longo da rampa 28 permitido o movimento de fechamento do cabo 7. Duran-
te este movimento do cabo 7 este Ultimo continua a atuar um mecanismo
que estica a mola de pressdo de contato. Isto resulta em uma energia ser
armazenada na mola de presséo de contato até a extremidade do movimen-
to de deslizamento da catraca sobre a rampa, uma posigéo representada na
figura 6.

Movimento final do cabo 7 até a posi¢do fechada ilustrada na
figura 7 faz com que o contato suporte 2 seja liberado pela catraca 25 segui-
do pelo fechamento em alta velocidade do contato suporte 2 devido a agao
do sistema cinematico, em particular da mola de presséao de contato. Duran-
te movimento do cabo 7 da posicdo aberta ilustrada na figura 1 para a posi-
c¢ao fechada ilustrada na figura 7, o indicador 31 se move da posicao na qual
ele é visivel do exterior para a posicéo retraida dentro da unidade distribui-
dora. Quando a abertura manual do disjuntor € realizada como representado
na figura 8, a catraca volta novamente para o batente formado pelo nariz 32
do contato suporte sem prejudicar o giro livre da placa e do contato suporte.
A catraca entdo permanece em posi¢do, e o cabo e seu mecanismo continu-
am sua rotagdo. Quando a distancia de abertura entre os contatos 3 e 4 &
maior do que 1,5 mm a catraca escapa do batente 32 e é forgada para com-
primir contra a face 7a da base 8 do cabo, devido ao efeito da mola de retor-
no 11, até que a posigao aberta do cabo ilustrada na figura 5 seja alcangada
e o indicador 31 se torne aparente através da abertura 5 do estojo, como

representado na figura 1.
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Quando os contatos estao soldados, se for desejado mover da
posicéo fechada representada na figura 7 para a posi¢ao aberta representa-
da na figura 1, o cabo 7 pode mover para cima até um certo ponto, porém
nio acionar a placa quando os contatos estao soldados. Durante este movi-
mento a catraca 25 é forcada no sentido do cabo na diregéo horaria por sua
mola de retorno 11. Quando este movimento de catraca 25 tem lugar, esta
altima entra em contato com o nariz 32 do contato suporte por meio da sua
superficie chamada segunda superficie que forma a rampa 30 e € mantida
por este contato suporte em uma posigao intermediaria na qual o indicador
31 é retraido dentro da unidade, como representado na figura 8. Quando
uma forga é aplicada no cabo 7 para tentar mover este ultimo para a posigcao
aberta, o indicador 31 permanece em sua posi¢do intermediaria desde que
os contatos estejam soldados.

De acordo com a invencéo, o indicador 31 & assim suportado
pela catraca 25 que serve a finalidade de fechamento em alta velocidade.
Esta catraca é desabilitada na posi¢ao intermediaria pelo contato suporte 2
quando os contatos estdo soldados. O sistema cinematico de indicadora é
assim independente de agdes externas sobre o cabo.

A presente inveng&o se aplica a qualquer unidade de distribuigao
elétrica tais como um disjuntor, um comutador ou um comutador de desco-
nexao etc., cujos contatos podem ser atuados por um cabo ou similar e que
compreende um dispositivo de fechamento de alta velocidade, dito dispositi-
vo de fechamento de alta velocidade compreendendo uma catraca montada
rotativa ao redor do pino giratério do cabo.

Um dispositivo de controle foi assim conseguido de acordo com
a invencdo, no qual o sistema cinematico do indicador é independente de
acoes do operador no cabo, sem pegas adicionais deverem ser fornecidas.
Qualquer que seja a forca aplicada no cabo, o indicador apenas se torna
aparente quando os contatos estao soldados.

Naturalmente a invengéo néo esta limitada as modalidades des-
critas e ilustradas, as quais foram fornecidas apenas para a finalidade de

exemplo.
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Ao contrario, a invencado se estende para abranger todos os
equivalentes técnicos dos dispositivos descritos bem como combinagbes

deles, se estas Ultimas sao realizadas de acordo com o espirito da invengao.
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de controle de uma unidade de distribuigao elétrica
abrigada em um estojo isolante que compreende no minimo um contato mo-
vel suportado por um contato suporte projetado para operar em conjunto
com no minimo um contato estacionario que & fixado em relagéo ao estojo,
dito contato moével sendo capaz de ser atuado, seja manualmente por meio
de um cabo montado rotativo ao redor de um pino giratério do estojo, ou de
maneira automatica entre uma posigdo aberta e uma posigao fechada dos
contatos estacionario e mével, e um dispositivo de fechamento de alta velo-
cidade, dito dispositivo sendo projetado para reter o contato mével na posi-
¢ao aberta armazenando energia no inicio da operagéo de fechamento ma-
nual do cabo e sobre um certo deslocamento deste ultimo, e para liberar dito
contato mével depois deste deslocamento do cabo, de modb gue a energia
armazenada previamente provoca o fechamento em alta velocidade dos con-
tatos estacionario e movel, dito dispositivo de fechamento em alta velocidade
compreendendo uma catraca montada rotativa ao redor do pino giratério do
cabo, dita catraca sendo deslocada por uma mola contra um batente do ca-
bo, que & acionada pelo cabo na direcdo de fechamento dos contatos esta-
cionario e mével, e que opera em conjunto com o contato suporte de modo a
realizar fechamento em alta velocidade de dito contato mével, caracterizado
pelo fato de a catraca acima mencionada (25) compreender um indicador
(31), dito indicador (31) sendo apenas visivel do exterior através de uma
abertura (5) do estojo quando os contatos estacionario (3) e movel (4) estao
abertos. |

2. Dispositivo de controle de acordo com a reivindicagéo 1, ca-
racterizado pelo fato de a catraca acima mencionada (25) ser moldada jun-
tamente com o indicador (31).

3. Dispositivo de controle de acordo com a reivindicagéo 1 ou 2,
caracterizado pelo fato de a catraca acima mencionada (25) apreséntar uma
superficie externa (27) chamada primeira superficie, na forma de uma por-
¢ao de cilindro que opera em conjunto com uma rampa (28) que pertence ao
contato suporte (2) de modo que este Ultimo & mantido na posi¢céo aberta
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dos contatos (3, 4) durante fechamento do cabo (7) por uma certa duragao
que corresponde ao tempo durante o qual a catraca (25) desliza ao longo da
rampa (28) do contato suporte (2).

4. Dispositivo de controle de acordo com qualquer uma das rei-
vindicagoes 1 até 3, caracterizado pelo fato de na extremidade (29) de sua
superficie externa acima mencionada (27), chamada primeira superficie, a
catraca acima mencionada (25) compreender uma porg¢éo de superficie (30),
chamada segunda superficie, que se estende de maneira substancialmente
perpendicular a primeira superficie e projetada para operar em conjunto com
uma parte que forma um nariz (32) na extremidade da rampa (28) do contato
suporte (2) acima mencionado, de modo a manter a catraca (25) em uma
posicdo na qual o indicador (31) ndo é visivel do exterior quando o cabo (7).
¢é acionado para a posi¢do aberta dos contatos quando os contatos estao
soldados.

5. Dispositivo de controle de acordo com a reivindicagéo 4, ca-
racterizado pelo fato de o indicador acima mencionado (31) ser formado por
uma tira de material que se estende desde a porg¢do acima mencionada de
superficie chamada segunda superficie (30).

6. Dispositivo de controle de acordo com qualquer uma das rei-
vindicacdes 1 até 5, caracterizado pelo fato de a base (8) do cabo (7) apre-
sentar uma superficie externa (34) também na forma de uma porgao de ci-
lindro e esta porgao base apresentar uma folga de material (35) cuja forma
externa é complementar aquela da superficie interna (37) direcionada no
sentido do pino giratério do cabo (7) da tira de material (31) que formam o
indicador, de modo que na posigao aberta dos contatos estas Ultimas duas
superficies sdo superpostas, dita tira de material (31) formando o indicador
que apresenta uma superficie externa (38) situada na extens&o da superficie
externa (34) da base acima mencionada (8).

7. Dispositivo de controle de acordo com qualquer uma das rei-
vindicacées 1 até 6, que compreende uma haste de transmisséo (9) acopla-
da ao cabo (7), um dispositivo de suporte de contato mével que compreende

uma placa (15) montada rotativa sobre um pivo (14) e que tem uma articula-
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¢ao mecanica que pode ser quebrada com a haste de transmissao (9), uma
alavanca de deslocamento (16) controlada por uma unidade de deslocamen-
to para provocar a quebra da articulagdo mecéanica no caso de uma falha,
resultando em deslocamento automatico do mecanismo independentemente
do cabo e separacdo dos contatos, a articulagdo mecénica que pode ser
quebrada compreendendo uma pega de retengdo (22) da alavanca de des-
locamento (16) que opera em conjunto com um gancho de travamento (20)
montado pivotante sobre um pino giratério X da placa, a quebra da articula-
cao mecanica correspondendo a liberagdo do gancho de travamento, carac-
terizado pelo fato de compreender um batente (33) unido de maneira segura
a placa (15) e projetado para operar em conjunto com o gancho de trava-
mento (20) de modo a garantir a posigao do cabo (7) em uma posi¢ao inter-
mediaria do cabo (7) na qual os contatos estao soldados.

8. Unidade de distribuicdo elétrica que compreende um dispositi-
vo de controle como definido em qualquer uma das reivindicagdes preceden-

tes.
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RESUMO
Patente de Invencéo: "DISPOSITIVO DE CONTROLE DE UMA UNIDADE
DE DISTRIBUICAO ELETRICA QUE COMPREENDE UM DISPOSITIVO
PARA INDICAR SOLDAGEM DOS CONTATOS E UMA UNIDADE DE DIS-
TRIBUIGAO ELETRICA QUE COMPREENDE TAL DISPOSITIVO".

A presente invengao refere-se a um dispositivo de controle de
uma unidade de distribuicdo elétrica abrigada em um estojo isolante que
compreende no minimo um contato mével (3) suportado por um contato su-
porte (2) projetado para operar em conjunto com no minimo um contato es-
tacionario (4) que é fixo em relagdo ao estojo, dito contato movel sendo ca-
paz de ser atuado, seja de maneira manual pbr meio de um cabo (7), ou de
maneira automatica, e um dispositivo de fechamento de alta velocidade que
compreende uma catraca (25) montada rotativa ao redor do pino giratério X
do cabo (7), dita catraca (25) sendo deslocada por uma mola contra um ba-
tente do cabo (7) que é acionado pelo cabo (7) na diregao de fechamento
dos contatos estacionario e movel, e que opera em conjunto com o contato
suporte de modo a realizar fechamento em alta velocidade de dito contato

mével. Este dispositivo é caracterizado pelo fato de a catraca acima mencio-

" nada (25) compreender um indicador (31), dito indicador apenas sendo visi-

vel do exterior através de uma abertura (5) do estojo quando os contatos

estacionario (3) e movel (4) estéo abertos.
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