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(54)  za¥fzeni pro mé¥eni otddek & ihlového zrychlen{ a zpo¥ddni

Vyndlez se tykd zarizeni pro bezdemontédZe
ni diagnostiku spalovacich motord, Za¥i-
zeni sestévd z mé¥iei ddsti, ridici &deti,
indikedni 34sti, kontrolni édsti e ovléd-
daci _ddsti, které jsou propojeny tak, Ze
umo¥nuji béhem jediného akceleradniho ne-
bo deceleradniho oyklu zmé¥it celou Fadu
okam¥itjch hodnot ihlového zrychleni ne~
.bo zpoZdéni p¥i urditych predvolenych
otddkdch, Zarizeni zpracovavd pulsy z gul-
sniho snimade otddek, PPl m&feni otdle

ge vytvarované pulsy &itaji po definova-
nou konstantni dobu &itadem, stav &itade
se prepisuje do pamdti a obsah paméti ge
.zobrazovdn na indikaci za¥izeni, PPi mé=-
‘Yeni zrychleni nebo zpoZddni je kmitodet
pulst ze snimale otdSek preveden na napé-
‘t1, které ie derivovéno podle dasu. Zis=-
‘kané napdti, primo imérné zrychleni se
p¥i dosaZeni predvolenych otddek zmé¥i,

‘g zméYeny vzorek se uloZi do papgéti. Vzor-
‘ky uloZené v pam8ti Je moZno bud zobrazit
‘ng, indikaci za¥izeni nebo je lze vyuiit k
“dalsim zpracovéni mimo p¥istroj.
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1 ' 216965
Vnélez se tykd za¥izeni pro m¥F¥eni otddek a dhlového zrychlenf a zpo¥ddni klikového
hiidele motoru v zdvislosti na otd3kdch bdhem akceleradniho nebo deceleradniho cyklu bez

wvn&jsiho zatiZeni motoru.

U dosud zndmjch zafizeni pro m¥feni otd¥ek a wUhlového zrychleni a zpofd¥ni klikového
h¥idele motoru se vyufivd k zdznamu m&¥enyeh hodnot souradnicového zapisovade nebo se mdii
béhem akceleradniho cyklu jedna hodnote thlového zrychleni p¥i p¥edvolenych otdckdch, kte=
rd je indikovéna rulifkovym p¥istrojeme. Jind za¥izeni mé¥{ ¥as, nutny k rozbdhu z volno=-
b&fnfch do maximdlnich oté¥eke. Nevyhodou prvého za¥fzeni je nutnost pouziti souradnicového
zapisovade, JehoZ cena nékolikandsobnd pfevyﬁuje cenu diagnostického p¥istroje. Druhé za-
¥izeni je nevyhodné v tom, Ze bdhem jednoho akcelerafniho oyklu zm&¥i pouze jednu hodnotu
thlového zrychleni v zévislosti na otd8kdch, takie pro sestrojeni momentové charskteristi-
ky motoru je nutné provést celou Yadu akceleradnich cykld. Nevyhodou poslednd jmenovaného
zabizeni je skuteénosf, Ze z provedeného diagnostického mé¥eni nelze zjistit okam¥itou
hodnotu vhlového zrychleni nebo zpoZdéni v zdvislosti na ot4lkdch motoru v pribshu okcgle-.’

MY

raéniho cyklu, kiterd je dileZitd pro rozliseni pric¢in nesprdvné &innosti motoru,

V¥Se uvedené nedostatky odstranuje ze¥izeni podle vyndlezu, jehoZ mé¥ici 8dst sestédvd
z diferenciondlniho zesilovade, tvarovaciho obvodu, prevodniku kmito¥tu na napdti, derivéé;
niho obvodu, pFevodnilu napéti.na dasovy intervel, &itade dat, pamdti dat a mapdfového ine-
vertorus Vystup diferencionflniho zesilovade je spojen seyvstupem tvarovaciho obvodu, vy
stup tvarovaciho obvodu je spojen vodidem ﬁytvarovanjch pulsl jednak se vstupem pievodni-
ku kmitodtu na napéti a jednak s ovliddaci &4sti. V§stup prevodniku kmitodtu na napdti je
spojen vodifem nap&ti p¥imo ‘mErného ot4dkdm jednak s jednim vstupem napé¥ového kompard-
toru v fidic{ dsti, jednak se vstupem derivadniho obvodu a jednak s ovlddaci Sdsti.
Vystup derivainiho obvodu je spojen vodifem derivovaného napdti Jednak se vstupem nap¥to-
. vého invertoru a jednak s ovlddac{ ¥dsti, Vfstup phevodniku nap&ti ne dasovy interval je
spojen vodicdem 8i¥kové modulovanych pulsi se vstﬁpem ¢itale adres v ¥idici &deti a jednsk
8 ovlddaci &dsti. Vystup ¥itade dat je spojen se vstupem pamSti dat. Vistup paméti dat 3é;
spojen vodifem obsahu pam&ti dat se vstupem indikace dat v indikedni Sdsti. Vystup nap&-
fovéno invertoru je spojen vodidem invertovaného nap8ti s oblddaci &dsti, Ridici $4st se-
stdvd z pfedvolby ;tééek, p¥epinade predvolenych otdfek, pPevodniku 3islo na napdti, napée
fovéno kompardtoru, zakledniho gene}étoru, déli¥e kmitodtu, Sitade adres, zapisovacich obe
vodl a nulovyich obvodl. V¥stup p¥edvolby otdlek je spojen se vestupem p¥epinade predvole-
nych otédeks Vystup piepinae predvolenych otdlek je spojen se vstupem pFevodniku &islo
na nap&ti. vystup pfevodniku 8islo na napdti je spojen s jednim vstupem napéfového kompa-
rétoru, Vystup napéfového kompardtoru je spojen vodicdem napéti vystupu kompardtoru s ovld-
daci Zdsti. Vystup zdkladniho generdtoru je spojen vodiSem pulsd zdkladniho generdtoru
Jednak se vstupem d&lide kmitodtu a jednak se vstupem pulsni nésobidky v kontrolni 3dsti.
Vystup d8lide kmitodtu Je spojen vodilem vyddlenyoch pulsd z d¥lide kmitoStu Jednak se
vetupem Fidiciho &{tade v kontrolni 84sti a jednak s ovlddaci &dsti, Vystup &{ta%e adres
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Je spojen vodi¥em stavu Sitade adres jednak s ¥idicim vetupem pFepinade n¥edvalenych oté=
éek & jednak se vstupem indikace adres v indika¥ni &dsti, Vystup , zapisovacich obvodd je
spojen vodilem piepisovacich pulsd s ovlddacim vstupem paméti dat v mé¥ici Sdsti a vystup
hulovacich obvodil jJe spojen vodidem s nulovacim vstupem &itade dat v m&¥ici &4sti. Indi-
kadni &dst sestdvd z indikace dat a z indikace adres. Kontrolnf &dst sestdvd z $fdieiho
éitace a pulsni ndsobilky. Vystup ¥idiciho &itale je spojen s ¥idicim vstupem pulsni nd-
ﬁobiéky. Vystup pulsni nésobilky je spojen vodidem pulsi simulovaného pohybu s ovlddaci
édsti, Ovlddaci &dst se sklddd z ovlddacich prvkd na panelu p¥istroje, z pihepinacfho pole,
umoZnujiciho vzdjemné propojovéni jednotlivych Sdsti a obvodd pristroje mezi sebou a vstu~

e ’

pu pro piipojeni piivodniho vodide pulsd z pulsnfho snimade otddek. Ovlddaci Sdst je 8po-
jena vodidem vstupnich pulsd se vstupem diferencidlnfho zesilovade v mdhied ddsti, vodi-
gem vstupniho nap&ti se vstupem p¥evodniku napdti na Sasovy interval v mé¥ici 34sti, vo-
difem ovlddaciho napéti a ovlddacim vstupem prevodniku napéti na &dasovy interval v mé¥fed
éésti, vodi¥em ¥idiciho napéti s ovlddacim vstupem 3itade dat v mé¥ici &dsti, vodiSem mé-
¥icich pulsid se vstupem &itaSe dat v m$¥ici 8dsti, vodilem spoudtdciho napéti s ovldda-
oim vstupem ¥i{dictho 8itade v kontrolni Zdsti, vodiem nulovaciho napdti s nulovacim vstu-
pem Sitale adres v ¥{dici ddsti, vodilem zapisovacich pulst & ovlddacim vstupem zapisova-

cich obvodl a vodidem nulovacich pulsd s ovlddacim vstupem nulovacich obvodi.

Zapojenim obvodd podle vynédlezu se docili zmS¥eni Fady okam¥itych hodnot dhlového
zrychleni nebo dhlového zpoZdéni p¥i predem pFedvolenych otéSkdch b&hem jediného akcele-
ra&nfho cyklu nebo b&hem jediného deceleradniho cyklu. Me¥enim bEhem jediného akcelered-
niho nebo deceleradniho cyklu se vyloudi objektivni i subjektivni p¥idiny odchylek, maji-
cich vliv na vyslednou charakteristiku m8¥eného motoru, jako nap¥. ‘akcelerace z nestej=
nych volnob&Znych otédlek, nestejnd rychlost pFestaveni doddvky paliva, zména jakosti pa~

liva & mikroklimatu stroje.

Na pripojeném obrdzku je zndzorndn pfiklad provedeni p¥istroje podle vyndlezu, ktew-
ry se sklddd z m&¥fel &dsti 1, ¥idiei &dsti 2, indikadni &4sti 3, kontrolni 34sti 4a
ovlddac{ 3dsti 5. P¥istroj podle vyndlezu pracuje takto:

P¥1 m&¥eni otddek jsou pulsy ze snimade otd¥ek 10 p¥ivedeny do ovlddaci ddsti 5 a
odtud vodidem 501 vstupnich pulst na vstup diferencidlnfho zesilovafe 101l. Po zesileni v
diferenciélnlm zesilovedi 101 Jjsou pulsy vytvarovdny tvarovacim obvodem 102. Z vystupu
tvarovaciho obvodu 102 jsou pulsy vedeny vodilem 109 vytvarovanych pulsd do ovlddaci $4s-
t1i 3. Ddle jsou pulsy vedeny vodidem 505 m&¥icich pulsl na vstup &{ta¥e dat 106, Kmitolet
zdkladniho generdtoru 205 je po vyddleni v d81i8i kmitoStu 206 veden vodiZem 212 vydéle-
hych pulsi do ovlddaci Edeti 5. Z ovlddaci ¥dsti 5. 2 ovlddaci Z4sti 5 je veden vodidem
508 zapisovacich pulsi do zapisovacich obvodld 208 a jednak vodiSem 509 nulovaeich pulsi
do nulovacich obvodd 209. 8itad dav 106 &{td vytvarované pulsy ze snimafe otdek 10 po
definovanou dobu, Od konce této doby se odvodi zﬁpisovaci puls, po jehoZ p#ichodu do pa=
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méti dat 107, vodidem 214 prepisovacich pulsl se obsah &itade dat 106 pfepinafe pameti dat
107 & po p¥ichodu nulovaciho pulsu do &itade dat 106 vodi¥em 215 pulsi se Sitad dat 106
vynuluje. Tento d¥] se neustéle periodicky opakuje. Vystup pamdti dat 107 je spojen vodi=-
gem 113 obsahu pamdti dat se vstupem indikace dat 301. Na indikaci Je zobrazen obsah pamd=
ti, tj. podet otddek klikového h¥idele zkouseného motoru. Bitad adres 207 je pfi-m§§eni
otd¥ek nulovén napdtim, vedenym z ovlddaci ¥dsti 5 vodidem 507 nulovaciho nap&ti na mulo-
vaei vetup &itade adres 507,

P¥i mé¥eni dhlového zrychleni jsou pulsy ze snimaée.otééek 10 vedeny ne vstup dife-
renciélniho zesilovale 10l. Zesilené pulsy jsou vytvarovdny tvarovacim obvodem 102 a jsou
vedeny na vstup pPevodniku 103 kmitodtu na napbti. Prib&h stejnosmérného napéti, p¥imo
‘mdrného podtu otdlek klikového h¥idele zkoudeného motoru jJe v deriva¥nim obvodu 104 deri-
vovén podle Sasu, 3{m% se ziskd napdti pfimo dimdrné dhlovému zrychleni klikového h¥idele

zkouSeného motoru.

Ny piedvolbd otddek 201 je predvolena ¥ade hodnot otdfek, p¥i jejich% dosafeni se bé-
hem akceleradnfho cyklu zmé¥{ dhlové zrychleni. Predvolené otddky jJsou p¥imo uUmSrné 8{g1lim,
nastavenym na predvolbd otddek 201. Tyto hodnoty Jjsou pies p¥epinad 202 pfedvolenych otéd=
Sek vedeny ma vstup prevodniku 203 ¥islo na nap¥ti a z vystupu tohoto pfevodniku 203 na
druhy vstup napétového kompardtoru 204. Dossdhne-li napdti, piimo GmSrné otddkém klikového
h¥idele motoru, prevedené vodiSem 110 napdti piimo ‘m¥rné otd3kém na jeden vstup napéfovée
ho kompardtoru 204 stejné velikosti jako nep&ti, p¥imo tmérné pPedvolené hodnotd otddek na
pPedvolb& 201 a pFevedené pies pfepinaé 202 piedvolenych otdfek na druhy vetup napéfového
kompardtoru 204, zméni se napéti na vystupu napétového kompardtoru 204, Tato zména napéti
je vedena do ovlddaci &dsti 5 vodifem 210 nap&ti vystupu kompardtoru a odtamtud vodidem -
503 ovlddaciho napdti na ovlddaci vstup p¥evodniku 105 napdti na Sasovy intervals. Prevod-
nikem 105 nap¥ti na Zasovy intervel je prevedena na dasovy interval okamZitd hodnota na=-
péti, p¥imo Umdrného vhlovému zrychleni, vedeného z vystupu deriva&niho obvodu 104 vodi-
gem 111 derivovaného napdti do ovlddaci Edsti 2 a odtamtud vodiSem 502 vstupniho nap&ti
n; vstup pFfevodniku 105 napét{ na Sasovy interval. Napéfovy puls z vystupu pFevodniku 105
nepdti na dasovy interval, jehoZ Sifka je p¥imo imérnd nap8tf, p¥ivedenéma na jeho vsiup
je veden vodidem 112 #i¥kovd modulovanych pulsi jednak na vstup 8itade adreé 207 a Jednak
do ovlddaci 34sti 5 a odtamtud jednak vodidem 504 ¥idfiofho nap&ti na ovlddaci vstup tita=
ge dat 106, jednak vodidem 508 zapisovacich pulsi na ovlddeci vstup zapisovaciho obvodu
208 a jednak vodiSem 509 nulovacich pulsd na ovlddaoci vstup nulovaciho obvodu 203. Po dobu
trvéni napitového pulsu ne vystupu pfevodniku 105 napsti na Sasovy interval 81{td &i{tad dat
106 puls&, vedend z délide 206 kmitodtu vodidem 212 vydélenych pglsﬁ do ovlddaci ééeti'Q
& odtamtud vodidem 505 mé¥feich pulsd na vstup &itade dat 106. Po skonSeni nap&fového pul-
su na vystupu prfevodniku 105 napéti na Sasovy interval pFestane &itad dat 106 Sitat a v
zapisovacim obvodu 208 vznikne zdpisovy puls, ktery je veden vodidem 214 pFrepisovacich pul=
a8 na ovlddaci vetup pam¥ti dat 107, pFi¥em¥ dojde k prepséni stavu &itade dat 106 do pa=
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méti dat 107 a v nulovacim obvodu 209 vznikne nulovaci puls, vedeny vodi¥em 215 na nulova-
cf vetup Sitade dat 106, pififemZ dojde k vynulovéni &ftale dat 106, Po skonfeni napétového
pulsu na vystupu pfevodniku 105 papéti na Casovy interval zméni svij stev té% &{tad adres
207. Obsah &ftade adres 207 je pfenesen vodifem 213 stavu 8{tae adres do indikace adres
302, Poté pFepne prepinad 202 predvolenych otdSek na vstup pfevodniku 203 Eislo napéti dal=-
81 p¥edvolené otdlky. Napéfovy kompardtor 204 zméni stav svého vystupu na pivodni hodnotu
a opét Sekd na rovnost napdti na obou vstupech napétového kompardtoru 204. Dojde-1i k rov=-
nosti naﬁéti na obou vstupech nap&fového kompardtoru 204, cely mé¥ici cyklus se zopakuje.
MSteni skondi tehdy, dosdhne-1i zkouSeny motor maximdlnich otéd8ek nebo -jsou-1i zméfe;a
zrychleni p¥i viech predvolenych otd¥kdche FPo ukondeni akceleradniho cyklu se velikost
Ghlového zrychleni klikového hiidele zkousSeného motoru, odpovidajici jednotlivym p¥edvole-
nym ot48kdm na piedvolbd 201 a uloZend v pamdti dat 107 vyuiije k delsimu zpracovéni,

P¥{ méPpeni dhlového zpofdén{ je vedeno napdti, piimo Umérné thlovému zpo¥déni z de-
rivadniho obvodu 104 vodiem 111 derivovaného napdti do napéfového invertoru 108 a z jeho
vystupu vodidem 114 inyerﬁovéného napsti do ovlddaci 34sti 5 a odtamtud vodidem 502 vstup-
piho napéti na vstup p¥evodniku 105 nap8t{ na Sasovy interval., Daldi dinnost pi¥istroje Je
stejnd jako p¥i méfeni}zryohleni,

P¥i kontrolnim testu funkce vlastniho pfistroje v refimu méPeni otdSek jsou z vystu-
pu ddlie kmitoltu 206 vedeny pulsy, simlujici pohyb rovnomérny vodifem 212 vyd&lenyech
pulsd do ovlddaci 3dsti 5 a odtud vodiSem 301 vstupnich pulsd na vstup diferencidlniho ze=
silovafe 10l. Gdaj, zobrazeny v tomto p¥ipad® na indikeci musi souhlasit s ﬁdajem,?danjm
konstrukei p¥istrojes

P#1 kontrolnim testu funkce vlastniho pristroje v reZimu zrychleni jsou z vystupu dé-
1i8e kmito¥tu 206 vedeny vydélené pulsy vodi¥em 212 vyddlenych pulsi na vstup Pidiciho &i=
tade 401le Vystup ¥idieiho &{tade 401 Je spojen g ¥{dieim vetupem pulsni ndsobilky 402, Na

E?vlédaci vstup pulsni ndsobilky 402 jsou privedeny pulsy ze zdkladniho generdtoru 205 vo-
diem 211 pulsi zdkladniho generdtoru. Po piFichodu spodtéciho napéti, p¥ivedeného vodilem
506 spoudtéeiho napéti na ovlddaci vstup ¥{dfeiho Eitade 401 &itet a z vystupu pulsni né-
sobilky 402 jsou vedeny pulsy simlujic{ pohyb rovnomdrné zrychleny vodifem 403 pulsi si=
mulovaného pohybu do ovlddaci Cdsti 5 a odtud vodidem 501 vstupnich pulsid na vstup dife-
rencidlniho zesilovade 101l. fdaje na indikace musi v tomto p¥ipadé souhlasit e ddajem

denym konstrukei pFistroje.

PFi kontrolnim testu funkce pPedvolby otdSek je vystup pFevodniku 103 kmitodtu na
napsti veden vodifem 110 nap&ti p¥imo imdrného ot48kém do ovlddaci &dsti 5 a odtud vodl~
gem 502 vetupniho nap&ti na vstup prevodniku 105 napéti na asovy interval. P¥i akcelerad-
nim cyklu se ovzorkuje a ulo#i do ~artti dat 107 napéti p¥imo mdrné otdfkém pii pFedvole~
nych otd&kdche, Na indikaci dat 301 se kontroluje shore s hodnotami, pfedvolenymi na pied-
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volbd otéddek,

Se za¥izenim se pracuje tak, ¥e ke klikovému h¥fdeli motoru nebo Jiné rotujiecl &dsti
motoru nebo stroje se p¥ipoji zndmy pulsni snfma& otd¥ek 10 a jeho vystup se spoji se
fstupem ovlddaci &dsti 5. Na ovlddaci .84eti 5 se nastavi re¥im ﬁéfeni otddek a kontrolujf
se volnobdZné a maximdlni otddky motoru co do podtu a stflosti. Poté se ns ovlddacl ¥dsti
5 nastavi re¥im m¥¥enf zrychleni a na pFedvolbs 201 otddek se nastavi naristajfcim zplsoe
bem otdlky, pfi kteryoh md dojit k m¥¥eni okem¥ité hodnoty Ghlového zrychleni, pFi¥em¥
nejni¥s{ predvolené otéék} musi byt vy&S{, ne¥ volnob¥¥né otédky motoru. Rychlym presta=
venim doddvky palive na maximum se provede akceleradni eyklus z volnobéinyoch do maximéle
nieh oté8ek. Po ukondeni akeceleradniho cykiu se postupn® pouZitim pFisludného tladitka
zobrazuji na indikaci dat 301 zm&¥ené hodnoty dhlového zrychleni, P¥#i méfeni‘ﬁhlového
zpoZd&ni se na ovlddaci ¥4sti 5 nastavi re¥im m¥¥eni zpoZdéni & provede se deceleradni
cyklus pFestavenim dodévky paliva z maxima na nulu. Thlové zpo¥dénl je mi¥eno p¥i predvo~
lenych otd8kdch, p¥ifem’ nejvyssi pfedvolené otddky mus{ byt ni%%{ ne’ meximfin{ otddky
motoru. Zmé¥ené hodnoty se zobrazi na indikesol dat 201 stejnd jako p#i md¥eni zrychlenf,
P¥i kontrole funkce vlastnfho piistroje se na ovlddaci ¥4sti 5 nastavi reZim test otd¥ek
nebo test zrychleni nebo test pFedvolby otd3ek a zobrazené ddaje na indikaci se porovnie

vajl s predepsanymi,

Za¥izeni je konstruovdno pFedevdim pro zem$ddlskou praxi, najde viak uplatnén{ p¥i
diagnostice pohonnych jednotek v automobilové, ¥eleznidnf a lodni dopravé a p¥i mé¥en{ ve
vyzkum a vivoji.

PEEDMET vYNL1EZU

Zatizeni pro mé¥eni otdek a thlového zrychleni & zpoZddni vyznadené tim, ¥e v md¥{-
ol &dsti je vystup diferencidinfho zesilovade (101) spojen se vstupem tvarovaciho obvodu
(102), vystup tvarovecfho obvodu (102) Je spojen vodilem (109) vytvarovanfoch pulsi jednak
se vstupem pFfevodniku (103) kmitodtu na nap¥ti a jednak s ovlddaci ¥&et{ (5), vystup ple=~
vodnflu (103) kmitodtu na nap¥t{ je spojen vodilem (110) napdt{ p¥fimo im&rndho otd&kém
Jednak s jednim vstupem nap&fového kompardtoru (204) v ¥idfoi 3dsti, jednak se vstupem
derivadniho obvodu (104) a jednak s oviddaci &&st{ (5), v¥stup derivadniho obvodu (104)
Je spojen vodilem (111) derivovaného napéti jednak se vstupem napé¥ového invertoru (108)
e Jednak s ovlddaci Zdsti (5), vystup pFevodniku (105) napét{ na ¢asovy interval je spo-
Jen vodi¥em (112) E{¥kov¥ modulovanych pulsi jednak vstupem &itade adres (207) v ¥{dfedl
8dsti a jednak s ovlddaci ¥dsti (5), vystup &itade dat (106) je spojen se vstupem paméti
dat (107), vystup peméti dat (107) Je spojen vodi¥em (113) obeahu paméti dat se vetupem
indikace dat(301) v indikedni &dsti a vystup napd¥ového invertoru (108) je spojen vodilem
(114) invertovaného nap&t{ s ovlédaci $4st{ (5), ddle v #{diocl ¥4eti je vystup pifedvolby
otd¥ek (201) spojen se vstupem pFepfnade (202) pfedvolenych otd8ek, vystup prepinade (202)
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pPedvolenych otdlek je spojen vstupem prevodniku (203) &islo na nap8ti, vystup prevodniku
(203) &{slo na napdt{ je spojen s jednim vstupem nap&fového kompardtoru (204), vistup ne-
pétového kompardtoru (204) je spojen vodiSem (210) nap&ti vystupu kompardtoru s ovlddaci
8dsti (5), vystup zdkladniho generdtoru (205) kmitodtu je spojen s vodidem (211) pulsi
zdkladniho generdtoru (205) jednak se vstupem d&1ile kmitodtu (206) a jednak se vstupem
pulsni ndsobidky (402) v kontrolni dsti, vystup délile kmitodtu (206) je spojen vodidem
(212) vyd&lenfch pulsll jednak se vstupem Fidieciho &itade (401) v kontrolni &dsti a jednak
s ovlddaci &4sti (5), vystup Sitade adres (207) je spojen vodilem (213) stavu ditale adres
jednak s Pidicim vstupem prepinade (202) p¥edvolenych otddek a jednak se vstupem indikace
adres (302) v indikedni &dsti, vystup zapisovacich obvodl (208) je spojen vodidem (214)

v 2

pFepisovacich pulsd s ovlddacim vstupem paméti det (107) v m8¥ici &dsti a vystup nulove-
cich obvodl (209) je spojen vodidem (215) nulovacich pulsi s nulovacim vstupem Sitade dat
(106) v m¥¥ici 34sti, ddle je vystup Fidfciho 3itade (401) spojen s ¥{dicim vstupem pulsni
ndsobidky (402) a vystup pulsni ndsobidky (402) pulsu simulovaného pohybu je spojen vodi-
‘dem (403) s ovlddaci &dsti (5), kterd je spojena vodidem (501) vstupnich pulsli se vstupem
diferencidlniho zesilovade (101) v mé&¥ici Eésfi, vodidem (502) vstupniho napdti se vetu-
pem prevodniku (105) napéti na Zasovy interval v mé¥ici &dsti, vodidem (503) ovlddaciho

.

napéti s ovlddecim vstupem prevodniku (105) napéti na dasovy interval v mé¥ieci 3ddsti, vo-
didem (504) ¥idieiho napéti s ovlddacim vstupem 3itale dat (106) v mé¥ici &dsti, vodidem
(505) m&¥icich pulsi se vstupem Sitade dat (106) v m&¥ici Cdsti, vodifem (506) spoudtéci-
ho napdt{ s ovlddacim vstupem Yidiciho Sitale (401) v kontrolni 8dsti, vodidem (507) nulo-
vaciho napéti s mulovacim vstupem &{tale adres (207) v Fidied &dsti, vodiéem (508) zapiso=~
vacich pulsd s ovlddacim vstupem zapisovacich obvodli (208) a vodiéem (509) nulovacich pul-

g8 s ovlddacim vstupem nulovacich obvodd (209),

1 vykres
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