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DESCRIPCION

Mecanismo de arrastre para un dispositivo de
prension.

La invencion se refiere a un mecanismo de arras-
tre para un dispositivo de prension, que comprende
dos brazos de prensién, que pueden moverse a mane-
ra de tenazas, de manera preferente para una cuchara
de dos mandibulas, que estd constituido por dos mo-
tores de maniobra hidraulicos, cuyos gorrones de los
arboles, que sobresalen de la carcasa del motor, por-
tan los brazos de prensién

A manera de ejemplo, en las conocidas cucharas
de dos mandibulas, los arboles, que portan las cucha-
ras, estan dotados con palancas radiales, sobre las que
estan articulados los vastagos del pistén o los cilin-
dros por unidades hidrdulicas de pistén-cilindro, con
el fin de transmitir hasta los drboles las fuerzas de
cierre y de apertura. Una cuchara de dos mandibulas,
que es conocida por la publicaciéon DE 34 25 035 Al,
se caracteriza, debido a una altura de construccion ba-
ja, porque la unidad hidrdulica de pistén-cilindro esta
constituida por dos cilindros, que estan articulados,
respectivamente, sobre las palancas de accionamiento
de los drboles, cuyos pistones estan conectados en-
tre si por medio de un vastago de piston comun. Ta-
les cucharas de dos mandibulas tienen que estar do-
tadas con cilindros hidrdulicos relativamente grandes,
ya que los brazos de palanca activos de la palanca de
accionamiento se modifican con el dngulo de manio-
bra y pueden alcanzar longitudes activas relativamen-
te pequeas, presentdndose, ademds, el inconvenien-
te de que los cilindros hidrdulicos cubren en parte a
la cuchara superior abierta y de que, asi mismo, re-
presentan componentes amenazados que podrian da-
flarse durante el funcionamiento de la cuchara de dos
mandibulas.

Se conoce por la publicacién DE-U 296 21 601.1
una cuchara de dos mandibulas del tipo citado al prin-
cipio, en la que el arrastre para los arboles, que por-
tan las cucharas, estd integrado en los soportes de las
cucharas. Esta conocida cuchara de dos mandibulas
no presenta componentes amenazados por el material
alojado puesto que los dos motores de maniobra hi-
driulicos estdn dispuestos de manera encapsulada en
los soportes de las cucharas. En esta conocida cucha-
ra de dos mandibulas, cada uno de los motores de ma-
niobra estd dotado con varias aletas, que forman pis-
tones de rotacion radiales, que actian en cdmaras de
un cilindro, que son concéntricas con el eje del arbol,
estando separadas entre si las cdmaras por medio de
un nimero de contracturas radiales, que corresponde
al niimero de los pistones giratorios y los pistones gi-
ratorios yacen, con sus regiones de cresta, hermética-
mente sobre las paredes de la cimara y las contractu-
ras yacen, con sus regiones de cresta, sobre los drboles
de maniobra. Los motores hidrdulicos de maniobra de
la conocida cuchara de dos mandibulas presentan, por
lo tanto, una estructura complicada.

Asi pues, la tarea de la invencidn consiste en con-
seguir una cuchara de dos mandibulas del tipo indi-
cado al principio, que esté dotada con motores hi-
draulicos de maniobra de tipo mds robusto y mas
sencillo.

La tarea se resuelve por medio de la combinacién
de las caracteristicas de la reivindicacion 1. La solu-
cidn consiste en este caso, de manera especial, en que
cada uno de los motores de maniobra presenta una
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pieza tubular cilindrica, que estd dotada sobre su pa-
red lateral interna con una seccidn, que estd dotada
con una rosca interna, cuya seccién engrana con una
seccion del arbol de maniobra, que estd dotada con
una rosca externa, en que la pieza tubular es un pistén
anular, que puede deslizarse axialmente en una cavi-
dad cilindrica, que esta configurada en la carcasa, pe-
ro que estd sujeta de manera no giratoria, en que el
paso de la rosca tiene una tamafio tal, que los pistones
cilindricos son capaces de proporcionar a los arbo-
les de maniobra el momento de torsién necesario por
medio de su desplazamiento axial, y en que el despla-
zamiento del piston anular entre las dos cdmaras ci-
lindricas, anulares, que son cdmaras de alta presion y
de baja presion, que pueden ser impulsadas, alternati-
vamente, con aceite hidrdulico, corresponde al angulo
de maniobra deseado para ambas cucharas.

Se conoce ya, por la publicacién US-A-4,603,616
un mecanismo hidraulico, con el que puede someterse
a un movimiento de rotacién a un arbol por medio de
una rosca correspondiente y de un piston, que puede
moverse en vaivén. La solucidn, de conformidad con
la invencidn, precedentemente citada, se aprovecha de
un sistema operativo correspondiente.

El arrastre de la cuchara de dos mandibulas, de
conformidad con la invencién, se caracteriza, por me-
dio de una estructura sencilla y robusta, porque se
aplica a las cucharas el movimiento necesario de ma-
niobra dnicamente a través del desplazamiento axial
del pistén anular. El seguro contra la rotacion de los
pistones anulares puede consistir, por ejemplo, en una
ranura, que discurre axialmente en la pared lateral del
cilindro, en cuya ranura engrana una espiga o chaveta,
que estd unida con el pistén anular.

El paso de la rosca puede elegirse de tal manera,
que el momento de rotacidn, ejercido por las cucha-
ras sobre los arboles de maniobra, no sea capaz de
desplazar a los pistones anulares, incluso en el caso
en que las cdmaras cilindricas no se encuentren bajo
presién, como consecuencia de su bloqueo automati-
co. Cuando no se muevan los pistones anulares, co-
mo consecuencia de la presién del aceite hidraulico,
no podrdn maniobrarse las cucharas bajo la accién de
fuerzas externas. Este bloqueo automatico necesario
se consigue porque el paso de la rosca tiene un tamafio
tal, que se transmite el elevado momento de rotacion,
deseado, hasta los drboles de maniobra por medio del
desplazamiento axial de los pistones anulares.

Los perfiles de la rosca tienen, de manera con-
veniente, secciones transversales en forma de trape-
cio, que se caracterizan por una buena estabilidad.
El arrastre de la cuchara de dos mandibulas, de con-
formidad con la invencidn, no necesita mantenimien-
to puesto que el piston anular circula en el aceite
hidraulico.

Cuando estén previstos dos motores de maniobra
independientes para los arboles de maniobra, podra
ser necesario dotar a la cuchara de dos mandibulas,
de manera usual, con vastagos sincronizados. Segin
un desarrollo de la invencién se ha previsto que los
dos pistones anulares estén conectados por medio de
un travesafio. Este travesafio asegura la marcha sin-
cronizada de los dos pistones anulares de tal manera,
que ya no son necesarios los vdstagos sincronizados
usuales.

El portacucharas estd constituido, de manera pre-
ferente, por dos semicarcasas, que estdn atornilladas
entre si, cada una de las cuales esta dotada con dos
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taladros de cojinete para un lado de los arboles de
maniobra.

Segtin otra forma preferente de realizacidn, se ha
previsto que la rosca de los arboles se encuentre sola-
mente en la region de una semicarcasa y que esté for-
mada en esta semicarcasa una cdmara cilindrica, que
corresponde a la forma periférica de los dos pistones
anulares, que estdn unidos por medio de la nervadura
y que la forma periférica esté dotada con juntas de es-
tanqueidad, que la cierren herméticamente frente a la
primera cdmara cilindrica. La forma periférica puede
estar constituida por dos lados, paralelos entre si, cu-
yos extremos estén unidos por medio de arcos semi-
circulares. La segunda cdmara cilindrica puede estar
configurada en la otra semicarcasa, estando dotados
en la misma los pistones anulares, que sobresalen de
la nervadura, con juntas anulares en las regiones ex-
tremas de sus taladros, cuyas juntas anulares cierran
de manera hermética a los pistones anulares contra
las secciones exentas de rosca de los arboles de ma-
niobra.

Los dos pistones anulares, que estdn unidos entre
si por medio de un travesafio, no solamente propor-
cionan la deseada marcha sincronizada, sino que en
los mismos quedan aumentadas las superficies activas
de los pistones debido a que éstas estdn constituidas,
no solamente por las superficies frontales en forma de
anillo de los pistones anulares, sino que estdn consti-
tuidas, ademads, por las nervaduras que los conectan.

Seglin otra configuracién ventajosa se ha previsto,
que los gorrones de los drboles correspondientes a los
arboles de maniobra, que sobresalen del portacucha-
ras, estén dotados con dispositivos de acoplamiento
para llevar a cabo el acoplamiento de las cucharas. Es-
tos pueden estar constituidos, por ejemplo, por semi-
coquillas conectadas con las cucharas y atornilladas
entre si, que estén acopladas sobre los gorrones de los
arboles por medio de bulones, que atraviesen taladros
transversales alineados de las semicoquillas y de los
gorrones de los arboles. De este modo, se consigue un
sistema sencillo para el recambio rapido. Las cucha-
ras con anchura diferente pueden estar dotadas con
piezas de adaptacion, adaptadas a los gorrones de los
arboles.

Segtin otra forma preferente de realizacion, se ha
previsto que estén dispuestos sobre el portacucha-
ras acoplamientos de bayoneta para el establecimien-
to de las conexiones con los conductos hidraulicos,
que atraviesan al 4rbol de un motor rotativo, que es-
tdn constituidas por taladros axiales. En esta forma
de realizacion, el arbol del motor rotativo esta dota-
do con pasos torneados para la alimentacién y para
la descarga del aceite hidraulico hasta los motores de
maniobra de la cuchara de dos mandibulas. Los con-
ductos hidrdulicos, que desembocan en la superficie
frontal del 4rbol del motor rotativo, que estd acopla-
da con el portacucharas, pueden estar constituidos a
manera de contrapieza de los acoplamientos de bayo-
neta, que pueden ser insertados sobre contrapiezas en
forma de espigas huecas del portacucharas.

A continuacién se explica con mayor detalle un
ejemplo de realizacién por medio del dibujo. En este
muestran

la figura 1 una vista en perspectiva de la cuchara
de dos mandibulas, de conformidad con la invencion,
en estado abierto,

la figura 2 una vista lateral de la cuchara de dos
mandibulas segtn la figura 1,
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la figura 3 una seccidén, a mayor escala, a través
de la cuchara de dos mandibulas a lo largo de la linea
A-A en la figura 2,

la figura 4 una vista lateral de la cuchara de dos
mandibulas en estado cerrado y

la figura 5 una seccién, a mayor escala, a través
de la cuchara de dos mandibulas a lo largo de la linea
B-B en la figura 4.

La cuchara de dos mandibulas, de conformidad
con la invencion, estd constituida por un portacucha-
ras 2, en el que estdn alojados, de manera giratoria,
arboles de maniobra 3.4, cuyos mufiones de los arbo-
les 5, 6 sobresalen a ambos lados del portacucharas.
Las dos cucharas 7, 8 estdn acopladas con los gorro-
nes de los drboles 5, 6. Los perfiles marginales 9, 10
internos, que estan reforzados en forma de U, de las
dos cucharas, presentan, para el acoplamiento, coqui-
1las en forma de semicirculo en seccidn transversal so-
bre los lados frontales superiores de sus patillas, que
engastan a los gorrones de los arboles 5, 6, que so-
bresalen, dado que estdn atornillados con las bridas
laterales de piezas de soporte 11 que estdn dotadas,
asi mismo, con escotaduras en forma de coquilla de
seccion transversal en forma de semicirculo. Las co-
quillas, las piezas de soporte y los gorrones de los ar-
boles estan dotados con taladros 12, 13 alineados, en
los que esta insertado un bulén de sujecién 14.

El portacucharas 2 estd constituido esencialmente
por carcasas rectangulares, cuyos lados estrechos 15,
16, situados frente a frente, estan redondeados de ma-
nera aproximadamente semicilindrica. La carcasa es-
td constituida por dos coquillas de la carcasa 17, 18,
divididas en el centro, que estdn atornilladas entre si
en su plano de separacién por medio de tornillos de
apriete 19. La carcasa 17, 18 estd dotada con taladros
de cojinete sobre los lados situados frente a frente, en
los que estdn alojados los drboles de maniobra 3, 4.
Los taladros estan dotados con ranuras anulares 19,
en las que estdn alojadas juntas anulares, que cierran
herméticamente los extremos de los arboles.

Los arboles de maniobra 3, 4 estan dotados en la
region de la coquilla de la carcasa 17 con una seccién
roscada 22. Sobre los arboles de maniobra 3, 4 se han
asentado piezas tubulares 23, 24 cilindricas, que estdn
dotadas sobre su pared lateral interna con una seccién
C que comprende una rosca interna, que engrana con
larosca 22 de los drboles de maniobra 3, 4. Las piezas
tubulares 23, 24 cilindricas estdn unidad entre si por
medio de una nervadura 25. Esta nervadura 25 se en-
cuentra sobre un lado externo de las piezas tubulares
23, 24 cilindricas de tal manera, que éstas sobrepasan
hacia el interior a la nervadura de conexién 25. Las
piezas tubulares cilindricas, que estan unidas entre si
por medio de la nervadura de conexion 25, presentan
en la region de dicha nervadura de conexién 25 una
forma periférica con una seccién transversal, que estd
constituida por dos lados paralelos, que estan unidos
sobre sus lados estrechos por medio de arcos con una
seccion transversal en forma semicircular. La coquilla
de la carcasa 17 estd dotada con una pared periférica
interna, cuya forma es complementaria de la forma
externa de las piezas tubulares 16, que estidn unidas
entre si en la regién de la nervadura de conexién. Las
piezas tubulares 23, 24, que estdn unidas entre si por
medio de la nervadura de conexién 25, estan cerra-
das herméticamente en la regién de la nervadura de
conexién por medio de una junta periférica, que esta
insertada en una ranura 28.



5 ES 2319 388 T3 6

La regién extrema de las secciones de las piezas
tubulares 23, 24, que sobresalen de la nervadura de
conexion 25, presentan ranuras anulares 30 sobre su
pared lateral interna, en las que estdn insertados ani-
llos de empaquetadura, que yacen herméticamente so-
bre las secciones 31 de los arboles de maniobra 3, 4,
que estan exentas de rosca.

A ambos lados de la nervadura de conexién 25 de
las piezas tubulares 23, 24 se han formado cdmaras
cilindricas 33, 34, que son impulsadas, de manera al-
ternativa, con aceite hidrdulico con alta presion y que
estan conectadas con conductos de baja presién para
efectuar la descarga del aceite hidraulico.

Con el fin de maniobrar las cucharas de prension
7, 8, se mueven las piezas tubulares 23, 24, que estdn
unidas entre si por medio de la nervadura de cone-
xién 25, entre los topes finales de las cdmaras cilin-
dricas 33, 34. En la figura 5 se encuentran las pie-
zas tubulares 23, 24 sobre su tope extremo izquierdo.
La longitud del movimiento de las piezas tubulares
23, 24 hasta el tope extremo derecho corresponde a la
longitud de la seccién de la rosca 22 sobre los drbo-
les de maniobra 3, 4, que es recorrida por la seccién
roscada C.
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Los dentados 22 y los dentados internos de las pie-
zas tubulares 23, 24 estdn constituidos por paso de
rosca con seccién transversal en forma de trapecio.

Las roscas presentan un paso tal, que las piezas
tubulares 23, 24 presentan una distancia de un blo-
queo automdtico de una magnitud tal, que son ca-
paces de proporcionar el deseado momento de rota-
cion a los arboles de maniobra 3, 4. Este gran paso
de rosca conduce, por otro lado, a un bloqueo auto-
matico de la rosca tan pronto como se transmita a la
misma una fuerza mayor a través de las cucharas de
prensién 7, 8.

Las piezas tubulares 23, 24 pueden estar confi-
guradas también, sin el travesafio de conexidn, res-
pectivamente a manera de pistones anulares que son
guiados, entonces, en cdmaras cilindricas para cilin-
dros del portacucharas. Sin embargo, en el caso de
una configuracién de este tipo es fundamentalmente
necesario prever vastagos de compensacién, que ga-
ranticen una marcha sincronizada de las cucharas de
prension.

Sobre el lado superior del portacucharas 2 se han
previsto taladros roscados para la conexion del arbol
de maniobra de un motor rotativo.
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de arrastre para un dispositivo de
prension, que comprende dos brazos de prension, que
pueden moverse a manera de tenazas, de manera pre-
ferente para una cuchara de dos mandibulas, que estd
constituido por dos motores de maniobra hidrdulicos,
cuyos gorrones de los drboles (5, 6), que sobresalen
de la carcasa del motor, del arbol de maniobra (3,4),
portan los brazos de prension, caracterizado porque
cada uno de los motores de maniobra presenta una
pieza tubular (23, 24) cilindrica, que estd dotada so-
bre su pared lateral interna con una seccién, que estd
dotada con una rosca interna, que engrana con una
seccion del arbol de maniobra (3, 4), que estd dotada
con una rosca externa, porque la pieza tubular (23, 24)
es un piston anular, que puede deslizarse axialmente
en una cavidad cilindrica, que estd configurada en la
carcasa, pero que estd sujeta de manera no giratoria,
porque los dos cilindros anulares estdn unidos entre
si por medio de un travesaifio (25), porque el paso de
la rosca (22) tiene una tamafio tal, que los pistones
cilindricos son capaces de proporcionar a los arbo-
les de maniobra (3, 4) el momento de torsién nece-
sario por medio de su desplazamiento axial, y porque
el desplazamiento del pistén anular entre las dos cé-
maras cilindricas, anulares, que son cdmaras de alta
presion y de baja presion, que pueden ser impulsa-
das, alternativamente, con aceite hidraulico, corres-
ponde al dngulo de maniobra deseado para ambas
cucharas (7, 8).

2. Mecanismo de arrastre segtn la reivindicacién
1, caracterizado porque el paso de la rosca (22) tie-
ne un tamafio tal, que el momento de rotacion, que es
ejercido por las cucharas (7, 8) sobre los drboles de
maniobra (3, 4), no es capaz de desplazar a los pis-
tones cilindricos, incluso en caso de que las cdmaras
cilindricas no se encuentren bajo presién, debido a su
bloqueo automaético.

3. Mecanismo de arrastre segun la reivindicacién
1 0 2, caracterizado porque los pasos de rosca tienen
secciones transversales en forma de trapecio.

4. Mecanismo de arrastre segtin la reivindicacién
3, caracterizado porque el soporte de los brazos de
prension o cucharas (7, 8) estdn constituidos por dos
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semicarcasas (2), que estan atornilladas entre s, es-
tando dotada cada una de ellas con dos taladros de
cojinete (12, 13) para uno de los lados de los arboles
de maniobra.

5. Mecanismo de arrastre segun la reivindicacién
3 0 4, caracterizado porque las roscas (22) de los ar-
boles se encuentran solo en la regién de una semicar-
casa y en esta semicarcasa estd configurada una pri-
mera cdmara cilindrica (33), que corresponde a la for-
ma periférica de los dos pistones anulares, que estin
unidos por medio de la nervadura (25) y porque la for-
ma periférica esta dotada con juntas de estanqueidad,
que la cierran herméticamente frente a la primera ca-
mara cilindrica.

6. Mecanismo de arrastre segiin la reivindica-
cion 5, caracterizado porque la forma periférica esta
constituida por dos lados paralelos entre si, cuyos ex-
tremos estan unidos por medio de arcos semicircula-
res.

7. Mecanismo de arrastre segin una de las reivin-
dicaciones 3 a 6, caracterizado porque la segunda ca-
mara cilindrica (34) estd configurada en la otra semi-
carcasa y los pistones anulares, que sobresalen de la
nervadura (25), estdn dotados, en la misma, con jun-
tas anulares en las regiones extremas de sus taladros,
cuyas juntas anulares cierran de manera hermética a
los pistones anulares contra las secciones exentas de
rosca de los arboles de maniobra (3, 4).

8. Mecanismo de arrastre, segiin una de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizado porque los
gorrones de los drboles, que sobresalen de la carca-
sa, de los drboles de maniobra (3, 4) estdn dotados
con dispositivos de acoplamiento destinados al aco-
plamiento de los brazos de prension o de las cucharas
(7, 8).

9. Mecanismo de arrastre segun la reivindicacién
8, caracterizado porque las cucharas (7, 8) de anchu-
ra diferente, estan dotadas con piezas de adaptacion,
adaptadas a los gorrones de los arboles.

10. Mecanismo de arrastre segtin una de las reivin-
dicaciones precedentes, caracterizado porque se han
dispuesto sobre la carcasa acoplamientos de bayoneta
para el establecimiento de las conexiones con los con-
ductos hidraulicos, que atraviesan al 4rbol del motor
rotativo, que estdn constituidas por taladros axiales.
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