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Zavesny manipulator
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(57) RieZenie sa tyka z&vesného manipuld-
tora pojazdného po z4vesnej drdhe. Zavesny
manipuldtor pozostdva z nosného ramena @
opatreného v zadnej &asti hnacou jednotkou
a v prednej Casti zdvesnymi vozikmi pre
jazdu po z&vesnej drdhe, dalej zo zdvihacie-
ho ramena s hydraulicky menitelnym parale- &
logramom, ktorym sa vychyluje nosnik v zvis-
lej rovine. Nosnik ju vykyvuje tieZ do strédn =
pomocou bo&ného hydraulického valca. Na .
nosnik sa pripeviiuji rbézne pridavné zaria-
denia pre rdzne technologické operdcie a
je na nom posuvne pripojend tieZ pracovnd
plo8ina s dvomi postrannymi ¢astami, ktoré
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Vyndlez sa tykd zdvesného manipuldtora na stropnej drdhe v banskej chodbe urleny na
mechanizované vykondvanie banskotechnologickych operadcii pri razeni banskych chodieb.

Doteraj8{ stav sa vyznaluje tym, Ze hnacie jednotky z&vesnych manipuldtorov nie si silas-
tou nosného ramen&, ale st k nim na zAvesnej drdhe priradené pomocou tiahla, &i{m je spdsobené
nepriaznivé rozdelenie sil odvodenych od uZito&ného bremena uloZeného na zdvesnom manipulédtore
a p8Ssobiacfch na zdvesnd drdhu cez zdvesné prvky nosného ramena v jeﬁo prednej Casti a zadnej
¢asti. Aby sa toto nepriaznivé rozdelenie sil neprejavilo zdvihanim z4dvesnqj drdhy zadnou
astou nosného ramena, nemdZu byt pouZité Standardné prvky z4vesnej drdhy, ale musia byt
pouZité prvky, ktoré su pripevnené pevne k stropu banskej chodby a ktoré sa preto nedaju
pouZit k doprave materidlu v banskej chodbe zdvesnou lokomotivou. Preto je nutné v banskej
chodbe pouZit dve dréhy, jednu pre zdvesny manipuldtor, druhi pre dopravu materidlu lokomotivou,
do je nevyhodné. Druhou nevyhodou je spojenie ty&e paralelogramu s vahadlom nosného ramena,
pretoZe vahadlo mdéZe mat vykon, ktorym sa ovplyviiuje funkcia paralelogramu pri prdci manipuld-
tora s uZitodnym bremenom, %o je nevyhodné. Tretou nevyhodou je, Ze pracovné orgény znamych
z4vesnych manipulitorov sd riefené Specidlne len na ukladanie &asti vystuZe banskej chodby,
takZe nie s uspdsobené na vykondvanie inych technologickych operdcii pouZivanych pri razeni
banskych chodieb, ako napriklad na vrtanie, nakladanie riubaniny, ¢i premiestfovanie réznych
technologickych hmdét a zariadeni. Nakoniec, pracovné plofiny zndmych zdvesnych manipuldtorov
nie sd posivatelné voli ostatnej kon$trukcii manipuldtora v jeho stabilizovanej polohe pri
prdci v banskej chodbe a ich $frka nie je menitelnd s ohladom na rdzne 5irky pracovného
priestoru; &im je jej pouZitelnost znalne obmedzend a to aj preto, Z%e jej pohyb do sardn

vychylovanim plo$iny nie je vyrieSeny.

Uvedené nedostatky sa odstrafuji zavesnym naipuldtorom podla tohoto vyndlezu, ktorého
podstata spoéiva v tom, Ze zadn4d ast nosného ramena je pojazdne spojend so zdvesnou drdhou
pomocou hnacej jednotky, ku ktorej je nosné rameno pripojené gulovym Capom a Ze k prednej
&asti je hornym &apom pripevneny hydraulicky valec, ktory je pripojeny spodnym &apom k spojo-
vaciemu telesu, ku ktorému je 2zvislym &apom pripojeny nosnik otdcany boénym valcom pripevne-
nym - pomocou zadného &apu k spojovaciemu telesu a prednym &apom k pracovnému nosniku, pridom
k nosniku je voditkami posuvne pripojend pracovnd plofina pozostédvajica zo strednej &asti
a z dvoch bo&nych &asti skiépateln?ch okolo sklopnych &apov so zaistovacimi svornikmi z
polohy nepracovnej do polohy pracovnej.

Vyhodou z&vesného manipuldtora podla tohoto vyndlezu je priaznivejZie p&sobenie sfl
na nosné rameno a na zavesnud drdhu vplyvom umiestnenia hnacej jednotky na zadnej Casti nosného
ramena, odstrdnenie vplyvu vahadla na prednd &ast nosného ramena, roz¥irenie funkénych moZnosti
z4vesného manipuldtora zjednodusSenim jeho pracovného orgédnu na tvar priémoéiareho nosnika
s posuvnou ploginou, ktory mofno vychylovat do strdn a ktory je preto moZné zamenitelnym
spdsobom striedavo vybavovat réznymi pridavnymi zariadeniami na vykondvanie rdznych techno-
logickych operdcii razenia banskych chodieb. Pracovnd plo$ina , ktord je posunovatelnd smerom
k delbe a spit vo&i stabilizovanej polohe zdvesného manipuldtora ako celku, m4 menitelnd
girku a moZnost vykldpania do strdn, takZe mé& $irdie vyuZitie v pracovnom priestore pred
&elbou.

Na priloZenom vykrese je zndzorneny priklad vyhotovenia vyndlezu, pridom obr. 1 predsta-
vuje bodny pohlad na celkové zostavenie z4vesného manipuldtora; obr. 2 predstavuje pddorysny
pohlad v smere A podla obr. 1 na nosnik bez pridavného zariadenia a na jeho pripojenie k
spojovaciemu telesu bez pracovnej plofiny; obr. 3 predstavuje rez v smere pismena B podla

obr. 1 nosnikom a pracovnou plofinou.

z&vesny manipuldtor je zdsobeny tlakovym olejom zo zdroja 29 pripojené na siet elektric-
kej energie privodnym k&blom 30 vedenym po zévesnej drahe 1 kébelovymi vozikmi 31. 2Zdroj
29 tlakového oleja zaveseny na zéavesnu drdhu 1 vozikmi 32 je pripojeny tiahlom 3 k zdvesnému
manipuldtoru pojazdnému po z&vesnej drdhe 1 pomocou hnacej jednotky 5 s brzdou 35 pripojenej

k zadnej asti 7 nosného ramena 4 gulovym Zapom 8. Prednd Cast 6 nosného ramena 4 je spojend
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so zdvesnou drdhou 1 pomocou dvoch z&vesnych vozikov 3 spojenych vahadlom 34. Aby sa zdvesny
manipuldtor pri svojej &¢innosti na z&vesnej drédhe 1 nevychyloval, je stabilizovatelny dvomi
nezdvisle pdsobiacimi postrannymi stabilizdtormi 36. Technologickd ¢&innost z&vesného manipulé-
tora sa vykondva jeho jazdou po zavesnej drdhe 1, zdvihanim a spdStanim zdvihacieho ramena
37 okolo horizontdlneho ¢apu 38 a nosnika 16 pripojenému k zdvihaciemu ramenu 37 zvislym
gapom 15 prostrednictvom spojovacieho telesa 14, ku ktorému je spodnym Eapom 13 pripojend
piestnica hydraulického valca 12 pripojeného hornym Capom 9 a strednym &apom 11 k prednej
Casti 6 nosného ramena 4. Vychylovanie nosnika 16 v smere 3ipky 39 sa vykondva bo&nym valcom
17 pripojenym k nosniku 16 prednym Capom 28 a k spojovaciemu telesu 14 zadnym Capom 27.

Na nosnik 16 vychylovatelny tieZ v zvislom smere 10 Cinnostou hydraulického valca 12 je

mozZné pripeviiovat rézne pridavné zariadenia 2 s réznym technologickym poslanim. Okrem nich

je na nosniku 16 voditkami 19 posuvne v smere 18 pripojend pracovnd ploSina 20 pozostavajica
2o strednej Casti 21 a z dvoch boénych Casti 22 pripojenych k strednej Sasti 21 sklopnymi
Capmi 23 opatrenymi zaistovacimi svornikmi 26, ktorymi sa bo¢éné &asti 22 zaistuju v nepracov-

nej polohe 24 a v polohe pracovnej 25.

PREDMET VYNALEZU

Zﬁvesny manipuldtor na z4vesnej drdhe v strope banskej chodby opatreny hnacou jednot-
kou, kdbelovymi vozikmi, zdrojom tlakového oleja, nosnym ramenom s dvomi postrannymi stabi-
liz4tormi zavesenym prednou Castou na dvoch z&vesnych vozikoch pomocou vahadla a opatrenym
zdvihacim ramenom so zdvihacimi valcami vyznaleny tym, Ze zadnd Cast (7) nosného ramena
(4) je pojazdne spojend so zdvesnou drdhou (1) pomocou hnacej jednotky(5), ku ktorej je
nosné rameno (4) pripojené gulovym &apom (8), a Ze k prednej Casti (6) je hornym &apom
(9) pripevneny hydraulicky valec (12), ktory je pripojeny spodnym Capom (13) k spojovaciemu
telesu (l4), ku ktorému je zvislym capom (15) pripojeny nosnik (16), ku ktordmu je otodne
pripevnend piestnica bo&ného valca (17) spojend Eapom (27) so spojovacim telesom (14), pridom
k nosniku (16) je voditkami (19) posuvne pripojend pracovnd plo8ina (20) pozostavajica zo
strednej asti (21) a z dvoch bo&ngch &asti (22) otoéne uloZenych v Capoch (23).

1 vykres
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