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Vynalez se tyké. zarxzem k synchromzam funkcne
fzawslych pohond, naptiklad pohond’ véleckovych
dopravn’ku ve vélcovndch, a.podobné.

- Vzhledem k- technologlckym pozadavkum se

kt, kde .obvykle kazdy viledek je individudlng

2% 2

>

kladeny riizné pozadavky Pfedevsim je to poZada-

vovanych plechii.

zvana vle€n4 regulace, kde rychlost z4vislych sekcx
je uréena zmérenou hodnotou skute&né rychlosn
vedouciho pohonu, napfiklad tachodynamem Pfi

pohénén jednim motorem. VZdy urditd Edst motori
— sekce. — je. napéjena z jednoho ménite se
spolecnym fizenim. Nékolik sekci, u nichz ]eden :
: 'pohon je stanoven jako vedouc1, tj. urcujici napfi--.
‘klad rychlost a. ostatrii jsou pohony zavislé, tvoii -
skupinu. Na sekce, pracujici ve skuping, jsou pak

|_prvém zpﬁsobu z4visi tedy rychlostni synchroniza- |

B

vyskytu]1 \Z prax1 piipady, kdy na sebe navazujidva .
& vice pohond, ‘Takovyto stav nastdvéd naptiklad pfi

i

technologlckem procesu zpracovani plechii ve vil-
covnéch. Plechy se dopravuji mezi jednotlivymi :
zpracovacimi stroji pomoci valeékovych dopravni-

| vek na jejich vzdjemnou synchronizaci z dtvodd, :
“aby nedoslo napfiklad k poskozem povrchu dopra- |

|~ U t&chto sekci se aZ dosud provadi rychlostm
synchronizace jednak zaddnim od jednoho spoleg- ! j
‘ného fidictho Elenu pro viechny sekce a ddle tak
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ce na presnostx zadéni pro Jednothve sekce a dale "'
na jejich vlastni reguladni soustave.. »

- Nevyhodou. stavajiciho Teseni je, Ze postrada'
korekci od skutetné rychlosti a.proto jej nelze
! pouZit u zafizeni kde se poZaduje mimofddna
pfesnost synchronizace sekci pohont ve skuping.

U druhého zpusobu synchronlzace jsou sice anulo-

. vany moZné nepfesnosti regulaéniho obvodu ve- .

douciho pohonu k zivislym sekcim, ale nastava

. Casové zpoZdéni pfi zmé&ndach rychlosti mezi vedou-

. cim pohonem a_z4vislymi sekcemi ve skuping. »
Nevyhodou pro ob& uvedend fefeni je to, Ze _

: neumoznujl individudlni programové zpornalem
na externé zadanou trover rychlosti ¢ zastaveni

" jedné nebo n&kolika zdvislych sekei a po splnéni .

; technologlcke operace jejich programové pfevede-

ni na rychlost vedouciho pohonu a da1§1 spoleénou

¢innost s vedoucim pohonem. -

Uvedené nevyhody. odstrafiuje zafizeni podle
vynalezu,’ které sestdvd nejméné ze dvou &idel
. rychlosti, dvou napéjecich blokti, vyhodnocovaci- i
. ho bloku, korekéntho bloku, programétoru rych-
 losti, selekéniho bloku, upravujlciho bloku, rozho-
dovaciho bloku a dvou zad4vacich blokil a jehoz
podstatou je to, Ze vystupy ¢idel rychlosti pohont
_]sou 'spojeny s korespondujlcum porovnévacimi |

L vstupy vyhodnocovaciho bloku, Jehoz prvm vystup |




_ ho bloku je spojen s informa¢nim vstupem rozho-

. ky zndzornéno blokovym schématem na vy-:
. kresu.
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~je pripojen na Fidici vstup korekéniho bloku. '

" sekci pohont, programové zpomalit na externé

.cim vstupem prvniho napdjectho bloku a druhym

Zadévaci vstup korek&niho bloku je paralelnéi
spojen s vystupem programatoru rychlosti, zadava-

fidicim vstupem selekéniho bloku. Vystup seleké-
niho bloku je zapojén na zad4vaci vstup upravujici-
ho bloku, jehoZ vystup je pfipojen na zaddvaci
vstup druhého napéjeciho bloku. Vystup korek¢ni-
ho bloku je pak spojen s korekénim vstupem
upravujiciho bloku. Druhy vystup vyhodnocovaci-

dovaciho bloku, jehoZ prvni vystup je spojen
s rozhodovacim vstupem upravujiciho bloku. Dru- .
‘hy vystup rozhodovactho bloku je pak spojen
s blokovacim vstupem vyhodnocovaciho bloku.
Piinosem zafizeni podle vyndlezu je, Ze umozZiiu--
_je dosaZeni maximélni pfesnosti synchronizace

zadanou hodnotu rychlosti &i zastavit libovolnou ze
zavislych sekci a jeji opétovné programové pieve- |
deni na rychlost vedouciho pohonu popfipadé
sekce a jeho dali spoletnou funkci s celou sku=
pinou.

Zafizeni k synchromzac1 funk&né zav1s1ych po-
honi sekci podle vynédlezu je pfikladné schematic-

Jak patrno z blokového schématu sestava zafize-
ni podle vynédlezu nejméné ze dvou &idel B1, B2 |

, mychlostl sekci pohontt M1, M2, coZ jsou v daném ‘
! p¥ipadé tachodynama, dvou napdjecich bloki 1, 2,

realizovanych tyristorovymi ménici s pfisluSnymi ,
;egulaémrm obvody a dvou ¢idel 3, 4 napéti, coZ !
jsou pfevodniky napéti v obvyklém provedeni. |
Dile pak za¥izeni sest4vd z vyhodnocovaciho bloku i
95 sestaveného z operalnich zesilovach, korekéni-
ho bloku 10, coZ je napfiklad poetenciometrickd
Jednotka, programdtoru 5 rychlosti realizovaného !

_ integrovanymi obvody — zesilovadi, selekéntho
© bloku 11, vytvofeného z logickych obvodil polovo-

. realizovaného integrovanymi obvody — zesilovadi, |

di¢ovych elementti a relé, upravujiciho bloku 6,

rozhodovaciho bloku 12, vytvofeného z logickych

obvodi polovodiCovych elementdl a relé a dvou
' zaddvacich blokil 7, 8, coZ mohou byt naptiklad
potenciometry, selsyny, a podobné. Jednotlivéf

bloky 1 a¥ 12, ¢idla B1, B2 rychlosti a pohony M1,
M2 jsou pak zapojeny ndsledovné.
Vystupy &idel B1, B2 rychlosti pohonit M1, M2

. jsou spojeny s korespondujicimi porovndvacimi :

vstupy o, p vyhodnocovaciho bloku 9, jéhoZ prvni
vystup r je pfipojen na Fidici vstup 1 koreké&niho

bloku 10. Zad4vaci vstup n korekéniho bloku 10 je

paralelné spojen s druhym Fidicim vstupem ¢ se-
lekéniho bloku 11, vystupem programétoru 5 rych- -
losti a zaddvacim vstupem b prvniho napdjectho

bloku 1, na jehoZ zpé&tnovazebni vstup d je pfes
prvni &idlo 3 napéti pfipojen vystup tohoto prvniho
napéjectho bloku 1, se kterym jsou téZ paralelné
spojeny pohdnéci motory M1.1 a% M1.n vedouciho .
pohonu M1. Vystup prvniho zad4vactho bloku 7 je .

._pak _ptipojen na fidici vstup a programétoru

T

S rychlostl a vystup druhého zaddvaciho bloku 8na | ,
prvni fidici vstup e selek&éniho bloku 11, jehoZ | 1
| vystup jezapojen na zaddvaci vstup g upravu _]ICﬂ’lO ;
| bloku 6, jehoZ korekéni vstup h je spojen s vystu- |
pem korekéntho bloku 10. Druhy vystup s vyhod- ,

' nocovaciho bloku 9 je spojen s mformacmmi

! vstupem y rozhodovaciho bloku 12, jehoZz prvni |
. vjstup z je spojen s rozhodovacim vstupem u upra- |

vujiciho bloku 6 a druhy vystup x spojen s blokova: |
cim vstupem t vyhodnocovaciho bloku 9. Rozho-. |
dovaci vstupy f, j selekéniho bloku 11 a rozhodova- |

ciho bloku 12 jsou propojeny napfﬂdad s odpovi- :

' dajicimi ovladagi v nezakreslené ovlddaci kabing. |

Vystup upravujiciho bloku 6 je spojen se zadéva-
cim vstupem k druhého napdjeného bloku 2, na !
jeho# zp&tnovazebni vstup m je pfes druhé &idlo :
4 napéti pfipojen vystup tohoto druhého napéjeci- .

i ho bloku 2, se kterym Jsou téZ ‘paralelné spo;eny i
‘ pohanec1 motory M2. l az M2.n zévislého pohonu
M2, :

Funkce zafizeni k synchromzacn funkéné zéfvxs 1
lych pohonil podle vyndlezu je nésledujlcl L
Zatizeni podle vyndlezu mize dle pozadavku
pracovat tak, Ze je ve funkci bud celd skupina, tj. -
jak vedouci pohon M1, tak i zévxsly pohon M2
respektive. dal¥f nezakreslené z4vislé pohony, nebo

i zdvisly pohon M2 pracuje samostatné. Ve druhem |
| ptipadé miZe pak nastat situace, kdy z4visly pohon
- M2 pracuje individudlng nezivisle na vedoucim ;

pohonu M1, nebo pracuje spoletné s vedoucim

* pohonem M1 a je poZadavek na individualni funkci |

zdvislého pohonu M2 a op&tovné podiizeni vedou- '

. cimu pohonu M. Upravujici blok 6 pini dvé:
- zékladni funkce, jednak jako programator rychlos- .
- ti pfi individuélni funkci z4vislého pohonu a déle | 1

jako sledovat, respektive impedanéni pFizptisobeni |
tj. vystup upravujiciho bloku 6 sleduje vstupm
napéti bez programové tipravy, pfi spolené &in- i

' nosti s vedoucim pohonem. Funkce upravujlciho’
- bloku 6 zdvisi na stava jeho rozhodovaciho vstupu !

b prvniho napéjectho bloku 1 a vedouci pohon M1
. dle zadani zvySuje otacky. Ziroverti se tento vy-

. j rozhodovactho bloku 12, ktery svym prvnim

u. V piipadé&, Ze mé byt ve funkci celd skupina, zad4 .
se napfiklad z nezakreslené ovlddaci kabiny signél !
na rozhodovaci vstup f selekéniho bloku 11 a tim je
déna priorita jeho druhého fidictho vstupu ¢. Déle
se zadd obdobné& signdl na rozhodovaci vstup |

vystupem z prostfednictvimrozhodovaciho vstupu !

i u blokuje funkci upravujiciho bloku 6 jako progra-.
. méatoru. Zékladni zadani rychlosti pfi' spoleéné

funkci celé skupiny se provédi v prvnim zadévacim
bloku 7, kde se navoli napéti, im&rné poZadované
dopravni rychlosti sekci. Tato zadanid hodnota
napéti se opravuje v programétoru 5 rychlosti tak, |
¥e derivace vystupniho napéti je nastavena dle '
technologickych poZadavki . naptiklad tak, aby |
nedoS$lo k prokluzu véledkd dopravniku a plechu
b&hem piechodového déje. Vystupni signél prog-
ramétoru 5 rychlosti se pfivadi na zad4vaci vstup’

stupni signél pfes selekéni blok 11 a upravujici blok-
6 pfivadi na zaddvaci vstup k druhého napdjeciho |




bloku 2 a zavisly pohon M2 zvyiuje otdéky dle

zadéni a vedouctho pohonu ML. Vystupni signdl
programatoru 5 rychlosti je moZno také rozvidét
na dalii nezakreslené zdvislé pohony. V.{innosti je
je$t& obvod pro vyrovndni otddek. Rozhodovaci

blok 12 svym druhym vystupem x, soudasné

_ s prvnim vystupem z, prostfednictvim blokovaciho
vstupu ¢t vyhodnocovaciho bloku 9 odblokuje jeho
prvni vystup r. Vystupni signdl vyhodnocovaciho
bloku 9, zavisly ‘na velikosti odchylky a jejim

" smyslu, se pfivadi do korekéniho bloku 10, jehoz
vystup je imé&rny velikosti jeho zaddvaciho vstupu

Zn a piivadi se jako korek¢ni signdl na korekéni

vstup h upravujictho bloku 6.

- 'V pfipadé e m4 zdvisly pohon M2 pracovat '
individudlné nezavisle na vedoucim pohonu M1, je |
“pomoci rozhodovaciho vstupu f selekéniho bloku |

11 jako prioritni uren prvni Hdici vstup e tohoto

selekéniho bloku 11. Déle se navoli pomoci rozho-

dovaciho vstupu j rozhodovaciho bloku 12, pro- ; ‘

'stredmctvnn jeho prvniho vystupu z spojeného

s rozhodovacim vstupem u upravujictho bloku
"6 u tohoto bloku funkce programétor soucasné
_dojde k zablokovani korekéniho vstupu h tohoto
bloku.

. Druhy vystup x rozhodovaciho bloku 12 pro-
* stfednictvim blokovaciho vstupu t vyhodnocovaci-
‘ho bloku 9 blokuje jeho vystup r. Obvod pro
Evyrovnam otifek neni timto ve funkci. Druhym
| zaddvacim blokem 8 se zadiva poZadovand rych-

| lost z4vislého ponohu M2 pies selekéni blok 11 do
} upravujictho bloku 6, kde se upravi. Vystupni
| signal upravujictho bloku 6 se pfivadi na zadévaci

]«_vstup k druhého napidjecitho bloku 2 a zavisly
| pohon M2 zvysuje, respektive pii brzdéni snizuje
{otacky s omezenym zrychlemm aZ na hodnotu
odpovxda;m zaddni; tj. aZ na hodnotu vystupu
- druhého zadévaciho bloku 8. Omezeni zrychleni je
;Stanoveno upravujicim blokem 6 s ohledem na
;individuélni technologické poZadavky na zdvisly
| pohon M2. Vedouci pohon M1 a ostatni nezakres-
|lené zavislé pohony plni pak své technologmke
! tkoly, poptipad€ mohou byt v klidu.

4 -V pfipadg, Ze zdvisly pohon M2 pracuje spolecne
}s vedoucim pohonem M1 a je poZadavek na
; individudlni funkci zavislého pohonu M2 a opétov-
"'né podiizeni vedoucimu pohonu M1, je pomoci
rozhodovaciho vstupu f selekéniho bloku 11 jako

! pnontm uréen prvni fidici vstup e tohoto selekéni-

; ' ho bloku 11. Dle se prostfednictvim rozhodovaci-

'ho vstupu j rozhodovaciho bloku 12 zvoli funkce

‘ upravujictho bloku 6 jako programdtoru, soucasné
' dojde k zablokovéni korekéniho vstupu h upravuji-

 ciho bloku 6 a ddle k zablokovéni prvniho vystupu
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r vyhodnocovactho bloku 9, stejné jako pfi poZa=
davku na individudlni &innost sekce. Zavisly pohon
M2 se nadéle ¥di zad4nim, které uréuje vystupni
signdl druhého zaddvactho bloku 8, miZe progra-
mové zvySovat i sniZovat otalky & zastavovat. PH
opétovném poZadavku na spoleénou funkci s ve-
doucim pohonem ML je pomoci rozhodovaciho
vstupu f selekéniho bloku 11 jako prioritni uréen
druhy Fdici vstup ¢ tohoto selekénfho blokn 11.
Tim je zdvisly pohon M2 opét ptipojen na zadan{
vedouciho pohonu M1, které je pfes selekéni blok
11 pfividéno na zadédvaci vstup g upravujiciho
bloku 6. Soucasné pomoci rozhodovaciho vstupu

. § rozhodovactho bloku 12 dojde prostfednictvim
. jeho prvého vystupu z a rozhodovactho -vstupu
" w upravujictho bloku 6 k odblokovéni korekéniho
+ vstupu h upravujiciho bloku 6 a na tomto vstupu se

objevi korekéni signdl, Gmé&rny velikosti odchylky
pfed pozadavkem na individudln{ funkci zavislého |
pohonu M2 a tmé&rmny zadané hodnot& rychlosti -
vedouciho pohonu M1, Druhy vystup x rozhodova- -
ctho bloku 12 prostiednictvim blokovaciho vstupu
t vyhodnocovactho bloku 9 blokuje i nadéle jeho
prvni vystup r. Pohony zdvislé sekce M2 se pak .
rozbéhnou dle upravujictho bloku 6 ve funkci
programator na rychlost, odpovidajici rychlosti
vedouciho pohonu M1, Rozhodovaci blok 12 déle
vytva¥i pfikaz na pfepnuti upravujictho bloku 6 na

i zakladé logického soudinu z informace o poZadav-
! ku na pod¥izeni zdvislé sekce pohoniti M2 vedouci-
. mu pohonu M1 a déle z informace, Ze pohony

zavislé sekce M2 dosahli drovné otddek vedouciho -
pohonu M1, kterou vyhodnoti vyhodnocovaci blok
9 a prostfednictvim svého druhého vystupu s a in- -
formaéniho vstupu y rozhodovactho bloku 12 d4 do
tohoto bloku. -Rozhodovaci blok 12 pak svym
prvnim vystupem z prostiednictvim rozhodovactho
vstupu u upravujiciho bloku 6 dé piikaz k pfepnuti
upravujictho bloku 6 na funkci sledovéni, druhy
vystup x rozhodovaciho bloku 12 prostfednictvim
blokovaciho vstupu t vyhodnocovaciho bloku 9 od-
blokuje prvni vystup r tohoto bloku. Z4visld sekce
pohont M2 je timto plné podiizena vedoucimu
pohonu skupiny M1. Stejnym zptsobem dochdzi
k podfizeni kazdé z4vislé sekce z individudlni
funkce v zavislou na vedoucim pohonu skupiny.
Zatizeni podle vynilezu je moZné pouZit i v tom
piipadé, Ze zavislé pohony v prib&hu technologic- -
kého procesu musi zménit podfizenost jinému !
vedoucimu pohonu. Zména podiizenosti se pak |
provadi selekei piisludnych vstupt a to porovndva- -
cich vstupli O vyhodnocovactho bloku 9, zadava-
cich vstupli n korekéntho bloku 10 a druhych |
dxcxch vstupu ¢ selekcm'ho bloku 11 ‘

PREDMET VYNALEZU

" Zafizeni k synchron1zac1 funk&né zavxslych po-'
honti, vyznadujici se tim, Ze vystupy &idel (B1, B2);

- rychlosti pohondl (M1, M2) jsou spojeny s kores- |
 pondujicimi porovnavacim vstupy (0, p) vyhodno- |

v~ covacx’ho bloku (9) jehoZ prvni vystup (r) je

piipojen na Fidici vstup (1) korek&niho bloku (10),

jehoZ zadédvaci vstup (n) je paralelng spojen

s _vystupem prvntho programétoru (5) rychlost,
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zadévacim vstupem (b) prviiho napajectho bloku |
' (1) a druhym Fidicim vstupem (c) selek&niho bloku
' (11), jehoZ v¥stup je zapojen na zadévaci vstup (g) '

' upravujiciho bloku (6), jehoZ vystup je pfipojenna |
‘ zaddvaci vstup (k) druhého napéjeciho bloku (2),
 pfitemz vystup korekéniho bloku (10) je spojen
s korekénim vstupem (h) upravupciho bloku (6) |

1 vykres

a druhy vystup (s) vyhodnocovaciho bloku (9) Jé
spojen s informa&nim vstupem (y) rozhodovaciho
bloku (12), jehoZ prvni vystup (z) je- spOJen
s rozhodovacim vstupem (u) upravujictho ‘bl,okq‘ i
(6) a jehoz druhy vystup (x) je spojen s blokovacim °

vstupem (t) vyhodnocovacﬂtlo bloku 9). P

S S

i
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