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(54) Dispositif d’entraînement d’un enrouleur pour couverture de piscine et piscine munie de 
celui-ci

(57) L’invention concerne un dispositif d’entraîne-
ment d’un tambour (2) enrouleur pour couverture de pis-
cine, comportant des premiers moyens (4) de montage
d’un premier arbre (5) du tambour en une première po-
sition déterminée contre une face interne (310) d’une pa-
roi latérale (31) de la piscine, et un premier mécanisme
(6) de transmission de mouvement au premier arbre (5)
du tambour (2), ce premier mécanisme (6) étant situé du
côté de la face (310).

L’invention est caractérisé par une pièce (7) de pas-
sage d’un deuxième arbre (8), au travers de la paroi (31)
de la piscine, pour provoquer la rotation du premier arbre
(5) du tambour (2) à partir du moteur (10) par l’intermé-
diaire successivement du deuxième mécanisme (9) de
transmission, de l’arbre (8) et du mécanisme (6) de trans-
mission, le deuxième arbre (8) étant à une première hau-
teur déterminée (Hl) au-dessus du premier arbre (5).
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Description

[0001] L’invention concerne un dispositif d’entraîne-
ment d’un tambour enrouleur pour couverture de piscine.
[0002] Un domaine d’application de l’invention est les
piscines enterrées.
[0003] Dans ces dispositifs, le tambour est prévu pour
enrouler et dérouler une couverture à la surface de l’eau
de la piscine.
[0004] Le document FR-A-2 846 992 décrit un dispo-
sitif d’entraînement d’un tambour enrouleur pour couver-
ture de piscine, comportant deux plaques verticales mon-
tées contre les faces internes de parois latérales oppo-
sées de la piscine, pour supporter l’arbre du tambour,
l’une de ces plaques verticales supportant en partie su-
périeure un moteur électrique monté hors d’eau pour en-
traîner en rotation, par l’intermédiaire d’un mécanisme
de transmission de mouvement, l’arbre du tambour.
[0005] L’inconvénient de ce dispositif connu est que le
niveau d’eau ne peut pas être élevé dans la piscine et
que le moteur peut être submergé en cas de fortes pluies
ou de dispositif d’évacuation du trop plein défectueux.
[0006] D’autres dispositifs sont connus par les docu-
ments FR-A-2 576 953, DE-A-37 39 465 et DE-A-38 13
645, dans lesquels le moteur est positionné dans une
fosse sèche située de l’autre côté de la paroi contre la-
quelle se trouve l’arbre du tambour.
[0007] L’inconvénient de ces dispositifs est qu’ils né-
cessitent de creuser une fosse de profondeur importante,
ce qui est cher et compliqué à réaliser et que ces fosses
de par leur conception sont facilement inondables.
[0008] Enfin, il existe également des dispositifs connus
ayant un moteur situé dans l’axe du tambour enrouleur.
Ces dispositifs présentent l’inconvénient d’un accès dif-
ficile du moteur électrique en cas de panne.
[0009] L’invention vise à obtenir un dispositif d’entraî-
nement d’un tambour enrouleur pour couverture de pis-
cine et une piscine, qui pallient les inconvénients de l’état
de la technique en étant simples et peu coûteux pour
permettre d’augmenter le niveau d’eau dans la piscine.
[0010] A cet effet, un premier objet de l’invention est
un dispositif d’entraînement d’un tambour enrouleur pour
couverture de piscine suivant la revendication 1.
[0011] Grâce à l’invention, l’eau de la piscine contre la
paroi peut avoir un niveau plus haut, en pouvant même
être jusqu’au niveau du deuxième arbre et de la pièce
de passage, et même au-dessus, tout en se dispensant
d’une fosse sèche de l’autre côté de la paroi.
[0012] Les revendications 2 à 14 concernent des mo-
des de réalisation de l’invention.
[0013] La revendication 15 concerne une piscine équi-
pée du dispositif d’entraînement d’un tambour enrouleur
pour couverture de piscine suivant l’une quelconque des
revendications 1 à 14.
[0014] L’invention sera mieux comprise à la lecture de
la description qui va suivre, donnée uniquement à titre
d’exemple non limitatif en référence aux dessins an-
nexés, sur lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique en coupe trans-
versale verticale du dispositif d’entraînement suivant
un mode de réalisation de l’invention,

- la figure 2 est une vue schématique en perspective
éclatée d’un boîtier contenant le moteur du dispositif
suivant un mode de réalisation de l’invention,

- la figure 3 est une vue schématique en coupe longi-
tudinale verticale d’une pièce de passage du dispo-
sitif d’entraînement suivant un mode de réalisation
de l’invention,

- la figure 4 est une vue schématique en perspective
du dispositif d’entraînement suivant un mode de réa-
lisation de l’invention,

- la figure 5 est une vue schématique du haut du dis-
positif, vu depuis la piscine, suivant un mode de réa-
lisation de l’invention,

- la figure 6 est une vue schématique de côté de
moyens de support de l’arbre du tambour enrouleur,
suivant un mode de réalisation de l’invention,

- la figure 7 est une vue schématique de face de
moyens de support de l’arbre du tambour enrouleur,
suivant un mode de réalisation de l’invention.

[0015] Aux figures 1 à 7, le dispositif 1 d’entraînement
d’un tambour enrouleur pour couverture d’une piscine 3
comporte des premiers moyens 4 de montage d’un pre-
mier arbre 5 du tambour contre une face interne 310
d’une première paroi latérale 31 de la piscine. La piscine
3 comporte une deuxième paroi latérale 32 située en face
de la première paroi latérale 31, ces deux première et
deuxième parois latérales 31, 32 délimitant, avec
d’autres parois, un bassin devant être rempli d’eau dans
la piscine 3. Ainsi, les première et deuxième parois laté-
rales 31, 32 sont opposées l’une à l’autre, par exemple
suivant la direction horizontale transversale Y. La face
interne 310 est donc située du côté de l’eau de la piscine.
L’arbre 5 du tambour enrouleur peut être monté sur des
deuxièmes moyens 4b de montage fixés à la deuxième
paroi 32. La couverture de piscine, non représentée peut
être à lames étanches ou de lames flottantes ou de lattes,
par exemple en matière synthétiques, articulées les unes
aux autres pour pouvoir occuper soit une disposition pla-
ne dans le prolongement les unes des autres à la surface
de l’eau en position déployée de la couverture, soit une
position pliée les unes par rapport aux autres pour être
enroulées sur le tambour 2 en position enroulée de la
couverture. Le tambour 2 comporte des moyens de fixa-
tion de la couverture au tambour 2.
[0016] Aux figures, X désigne la deuxième direction
horizontale perpendiculaire à la première direction hori-
zontale transversale Y et Z désigne la direction verticale
ascendante Z.
[0017] Un premier mécanisme 6 de transmission de
mouvement au premier arbre 5 du tambour 2 est situé
du côté de la face interne 310 de la première paroi 31.
[0018] Les premiers moyens 4 de montage peuvent
comporter, par exemple, ainsi que cela est représenté
aux figures 1, 6 et 7, une première plaque 41 devant être
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positionnée contre la face interne 310 de la première
paroi 31 et une deuxième plaque 42 fixée à la première
plaque 41 et située à distance de cette première plaque
41. Entre la première plaque 41 et la deuxième plaque
42 se trouve un espace de logement du premier méca-
nisme 6 de transmission de mouvement. Les plaques 41
et 42 sont par exemples parallèles. Les plaques 41 et 42
sont verticales en position de montage. L’arbre 5 du tam-
bour 2 enrouleur est par exemple monté sur la première
plaque 41 et/ou sur la deuxième plaque 42. Dans un mo-
de de réalisation, les plaques 41 et 42 peuvent être so-
lidaires en étant d’une seule pièce, par exemple en une
matière synthétique injectée.
[0019] Suivant un mode de réalisation, les premiers
moyens 4 de montage comprennent des moyens 43 de
fixation de la première plaque 41 et/ou de la deuxième
plaque 42 à la paroi 31, par exemple dans la partie su-
périeure de la première paroi 31.
[0020] Le dispositif 1 comporte en outre une pièce 7
de passage, dans laquelle se trouve un deuxième arbre
8. La pièce 7 de passage est montée au travers de la
première paroi 31 pour traverser cette paroi 31 de sa
face interne 310 à la face externe 311 de cette première
paroi 31. La face interne 310 et la face externe 311 sont
opposées l’une à l’autre suivant la direction horizontale
transversale Y. Le deuxième arbre 8 a une première ex-
trémité 81 reliée au premier mécanisme 6 de transmis-
sion de mouvement. Par conséquent, la première extré-
mité 81 du deuxième arbre 8 est située du côté de la face
interne 310 de la première paroi 31. Le deuxième arbre
8 comporte également une deuxième extrémité 82 reliée
par un deuxième mécanisme 9 de transmission à un mo-
teur 10 d’entraînement situé du côté de la face externe
311 de la première paroi 31. La deuxième extrémité 82
du deuxième arbre 8 est située du côté de la face externe
311 de la première paroi 31. Le monteur 10 d’entraîne-
ment est apte à provoquer la rotation du premier arbre 5
du tambour 2 à partir du moteur 10 par l’intermédiaire
successivement du deuxième mécanisme 9 de transmis-
sion, du deuxième arbre 8 et du premier mécanisme 6
de transmission.
[0021] Le moteur 10 d’entraînement est, par exemple,
un moteur ayant un troisième arbre rotatif 101, qui est
entraîné en rotation lorsque le moteur 10 est mis en mar-
che, soit dans un premier sens de rotation provoquant,
par l’intermédiaire du mécanisme 9, de l’arbre 8 et du
mécanisme 6, la rotation du premier arbre 5 dans un sens
de déroulement de la couverture autour du tambour 2,
soit dans un deuxième sens de rotation, inverse du pre-
mier sens de rotation et provoquant, par l’intermédiaire
du mécanisme 9, de l’arbre 8 et du mécanisme 6, la ro-
tation de l’arbre 5 dans un sens d’enroulement de la cou-
verture autour du tambour 2. A cet effet, le moteur 10
comporte des moyens 102 de commande pour la mise
en marche du moteur 10 soit dans le premier sens de
rotation, soit dans le deuxième sens de rotation, soit pour
l’arrêt de la rotation du moteur 10. Ces moyens 102 de
commande sont reliées à une interface utilisateur 103,

extérieure au moteur 10 (située au-dessus du niveau de
la margelle 11) et apte à être actionnée par un utilisateur
pour commander la marche du moteur dans un sens ou
dans l’autre ou l’arrêt du moteur. Bien entendu, plusieurs
vitesses de rotation du moteur 10 dans un sens et/ou
dans l’autre peuvent être prévues. Le moteur 10 peut,
par exemple, être un moteur électrique.
[0022] Suivant un mode de réalisation, le deuxième
mécanisme 9 de transmission, situé du côté de la face
externe de la première paroi 31, comporte un deuxième
réducteur 90 de vitesse de rotation entre le troisième
arbre rotatif 101 du moteur 10 et le deuxième arbre 8.
Ce deuxième réducteur 90 est représenté à titre d’exem-
ple plus en détail à la figure 2.
[0023] Suivant le mode de réalisation représenté à la
figure 2, le deuxième réducteur 90 comporte une premiè-
re roue dentée 901 fixée au troisième arbre rotatif 101
du moteur 10 et une deuxième roue dentée 902 engre-
nant avec la première roue dentée 901. La deuxième
roue dentée 902 a une première extrémité solidaire d’un
axe rotatif 903. L’axe rotatif 903 est relié à la deuxième
extrémité 82 du deuxième arbre 8. Dans l’exemple re-
présenté à la figure 2, l’axe rotatif 903 est relié à l’extré-
mité 82 du deuxième arbre 8 par l’intermédiaire d’un ren-
voi d’angle 905. Le troisième arbre 101 et l’axe 903
s’étendent par exemple dans des directions parallèles.
Le renvoi d’angle 905 comporte un premier pignon coni-
que 904 fixé à l’axe rotatif 903 et un deuxième pignon
conique 906 fixé à la deuxième extrémité 82 du deuxième
arbre 8, le premier axe 903 s’étendant dans une direction
non parallèle au deuxième arbre 8, et par exemple per-
pendiculaire (par exemple parallèlement à la direction Z)
au deuxième arbre 8 (par exemple s’étendant parallèle-
ment à la direction Y). Le deuxième pignon conique 906
engrène avec le premier pignon conique 904. De même,
le troisième arbre 101 du moteur 10 s’étend dans une
direction non parallèle au deuxième arbre 8 et, par exem-
ple, perpendiculaire (par exemple s’étendant parallèle-
ment à la direction Z) au deuxième arbre 8. Le nombre
de dents des roues dentées 901 et 902 ainsi que des
pignons coniques 904 et 905 est tel que la rotation du
troisième arbre 101 du moteur 10 provoque la rotation
du deuxième arbre 8 à une vitesse différente de celle de
cet arbre 101. Bien entendu, dans le boîtier 10, les pi-
gnons coniques 904 et 906 et le renvoi d’angle 905 peu-
vent être remplacés par une orientation différente du mo-
teur 10 pour que l’axe 903 soit parallèle à l’arbre 8.
[0024] Le deuxième arbre 8, les mécanismes 6 et 9 et
les moyens 4 de montage sont agencés de telle sorte
que le deuxième arbre 8 se trouve à une première hau-
teur déterminée H1 au-dessus du premier arbre 5.
[0025] Ainsi, l’invention permet d’élever le niveau N de
l’eau E dans la piscine dans laquelle le tambour 2 enrou-
leur est immergé, y compris jusqu’à la première hauteur
H1, c’est-à-dire jusqu’au niveau du deuxième arbre 8 et
de la deuxième pièce 7 de passage, et même au-dessus,
ainsi que cela est représenté à titre d’exemple à la figure
1. Le niveau N d’eau E n’est plus limité et peut donc être
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plus élevé que le niveau du deuxième arbre 8.
[0026] Ainsi, la piscine peut être remplie d’eau E jus-
qu’à avoir un niveau N situé à la partie inférieure 110 de
la margelle 11 de cette piscine.
[0027] Ainsi, suivant un mode de réalisation, la pièce
7 de passage est agencée pour être coiffée de la margelle
11 de la piscine, ainsi que cela est représenté aux figures
1, 4, 5, 6 et 7 à titre d’exemples.
[0028] La margelle 7 comporte, par exemple, un rebord
111 dépassant de la première paroi 31 du côté de la face
interne 310, c’est-à-dire au-dessus de la première extré-
mité 81 de l’arbre 8 et dans la direction transversale Y.
[0029] Suivant un mode de réalisation, le moteur 10
se trouve dans un boîtier 12 situé à une deuxième hau-
teur déterminée H2 au-dessus du premier arbre 5.
[0030] Suivant un mode de réalisation, le boîtier 12
comporte en sa partie supérieure 120 un couvercle 121
permettant d’accéder par le haut au moteur 10, lorsque
ce couvercle 121 est ouvert. Le couvercle 121 peut se
trouver à l’arase bassin.
[0031] Suivant un mode de réalisation, le mécanisme
9 et/ou le réducteur 90 se trouve également dans ce boî-
tier 12.
[0032] Ainsi, un réparateur peut facilement, en ouvrant
le couvercle supérieur 121, accéder au moteur et/ou au
mécanisme 9 et/ou au réducteur 90 pour les installer, les
régler, les entretenir, les réparer ou les remplacer.
[0033] Le boîtier 12 comporte une partie inférieure 122
situé à la deuxième hauteur déterminée H2 au-dessus
du premier arbre 5. En position d’utilisation du dispositif
1 d’entraînement, le couvercle supérieur 121 est fixé à
la partie supérieure 120 du corps 123 du boîtier par des
moyens de fixation, par exemple par des vis ou autres.
Le corps 123 du boîtier comporte, outre la partie inférieu-
re 122, d’autres parties latérales entourant le moteur 10.
L’une 124 de ces parties latérales du corps 123 comporte
un trou 125 de passage de la deuxième extrémité 82 du
deuxième arbre 8.
[0034] Suivant un mode de réalisation représenté aux
figures 2 et 4, le moteur 10 est situé dans un deuxième
boîtier 15, lui-même contenu dans le premier boîtier 12.
[0035] Suivant un mode de réalisation, le boîtier 12 est
fixé et indexé à la pièce 7 de passage.
[0036] Suivant un mode de réalisation de l’invention,
le boîtier 12 est fixé par tout moyen approprié à la face
externe 311 de la première paroi 31.
[0037] Suivant un mode de réalisation représenté à la
figure 1, le premier mécanisme 6 de transmission de
mouvement au tambour 2, situé du côté de la face interne
310 de la première paroi 31, comporte un premier réduc-
teur 13 de vitesse de rotation entre un quatrième arbre
14 rotatif de sortie du premier mécanisme 6 et le premier
arbre 5. Ce premier réducteur 13 est, par exemple, un
réducteur planétaire.
[0038] Suivant un mode de réalisation représenté à la
figure 3, des premiers moyens 16 d’étanchéité à l’eau
sont prévus sur la pièce 7 de passage du côté de la face
interne 310 de la première paroi 31. Ces premiers

moyens 16 d’étanchéité empêchent l’eau de pénétrer en-
tre la pièce 7 de passage et le deuxième arbre 8. Les
premiers moyens 16 d’étanchéité peuvent comprendre,
par exemple, un joint à section en X bloqué par une bride
pour réaliser l’étanchéité du côté de la face interne 310,
c’est-à-dire du côté du bassin.
[0039] Suivant un mode de réalisation de l’invention
représenté à la figure 3, des deuxièmes moyens 17
d’étanchéité à l’eau sont prévus sur la pièce 7 de passage
du côté de la face externe 311 de la première paroi 31.
Ces deuxièmes moyens 17 d’étanchéité empêchent
l’eau de pénétrer entre la pièce 7 de passage et le deuxiè-
me arbre 8. Les deuxièmes moyens 17 d’étanchéité peu-
vent comprendre, par exemple, un joint plat entre la pièce
7 de passage et le boîtier 12, pour ainsi réaliser l’étan-
chéité du côté de la face externe 311, c’est-à-dire du côté
de la terre.
[0040] A la figure 3, la pièce 7 de passage peut com-
porter un ou plusieurs coussinets 71 pour guider le
deuxième arbre 8 dans la pièce 7 de passage. La pièce
7 comporte un passage dans lequel est inséré l’arbre 8.
[0041] La pièce 7 de passage est, par exemple, une
pièce à sceller dans la partie supérieure de la première
paroi 31 ou sur le dessus de la première paroi 31.
[0042] Suivant un mode de réalisation, le premier mé-
canisme 6 de transmission de mouvement comporte au
moins deux roues crantées 61, 62 reliées par une chaîne
63 de transmission ou par une courroie crantée 63 de
transmission. La première roue 61 est fixée à l’arbre 14,
tandis que la deuxième roue 62 est fixée à la première
extrémité 81 du deuxième arbre 8. La rotation de la
deuxième roue 62 provoquée par la rotation du deuxième
arbre 8 provoque, par l’intermédiaire de la courroie 63
de liaison, la rotation de la première roue 61, entraînant
ainsi en rotation l’arbre 14 puis l’arbre 5 du tambour 2
enrouleur. Il peut être prévu, à la place des roues cran-
tées 61, 62 et de la courroie 63, des poulies 61, 62 reliées
par une courroie 63 de transmission. Bien entendu, tout
autre premier mécanisme 6 de transmission de mouve-
ment pourrait être prévu entre le deuxième arbre 8 et
l’arbre 14 et/ou le premier arbre 5.
[0043] Dans le mode de réalisation représenté aux fi-
gures 1, 6 et 7, la première plaque 41 s’étend jusqu’à la
pièce 7 de passage et/ou jusqu’au bord supérieur 312
de la première paroi 31. Par exemple, la première plaque
41 est fixée à une troisième plaque supérieure 44 servant
elle-même à la fixation au bord supérieur 312 de la paroi
31. La plaque supérieure 44 est située par exemple sur
la pièce 7.
[0044] Dans le mode de réalisation des figures 6 et 7,
la plaque 41 comporte une ou plusieurs pattes supérieu-
res 43 de fixation à une partie correspondante 440 de la
troisième plaque supérieure 44. La ou les pattes supé-
rieures 43 de fixation sont par exemple formées par une
ou plusieurs parties 43 coudées ou pliées à 90°, situées
en débord de la paroi 31 (c’est-à-dire s’étendant dans
une direction transversale Y s’éloignant de la paroi 31
vers l’intérieur de la piscine et au-dessus de l’eau E de
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la piscine), par exemple à l’horizontale, et raccordées à
la partie principale 410 de la paroi 41 destinée à être
montée contre la paroi 31 et par exemple verticale. La
partie correspondante 440 de la troisième plaque supé-
rieure 44 est située en débord par rapport à la paroi 31
(c’est-à-dire que la partie 440 s’étend dans une direction
transversale Y s’éloignant de la paroi 31 vers l’intérieur
de la piscine et au-dessus de l’eau E de la piscine). Cette
ou ces pattes 43 sont fixées à la troisième plaque supé-
rieure 44, par exemple sous cette plaque 44, et ce par
un moyen de fixation, pouvant être un boulonnage ou
autres.
[0045] La première plaque 41 comporte, par exemple,
un évidement 45, pouvant être par exemple un trou 45
ou une échancrure 45, pour le passage de la première
extrémité 81 du deuxième arbre 8 au travers de cet évi-
dement 45. La margelle 11 est disposée dans ce cas sur
la troisième plaque 44 et sur la paroi 31. L’évidement 45
peut être formé par un perçage de la plaque 41, par exem-
ple de sa partie principale verticale située contre la paroi
31. Le rebord 111 de la margelle 11 vers l’intérieur de la
piscine est situé sur la partie 440 de fixation à la patte
supérieure 43 de la plaque 41.
[0046] Dans un mode de réalisation, l’évidement 45 de
passage est situé entre deux pattes 43 distantes l’une
de l’autre. Dans ce cas, l’arbre 8 et son extrémité 81
traversent l’évidement 45 en étant situé à côté des pattes
43 supérieures de fixation.
[0047] Dans un autre mode de réalisation, l’évidement
45 peut être situé sous une ou plusieurs pattes supérieu-
res de fixation 43.
[0048] Dans un mode de réalisation, la pièce 7 est ou
peut être fixée à la plaque supérieure 44 et/ou à la plaque
41. La pièce 7 peut être solidaire en étant d’une seule
pièce avec la plaque supérieure 44.
[0049] Ainsi, l’invention se dispense d’une fosse sèche
du côté de la face externe 311 de la première paroi 31.
Ainsi, le boîtier 12 peut être disposé sur une matière so-
lide, telle que par exemple de la terre ou des remblais.
Ainsi, il n’est pas nécessaire de creuser du côté de la
face externe 311 jusqu’au niveau du premier arbre 5, tout
en permettant des hauteurs N d’eau E plus élevées du
côté de la face interne 310. Le deuxième arbre 8 passe
ainsi avantageusement dans une petite pièce 7 de pas-
sage, pouvant être scellée et placée juste sous la mar-
gelle 11.
[0050] Bien entendu, dans le boîtier 10, les pignons
coniques 904 et 906 et le renvoi d’angle 905 peuvent
être remplacés par une orientation différente du moteur
10 pour que l’axe 903 soit parallèle à l’arbre 8.

Revendications

1. Dispositif d’entraînement d’un tambour (2) enrouleur
pour couverture de piscine, comportant :

- des premiers moyens (4) de montage d’un pre-

mier arbre (5) du tambour en une première po-
sition déterminée contre une face interne (310)
d’une paroi latérale (31) de la piscine,
- un moteur (10) d’entraînement,
- un premier mécanisme (6) de transmission de
mouvement au premier arbre (5) du tambour (2),
ce premier mécanisme (6) étant situé du côté
de la face interne (310) de la première paroi (31),

caractérisé en ce qu’il comporte une pièce (7) de
passage d’un deuxième arbre (8), au travers de la
paroi (31) de la piscine, de la face interne à une face
externe (311) de cette paroi (31), le deuxième arbre
(8) comportant une première extrémité (81), qui est
reliée au premier mécanisme (6) de transmission de
mouvement et qui est située du côté de la face in-
terne (310) de la paroi (31), et une deuxième extré-
mité (82) reliée par un deuxième mécanisme (9) de
transmission au moteur (10) situé du côté de la face
externe (311) de la paroi (31), pour provoquer la ro-
tation du premier arbre (5) du tambour (2) à partir du
moteur (10) par l’intermédiaire successivement du
deuxième mécanisme (9) de transmission, du
deuxième arbre (8) et du premier mécanisme (6) de
transmission, le deuxième arbre (8) étant à une pre-
mière hauteur déterminée (H1) au-dessus du pre-
mier arbre (5).

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que le moteur (10) se trouve dans un boîtier (12)
situé à une deuxième hauteur déterminée (H2) au-
dessus du premier arbre (5).

3. Dispositif suivant la revendication 2, caractérisé en
ce que le boîtier (12) comporte en une partie supé-
rieure (120) un couvercle (121), qui, lorsqu’il est en
position ouverte, permet l’accès par le haut au mo-
teur (10).

4. Dispositif suivant la revendication 2 ou 3, caracté-
risé en ce que le boîtier (12) est fixé à la pièce (7)
de passage.

5. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le deuxiè-
me mécanisme (9) de transmission, situé du côté de
la face externe de la paroi (31), comporte un deuxiè-
me réducteur (90) de vitesse de rotation entre un
troisième arbre rotatif (101) du moteur (10) et le
deuxième arbre (8).

6. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le premier
mécanisme (6) de transmission de mouvement au
tambour (2), situé du côté de la face interne (310)
de la paroi (31), comporte un premier réducteur (13)
de vitesse de rotation entre un quatrième arbre (14)
rotatif de sortie dudit premier mécanisme (6) et le
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premier arbre (5).

7. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la pièce
(7) de passage est agencée pour être coiffée d’une
margelle (11) de la piscine.

8. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que des pre-
miers moyens (16) d’étanchéité à l’eau sont prévus
sur la pièce (7) de passage du côté de la face interne
(310) de la paroi (31), pour empêcher l’eau de pé-
nétrer entre la pièce (7) de passage et le deuxième
arbre (8).

9. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que des
deuxièmes moyens (17) d’étanchéité à l’eau sont
prévus sur la pièce (7) de passage du côté de la face
externe (311) de la paroi (31), pour empêcher l’eau
de pénétrer entre la pièce (7) de passage et le
deuxième arbre (8).

10. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions 1 à 9, caractérisé en ce que le premier mé-
canisme (6) de transmission de mouvement com-
porte au moins deux roues crantées (61, 62) reliées
par une chaîne (63) ou par une courroie crantée (63).

11. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que les pre-
miers moyens (4) de montage comportent une pre-
mière plaque (41) devant être positionnée contre la
face interne (310) de la paroi (31), une deuxième
plaque (42) fixée à la première plaque (41) et déli-
mitant avec cette dernière un espace de logement
du premier mécanisme (6) de transmission de mou-
vement, le premier arbre (5) du tambour (2) étant
monté sur la deuxième plaque (42) et /ou sur la pre-
mière plaque (41), la première plaque (41) étant fixée
à une troisième plaque supérieure (44) de fixation à
un bord supérieur (312) de la paroi (31).

12. Dispositif suivant la revendication 11, caractérisé
en ce que la première plaque (41) comporte un évi-
dement (45) de passage de la première extrémité
(81) du deuxième arbre (8).

13. Dispositif suivant la revendication 11 ou 12, carac-
térisé en ce que la troisième plaque supérieure (44)
se trouve sur la pièce (7) de passage.

14. Dispositif suivant la revendication 13, caractérisé
en ce que la pièce (7) de passage est fixée à la
troisième plaque supérieure (44) et/ou à la première
plaque (41) et/ou est d’une seule pièce avec la troi-
sième plaque supérieure (44) et/ou la première pla-
que (41).

15. Piscine ayant au moins des première et deuxième
parois latérales opposées l’une à l’autre, et le dispo-
sitif d’entraînement suivant l’une quelconque des re-
vendications précédentes sur lequel est monté un
tambour enrouleur pour couverture de la piscine.

Revendications modifiées conformément à la règle
137(2) CBE.

1. Dispositif d’entraînement d’un tambour (2) enrouleur
pour couverture de piscine, comportant :

- des premiers moyens (4) de montage d’un pre-
mier arbre (5) du tambour en une première po-
sition déterminée contre une face interne (310)
d’une paroi latérale (31) de la piscine,
- un moteur (10) d’entraînement,
- un premier mécanisme (6) de transmission de
mouvement au premier arbre (5) du tambour (2),
ce premier mécanisme (6) étant situé du côté
de la face interne (310) de la première paroi (31),
- un deuxième arbre (8),
- une pièce (7) de passage du deuxième arbre
(8), au travers de la paroi (31) de la piscine, de
la face interne à une face externe (311) de cette
paroi (31),

le deuxième arbre (8) comportant une première ex-
trémité (81), qui est reliée au premier mécanisme (6)
de transmission de mouvement et qui est située du
côté de la face interne (310) de la paroi (31), et une
deuxième extrémité (82) reliée par un deuxième mé-
canisme (9) de transmission au moteur (10) situé du
côté de la face externe (311) de la paroi (31), pour
provoquer la rotation du premier arbre (5) du tam-
bour (2) à partir du moteur (10) par l’intermédiaire
successivement du deuxième mécanisme (9) de
transmission, du deuxième arbre (8) et du premier
mécanisme (6) de transmission, le deuxième arbre
(8) étant à une première hauteur déterminée (H1)
au-dessus du premier arbre (5),
caractérisé en ce que le moteur (10) se trouve dans
un boîtier (12) situé à une deuxième hauteur déter-
minée (H2) au-dessus du premier arbre (5).

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en
ce que le boîtier (12) comporte en une partie supé-
rieure (120) un couvercle (121), qui, lorsqu’il est en
position ouverte, permet l’accès par le haut au mo-
teur (10).

3. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2, caracté-
risé en ce que le boîtier (12) est fixé à la pièce (7)
de passage.

4. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le deuxiè-
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me mécanisme (9) de transmission, situé du côté de
la face externe de la paroi (31), comporte un deuxiè-
me réducteur (90) de vitesse de rotation entre un
troisième arbre rotatif (101) du moteur (10) et le
deuxième arbre (8).

5. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le premier
mécanisme (6) de transmission de mouvement au
tambour (2), situé du côté de la face interne (310)
de la paroi (31), comporte un premier réducteur (13)
de vitesse de rotation entre un quatrième arbre (14)
rotatif de sortie dudit premier mécanisme (6) et le
premier arbre (5).

6. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la pièce
(7) de passage est agencée pour être coiffée d’une
margelle (11) de la piscine.

7. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que des pre-
miers moyens (16) d’étanchéité à l’eau sont prévus
sur la pièce (7) de passage du côté de la face interne
(310) de la paroi (31), pour empêcher l’eau de pé-
nétrer entre la pièce (7) de passage et le deuxième
arbre (8).

8. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que des
deuxièmes moyens (17) d’étanchéité à l’eau sont
prévus sur la pièce (7) de passage du côté de la face
externe (311) de la paroi (31), pour empêcher l’eau
de pénétrer entre la pièce (7) de passage et le
deuxième arbre (8).

9. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions 1 à 8, caractérisé en ce que le premier mé-
canisme (6) de transmission de mouvement com-
porte au moins deux roues crantées (61, 62) reliées
par une chaîne (63) ou par une courroie crantée (63).

10. Dispositif suivant l’une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que les pre-
miers moyens (4) de montage comportent une pre-
mière plaque (41) devant être positionnée contre la
face interne (310) de la paroi (31), une deuxième
plaque (42) fixée à la première plaque (41) et déli-
mitant avec cette dernière un espace de logement
du premier mécanisme (6) de transmission de mou-
vement, le premier arbre (5) du tambour (2) étant
monté sur la deuxième plaque (42) et /ou sur la pre-
mière plaque (41), la première plaque (41) étant fixée
à une troisième plaque supérieure (44) de fixation à
un bord supérieur (312) de la paroi (31).

11. Dispositif suivant la revendication 10, caractérisé
en ce que la première plaque (41) comporte un évi-

dement (45) de passage de la première extrémité
(81) du deuxième arbre (8).

12. Dispositif suivant la revendication 10 ou 11, carac-
térisé en ce que la troisième plaque supérieure (44)
se trouve sur la pièce (7) de passage.

13. Dispositif suivant la revendication 12, caractérisé
en ce que la pièce (7) de passage est fixée à la
troisième plaque supérieure (44) et/ou à la première
plaque (41) et/ou est d’une seule pièce avec la troi-
sième plaque supérieure (44) et/ou la première pla-
que (41).

14. Piscine ayant au moins des première et deuxième
parois latérales opposées l’une à l’autre, et le dispo-
sitif d’entraînement suivant l’une quelconque des re-
vendications précédentes sur lequel est monté un
tambour enrouleur pour couverture de la piscine.
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