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‘ Predm&tem vyndlezu je zapojeni generétoru cyklickéhb sle~-
du impulz& pro ifizeni krokového motoru, zejména pii pohonu
horizont&lniho kontinudlniho odlévéni,

P*i horizontalnim kontinu&lnim odlévani je poZadavek na
odtah kontislitku z pece konstantni n@stavitelnou rychlosti
vpied, nédslednou nastavitelnou &asovou prodlevou s nulovou
rychlosti, pohyb sefiditelnou rychlosti zp&t a druhou rovnéz
nastavitelnou &asovou prodlevou, Délka krokill vpifed i zpé&t musi
byt nez&visle nastavitelnd. Cyklus se musi automaticky opako-
vat,

Dosud znémé pohony kontiliti vyuZivaji hydraulicky nebo
pneumaticky line&rni motor (vélec), ktery pomoci &elisti posou-
vé po piitriich kontislitek, Realizace zpé&tného pohybu je ob-
ti¥n4, nepiesné a zdlouhavé seirizovéni jednotlivych veli&in
znemoéﬁuje dodrZeni poZadovanych technologickych podminek pro
kontinualni odlévéni.

Uvedené nevyhody odstranuje rota&ni pohon kontislitku po-
moci krokového motoru, zejména hydraulického, iizeného genera-
torem cyklického sledu impulzli, podle vynélezu, ktery umoZnuje
presnou kontrolu pohonu kontislitku, Nezévislé, rychlé a pitesné
nastaveni délky kroku bpﬁed a zpét rychlosti seriditelnou v po-
Yadovaném rozsahu s &asovymi prodlevami nastavitelnymi rovnéz
v pofadovaném rozsahu, umoZnuje zkvalitnit technologii konti-
nuélniho odlévani,

Princip vynélezu spo&ivé v tom, Ze impulsy z generédtoru
konstantni frekvence jsou privadény pites dva proménné délile
frekvence pro nastaveni rychlosti vpied a vzad a jeden pevny
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'dbllc frekvence, pro odm&Fovani Zasu prodlevy, na Styki vstupn{

:hradla.vSpolecny vystup ze vstupnich hradel je veden pies vy-
stupni hradlo na krokovy motor a zéroven na &itad se &tyimi
predvolbami napojenymi na pomocné hradla, jejichi spoleény vy~
stup je piipojeny na gitad, od jedné do &ty#, na ktery je pii-
pojen pirevodnik s k8dem jeden ze &ty¥., Pirevodnik otevird
z“pospUPné vstupni hradla i pomocné hradla, Na zalatku cyklu jsou
' otevi‘ena prvni ze &tyF vstupnich a pomocnych hradel, Impulzy

z prom&nného d&li&e pro rychlost vpFed jsou piivadény na kroko-
vy motor a ve funkci je prvni piedvolba, Po ukonteni pitedvole~
ného kroku vpred zablokuje vystupni hradlo pitivod impulzd

k motoru a ve funkci je druhé piedvolba uréujici‘éas prodlevy,
Cas prodlevy je dén potem impulzli z pevného délile frekvence.
Po ukon&eni prvni prodlevy je otevi‘ené vstupni a pomocné hrad-
lo tieti v poradi, které propoudti na krokovy motor impulzy

2 prom&nného d&lie pro rychlost vzad a zéroven je vyuZit
vstupni signdl hradel ke zm&n& signum, které urluje smysl ot~
geni motoru. Po ukondeni kroku zp&t, daného nastavenim tieti
pitedvolby, zablokuje tieti vstupni hradlo vystup impulzd k mo-
toru a ve funkci je &tvrté piedvolba urdujici &as druhé prodle-
vy. Po ukonZeni &asu prodlevy piepne &ita& od jedné do CtyF
pomoci pievodniku s kdem jeden ze &tyF na prvni piedvolbu a
cyklus se opakuje,

vyhodou zapojeni generétoru cyklického sledu impulzi podle
vyndlezu je, Ze rychlost pohybu kontislitku vpied i vzad a dél-
ku kroku lze nastavit &islicovou formou pomoci pitepinadi v mis-
te obsluhy. Rovn&s &as prvni a druhé prodlevy je nastavitelny
prepinadem v misté& obsluhy, Nastavené hodnoty jsou nezévislé na
vn&jsich vlivech a umoZnuji tak opakovatelnost technologickych
- podminek horizontélniho kontiliti. _
Skute&nost, Ze poitu impulzi vstupujicich do krokového motoru,
odpovidé délka kontislitku, se dé vyuZit pro déleni materiélu

na vystupu stroje.

Na pfipojfném vykresu je zndzorngn piiklad zapojeni podle
vynélezu, kde je blokové schema generatoru cyklického sledu
impulzi pro krokovy motor pohonu kontiliti,

Pohon kontlslltku 29 sestévé z hnaciho véalce 28 pohanené-
ho krokovym motorem 27 pﬁlpo]enym na vystup 30 1mpulzu a
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vystup 31 pro signum z generdtoru cyklického sledu impulzd.

vlastni obvod generatoru cyklického sledu impulzl sestéava
z generétoru 1 konstantni frekvence, na ktery je piripojeny
pevny d8li& 2 frekvence, piipojeny na prvni vstupni hradlo 5
a tieti vstupni hradlo 7 a prom&nny d&li& 3 frekvence pro rych~
lost vpred, pFipojeny na druhé vstupni hradlo 6 a promé&nny dé~
1i& 4 frekvence pro rychlost zpét, pitipojeny na &tvrté vstupni
hradlo 8, pitiemZ na spoledny vystup vstupnich hradel jevnapo-
jené vystupni hradlo 26 a &ita& @ s prvni piedvolbou 10 pripo-
jenou na prvni pomocné hradlo 14, drubou piedvolbou 11 na druhé
pomocné hradlo 15, tfeti piredvolbou 12 na tieti pomocné hradlo
16, &tvrtou piredvolbou 13 na &tvrté pomocné hradlo 17. Na spo-
leény vystup pomocnych hradel je piipojeny &itac 19 od jedné do
gtyr, ktery ovladé prevodnik 20 s kbdem jeden ze &tyi, ktery Fi-
di pies prvni invertor 21 &tvrté vstupni hradlo 8 a étvrté po-
mocné hradlo 17, pies druhy invertor 22 tieti vstupni hradlo 7
a tieti pomocné hradlo 16, pi‘es tieti -invertor 23 druhé vstupni
hradlo 6 a druhé pomocné hradlo 15 a vystup 31 pro signum, pres
gtvety invertor 24 prvni vstupni hradlo 5 a prvni pomocné hradlo
14, pires blokovaci hradlo 25, piipojené paralelné ke vstupu prv-
niho invertoru 21 a tietiho invertoru 23, vystupni hradlo 26,
ze kterého je odvozen vystup 30 impulzﬁ;

K nulovani generédtoru cyklického sledu impulzl slouZi vstup
32 nulovéani pripojeny na souttové hradlo 18 a gitat 19 od jedné
do &tyi, '

Pou?iti vynélezu se neomezuje jen na pohon horizontélniho
kontiliti . Generétoru cyklického sledu impulzd méZe byt vyuZito
ve spojeni s linedrnim nebo rotalnim krokovym motorem v celé
*adé dalsich aplikaci‘napﬁ. pro posun materi&lu u postupovych
lisd apod, '
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Zapojeni generadtoru cyklického.sledu impulzd pro iizeni
krokového motoru, zejména pro pohon horizont&lniho kontiliti,
kde je cyklicky pohyb kontislitku vpited nastavitelnou
rychlosti o nastavitelny krok s néslednou casovou prodlevou;
pohyb zpét nezévisle seiriditelnou rychlosti o volitelny krok
s naslednou druhou &asovou prodlevou, pridem? generétor ridi
krokovy motor pohanéjici pited hnaci vélce kontisVitek, vyzna-
tené tim, Ze na generdtor (1) konstantni frekvence je piipojeny
pevny déli& (<) frekvence piipojeny na prvni vstupni hradlo (5)
a tireti vstupni hradlo (7) a proménny déli¢ (3) frekvence pro
rychlost vpited, pitipojeny na druhé vstupni. hradlo (6) a promeén-
ny délif (4) frekvence pro rychlost zp&t, piipojeny na ctvrté
vstupni hradlo (8), pititemZ na spoleény vystup vstupnich hradel
je napojené vystupni hradlo (26) a ¢ital (9) s prvni piedvolbou
(10) piipojenou na prvni pomocné hradlo (14), druhou piedvolbou
(11) na druhé pomocné hradlo (15), tieti pitedvolbou (12) na
tketi pomocné hradlo (16), &tvrtou piredvolbou (13) na gtvrté
pomocné hradlo (17) a na spde&ny vystup pomocnych hradel je pFi-
pojeny &itad (19) od jedné do Styr, pripojeny na pievodnik (20)
s kbdem jeden ze &ty®, na ktery je pies prvni invertor (21) na-
pojené &tvrté vstupni hradlo (8) a &tvrté pomocné hradlo (17),
pires druhy invertor (22) t¥eti vstupni hradlo (7) a tieti po-
mocné hradlo (16), pi‘es tieti invertor (23) druhé vstupni hradlo
(6) a druhé pomocné hradlo (15) a vystup (31) pro signum, pies
gtvrty invertor (24) prvni vstupni hradlo (5) a prvni pomocné‘
hradlo (14), pi‘es blokovaci hradlo (25) piipojené paralelné ke
vstupu prvniho invertoru (21) a tFetiho invertoru (23) vystupni
hradlo (26), na které je pitipojeny vystup (30)'impulzﬁ, piticemZ
vstup (32) nulovéani je pitipojeny na souttoveé hradlo (18) a ¢i-
ta& (19) od jedné do Ctyf.

1 vikres
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