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{57)Anotace:

Obrazovy projekéni systém (50) s rotanim diskemn (31)
majici svétlovodna zafizeni (35) umisténd radialné viidi disku
(31) a spiralovité po obvodu disku (31) a odpovidajici
poétem poétu fadki promitanych na stinitko (48), pficem2
usporadani je takové, Ze kdyz se disk (31) otaci, je svételny
svazek sméfovan skrz po sobé nasledujici svétlovodna
zafizeni (35), kterd zpisobuji, Ze je svazek rozkladén na

stinitku (48).




.
swnd
LA N B
-
LA R NI
ed e

Obrazovy projekéni systém

Oblast techniky

Vyndlez se tyk4 obrazového projekéniho systému.

Dosavadni stav techniky

Ve WO 95/03675 se popisuje obrazovy projekéni systém majici
prost¥fedek pro vytvafeni svazku barevného svétla, =zbarvengho
podle obrazového signalu a prostfedek pro fadkovy rozklad svazku

na stinitko, &imZ se na stinitku vytvafeji obrazy.

K systému pat#i disk, ktery je upraven tak, Ze rotuje na ose
prochazejici skrz stfed disku kolmo na rovinu disku, pfiéemz
disk mA fadu rovinnych zrcadlovych faset rozmisténych po obvodu
disku na jeho obvodovém povrchu a rovinné zrcadlo, které se
ot&ci viii ose prochazejici skrz rovinu zrcadla a rovnobéZné k
priméru disku pro p¥ijem svazku svétla odrazeného od po sobé

nasledujicich zrcadlovych faset b&hem otaceni disku.

Problémem u takového obrazového projekéniho systému je, Ze
funkce poZadované od oto&ného rovinného =zrcadla jsou velmi
narofné a nedaji se dosahnout soucasnou technologii a neni

pravdépodobné, Ze by se jich dosdhlo v blizke budoucnosti.

Podstata vynalezu

Obrazovy projekéni systém podle vynalezu mad disk, ktery nese
svétlovodna zafizeni, kterd se nachizeji radidlné v0&i disku a
jsou rozmisténa od sebe navzdjem oddélené v Ghlovém sméru v
roviné disku a ka?dé svdtlovodné zafizeni se nachdzi v uthlu k
roving disku v odpovidajici roviné kolmé k roviné disku tak, e
ka’dé svétiovodné zatizeni promitd na stinitko odpovidajici

Fadek z tadkd, do kterych se rozklada obrazek.




U obrazového projekéniho systému podle tohoto vynalezu neni

poZadovano otoéné rovinné zrcadlo.

Pfehled obrdzkl na vykrese

NiZe je uveden jen formou pfikladu popis provedeni vynalezu

podle pEiloZenych vykresd, na kterych je:

obr. 1 schematicky narys koncepce obrazového projekéniho

systému podle pfedmétného vynalezu,

obr. 2 je schematicky prostorovy pohled na uspofadani podle
obr. 1,

obr. 3 je schematicky narys vyhodného provedeni obrazového

projekéniho systému podle pfedmétného vynalezu,

obr. 4 je schematicky prostorovy pohled na provedeni

zndzornéné na obr. 3,

obr. 5 je schematicky nérys Jjiného provedeni obrazového

projek&niho systému podle pfedmé&tného vynalezu,

obr. 6 Jje schematicky prostorovy pohled na provedeni

zndzornéné na obr. 5,

obr. 7 je schematicky narys 3jiného provedeni obrazového

projekéniho systému podle tohoto vynalezu a

obr. 8 je schematicky prostorovy pohled na provedeni

znazornéné na cbr. 7.

Pfiklady provedeni vyndlezu

Na obr. 1 a 2 je schematicky znadzornén obrazovy projekéni
systém 10 podle predmétného vynadlezu, ktery ma disk 11, ktery
rotuje kolem osy 12 prochdzejici stfedem disku 11 kolmo na
rovinu disku 11. V tomto ohledu je disk 11 upevnén na hrideli 13

motoru 14, pricemZ stfedovid podélnd osa hfidele 13 je souosa s



osou 12. Disk 11 m& na sob& namontovdna svétlovodna zafizeni 15
uloZend radialné na disku podél jeho obvodu. Svétlovodna
zafFizeni 15 jsou uspofédana do skupin 16 a svétlovodna zarizeni
15 v kaZdé skupiné 16 jsou wuloZena jedno nad druhym v
jednotlivych radidlnich rovinach disku 11 a zaujimaji specifické
Ghly va¢&éi roviné disku 11 v ptfislusnych rovindch. Roviny
obsahujici skupiny 16 Jjsou Uhlové uloZeny, ve stejnych
vzdédlenostech jedna od druhé, podél 360° kolem dokola roviny
disku 11.

K obrazovému prejekénimu systému 10 patfil soucastkové skupiny
17, pficemZ se kazZdad soucdstkovd skupina 17 skladé ze tfi zdrojd
18, 19 a 20 laserového svétla k =zabezpeceni Cervené, zelené a
modré barvy obrazového signélu, odpovidajicich modulatord 21, 22
a 23 pro modulovéni intenzity svételnych svazkl, které vychazeji
ze zdroji laserového svétla 18, 19 a 20, rovinného zrcadla 24 a
dvou rovinnych dichroickych zrcadel 25 a 26 pro kombinovani do
jediného svételného svazku, modulovanych své&telnych svazkld a
zrcadla 27 pro odrazeni kombinovanych svételnych svazkd. Pole
zrcadel 27 odpovidajicich pFislu3nym soucastkovym skupinam 17
jsou uloZena jedno nad druhym v misté&, které je va¢i disku 11

umisténo relativné od okraje uvnit# disku 11 obsahujiciho

skupiny 16 svétlovodnych zafizeni 1J5.

Souasti systému 10 je také obecné znazornény opticky system
28 k zvét3eni horizentalniho projekCniho Uhlu, pricemz opticky
systém 28 je umistén proti poli zrcadel 27 a v blizkosti okraje

disku 11 a stinitka 289.

Systém 10 miZe byt upraven pro snimani 625 Fadkd na stinitku
28 pro kazdou 1/25 sekundy, kde Cislice 25 znamena poCet obrazkl
za sekundu, obsaZenych v obrazovém signdlu. Aby se toho doséhlo,
je na disku 11 umisténo 125 skupin 16 své&tlovodnych zafizeni 15,

pficemZ kaZdad skupina 16 ma pé&t svétlovodnych za¥izeni 15, i
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kdyZ na obr. 2 je kvali jasnosti zobrazeno jenom 25 skupin
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svétlovodnych zafizeni 15, pticemz kazda skupina 16
svétlovodnych zafizeni 15 je umisténa v Uhlu 2,88° v roviné
disku 11 od sousedni skupiny 16 sv&tlovodnych zafizeni 15 a
dhlové umisténi svétlovodnych zafizeni 15 v jejich prPislusnych
radiadlnich rovindch va&i roviné disku 11 je vypoCiténo tak, aby

se svétlo promitalo v Ghlu vi&i roviné& disku 11 podle vzorce:
+9-(N-1)x18/624 stupnu,

kde N je polohové Cislo svétlovodného zafizeni 15 v rozsahu od 1

do 625, poéinaje od nejhofej3iho svétlovodného zafizeni 15.

Svétlovodnd zafizeni 15, z nichZ kaZdé midZe byt svétlovodnéd
ty¢, vlnovod, dutina, <oCka nebo kterakoliv jejich kombinace, ve
skutednosti davajl 3Sroubovité uspoféddani 625 své&tlovodnych
zafizeni 15 b&hem péti po sobé nasledujicich otéCek disku 11.

Rychlost motoru 14 je 125 otaCek za sekundu.

ProtoZe v kaZdé skupin& 16 je pé&t své&tlovodnych zafizeni 15,
je pét souléstkovych skupin 17, pficemZ kaZda je spojena s
odpovidajicim z péti svétlovodnych zafizeni 15 kaidé skupiny 16.
Sou&astkové skupiny 17 fidi provoz své&tlovodnych =zaflizeni 15
tak, Ze jak se kaidé svétlovodné zaFizeni 15 posune mezi zrcadla
27 a opticky systém 28, signalizuje se pfepinani z jedné skupiny
17 na jinou po kazdé otacce disku 1l dokud neni dokonfeno pét

otactek disku 11, kdy se sekvence opakuje.

Vyhodou bude, Ze namisto péti soulastkovych skupin 17 je
postacdujici mit jenom jednu soucastkovou skupinu 17, kterd bude
smérovat kombinovany své&telny svazek na p¥isludnou vrstvu

svétlovodného zafizeni 15.

Na obr. 3 a 4 Jje znazornéno vyhodné provedeni obrazového
projekéniho systému 30, ktery mé& disk 31 otoény kolem osy 32

prochadzejici jeho stfedem, pomoci motoru 33. Disk 31 je opatfen




obvodovym okrajem 34 se zvySenym prufezovym rozmérem a okraj 34
m& 625 svétlovodnych zafizeni 35 ve formé dutin se sténami z
materialu odraZejiciho laserové svétlo, pFficemZ kaida Je
zakfivena v rovin& kolmé na rovinu disku 31 tak, Ze se svétlo
promitd& v thlu podle vzorce uvedeného vyse, pricemz kaZda se
rozklada radidlné podél disku 31 a kazdéd je va&¢i druhé v dhlu
0,576° v rovind disku 31. Uhlovy vztah jednoho svétlovodneho
zatizeni 35 vi&i druhému v jejich pF¥isludnych rovinach kolmych
na rovinu disku 31 je takovy, Ze rozloZeni zatizeni 35 podel

360° obvodu disku 31 je co do uspofadani spiralovite.

Systém 30 m& soudastkovou skupinu 36, ktera m& tii laserové
svételné zdroje 37, 38 a 39 pro zabezpeCeni barev <Cervene,
zelené a modré barevného obrazového signdlu, odpovidajici
modulatory 40, 41 a 42 pro modulovani intenzity svételnych
svazkil, které 7jsou vydavany svételnymi =zdroji 37, 38 a 39,
rovinné zrcadlo 43 a rovinnd dichroickd zrcadla 44 a 45 pro
kombinovani do jediného svételného svazku, modulované svételné
svazky a zrcadlo 46 pro odrazeni kombinovanych svételnych

svazka.

Systém 30 také zahrnuje opticky systém 47 pro zvét3eni
horizontalniho projek&niho Ghlu, pfilemZ opticky systém 30 jJe

umistén proti zrcadlu 46 a vedle okraje disku 31 a stinitka 48.

V provozu je motor 33 umistén tak, Ze otacl diskem 31
rychlosti 25 otadek za sekundu a sougdstkova skupina 36 pracuje
tak, #e je svazek svétla odraZeny zrcadlem 46 sméfovan skrz
svétlovodna zafizeni 35 tak, Jjak prochazeji postupné mezi
zrcadlem 46 a optickym systémem 47. Spirdlové wusporadani
svétlovodnych zafizeni 35 zabezpeZuje, Ze Jje na stinitku 48
provadén rozklad na 625 f£adkd na otécku disku 31 a rychlost

rotadniho disku 31 zabezpecuje, Ze obrazky pfijimané na stinitku




48 souhlasi s poltem obradzkd za sekundu, obsaZenych v obrazovém

signalu.

Na obr. 5 a 6 je znazorn&no provedeni obrazového projekéniho
systému 50, ktery je podobny jako systém 30 zndzornény na obr. 3
a 4 a proto jsou tytéZ vztahové znacCky pouZity i na obr. 5 a 6

pro stejné dily, které jsou zndzornény na obr. 3 a 4,

V systému 50 je motor 33 umistén nad diskem 31 a dily jednoho
mozného provedeni optického systému 47 jsou zndzornény podrobné.
Opticky system 47 m& prstencovité zrcadlo 51, které je odvraceno
smérem od disku 31 a ma 3térbinu 52, vyduté kulovité zrcadlo 53,
obradcené cCelem k prstencovitému zrcadlu 51 a vyduté valcovité

zrcadlo 54 obracené k prstencovitému zrcadlu 51.

Usporadani je takové, Ze za provozu a béhem otadeni disku 31
prochazi svételny svazek smérovany skrz svétlovodnd zafizeni 35
postupné skrz Stérbinu 52 k vydutému kulovitému zrcadlu 53, kde
je odrazZen zpét na prstencovité zrcadlo 51. Na prstencovitém
zrcadlu 51 se svételny paprsek odrazi na vyduté valcovité
zrcadlo 54, kde je opét odraZen a prochazi pod diskem 31 a iJe
pfijimadm na stinitku 48 jako bod majici v podstaté promér

2,5 mm.

Jak se kaidé svétlovodné zafizeni 35 pohne o 0,576° pfed
zrcadlem 46, svétlo promitané kaZdym svétlovodnym zarizenim 35
se pohne zleva doprava stinitka 48 podél obrazového Fadku
obrazku tak, jak to odpovida konkrétnimu svétlovodnému zafizeni

35.

V alternativnim uspofadani muZe byt prstencovité zrcadlo 51

umisténo mezi zrcadlo 46 a okraj 34 disku 31.

Na obr. 7 a 8 je znazornéno provedeni obrazového projek&niho
systému 55, ktery je podobny obrazovému projek&nimu systému 30,

ktery je znazornén na obr. 3 a 4 a na obr. 7 a 8 jsou pouZity
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stejné vztahové znalky pro stejné dily, které jsou zndzornény na
obr. 3 a 4.

U obrazového projekéniho systému 35 Jjsou podrobné&ji
znazornény dily tohoto jiného moZného provedeni. Opticky
obrazovy projekéni systém 55 m& rovinné zrcadlo 56, které je
Celem odvrdceno od disku 31 a m& Stérbinu 27, vyduté kuloviteé
zrcadlo 58, obracené Celem k rovinnému zrcadlu 56 a odrazovy
povrch rovinného zrcadla 56 je skloné&n v thlu 45° k ohniskové
roviné vydutého kulovitého zrcadla 58, prstencovité zrcadlo 59,
svirajici thel 45° k odraZenému sv&tlu z rovinného zrcadla 56 a
vyduté valcovité =zrcadlo 60, které je obraceno gelem k

prstencovitému zrcadlu 59.

Uspofadani je takové, Ze pii provozu a kdyZ disk 31 rotuje,
tak svételny svazek nasmérovany skrz sv&tlovodnd zafizeni 35
prochazi postupné skrz 3térbinu 37 k vydutému kulovitému zrcadlu
58, kde je odraZen =zp&t na rovinné zrcadlo 56. Na rovinném
zrcadle 56 je svételny svazek odraden na prstencovité zrcadlo
59, kde je odraZen na vyduté valcovité zrcadlo 60, kde je opét
odraZen a prochazi pod diskem 31 a je pfijiman na stinitku 48

jako bod v podstaté& s prim&rem 2,5 mm.

Vyhodou je, Ze obrazovy projek&ni systém podle pfredm&tného
vynalezu miZe byt upraven tak, aby snimal jiny poCet Fadkd na
obrazek neZ je 625. Napfiklad jestliZe je poet snimanych Fadku
roven 525, bude disk opatfen odpovidajicim poCtem svétlovodnych

zarizeni.

Dal8i vyhodou je, Ze namisto pou?iti modulator na modulovani
intenzity sv&tla vydavaného ze svételnych zdroju mohou byt
svételné zdroje modulovany piimym modulovdnim elektrickych

vstupnich proudd do svételnych zdroju.




Dalsi vwvyhodu je, Ze pod terminem "zrcadlo" lze zahrnout 1
blok materidlu odraZejiciho laserové svétlo, Jako Jje oxid

hofelnaty.
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PATENTOVE NAROKY

1. Obrazovy projekéni systém (30) majici prostfedky (36, 46) pro

vytvafeni barevného své&telného svazku, zbarveneho podle
obrazového signalu a prost¥edky (31, 35) pro Ffadkovy rozklad
svazku na stinitko (48), &imZ se vytvari obrazky na stinitku
(48), pticemZ obrazovy projekéni systém (30) také ma disk (31)
upraveny pro otaeni kolem osy (32) prochazejici stfedem disku
(31) a kolmé k rovin& disku (31), pficemZ systém (30) také ma
prostfedky pro zvé&tS3eni Thorizontdlniho projek&niho 1dhlu
vyznacdujici s e tim, Ze disk (31) nese svétlovodna
zafizeni (35) umistdnd radidlné& vaci disku (31) a navzdjem od
sebe vzdalend v Uhlovém sméru v roviné disku (31) a kaZdé
svétlovodné zafizeni (35) se rozkladd v Ghlu k roviné disku
(31) v odpovidajici roviné kolmé k roviné disku (31) tak, Ze
kazdé svétlovodné zafizeni (35) promita odpovidajici fadku z
tadkového rozkladu obrazku na stinitko (48) a prostfedek k
zvétSeni horizontdlniho projekéniho Ghlu zahrnuje kombinaci
zrcadel pro pfijem svételného paprsku ze svétlovodného
zatizeni (35) a pro odraZeni svételného svazku na stinitko
(48), priCemZ tato kombinace zrcadel zahrnuje prstencovité

zrcadlo (51, 59).

. Obrazovy projekdni systém (50) podle naroku 1
vyznatujici se tim, Ze kombinace zrcadel (51, 53, 54)
zahrnuje vyduté kulovité zrcadlo (53) pro odrazeni svételného
svazku ze svétlovodného zafFizeni (35), prstencovité =zrcadlo
(51) pro odraZeni svételného svazku z vydutého kulovitého
zrcadla (53) a vyduté valcovité zrcadlo (54) pro odréZeni
svételného svazku z prstencovitého zrcadla (51) na stinitko

(48) .

. Obrazovy projekéni systém (50) podle naroku 2

vyznadujici se tim, Ze prstencovité zrcadlo (51) Je
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opat¥eno 3térbinou (52), kterd je umisténa tak, aby svételny
svazek dopadajici na vyduté kulovité zrcadlo (53) prochazel

skrz 3térbinu (52).

. Obrazovy projekéni systém (55) podle naroku 1

vyznadujici se tim, Ze kombinace zrcadel (56, 58, 39,
60) zahrnuje vyduté kulovité zrcadlo (58) k odraZeni
svételného svazku ze svétlovodného zafrizeni (35), rovinné
zrcadlo (56) k¥ odraZeni svételného svazku z vydutého
kulovitého zrcadla (58), prstencovité zrcadlo (59) k odrdZeni
svételného svazku z rovinného zrcadla (56) a vyduté valcovite
zrcadlo (60) k odrazeni svételného svazku =z prstencovitého

zrcadla (59) na stinitko (48).

. Obrazovy projekéni systém (55) podle naroku 4

vyznadujici se tim, Ze rovinné zrcadlo (56) je
opatfeno Sté&rbinou (57), ktera je umisténa tak, aby svételny
svazek dopadajici na vyduté kulovité zrcadle (53) prochazel

skrz &té&rbinu (57).

Obrazovy projekéni systém  podle naroku 2 nebo 3
vyznadujici se tim, Ze prstencovité zrcadlo (51, 59)
je umist&no mezi svétlovodnymi zafizenimi (35) a osou rotace

(32) disku (31).

. Obrazovy projekéni systém podle né&kterého z predchozich naroku

vyznadujici se tim, Ze svétlovednad zafizeni (35) jsou

uspofadéna do jedné spiraly.

. Obrazovy projekéni systém podle né&kterého z pfedchozich narokl

vyznacéuijici se tim, Ze prostfedek (36, 46) pro
vytvafeni svételného svazku barevného svétla zbarveného podle
obrazového signdlu zahrnuje dichroickd zrcadla (44, 45) pro
kombinovani modulovanych svételnych svazkd k  vytvareni

barevného svételného svazku.
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