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(57) Abstract: The invention relates to a tool machine (1), in particular a reciprocating saw, comprising an output spindle (24) that
moves back and forth and comprising a drive motor (28), said spindle and motor being coupled to each other via a transmission
system (30). A longitudinal face (38) of the output spindle (24) and a longitudinal face (40) of the drive motor (28) run adjacent to
each other such that the drive motor (28) lies next to the output spindle (24). A very compact design is thereby produced.

(57) Zusammenfassung: Vorgeschlagen wird eine Werkzeugmaschine (1), insbesondere Sabelsdge, mit einer hin- und hergehenden
Abtriebsspindel (24) und einem Antriebsmotor (28), die iiber ein Getriebe (30) miteinander gekoppelt sind, wobei eine Léngsseite
(38) der Abtriebsspindel (24) und eine Langsseite (40) des Antriebsmotors (28) nebeneinander verlaufen, so dass der Antriebsmotor
(28) neben der Abtriebsspindel (24) angeordnet ist. Dadurch ergibt sich eine sehr kompakte Bauform
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Beschreibung

Titel
Werkzeugmaschine, mit einer hin- und hergehenden Abtriebsspindel

Die Erfindung bezieht sich auf eine Werkzeugmaschine, mit einer hin- und
hergehenden Abtriebsspindel nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

Stand der Technik

Bekannt sind motorisch angetriebene Sébelsdgen oder Handsagen,
beispielsweise elektromotorisch angetriebene Fuchsschwanzségen, bei denen
das Sageblatt eine hin- und hergehende, oszillierende Arbeitsbewegung
ausfuhrt.

Die US 2009/0223071 A1 und US 2010/0162579 A1 offenbaren
Werkzeugmaschinen mit einer hin- und hergehenden Abtriebsspindel und einem
Antriebsmotor, die Uber ein Getriebe miteinander gekoppelt sind. Die
Langsachsen des Antriebsmotors und der Abtriebsspindel schlieRen dabei einen
stumpfen Winkel ein. Der Antriebsmotor, die Abtriebsspindel und der Handgriff
sind sternférmig angeordnet, wodurch die Werkzeugmaschine relativ viel Platz
bendtigt. Je nachdem kann der nach oben abstehende Antriebsmotor die Sicht
auf das Schnittgut behindern.

Die US7818887 offenbart eine Werkzeugmaschine mit einer hin- und
hergehenden Abtriebsspindel und einem Antriebsmotor, die Uber ein Getriebe
miteinander gekoppelt sind, wobei die Abtriebsspindel einen
Befestigungsabschnitt zum Befestigen eines Werkzeugs aufweist, wobei der
Antriebsmotor einen mit dem Getriebe verbundenen Antriebsabschnitt und ein
vom Getriebe entferntes, erstes Ende aufweist. Der Antriebsmotor ist in einem
Handgriff der Werkzeugmaschine angeordnet. Die Werkzeugmaschine ist recht

PCT/EP2012/050210
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kompakt. Der Griff muss jedoch einen Mindestumfang haben, um den
Antriebsmotor aufnehmen zu kénnen.

Auch ist bspw. durch die Craftsman 14299 Nextec bekannt, dass der Griff und
die Langsachse der Spindel fluchten. Der mit dem Getriebe verbundene Motor
verlauft im rechten Winkel zu Griff und Langsachse der Spindel.

Die US 6449851 offenbart eine ahnliche Sabelsage mit einem Griff, Motor,
Getriebe und einer Spindel, wobei die Lédngsachsen des Motors und der Spindel
im rechten Winkel zueinander angeordnet sind. Der Griff verlauft fast rechtwinklig
zum Motor fluchtet aber nicht mit der Spindel.

Die US 5134777 offenbart einen Fuchsschwanz mit Griff, Motor, Getriebe und
Spindel, wobei die Ladngsachsen des Motors und der Spindel im rechten Winkel
zueinander angeordnet sind. Der Griff verlauft fast parallel zur Léangsachse des
Motors, ist jedoch leicht geneigt. Der Antriebsmotor ist in waagerechter Stellung
des Fuchsschwanz nach oben gerichtet ist und kann gegebenenfalls die Sicht
auf das Schnittgut behindern.

Aus der US 2004/237678 A1 ist ein ahnlicher Fuchsschwanz bekannt, wobei der
Antriebsmotor in waagerechter Stellung des Fuchsschwanz nach unten gerichtet
ist.

Durch die Black & Decker CompactSaw LPS7000 ist bekannt, dass die
Langsachsen des Motors und der Spindel fluchten zueinander bzw. parallel
zueinander verlaufen. Der Griff setzt pistolenartig am Motor an.

Durch die GB 2234034 und US 2006/0005402 A1 sind elektrische Messer
bekannt, bei denen Batterie, Motor, Getriebe und Abtriebsspindel hintereinander
angeordnet sind.

Durch die US 6286611 B1 und US 2004/143976 A1 sind weitere sogenannte
Kompaktsagen bekannt, bei denen der Griff den Motor enthélt, der seinerseits
von der Abtriebsspindel weg gerichtet ist.
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Daneben sind noch Sabelsagen bekannt mit einem Griff, einem Motor, einem
Getriebe und einer Spindel, die alle hintereinander angeordnet sind, wobei die
Langsachsen des Motors und der Spindel fluchten bzw. parallel zueinander
verlaufen.

Offenbarung der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, mit einfachen konstruktiven
Maflnahmen eine kompakte Werkzeugmaschine zu schaffen. Diese Aufgabe
wird erfindungsgemaf mit den Merkmalen des Anspruches 1 gelést. Die
Unteransprlche geben zweckméaRige Weiterbildungen an.

Hierzu ist eine Werkzeugmaschine, insbesondere Sabelsdge, vorgesehen mit
einer hin- und hergehenden Abtriebsspindel und einem Antriebsmotor, die Uber
ein Getriebe miteinander gekoppelt sind, wobei eine Langsseite der
Abtriebsspindel und eine Laéngsseite des Antriebsmotors nebeneinander
verlaufen, so dass der Antriebsmotor neben der Abtriebsspindel angeordnet ist.

Ein Vorteil der Werkzeugmaschine ist, dass der Antriebsmotor in einem Bereich
liegt, der die Sicht auf das Schnittgut nicht behindert.

Die erfindungsgemaé&fiie Werkzeugmaschine ist gut ausbalanciert. Je nach
Auslegung ,zieht der Antriebsmotor die S&ge leicht in Richtung des Schnittguts.

Verbessert werden diese Effekte dadurch, dass die Abtriebsspindel einen
Befestigungsabschnitt zum Befestigen eines Werkzeugs aufweist, dass der
Antriebsmotor einen mit dem Getriebe verbundenen Antriebsabschnitt und ein
vom Getriebe entferntes, erstes Ende aufweist und dass das vom Getriebe
entfernte, erste Ende des Antriebsmotors néher beim Befestigungsabschnitt
angeordnet ist als der mit dem Getriebe verbundene Antriebsabschnitt, .

Dadurch, dass sich die Lé&ngsachse des Antriebsmotors und die Langsachse der
Abtriebsspindel auf der vom Getriebe entfernten Seite unter einem Winkel a
schneiden, so dass der Antriebsmotor und die Abtriebsspindel so geneigt sind,
dass der Antriebsabschnitt weiter von der Abtriebsspindel entfernt ist als das
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erste Ende des Antriebsmotors, kann ein gréRerer Hub der Abtriebspindel
erreicht werden.

Dadurch, dass der Winkel a zwischen 5° und 30°, insbesondere zwischen 15°
und 20°, liegt und vorzugsweise 17° betrégt, ergibt sich eine besonders
kompakte Bauform.

Vorzugsweise umfasst das Getriebe eine Taumelplattenbaugruppe, die auf einer
Getriebewelle angeordnet ist, die parallel zur Ladngsachse des Antriebsmotors
verlauft, was eine kostengunstige Ausbildung erméglicht.

Dadurch, dass die Getriebewelle in einer vom Antriebsmotor und der
Abtriebsspindel gebildeten Licke liegt und vorzugsweise fliegend gelagert ist,
wird der Bauraum besser genutzt.

Dadurch, dass die Taumelplattenbaugruppe einen ersten Abschnitt aufweist, der
um die Getriebewelle angeordnet ist und einen zweiten Abschnitt, der in die
Abtriebsspindel eingreift, und dass der erste und zweite Abschnitt, einen Winkel
B einschlielen, der 90° — a betragt, kann der Hub der Abtriebsspindel vergroRert

werden.

Eine besonders ergonomische Form ergibt sich dadurch, dass die
Werkzeugmaschine einen Handgriff aufweist, der mit der Abtriebsspindel einen
stumpfen Winkel y einschlief3t, der insbesondere zwischen 15° und 45° liegt,
vorzugsweise °30 betragt

Dadurch, dass der erste Winkel a und der stumpfe Winkel y in einer Ebene und
auf einer Seite der Abtriebsspindel angeordnet sind bzw. dadurch, dass der
Antriebsmotor unterhalb der Abtriebsspindel angeordnet ist liegt die
Werkzeugmaschine besonders gut in der Hand.

Vorzugsweise ist Gehaduse flr eine Werkzeugmaschine vorgesehen mit einem
Aufnahmebereich flir eine Abtriebspindel, mit einem Griffabschnitt, mit einem
Bauch zur Aufnahme eines Antriebsmotor, der unterhalb des Aufnahmebereichs
fur die Abtriebsspindel liegt, wobei der Aufnahmebereich und der Bauch eine
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senkrecht zur Abtriebspindel verlaufende, ovale Querschnittsflache aufweisen,
die den Antriebsmotor und die Abtriebsspindel zumindest teilweise umschlieft.

Weitere Vorteile und zweckmaéaRige Ausfihrungen sind den weiteren Ansprichen,
der Figurenbeschreibung und den Zeichnungen zu entnehmen. Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer elektromotorischen Sabelséage,
die als Werkzeug ein S&geblatt aufweist, das eine lineare, oszillierende
Séagebewegung austibt, mit einer Stitzeinrichtung zur Aufnahme eines
zu bearbeitenden Objektes, wobei die Stitzeinrichtung schwenkbar am
Gehéuse der Werkzeugmaschine angeordnet ist,

Fig. 2 die Sabelsage einschliellich Stltzeinrichtung in Seitenansicht,

Fig. 3a eine Seitenansicht der Sébelsage mit einigen Komponenten, die in einer
Gehéuseschale angeordnet sind,

Fig. 3b die Komponenten aus Fig. 3a ohne Gehduseschale,

Fig. 4 eine Explosionsdarstellung der Sabelsage.

In den Figuren sind gleiche Bauteile mit gleichen Bezugszeichen versehen.

In den Figuren 1 und 2 ist eine als elektrische Sabelsage 1 (auch
Fuchsschwanzsage oder ,Reciprosage” genannt) ausgeflhrte
Werkzeugmaschine in Form einer Sdgemaschine oder -vorrichtung fur gerade,
hin- und hergehende Sageblétter gezeigt. Die Sébelsage 1 ist als
Handwerkzeugmaschine ausgefihrt, die in einem aus zwei Gehduseschalen 2a,
2b bestehenden Gehéuse 2 einen elektrischen Antriebsmotor zum Antreiben
eines als Sageblatt 3 ausgefihrten Werkzeugs aufweist. Das Sageblatt 3 tbt, wie
Fig. 2 zu entnehmen, eine oszillierende, lineare Arbeitsbewegung gemafn
Doppelpfeil 4 aus, bei der die Sdgezahne 5 des Sageblatts 3, die in einer
Séagezahnlinie 6 stehen, vor und zuriick bewegt werden. Die Arbeitsbewegung 4
erfolgt entlang der Sagezahnlinie 6. Statt der linearen Hin- und Herbewegung
kann das Sageblatt auch eine orbitale Bewegung ausfihren.
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Wie den Figuren 1 und 2 weiter zu entnehmen, ist die Sabelsadge 1 mit einer
Stltzeinrichtung 7 versehen, die ein Stltzelement 8 an einem Trégerteil 9 sowie
ein Befestigungselement 10 am Geh&use 2 umfasst. Das Stitzelement 8 ist als
Stutzwinkel ausgebildet und weist zwei winklig zueinander angeordnete
Stitzschenkel 8a und 8b auf, die sich nach au3en hin 6ffnen und einen
Aufnahmebereich 11 zur Aufnahme eines zu bearbeitenden Gegenstandes bzw.
Objekts begrenzen. Das Stutzelement 8 ist, wie der perspektivischen Darstellung
gemaR Fig. 1 zu entnehmen, U-férmig ausgebildet, wobei jeder U-Schenkel zwei
Stutzschenkel 8a, 8b mit einem zwischenliegenden Aufnahmebereich 11
aufweist.

Das Tragerteil 9 umfasst zwei Tréagerschenkel 9a, 9b, die jeweils an
verschiedenen Seiten des U-férmigen Stitzelementes 8 gefihrt und mit dem
Stutzelement fest verbunden sind. Auf der dem Stitzelement 8
gegenuberliegenden Seite sind die Enden der beiden Tragerschenkel 9a, 9b
schwenkbar mit dem Befestigungselement 10 verbunden, das I6sbar am
Gehéuse 2 der Sabelsége 1 angeordnet ist. Diese Ausfuhrung ermdglicht es, die
Stltzeinrichtung 7 mit dem Stitzelement 8 und dem Tragerteil 9 um die Achse 12
des Schwenkgelenks zwischen Befestigungselement 10 und den
Tréagerschenkeln 9a, 9b in Schwenkrichtung 13 (Fig. 2) zu verschwenken.

Wie Fig. 2 auRerdem zu entnehmen, ist um die Achse 12 des Schwenkgelenks
zwischen dem Befestigungselement 10 und den Tragerschenkeln 9a, 9b ein
Federelement 14 in Form einer Schenkelfeder gelegt, die das Trégerteil 9
einschlieBlich Stutzelement 8 in die in Fig. 2 dargestellte Ausgangsposition
federbelastet. Das Federelement 14 generiert um die Achse 12 ein Moment, das
in H6he des Aufnahmebereichs 11 als ein Kraftpfeil 15 wirkt, welcher zumindest
annahernd senkrecht zur S&gezahnlinie 6 des Ségeblatts 3 wirkt. Um das
Stutzelement 8 gegen die Kraft des Federelements 14 nach oben verschwenken
zu kdénnen, muss eine Kraft entgegengesetzt zum Kraftpfeil 15 aufgewandt
werden. Diese Kraft betragt vorteilhafterweise weniger als 10 N, beispielsweise 4
N bis 9 N.

In den Fig. 3a, 3b und 4 sind im Gehause 2 angeordneten Komponenten und
Baugruppen der Sébelsage 1 gezeigt.
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Das Gehéause 2 umfasst einen Griffabschnitt 16 in dessen einen Ende ein
wiederaufladbarer Akku 18 angeordnet ist, der aber auch auswechselbar
ausgebildet sein kann. Alternativ kann hier aber auch ein Kabelanschluss flr ein
Netzkabel vorgesehen sein. Im Gehause 2 ist auch eine Ausnehmung 19 fur
einen Ein-/Ausschalter 20 vorgesehen. Uber den Ein-/Ausschalter 20 wird eine
Elektronikbaugruppe 21 betatigt, mit der die Sébelsége 1 gesteuert wird.

Am vom Akku 18 abgewandten Ende weist das Gehduse 2 einen
Aufnahmebereich 22 fur eine Abtriebsspindel 24 auf. Unter dem
Aufnahmebereich 22 weist das Gehduse 2 einen Bauch 26 zur Aufnahme eines
Antriebsmotor 28 auf, der unterhalb des Aufnahmebereichs 22 flr die
Abtriebsspindel 24 liegt. Der Aufnahmebereich 22 und der Bauch 26 weisen eine
senkrecht zur Abtriebspindel 24 verlaufende, ovale Querschnittsflache auf, die
die Abtriebsspindel 24 und den Antriebsmotor 28 umschlie®t. Der Akku 18, der
Ein-/Ausschalter 20, die Elektronikbaugruppe 21 und der Antriebsmotor 28 sind
Uber Kabel 23 in miteinander verkabelt.

Die als Sabelsége 1 ausgebildete Werkzeugmaschine umfasst weiterhin eine
hin- und hergehenden Abtriebsspindel 24, die Uber ein Getriebe 30 mit dem
Antriebsmotor 28 gekoppelt ist. Am aus der Sébelsdge 1 herausragenden Ende
der Abtriebsspindel 24 ist ein mehrteiliger Befestigungsabschnitt 32 zum
Befestigen des Sageblatts 3 vorgesehen.

Der Antriebsmotor 28 weist einen mit dem Getriebe 30 verbundenen
Antriebsabschnitt in Form eines Ritzels 34 und ein vom Getriebe 30 entferntes,
erstes Ende 36 auf.

Eine Léngsseite 38 der Abtriebsspindel 24 und eine Langsseite 40 des
Antriebsmotors 28 verlaufen nebeneinander, so dass der Antriebsmotor 28
neben der Abtriebsspindel 24 angeordnet ist. Das vom Getriebe 30 entfernte,
erste Ende 36 des Antriebsmotors 28 ist ndher beim Befestigungsabschnitt 32
angeordnet als das mit dem Getriebe verbundene Ritzel 34.

Die Langsachse 42 des Antriebsmotors 28 und die L&ngsachse 44 der
Abtriebsspindel 24 schneiden sich auf der vom Getriebe 30 entfernten Seite und
schlieRen einen Winkel a ein, so dass der Antriebsmotor 28 und die
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Abtriebsspindel so geneigt sind, dass das Ritzel 34 weiter von der
Abtriebsspindel 24 entfernt ist als das erste Ende 36 des Antriebsmotors 28. Der
Winkel a betragt vorzugsweise 17° betragt, wobei ein Bereich zwischen 15° und
20° auch gut ist und ein Bereich von 5° bis 30° auch ausreicht.

Entlang des Griffabschnitts 16 des Gehduses 2 bzw. des Handgriffs verlauft eine
Langsachse 46, die mit der La&ngsachse 44 Abtriebsspindel 24 einen stumpfen
Winkel y einschlief3t, der insbesondere zwischen 15° und 45° liegt, vorzugsweise
30° betragt. Der erste Winkel a und der stumpfe Winkel y liegen in einer Ebene
und sind auf einer Seite der Spindel angeordnet. Dadurch ergibt sich auf, dass
der Antriebsmotor, insbesondere bei waagerechter Anordnung der S&belsage,
unterhalb der Spindel angeordnet ist.

Es schlieRen also der Antriebsmotor 28 und die Abtriebsspindel 24 bzw. deren
Langsachsen 42 und 44 einen spitzen Winkel a ein. AuRerdem schlielzen der
Handgriff und die Abtriebsspindel 24 einen stumpfen Winkel ein y. Ferner
schlieRen der Handgriff und der Antriebsmotor 28 bzw. deren Léngsachsen 42
und 46 einen spitzen Winkel d ein. Dadurch ergibt sich eine sehr kompakte
Anordnung der Baugruppen.

Das Getriebe 30 umfasst eine Taumelplattenbaugruppe 50, die auf einer
Getriebewelle 52 angeordnet ist, die parallel zur Ladngsachse 42 des
Antriebsmotors 28 verlduft. Die Getriebewelle 52 liegt in einer vom Antriebsmotor
28 und der Abtriebsspindel 24 gebildeten Licke 53 und ist vorzugsweise fliegend
gelagert ist. Zur Lagerung ist hierzu einerseits ein Gleitlager 54 vorgesehen, das
im Bauch 26 zwischen dem Antriebsmotor 28 und der Abtriebsspindel 24
angeordnet ist. Andererseits ist ein Kugellager 56 vorgesehen, das ebenfalls im
Bauch 26 angeordnet ist. Es versteht sich, dass alle wesentliche Komponenten
durch komplementére Ausnehmungen in den Geh&useschalen 2a, 2b gehalten
sind. Es ist aber auch denkbar, dass ein Kugellager an der vom Antriebsmotor 28
entfernten Seite der Taumelplattenbaugruppe 50 angeordnet ist.

Zum Antrieb der Taumelplattenbaugruppe 50 ist ein Zahnrad 51 vorgesehen, das
drehfest auf der Getriebewelle 52 angeordnet ist und vom Ritzel 34 angetrieben
wird.
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Die Taumelplattenbaugruppe 50 weist einen ersten Abschnitt 58 auf, der um die
Getriebewelle 52 angeordnet ist und einen zweiten Abschnitt 60, der in die
Abtriebsspindel 24 eingreift. Der erste und zweite Abschnitt 58, 60 schlieRen
einen Winkel B ein, der 90° — a betragt.

Am Ende des zweiten Abschnitts 60 ist ein Kugelkopf 62 ausgebildet, der in eine
Ausnehmung 64 in der Abtriebsspindel 35 greift. Durch diese Anordnung erreicht
man trotz der kompakten Bauform einen recht groRen Hub der Abtriebsspindel
24,

Die Abtriebsspindel 24 ist in einem vorderen, Uber dem Antriebsmotor 28
angeordneten Gleitlager 70 und einem am im Geh&use 2 angeordneten
Gleitlager 72 gelagert. Das vordere Gleitlager 70 ist Uber eine Feder 74
abgestitzt.

Seitlich an den Geh&useschalen 2a, 2b befinden sich noch Deckstreifen 80. Die
Gehdauseschalen 2a, 2b werden Uber Schrauben 82 montiert.

Anstelle eines Getriebes mit Taumelplattenbaugruppe kann auch ein
Winkelgetriebe vorgesehen sein, wobei die Taumelplattenbaugruppe glnstiger
herstellbar ist.

Neben eine Ausbildung als Séabelsdge ist es auch denkbar, dass der
Abtriebsspindel neben der Hubbewegung eine Drehbewegung Uberlagert wird,
so dass die Werkzeugmaschine als eine Schlagbohrmaschine ausgefihrt ist.

PCT/EP2012/050210
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Anspriche

Werkzeugmaschine (1), insbesondere Sabelsage, mit einer hin- und
hergehenden Abtriebsspindel (24) und einem Antriebsmotor (28), die Uber
ein Getriebe (30) miteinander gekoppelt sind, dadurch gekennzeichnet,
dass eine Langsseite (38) der Abtriebsspindel (24) und eine Langsseite (40)
des Antriebsmotors (28) nebeneinander verlaufen, so dass der
Antriebsmotor (28) neben der Abtriebsspindel (24) angeordnet ist.

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 1 dadurch gekennzeichnet, dass die
Abtriebsspindel (24) einen Befestigungsabschnitt zum Befestigen eines
Werkzeugs (3) aufweist, dass der Antriebsmotor (28) einen mit dem Getriebe
(30) verbundenen Antriebsabschnitt (34) und ein vom Getriebe (30)
entferntes, erstes Ende (36) aufweist und dass das vom Getriebe (30)
entfernte, erste Ende (36) des Antriebsmotors (28) néher beim
Befestigungsabschnitt (32) angeordnet ist als der mit dem Getriebe (30)
verbundene Antriebsabschnitt (34).

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass sich die Léngsachse (42) des Antriebsmotors (28) und die Langsachse
(44) der Abtriebsspindel (24) auf der vom Getriebe (30) entfernten Seite
unter einem Winkel (a) schneiden, so dass der Antriebsmotor (28) und die
Abtriebsspindel (24) so geneigt sind, dass der Antriebsabschnitt (34) weiter
von der Abtriebsspindel (24) entfernt ist als das erste Ende (26) des
Antriebsmotors (28).

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass der
Winkel (a) zwischen 5° und 30°, insbesondere zwischen 15° und 20°, liegt
und vorzugsweise 17° betragt.

Werkzeugmaschine (1) nach einem der vorhergehenden Ansprliche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Getriebe (30) eine
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Taumelplattenbaugruppe (50) umfasst, die auf einer Getriebewelle (52)
angeordnet ist, die parallel zur Ladngsachse (42) des Antriebsmotors (28)
verlauft.

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die
Getriebewelle (52) in einer vom Antriebsmotor (28) und der Abtriebsspindel
(24) gebildeten Lucke (53) liegt und vorzugsweise fliegend gelagert ist.

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Taumelplattenbaugruppe (50) einen ersten Abschnitt (58) aufweist,
der um die Getriebewelle (52) angeordnet ist und einen zweiten Abschnitt
(60), der in die Abtriebsspindel (24) eingreift, und dass der erste und zweite
Abschnitt (58, 60) einen Winkel (B) einschlieRen, der 90° — a betragt.

Werkzeugmaschine (1) nach einem der vorhergehenden Ansprliche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Werkzeugmaschine (1) einen Handgriff
(16) aufweist, der mit der Abtriebsspindel (24) einen stumpfen Winkel (y)
einschlielt, der insbesondere zwischen 15° und 45° liegt, vorzugsweise 30°
betragt.

Werkzeugmaschine (1) nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass
der erste Winkel (a) und der stumpfe Winkel (v) in einer Ebene und auf einer
Seite der Abtriebsspindel (24) angeordnet sind, so dass der Antriebsmotor
(28) unterhalb der Abtriebsspindel (24) angeordnet ist.

Gehéause (2) fur eine Werkzeugmaschine (1) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche mit einem Aufnahmebereich (22) fUr eine
Abtriebspindel (24), mit einem Griffabschnitt (15), mit einem Bauch (26) zur
Aufnahme eines Antriebsmotor (28), der unterhalb des Aufnahmebereichs
(22) fur die Abtriebsspindel (24) liegt, wobei der Aufnahmebereich (22) und
der Bauch (26) eine senkrecht zur Abtriebspindel (24) verlaufende, ovale
Querschnittsflache aufweisen, die den Antriebsmotor (28) und die
Abtriebsspindel (24) zumindest teilweise umschlieft.
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