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(54)   수동 식 엘리 트들  재 시  결

(57)  

수동 식 엘리 트들   상 게   신 들(PRS)  는 것  게 는 시스 들  

들  다.  수동 식 엘리 트들   PRS들   스 포 트에  PRS들  는 원

들과는 질  원들  통 , 상  심볼 시퀀스들  사 여, /또는  사  식   수 

다.   여, 무  스들  스 포 트들  PRS들과 수동 식 엘리 트들  PRS

들 간  별  수 고, 는  결 과 같  러  RS들  수 는 처리들에  동   수 다.

, 수동 식 엘리 트들  PRS들  는 것  억  수 고, 상 는 스 포 트는 PRS들

에 여  단지 결 도  무  스들에 시  수 다.  라 , 무  스들   결

  스 포 트  는 PRS들   수 다(그리고, 수동 식 엘리 트  

는 다   신 들  지 는다).
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특허청  

청  1 

무  통신 ,

스 포 트  PRS(positioning reference signal)  수신 는 단계;

상  스  포 트에   는  수동  식  엘리 트(passive  distributed  element)  질

(disparate) PRS  수신 는 단계; 

상  PRS  상  스 포 트  연 시키고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는 단

계  포 는,

무  통신 .

청  2 

 1 에 어 ,

상  질  PRS  수신 는 단계는 상  PRS가 수신 는 원들  트 는 상  원들  트  통  상

 질  PRS  수신 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  3 

 1 에 어 ,

상  질  PRS  수신 는 단계는 상  PRS  심볼 시퀀스 는 상  심볼 시퀀스  통  상  질

PRS  수신 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  4 

 1 에 어 ,

상  스 포 트  보  (assistance data)  수신 는 단계   포 고,

상  PRS  상  스 포 트  연 시키고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는 단

계는 상  보  에 어도  는,

무  통신 .

청  5 

 4 에 어 ,

상  보   수신 는 단계는 상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질  

 수신 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  6 

 5 에 어 ,

상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질  뿐만 니라 상  PRS  상  질

 PRS에 어도  여  결 는 단계   포 는,

무  통신 .
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청  7 

 4 에 어 ,

상  보   수신 는 단계는 상  PRS  상  질  PRS에  질  심볼 시퀀스들 또는 

질  원들  트들  수신 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  8 

무  통신 ,

상  무  통신 는 어도 나  ,  상  어도 나  에 연결  리  포 고,

상  어도 나  는,

스 포 트  PRS(positioning reference signal)  득 고;

상  스 포 트에  수동 식 엘리 트  질  PRS  득 ;

상  PRS  상  스 포 트에  것  식별 고, 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트

에  것  식별 도  는,

무  통신 .

청  9 

 8 에 어 ,

상  PRS에  원들  트는 상  질  PRS에  원들  트  상 ,

무  통신 .

청  10 

 8 에 어 ,

상  PRS  심볼 시퀀스는 상  질  PRS  심볼 시퀀스  상 ,

무  통신 .

청  11 

 8 에 어 ,

상  어도 나  는 상  스 포 트  보   수신 도  가  고,

상  어도 나  는 상  보  에 어도  여, 상  PRS  상  스 포

트에  것  식별 고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트에  것  식별 는,

무  통신 .

청  12 

 11 에 어 ,

상  보  는 상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질   포 는,

무  통신 .

청  13 

 8 에 어 ,

상  보  는 상  PRS  상  질  PRS에  심볼 시퀀스들  질  시들 또는 질

원들  트들  포 는,
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무  통신 .

청  14 

스 포 트  PRS(positioning reference signal)  수신 고, 상  스 포 트에  는 수

동 식 엘리 트  질  PRS  수신   수단; 

상  PRS  상  스 포 트  연 시키고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키  

 수단  포 는,

.

청  15 

 14 에 어 ,

상  PRS 또는 상  질  PRS에  심볼 시퀀스들 또는 원들  트들  포 는 보   상

 스 포 트  수신   수단   포 는,

.

청  16 

 15 에 어 ,

상  연 시키   수단  상  PRS가 수신 는 원들  상  원들  트들  어도 나에 어도

 여 상  PRS  상  스 포 트  연 시키고,

상  연 시키   수단  상  질  PRS가 수신 는 질  원들  상  원들  트들  질

 나에 어도  여 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는,

.

청  17 

 15 에 어 ,

상  연 시키   수단  상  PRS  포 는 심볼 시퀀스  상  심볼 시퀀스들  어도 나에 어

도  여 상  PRS  상  스 포 트  연 시키고,

상  연 시키   수단  상  질  PRS  포 는 질  심볼 시퀀스  상  심볼 시퀀스들 

질  나에 어도  여 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는,

.

청  18 

 15 에 어 ,

상  보  는 상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질    포 는,

.

청  19 

컴퓨 - 독가능 매체  포 는 컴퓨  그램 물건 , 상  컴퓨 - 독가능 매체는,

어도 나  컴퓨  여  스 포 트  PRS(positioning reference signal)  득 도   

 드;

상  어도 나  컴퓨  여  상  스 포 트에  수동 식 엘리 트  질  PRS

득 도    드; 

상  어도 나  컴퓨  여  상  PRS  상  스 포 트에  것  식별 고 상  질
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 PRS  상  수동 식 엘리 트에  것  식별 도    드  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  20 

 19 에 어 ,

상  PRS에  원들  트는 상  질  PRS에  원들  트  상 ,

컴퓨  그램 물건.

청  21 

 19 에 어 ,

상  PRS  심볼 시퀀스는 상  질  PRS  심볼 시퀀스  상 ,

컴퓨  그램 물건.

청  22 

 19 에 어 ,

상  컴퓨 - 독가능 매체는,

상  어도 나  컴퓨  여  상  스 포 트  보   수신 도   

드, 

상  어도 나  컴퓨  여  상  보  에 어도  여, 상  PRS  상

 스 포 트에  것  식별 고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트에  것

 식별 도    드   포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  23 

 22 에 어 ,

상  보  는 상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질   포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  24 

 19 에 어 ,

상  보  는 상  PRS  상  질  PRS에  심볼 시퀀스들  상  시들 또는 질  

원들  트들  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  25 

스 포 트  PRS(positioning reference signal)  득 고, 상  스 포 트에  는 수

동 식 엘리 트  질  PRS  득 는  신 (RS) 수신 컴포 트; 

상  PRS  상  스 포 트  연 시키고 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는 RS

스 결  컴포 트  포 는,

.

청  26 

 25 에 어 ,
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상  PRS 또는 상  질  PRS에  심볼 시퀀스들 또는 원들  트들  포 는 보   상

 스 포 트  득 는 보   수신 컴포 트   포 는,

.

청  27 

 26 에 어 ,

상  RS 스 결  컴포 트는 상  PRS가 수신 는 원들  상  원들  트들  어도 나에 어도

 여 상  PRS  상  스 포 트  연 시키고,

상  RS 스 결  컴포 트는 상  질  PRS가 수신 는 질  원들  상  원들  트들  

질  나에 어도  여 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는,

.

청  28 

 26 에 어 ,

상  RS 스 결  컴포 트는 상  PRS  포 는 심볼 시퀀스  상  심볼 시퀀스들  어도 나에 어

도  여 상  PRS  상  스 포 트  연 시키고,

상  RS 스 결  컴포 트는 상  질  PRS  포 는 질  심볼 시퀀스  상  심볼 시퀀스  

질  나에 어도  여 상  질  PRS  상  수동 식 엘리 트  연 시키는,

.

청  29 

 26 에 어 ,

상  보  는 상  스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질    포 는,

.

청  30 

무  통신 ,

 결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상

 신  타 들  시 는 시  수신 는 단계; 

  결   상  나 상  신  타 들  신 들  는 단계  포 는,

무  통신 .

청  31 

 30 에 어 ,

상  시  수신 는 단계는 PRS(positioning reference signal)만  상   결   수신가능

다는 것  시 는 상  시  수신 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  32 

 31 에 어 ,

나 상  PRS들  나 상  CRS들(common reference signals)  수신 는 단계   포 고,

상  신 들  는 단계는 상    결   나 상  PRS들만  는 단계

포 는,
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무  통신 .

청  33 

무  통신 ,

상  무  통신 는 어도 나  ,  상  어도 나  에 연결  리  포 고,

상  어도 나  는,

 결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상

 신  타 들  시 는 시  득 고;

  결   상  나 상  신  타 들  신 들  처리 도  는,

무  통신 .

청  34 

 33 에 어 ,

상  시 는   신 들만  상  나 상  신  타 들  시 는,

무  통신 .

청  35 

 결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상

 신  타 들  시 는 시  수신   수단; 

  결   상  나 상  신  타 들  신 들    수단  포 는,

.

청  36 

 35 에 어 ,

상  시 는   신 들만  상  나 상  신  타 들  시 는,

.

청  37 

컴퓨 - 독가능 매체  포 는 컴퓨  그램 물건 , 상  컴퓨 - 독가능 매체는,

어도 나  컴퓨  여   결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트

들  수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  득 도    드; 

상  어도 나  컴퓨  여    결   상  나 상  신  타 들  신 들

처리 도    드  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  38 

 37 에 어 ,

상  시 는   신 들만  상  나 상  신  타 들  시 는,

컴퓨  그램 물건.

청  39 

 결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상

 신  타 들  시 는 시  득 는 보   수신 컴포 트; 
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  별   상  나 상  신  타 들  신 들  는  결  컴포 트  포

는,

.

청  40 

 39 에 어 ,

상  시 는   신 들만  상  나 상  신  타 들  시 는,

.

청  41 

무  통신 ,

PRS(positioning reference signal)    나 상  라미 들  생 는 단계;

질  PRS에  나 상  질  라미 들  생 는 단계 ? 상  질  PRS는 수동 식

엘리 트에  ?; 

상  나 상  라미 들에 라 무  트워크에  상  PRS  는 단계  포 는,

무  통신 .

청  42 

 41 에 어 ,

상  질  PRS에  나 상  질  라미 들  생 는 단계는 상  수동 식 엘리 트에

 상  질  PRS    상  PRS에  원들  트 는 상  상  질  PRS  

 원들  트  생 는 단계  포 는,

무  통신 . 

청  43 

 41 에 어 ,

상  질  PRS에  나 상  질  라미 들  생 는 단계는 상  수동 식 엘리 트에

 상  질  PRS    상  PRS  심볼 시퀀스 는 상  상  질  PRS   질

 심볼 시퀀스  생 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  44 

 41 에 어 ,

상  PRS    나 상  라미 들  상  질  PRS에  나 상  질  라

미 들  포 는 보   나 상  무  스들에 는 단계   포 는,

무  통신 .

청  45 

 44 에 어 ,

상  보   는 단계는 스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질  

상  나 상  무  스들에 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  46 
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 44 에 어 ,

상  보   는 단계는 상  PRS  상  질  PRS가 는 원들  상  트들 또는

상  PRS  상  질  PRS에  상  심볼 시퀀스들  는 단계  포 는,

무  통신 .

청  47 

 41 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들에  상  질  PRS    상  질  PRS  상

수동 식 엘리 트에 공 는 단계   포 는,

무  통신 .

청  48 

 41 에 어 ,

상  질  PRS에  나 상  라미 들  생 는 단계는 상  수동 식 엘리 트에  상

질  PRS 또는 상  PRS  는 것  억 시키는 것에 도  상  나 상  라미 들  생

는 단계  포 는,

무  통신 .

청  49 

무  통신 ,

상  무  통신 는 어도 나  ,  상  어도 나  에 연결  리  포 고,

상  어도 나  는,

PRS(positioning reference signal)    나 상  라미 들  결 고;

질  PRS    나 상  질  라미 들  결  ? 상  질  PRS는 수동 

식 엘리 트에  ?;

상  나 상  라미 들에 라 상  PRS  도  는,

무  통신 .

청  50 

 49 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들  상  PRS   질  원들  트 는 상  상  질

PRS   원들  트  포 는,

무  통신 .

청  51 

 49 에 어 ,

상  나 상  라미 들  상  PRS  질  심볼 시퀀스 는 상  상  질  PRS   심볼

시퀀스  포 는,

무  통신 .

청  52 

 49 에 어 ,

상  어도 나  는 상  PRS    나 상  라미 들  상  질  PRS  
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  나 상  질  라미 들  포 는 보   나 상  무  스들에 

도  가  는,

무  통신 .

청  53 

 52 에 어 ,

상  보  는  상  무  통신     상  수동  식  엘리 트  질   

포 는,

무  통신 .

청  54 

 49 에 어 ,

상  어도 나  는 상  나 상  질  라미 들에    상  질

PRS  상  수동 식 엘리 트에 통신 도  가  는,

무  통신 .

청  55 

 49 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들  상  수동 식 엘리 트에  상  질  PRS  는 것

억 시키는 것에 고,

상  어도 나  는 상  수동 식 엘리 트  여  상  질  PRS  도  는 것

 억 시키는,

무  통신 .

청  56 

PRS(positioning reference signal)    나 상  라미 들  질  PRS   

 나 상  질  라미 들  생   수단 ? 상  질  PRS는 수동 식 엘리 트에 

 ?; 

상  나 상  라미 들에 라 무  트워크에  상  PRS    수단  포 는,

.

청  57 

 56 에 어 ,

상  나 상  라미 들  상  PRS   원들  트에 상 고,

상  나 상  질  라미 들  상  질  PRS   질  원들  트에 상 는,

.

청  58 

 56 에 어 ,

상  나 상  라미 들  상  PRS   심볼 시퀀스에 상 고,

상  나 상  질  라미 들  상  질  PRS   질  심볼 시퀀스에 상 는,

.
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청  59 

 56 에 어 ,

보   나 상  무  스들에   수단   포 고,

상  보  는 상  PRS  상  질  PRS에  나 상  라미 들  포 는,

.

청  60 

 59 에 어 ,

상  보  는 상     상  수동 식 엘리 트  질    포 는,

.

청  61 

 56 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들에  상  질  PRS    상  질  PRS  상

수동 식 엘리 트에 공   수단   포 는,

.

청  62 

컴퓨 - 독가능 매체  포 는 컴퓨  그램 물건 , 상  컴퓨 - 독가능 매체는,

어도 나  컴퓨  여  PRS(positioning reference signal)    나 상  라미 들

결 도    드;

상  어도 나  컴퓨  여  질  PRS    나 상  질  라미 들  결

도    드 ? 상  질  PRS는 수동 식 엘리 트에  ?; 

상  어도 나  컴퓨  여  상  나 상  라미 들에 라 상  PRS  도    

드  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  63 

 62 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들  상  PRS   질  원들  트 는 상  상  질

PRS   원들  트  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  64 

 62 에 어 ,

상  나 상  라미 들  상  PRS  질  심볼 시퀀스 는 상  상  질  PRS   심볼

시퀀스  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  65 

 62 에 어 ,

상  컴퓨 - 독가능 매체는 상  어도 나  컴퓨  여  상  PRS    나 상  라
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미 들  상  질  PRS    나 상  질  라미 들  포 는 보   

나 상  무  스들에 도    드   포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  66 

 65 에 어 ,

상  보  는 스 포 트    상  수동 식 엘리 트  질    포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  67 

 62 에 어 ,

상  컴퓨 - 독가능 매체는 상  어도 나  컴퓨  여  상  나 상  질  라미 들에 

   상  질  PRS  상  수동  식  엘리 트에  통신 도    드  

포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  68 

 62 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들  상  수동 식 엘리 트에  상  질  PRS  는 것

억 시키는 것에 는,

컴퓨  그램 물건.

청  69 

PRS(positioning reference signal)    나 상  라미 들  질  PRS   

 나 상  질  라미 들  생 는 컴포 트 ? 상  질  PRS는 수동 식 엘리 트에 

 ?; 

상  나 상  라미 들에 라 무  트워크에  상  PRS  는  컴포 트  포 는,

.

청  70 

 69 에 어 ,

상  컴포 트는 PRS 원 택 컴포 트 고,

상  나 상  라미 들  상  PRS   원들  트에 상 ,

상  나 상  질  라미 들  상  질  PRS   질  원들  트에 상 는,

.

청  71 

 69 에 어 ,

상  컴포 트는 PRS 시퀀스 결  컴포 트 고,

상  나 상  라미 들  상  PRS   심볼 시퀀스에 상 ,

상  나 상  질  라미 들  상  질  PRS   질  심볼 시퀀스에 상 는,

.
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청  72 

 69 에 어 ,

보   나 상  무  스들에 는 보   공 컴포 트   포 고,

상  보  는 상  PRS  상  질  PRS에  나 상  라미 들  포 는,

.

청  73 

 72 에 어 ,

상  보  는 상     상  수동 식 엘리 트  질    포 는,

.

청  74 

 69 에 어 ,

상  나 상  질  라미 들에  상  질  PRS    상  질  PRS  상

수동 식 엘리 트에 통신 는 원격  컴포 트   포 는,

.

청  75 

무  통신 ,

  계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시  나 상  무  스

들에 는 단계; 

상  나 상  신  타 들  신  상  나 상  무  스들에 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  76 

 75 에 어 ,

상  시  는 단계는   신 들만    계산   수신가능 다는 것  시그

링 는 단계  포 는,

무  통신 .

청  77 

무  통신 ,

상  무  통신 는 어도 나  ,  상  어도 나  에 연결  리  포 고,

상  어도 나  는,

  계산   나 상  신  타 들에  시  나 상  무  통신 스들에

공 고;

상  나 상  신  타 들  신  상  나 상  무  스들에 도  는,

무  통신 .

청  78 

 77 에 어 ,

상  나 상  신  타 들    신 들에만 는,
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무  통신 .

청  79 

  계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시  나 상  무  스

들에   수단; 

상  나 상  신  타 들  신  상  나 상  무  스들에   수단  포 는,

.

청  80 

 79 에 어 ,

상  나 상  신  타 들    신 들에 는,

.

청  81 

컴퓨 - 독가능 매체  포 는 컴퓨  그램 물건 , 상  컴퓨 - 독가능 매체는,

어도 나  컴퓨  여    계산   나 상  신  타 들에  시  나

상  무  스들에 공 도    드; 

상  어도 나  컴퓨  여  상  나 상  신  타 들  신  상  나 상  무  스

들에 도    드  포 는,

컴퓨  그램 물건.

청  82 

 81 에 어 ,

상  나 상  신  타 들    신 들에만 는,

컴퓨  그램 물건.

청  83 

  계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시  나 상  무  스

들에 는 보   공 컴포 트; 

상  나 상  신  타 들  신  상  나 상  무  스들에 통신 는  컴포 트  포

는,

.

청  84 

 83 에 어 ,

상  나 상  신  타 들    신 들에 는,

.

  

 술  

본 원  2009  6월 26 에 "POSITIONING IN THE PRESENCE OF PASSIVE DISTRIBUTED ELEMENTS"란  미[0001]

 가 원   61/220,987 에  우   청 , 그 가 원 체는 참  여  포 다.

본 개시는  무  통신들에  것 고,  상 게는,  신 들  나 상  스들에 [0002]
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는 것에  것 다.

 경  술

컨  ,  등과 같  다  타 들  통신 컨 트  공  여 무  통신 시스 들  게 [0003]

다.  통상  무  통신 시스 들  가능  시스  원들( 컨 , 역폭,  ,...)  공

 다수  사 들과  통신  지원  수 는 다 - 스 시스 들  수 다.  러  다 - 스 시

스 들  들  드  다  스(CDMA) 시스 들, 시  다  스(TDMA) 시스 들, 주 수  다

 스(FDMA) 시스 들, 직  주 수  다  스(OFDMA) 시스 들 등  포  수 다.  게다가, 그

시스 들  3GPP(third generation partnership project), 3GPP LTE(long term evolution), UMB(ultra mobile

broadband) 등과 같  규격들   수 , HSUPA(high-speed uplink packet access), SC-HSUPA(single

carrier HSUPA), DC-HSUPA(dual carrier HSUPA) 등과 같  나 상  들  사  수 다.

, 무  다 - 스 통신 시스 들  다수  동 스들   통신들  동시에 지원  수 [0004]

다.  각각  동 스는 순   역  링크들 상  들  통  나 상  스 포 트들(

컨 , 지 들, 들, 들, 계 드들 등)과 통신  수 다.  순  링크(또는 다운링크)는 

스 포 트들  동 스들  통신 링크  지 고, 역  링크(또는 업링크)는 동 스들

 스 포 트들  통신 링크  지 다.  또 , 동 스들  스 포 트들 간  통신들

단 - -단 - (SISO) 시스 들, 다 - -단 - (MISO) 시스 들, 다 - -다  (MIMO) 시스

들 등  통   수 다.  게다가, 동 스들  어- - 어 무  트워크 들  다  동 

스들과 통신  수 다( /또는 스 포 트들  다  스 포 트들과 통신  수 ).

 내

래에 는 청 는 지  다  상들에  본   공   그 다  상들  간략[0005]

  공 다.  러   든 고 는 상들   개 가 니고, 심 거나 결

엘리 트들  식별 지도 고 또  러  상들   묘사 지도 도  도 다.  그  

 개시  상들   개 들  나 에 공 는 욱 상  에   간략  태  

공  다.

나 상  실시 들  그 실시 들  상 는 개시에 , 수동 식 엘리 트들(passive distributed[0006]

elements)  PRS(positioning reference signals)에  상   라미 들  ,  스 포

트에  것들에 비 , 게 는 것과 여 다  상들  다.  컨 , 수동 식 엘

리 트들  PRS들    스 포 트에  는 원들과는 질  원들  통  /

또는 그 질  원 내에  상  심볼 시퀀스들  사  PRS들   수 다.  게다가, 스 포

트는 PRS들  처리  게    원들 또는 심볼 시퀀스들  나 상  무  스

들에 공  수 다.  다  에 어 , 수동 식 엘리 트들  무  스들  스 포 트

PRS들  단지  수 도    PRS들   억  수 다.  러  에 , 무  스들

 수동 식 엘리 트들에   스 포 트  CRS들   가  결 는 것  

  결 에 어 PRS들만  도  시그 링  수 다.

상에 , 스 포 트  PRS  수신 는 단계  스 포 트에  는 수동 식 엘[0007]

리 트  질  PRS  수신 는 단계  포 는  공 다.  그  PRS  스 포 트

연 시키고 질  PRS  수동 식 엘리 트  연 시키는 단계   포 다.

다  상  무  통신 에  것 다.  그 무  통신 는 어도 나   포  수 고,[0008]

그 어도 나  는 스 포 트  PRS  득 고, 그 스 포 트에  수동 식 엘

리 트  질  PRS  득 도  다.  그 어도 나  는 PRS  스 포 트에 

 것  식별 고, 질  PRS  수동 식 엘리 트에  것  식별 도  가  다.

그 무  통신 는 또  그 어도 나  에 연결  리  포 다.

또 다  상  에  것 다.  그 는 스 포 트  PRS  수신 고 그 스 포 트에 [0009]

는 수동 식 엘리 트  질  PRS  수신   수단  포 다.  그 는 또  PRS

스 포 트  연 시키고 질  PRS  수동 식 엘리 트  연 시키   수단  포 다.

또 다  상  컴퓨 - 독가능 매체  포  수 는 컴퓨  그램 물건에  것 고, 그 컴퓨 - 독[0010]
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가능 매체는 어도 나  컴퓨  여  스 포 트  PRS  득 도    드,  어도

나  컴퓨  여  스 포 트에  수동 식 엘리 트  질  PRS  득 도  

 드  포 다.  그 컴퓨 - 독가능 매체는 또  어도 나  컴퓨  여  PRS  스 포 트

에  것  식별 고 질  PRS  수동 식 엘리 트에  것  식별 도   

드  포  수 다.

게다가, 가  상  스 포 트  PRS  득 고 그 스 포 트에  는 수동 식[0011]

엘리 트  질  PRS  수신 는  신 (RS) 수신 컴포 트  포 는 에  것 다.  그 

는 PRS  스 포 트  연 시키고 질  PRS  수동 식 엘리 트  연 시키는 RS 스 결  컴포

트   포 다.

다  상에 ,  결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들[0012]

수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  수신 는 단계  포 는  공 다.  그 

 또    결   나 상  신  타 들  신 들  는 단계  포 다.

다  상  무  통신 에  것 다.  그 무  통신 는  결   나 상  스[0013]

포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  득

도   어도 나   포  수 다.  그 어도 나  는   결

 나 상  신  타 들  신 들  처리 도  가  다.  그 무  통신 는 또  그 어도

나  에 연결  리  포 다.

또 다  상  에  것 다.  그 는  결   나 상  스 포 트들 또는 수동[0014]

식 엘리 트들  수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  수신   수단  포

다.  그 는 또    결   나 상  신  타 들  신 들    수단

 포 다.

또 다  상  컴퓨 - 독가능 매체  포  수 는 컴퓨  그램 물건에  것 고, 그 컴퓨 - 독[0015]

가능 매체는 어도 나  컴퓨  여   결   나 상  스 포 트들 또는 수동 

식 엘리 트들  수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  득 도    드

포 다.  그 컴퓨 - 독가능 매체는 또  어도 나  컴퓨  여    결   나

상  신  타 들  신 들  처리 도    드  포  수 다.

게다가, 가  상   결   나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들[0016]

 수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  득 는 보   수신 컴포 트  포 는

에  것 다.  그 는   별   나 상  신  타 들  신 들  는

 결  컴포 트   포  수 다.

다  상에 , PRS    나 상  라미 들  생 는 단계,  질  PRS에 [0017]

나 상  질  라미 들  생 는 단계  포 는  공 고, 그 질  PRS는 수동 

식 엘리 트에 다.  그  나 상  라미 들에 라 무  트워크에  PRS  는 단계

 포 다.

다  상  무  통신 에  것 다.  그 무  통신 는 어도 나   포  수 고,[0018]

그 어도 나  는 PRS    나 상  라미 들  결 고, 질  PRS  

  나 상  질  라미 들  결 도  고, 그 질  PRS는 수동 식 엘리 트에

다.  그 어도 나  는 나 상  라미 들에 라 PRS  도  가  

다.  무  통신 는 또  그 어도 나  에 연결  리  포 다.

또 다  상  에  것 다.  그 는 PRS    나 상  라미 들  질  PRS[0019]

   나 상  질  라미 들  생   수단  포 , 그 질  PRS는 수동

식 엘리 트에 다.  그 는 또  나 상  라미 들에 라 무  트워크에  PRS  

  수단  포 다.

또 다  상  컴퓨 - 독가능 매체  포  수 는 컴퓨  그램 물건에  것 고, 그 컴퓨 - 독[0020]

가능 매체는 어도 나  컴퓨  여  PRS    나 상  라미 들  결 도  

 드,  어도 나  컴퓨  여  질  PRS    나 상  질  라미 들

 결 도    드  포 , 그 질  PRS는 수동 식 엘리 트에 다.  그 컴퓨 -
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독가능 매체는 또  어도 나  컴퓨  여  나 상  라미 들에 라 PRS  도  

 드  포  수 다.

게다가, 가  상  PRS    나 상  라미 들  질  PRS    나[0021]

상  질  라미 들  생 는 컴포 트  포 는 에  것 고, 그 질  PRS는 수동 

식 엘리 트에 다.  그 는 나 상  라미 들에 라 무  트워크에  PRS  는 

컴포 트   포  수 다.

또 다  상에 ,   계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시  [0022]

나 상  무  스들에 는 단계  포 는  공 다.  그  나 상  신  타 들

 신  나 상  무  스들에 는 단계   포 다.

다  상  무  통신 에  것 다.  그 무  통신 는   계산   나 상[0023]

신  타 들에  시  나 상  무  스들에 공 도   어도 나   포

 수 다.  그 어도 나  는 나 상  신  타 들  신  나 상  무  스들

에 도  가  다.  그 무  통신 는 또  그 어도 나  에 연결  리  포

다.

또 다  상  에  것 다.  그 는   계산   수신가능  나 상  신  타[0024]

들에  시  나 상  무  스들에   수단  포 다.  그 는 또  나

상  신  타 들  신  나 상  무  스들에   수단  포 다.

또 다  상  컴퓨 - 독가능 매체  포  수 는 컴퓨  그램 물건에  것 고, 그 컴퓨 - 독[0025]

가능 매체는 어도 나  컴퓨  여    계산   나 상  신  타 들에 

시  나 상  무  스들에 공 도    드  포 다.  그 컴퓨 - 독가능 매체는 또

 어도 나  컴퓨  여  나 상  신  타 들  신  나 상  무  스들에 도

   드  포  수 다.

게다가, 가  상    계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시[0026]

나 상  무  스들에 는 보   공 컴포 트  포 는 에  것 다.  그 

는 나 상  신  타 들  신  나 상  무  스들에 통신 는  컴포 트   포  수

다.

  그리고 그   들  달  , 나 상  실시 들  후에  고 특[0027]

 청 들에  지시 는 특징들  포 다.  래    첨  도 들  나 상  실시 들  특

 시  상들  상  술 다.  그러나, 러  상들  다  실시 들  원리들   수 는

다  식들   식만  나타내 ,  실시 들  든 그러  상들  그들  등가물들  포

도  도 다.

도  간단  

도 1  스 포 트 통신  가시키   수동 식 엘리 트들  공   시스  블 도[0028]

다.

도 2는 무  통신 경 내에  사   시  통신  시 다.

도 3  상 는 스 포 트에  것들과는 상 게 수동 식 엘리 트들에    신

(PRS)    시  무  통신 시스  나타낸다.

도 4는 수동 식 엘리 트들  PRS  억 시키   시  무  통신 시스  나타낸다.

도 5는 PRS들  스 포 트 또는 상 는 수동 식 엘리 트  연 시키는 시   도 다.

도 6  보  에 여 PRS들  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들과 상 시키는 시

 도 다.

도 7   결   사 가능  신  타 들  시 는 시  수신 는 시   도

다.

도 8  스 포 트에  PRS   수동 식 엘리 트에  질  PRS  생 는 시
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 도 다.

도 9는  결   사 가능  나 상  신  타 들  나타내는 시   도 다.

도 10  PRS들  스 포 트 또는  수동 식 엘리 트에 연 시키는 시   블 도 다.

도 11   결   수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시  수신 는 시  

 블 도 다.

도 12는   PRS  수동 식 엘리 트에    PRS  생 는 시   블 도

다.

도 13   결   수신가능  나 상  신  타 들  나타내는 시   블 도 다.

도 14  도 15는 여   능  다  상들     수 는 시  무  통신 

스들  블 도들 다.

도 16  여  술  다  상들에  시  무  다 - 스 통신 시스  나타낸다.

도 17  여   다  상들  능  수 는 시  무  통신 시스  나타내는 블 도 다.

 실시   체  내

청 는 지에  다  상들  도 들  참 여  는 , 도 들에 는 동  참  들[0029]

 체에 걸쳐 동  엘리 트들  지 도  사 다.  후  에 는,  , 수많  특

사 들  나 상  상들에  철   공   술 다.  그러나, 러  상(들)

 러  특  사 들  없 도 실시  수 다는 것   수 다.  다  경우들에 어 는, 리

공지  들  스들  나 상  상들에   게   블 도 태  도시

어 다.

본 원에  사 는  같 , "컴포 트", " 듈", "시스 " 등  어들  컴퓨 -  엔티티, , 드[0030]

웨어, 웨어, 드웨어  트웨어  결 , 트웨어, 또는 실  트웨어  어느 나  지 도

도 다.   들어, 컴포 트는  상에  실 는 처리, 집  , 객체, 실 가능  것, 실  스

드, 그램, /또는 컴퓨  수 지만, 들  는 것  니다.  시 , 컴퓨  스 상에

 실 는 리   그 컴퓨  스 가 컴포 트  수 다.  나 상  컴포 트들  

 /또는 실  스 드 내에 상주  수 고, 컴포 트가 나  컴퓨  상   수 거나 /또는 2

개 상  컴퓨 들 사 에 산  수 다.  또 , 러  컴포 트들   다   들  갖는

다  컴퓨  독가능 매체들  실  수 다.  컴포 트들   나 상   킷들

갖는 신 (  들 , 컬 시스 , 산 시스  다  컴포 트  상 거나 /또는 신  통  다

시스 들과 과 같  트워크  통  상 는 나  컴포 트  )에 라  /또

는 원격 처리들  통  통신  수 다. 

게다가, 다  상들  무  단말  /또는 지 과 여 여 에  다.  무  단말 는 사 에[0031]

게  /또는   공 는 스  지  수 다.  무  단말 는 랩톱 컴퓨  또는 스크

톱 컴퓨  같  컴퓨  스에  수 거나, 또는 그것  PDA(personal digital assistant)  같

독립  스  수 다.  무  단말 는 또  무  스, 시스 , 가  닛, 가 , 동 , 

,  원격 ,  스  포 트,  원격  단말 ,  스  단말 ,  사  단말 ,  사  에 트,  사

스, 또는 사  (UE)  지  수 다.  무  단말 는 가 , 무  스, 룰러 ,

PCS , 들리스 ,  개시 (SIP) , 무  컬 루 (WLL) 스 , PDA(personal

digital assistant), 무   능  가진 드헬드 스, 또는 무  에 는 다  처리 

스  수 다.  지 (  들 , 스 포 트 또는 브드 드 B(eNB) 또는 다  드 B)  나 상

들  통  에어- 스 상에  무  단말 들과 통신 는 스 트워크 내  스  지  수

다.  지  수신  에어- 스 들  IP 킷들  변  무  단말 ,  

(IP:Internet Protocol) 트워크  포  수 는 스 트워크  나 지 사 에  라우  동  수

다.  지  또  에어 스에  들  리  다.

또 , 여   다  능들  드웨어, 트웨어, 웨어, 또는 들   결   수[0032]

다.  트웨어  는 경우, 상  능들  컴퓨 - 독가능 매체 상에 나 상  들 또는 드
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 거나, 또는 들  통   수 다.  컴퓨 - 독가능 매체들   에  다   컴퓨

 그램  달  게 는  매체  포 는 통신 매체들  컴퓨 -  매체들 쪽 

포 다.   매체들  컴퓨 에  스  수 는  가능  매체들  수 다.  뿐 비

, 러  컴퓨 - 독가능 매체들  RAM, ROM, EEPROM, CD-ROM 또는 다   스크 , 

스크  또는 다    스들, 또는 들 또는  들  태  원 는 그램 드

 운  또는 는  사  수 고 컴퓨 에  스  수 는  다  매체  포  수 다.

또 ,   수단  컴퓨 - 독가능 매체   릴 수 다.   들어, 트웨어가 웹사 트,

, 또는 다  원격 스  동  블,  블, 연 , 지  가  라 (DSL), 또는 ( ,

라   마 크  같 )무  술들  사 여 는 경우, 그 동  블,  블, 연 ,

DSL, 또는 ( , 라   마 크  같 )무  술들  매체   내에 포 다.  disk  disc는,

여  사 는  같 , 트 disc(CD),  disc,  disc, DVD(digital versatile disc), 

disk  블루-  disc(BD)  포 , 여  disk들     재생 지만, disc들

 들  통    재생 다.  러  것들  결 들 또  컴퓨 - 독가능 매체들  

 내에 포 어  다.

여   다  술들  드  다  스(CDMA) 시스 들, 시  다  스(TDMA) 시스 들,[0033]

주 수   다  스(FDMA)  시스 들,  직  주 수   다  스(OFDMA)  시스 들,  단  

FDMA(SC-FDMA) 시스 들,  다  러  시스 들과 같  다  무  통신 시스 들   사  수 다.

"시스 "  " 트워크"란 어들   여 는  가능 게 사 다.  CDMA 시스  니  지상

무  스(UTRA), CDMA2000 등과 같  무  술   수 다.  UTRA는 역-CDMA(W-CDMA)  CDMA

다  변 들  포 다.  또 , CDMA2000  IS-2000, IS-95,  IS-856 들  커 다.  TDMA 시스

동 통신  시스 (GSM)과 같  무  술   수 다.  OFDMA 시스  브드 UTRA(E-UTRA), 울

트라  역(UMB), IEEE 802.11(Wi-Fi), IEEE 802.16(WiMAX), IEEE 802.20, Flash-OFDM？ 등과 같  무

 술   수 다.  UTRA  E-UTRA는 니  동 원격통신 시스 (UMTS)  다.  3GPP  

에 루 (LTE)  다운링크에 는 OFDMA  사 고 업링크에 는 SC-FDMA  사 는, E-UTRA  는 곧 공

개  릴리스(release) 다.  UTRA, E-UTRA, UMTS, LTE  GSM  "3  트 쉽 트(3GPP)"란  

 문 들에 어 다.  또 , CDMA2000  UMB는 "3  트 쉽 트 2(3GPP2)"란 

  문 들에 어 다.

다수  스들, 컴포 트들, 듈들 등  포  수 는 시스 들  통  다  상들  공  것 다.[0034]

다  시스 들  가  스들, 컴포 트들, 듈들 등  포  수 다는 것 /또는 그것들  도

들과 여 는 스들, 컴포 트들, 듈들 등   포  수는 없다는 것  고 지

것 다.  러  결책들  결  또  사  수 다.

 도 들  참 , 도 1  나 상  수동 식 엘리 트들  사 여 나 상  스들에 무[0035]

 트워크 스  공 는 것  게 는 시  시스 (100)  도시 다.  시스 (100)  어 

트워크(미도시)  스  무  스(104)에 공 는 스 포 트(102)  포 다.  컨 , 스

포 트(102)는 컨  스 포 트(102)에  /또는 무  결  수 는 나 상  수동 식

엘리 트들(106 /또는 108)  통  /또는 직  무  스(104)에 무  트워크 스  공

 수 다.  스 포 트(102)는, 실질 , 매크  스 포 트,  또는  스 포 트,

eNB, 동 지 , 계 드, 들   등과 같  나 상  트워크 컴포 트들  스  공 는

 스  수 다.  무  스(104)는, 실질 , 동 스, UE, (또는 다  

(tethered) 스), 들   등과 같  무  트워크  스  수신 는  스  수 

다.  수동 식 엘리 트들(106  108)  무  주 수(RF) 계 들, 원격 무  헤드들(RRH), 들  ,

또는 실질  스 포 트  신 들  원격  는  스  수 다.

에 , 수동 식 엘리 트들(106  108) ,   같 , 스 포 트(102)에  [0036]

는 신 들   그 신 들  청취가능  상시킬 수 다.  라 , 컨 , 스 포 트(102)

가 PRS, CRS 등  는 경우, 수동 식 엘리 트들(106  108)  실질  동  PRS, CRS 등  

 수 다.  무  스(104)가 신   결  시도 는 경우, 수동 식 엘리 트들(106 

108)  수신 는 PRS, CRS 등    결   수 는 , 그 는 무  스(104)가

그  수신 는  PRS,  CRS  등  스  포 트(102)   연 시키  문 다.   스  포 트(102)는,

컨 , 수동 식 엘리 트들(106  108)에  들  어  수 , 스 포 트(102)는 수
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동 식 엘리 트들(106  108)  여  상  시간 간들 동 에 상  신 들  게  수

다.   여, 컨 , 수동 식 엘리 트들(106  108)  무  스(104)에  동  

  스 포 트(102) 는 상 게 PRS, CRS 등   수 다.

에 어 , 수동 식 엘리 트들(106  108)  스 포 트(102) /또는 다  수동 식 엘리 트[0037]

들에  는 원들과는 질  원들  통  PRS들   수 다.  러  에 어 , 스

포 트(102)는 PRS들    수동 식 엘리 트들(106  108)에  는 원들에 

나 상  라미 들, 수동 식 엘리 트들(106  108)에  는 PRS들에  식별 등과 께

수동 식 엘리 트들(106  108)에   보  무  스(104)에 가  공  수 다.  

스  포 트(102)가  신  ,  PRS  라미 들  등에   사  보  공  수  다는  것  

것 다.   여, 무  스(104)는   보에 여  결   스

포 트(102) 또는 수동 식 엘리 트들(106 /또는 108)  나 상에  는 어도 PRS  

 수 다.  가 나  , 수동 식 엘리 트들(106  108)  스 포 트(102) 또는

다  수동 식 엘리 트들에  는 PRS들과 별   질  PRS 시퀀스들  사 여 PRS들

  수 다.  마찬가지 , 러  에 어 , 스 포 트(102)는 PRS들  식별 여  보  연

시키는 것  게   무  스(104)에 시퀀스 보  공  수 다.

어  경우든,  스 포 트(102)는 당  원들 /또는 PRS  시퀀스들  수동 식 엘리 트들(106  [0038]

108)에 가  시그 링  수 거나, 수동 식 엘리 트들(106  108)  여  원들  통 나 또

는 PRS  시퀀스들  사 여 상 는 PRS들  도   수 다.  에 어 , 스 포 트

(102)는 랜  수; 수동 식 엘리 트  식별  (factor) 는 사-랜  수; 드 , 규격, 

 등에 라 생 는 원들  트들 등  사 여 수동 식 엘리 트들(106  108)에  PRS 시퀀스

/또는 원들  트  결  수 다.

다  에 어 , 수동 식 엘리 트들(106  108)   결 에 어  동    PRS들  [0039]

는 것  억 다.  그러나, 수동 식 엘리 트들(106  108)  다  들  ( 컨 , 채

 등   ) CRS들  여   수 다.  무  스(104)는, 러  에 어 , 

 결   PRS들에 가 여  또는 PRS들에   CRS들   수 는 , 는 에

  같   결과들  래  수 다.  라 , 수동 식 엘리 트들(106  108)  결

  사 지  경우, 스 포 트(102)는  결   PRS들  단지 라는 시

 무  스(104)에 공  수 다.   여, 무  스(104)는  결   수동 

식 엘리 트들(106  108)(  스 포 트(102))  는 CRS들  무시  수 다.  러  에 

어 , 무  스(104)는  결   스 포 트(102)  는 PRS( /또는 다  

스 포 트  PRS들)만  다.

다  도 2  참 , 무  통신 트워크에 참여  수 는 통신 (200)가 도시 어 다.  통신 [0040]

(200)는 무  단말 , 동 스, 스 포 트, 들  , 또는 실질  무  트워크에  RS들

수신  수 는  스  수 다.  통신 (200)는 무  트워크에  는 RS들에  보

  득 는 보   수신 컴포 트(202), 스 포 트 /또는  수동 식 엘리 트들

(미도시)  나 상  RS들  득  수 는 RS 수신 컴포 트(204),  나 상  득  RS들  

어도 나  처리  수 는 RS  컴포 트(206)  포  수 다.

에 , 보   수신 컴포 트(202)는 스 포 트 /또는 나 상   수동 식 엘[0041]

리 트들에  는 RS들  는 것에  보   스 포 트  득  수 다.

컨 , 보   수신 컴포 트(202)는 수동 식 엘리 트들  에  , 수동 식 엘리

트들에  는 RS들  특징들( 는 원들, 는 RS 시퀀스들, RS들 내에 재 는 식별 들

등)  식별 는 것에  , 통신 (200)에  계산들  수    수 는 RS들  타

들에  시 들 등  득  수 다.  게다가, RS 수신 컴포 트(204)는 스 포 트 /또는 나 상

 수동 식 엘리 트들  RS들  득  수 다.  RS  컴포 트(206)는 컨  보  에 

라 RS들  처리 고  수 다.

컨 , 보  가 수동 식 엘리 트들 /또는 상 는 스 포 트에   RS들  특징들[0042]

 식별 는 경우, RS  컴포 트(206)는 수신  RS  수동 식 엘리 트 /또는 스 포 트  연

시킬 수 다.  게다가, 보  가 수동 식 엘리 트들 /또는 스 포 트  들  포 는 경
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우, RS  컴포 트(206)는 수신  RS  연  수동 식 엘리 트들 /또는 스 포 트   또

 결  수 다.  RS  컴포 트(206)는, 컨 , 수신  RS  수신 신    상 는 수동 식

엘리 트들 /또는 스 포 트  에 어도  여 통신 (200)   계산  수

다.

다  에 어 는, 보  가 특  계산들    수 는 RS들  타  시 는 시들  포[0043]

는 경우, RS  컴포 트(206)는 다  RS들  무시  수 다.  라 , 에 어 , 스 포 트는,

에    같 , 수동 식 엘리 트들  여  PRS들  도  허 지  그 PRS들

 수 다.  라 , 보  는  결   PRS들  단지 도  시  수 다.  그

보  는, 에 어 , 다  비트 값  실질   RS가 결    수 다는 것

 나타내는 경우에, 1비트 시  수 다.    같 , 보  가 결   PRS  단지

는 것  나타낼 , RS  컴포 트(206)는 수동 식 엘리 트들 /또는 스 포 트  수신

는 CRS들 또는 다  RS들  무시  수 다.  라 , 러  에 어 도 역시, 결  수동 식

엘리 트들  스 포 트에  RS들   는 동없  결  수 다.  다  편

는, 실질   RS가  수 다는 것  보  가 나타낼 , RS  컴포 트(206)는 

결    스 포 트( /또는 재  수동 식 엘리 트들)   RS  실질

 처리  수 다.  그러나, 에 어 , 러  시 는 스 포 트가 수동 식 엘리 트들  

리지(leverage) 지 는 경우에는 특  수 없다.

 도 3  참 ,  스 포 트에   PRS들과는 상 게 수동 식 엘리 트들에 [0044]

 PRS들  는 것  게 는 무  통신 시스 (300)  도시 어 다.  시스 (300)  무  

스(104)  같  나 상  무  스들에 어 트워크(미도시)  스  공 는 스 포 트

(102)  포 다.  게다가, 스 포 트(102)는 매크  스 포 트,  스 포 트,  

스 포 트, 동 지 , 들  , /또는 실질  무  트워크 스  공 는  

스  수 다.  또 , 컨 , 무  스(104)는 UE, (또는 다   스), 들  , /

또는 실질  무  트워크  스  수신 는  스  수 다.  또 , 스 포 트(10

2)는 신   가시키   수동 식 엘리 트(106)  같  나 상  수동 식 엘리 트들

 수 다.  수동 식 엘리 트(106)는   같  RF 계 , RRH 등  수 다.

스 포 트(102)는 그 스 포 트 또는 나 상  수동 식 엘리 트들에  PRS   [0045]

 나 상  원들  결 는 PRS 원 택 컴포 트(302)뿐만 니라, 그 스 포 트 또는 나 상

 수동 식 엘리 트들에  PRS    나 상  PRS 시퀀스들  별 는 PRS 시퀀스 결

 컴포 트(304)  포  수 다.  스 포 트(102)는 또  그 스 포 트  나 상  수동 

식 엘리 트들  PRS들에  보   포뮬 (formulate)  는 보   공 컴포 트

(306), PRS들 /또는 다   무  스에 는  컴포 트(308),  나 상  수동 

식 엘리 트들  여  PRS 또는 다   무  스에 도  는 원격  컴포 트(310)

포 다.

수동 식 엘리 트(106)는 스 포 트(102)  신 들(  또는 무   통  거나 브[0046]

드 스 )  득 는 수신 컴포 트(312),  스 포 트(102)  수신 는 신 들  는 

컴포 트(314)  포  수 다.  무  스(104)는 나 상  스 포 트들  상 는 수동 

식 엘리 트들에  보   득 는 보   수신 컴포 트(316),  나 상  스 포

트들 또는 상 는 수동 식 엘리 트들  RS  득 는 RS 수신 컴포 트(318)  포 다.  무

스(104)는 또  수신  나 상  RS들   스 포 트 또는 수동 식 엘리 트  별 는

RS 스 결  컴포 트(320),  수신  RS(들)에 어도  여 무  스(104)   계

산 는  결  컴포 트(322)  포  수 다.

에 , PRS 원 택 컴포 트(302)는 스 포 트(102)에  PRS들  는   원[0047]

들  트( 컨 , 시간/주 수 원들, OFDM 심볼들 또는 들   등) 또는 나 상   라미

들  결  수 다.  또 , PRS 원 택 컴포 트(302)는 수동 식 엘리 트(106)에  PRS들  통

신   질  원들  택  수 다.  컨 , PRS 원 택 컴포 트(302)는  또는 시퀀스에

라, 랜 게, 또는 사-랜 게( 컨 , 수동 식 엘리 트(106)에  식별 가 스 포 트(102)

에  당  수 는 경우에는 식별  수에 여), /또는  사  식  스 포 트

(102)  수동 식 엘리 트들(106)(  다  수동 식 엘리 트들)   원들  결  수 다.  또
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, 그 , 시퀀스, 또는 사-랜  수는 드 , 규격,  등    수 다.  

 같 , PRS들   각  다  원들  당 는 것  스 포 트(102)에  는 PRS들  수동

식 엘리 트(106)에  는 PRS들과 별 는 것  게  수 다.

가  또는 , PRS 시퀀스 결  컴포 트(304)는 스 포 트(102)  수동 식 엘리 트[0048]

(106)에  PRS들  는  어   질  심볼 시퀀스들( 컨 , OFDM 심볼 시퀀스들) 또

는 나 상   라미 들  생 거나 또는 그 지  별  수 다.  여 간에, 보  

공 컴포 트(306)는 스 포 트(102)  수동 식 엘리 트(106)에  는 PRS들  식별  

게   , 는 PRS 원들, 는 PRS 시퀀스들, PRS 내  식별 들 /또는 다  보

같 , 스 포 트(102) /또는 수동 식 엘리 트(106)에  보  포뮬  수 다.  마찬가지

,   같 , PRS 시퀀스들   또는 시퀀스에 라, 랜 게, 식별 에 여 사-랜 게,

/또는  사  식  당  수 다.  보   공 컴포 트(306)는 스 포 트(102)

브 드 스 는 것,  신  무  스(104)에 는 것 등  포  수 는 보   무

 스(102)에  수 다.

보   수신 컴포 트(316)는 그 보   득 고, 또  스 포 트(102) /또는 수동 식[0049]

엘리 트(106)  PRS들  검 는  어  후    그 보    수 다.

에 어 ,  컴포 트(308)는 PRS 원 택 컴포 트(302)에  스 포 트(102)   결

 원들  통  스 포 트(102)에  PRS   수 다.  마찬가지 , 원격  컴포 트(310)

는 수동 식 엘리 트(106)  여  PRS 원 택 컴포 트(302)에  그 수동 식 엘리 트(106)

  결  원들  통  그 수동 식 엘리 트(106)   PRS  도   수 다.  수신 컴

포 트(312)는 PRS들 득  수 고,  컴포 트(314)는 원들  통  PRS   수 다.   경우들

에 어 , RS 수신 컴포 트(318)는 상 는 원들  통  PRS들  어도 나  득  수 다.  RS

스 결  컴포 트(320)는,   같 , PRS가 수신 는 원들  보  에 어도  

여, 그 PRS가 스 포 트(102) 또는 수동 식 엘리 트(106)에  는지 여  별  수 

다.

가  또는 ,  컴포 트(308)는 PRS 시퀀스 결  컴포 트(304)에  생 거나 또는 그[0050]

지  결  심볼 시퀀스  사 여 스 포 트(102)에  PRS   수 다.  마찬가지 ,

원격  컴포 트(310)는 수동 식 엘리 트(106)  여  PRS 시퀀스 결  컴포 트(304)에  

  별  심볼 시퀀스  통  그 수동 식 엘리 트(106)에  PRS  도   수 다.

  같 , 수신 컴포 트(312)는 심볼 시퀀스  는 PRS  득  수 고,  컴포 트(314)는

수동 식 엘리 트(106)에  심볼 시퀀스  사 여 PRS   수 다.  RS 수신 컴포 트(318)는

PRS들  어도 나  수신  수 고, RS 스 결  컴포 트(320)도 마찬가지 (또는 가 ) 수신

심볼 시퀀스  보  에 어도  여, PRS가 스 포 트(102)에  것 지 또는 수

동 식 엘리 트(106)에  것 지 여  결  수 다.  여 간에, 컨 , 단 RS 스 결  컴포

트(320)가 PRS가 스 포 트(102)에  것 지 또는 수동 식 엘리 트(106)에  것 지 여  

별 ,  결  컴포 트(322)는 PRS    결  PRS 스  에 어도  여 무

스(104)   결  수 다.

도 4  참 , 수동 식 엘리 트들  는 스 포 트들  RS들  처리 는 것  게[0051]

는 무  통신 시스 (400)  도시 어 다.  시스 (400)  무  스(104)  같  나 상  무  

스들에 어 트워크(미도시)  스  공 는 스 포 트(102)  포 다.  게다가, 스 포

트(102)는  매크  스  포 트,   스  포 트,   스  포 트,  동  지 ,  들

, /또는 실질  무  트워크 스  공 는  스  수 다.  또 , 컨 , 무

스(104)는 UE, (또는 다   스), 들  , /또는 실질  무  트워크

스  수신 는  스  수 다.  또 , 스 포 트(102)는 신   가시키  

수동 식 엘리 트(106)  같  나 상  수동 식 엘리 트들   수 다.  수동 식 엘리

트(106)는   같  RF 계 , RRH 등  수 다.

스 포 트(102)는 스 포 트 /또는 그 스 포 트에  는 나 상  수동 식 엘리[0052]

트들에  보   생 여 는 보   공 컴포 트(402), RS들 /또는 다  

 무  스에 는  컴포 트(308),  나 상  수동 식 엘리 트들  여  RS 또는

다   무  스에 도  는 원격  컴포 트(310)  포  수 다.  수동 식 엘
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리 트(106)는 스 포 트(102)  신 들( 컨 ,  또는 무   통  거나 브 드

스 )  득 는 수신 컴포 트(312),  스 포 트(102)  수신 는 신 들  는  컴포

트(314)  포  수 다.  무  스(104)는 나 상  스 포 트들  상 는 수동 식 엘

리 트들에  보   득 는 보   수신 컴포 트(404), 나 상  스 포 트들 또

는 상 는 수동 식 엘리 트들  RS  득 는 RS 수신 컴포 트(318),  수신  RS에 어도 

 여 무  스(104)   계산 는  결  컴포 트(406)  포 다.

에 , 스 포 트(102)는 수동 식 엘리 트(106)  여  PRS들  도  지 [0053]

그 PRS들   수 다.  그러나, 스 포 트(102)는 수동 식 엘리 트(106)  여  CRS들  

도  , 그 수동 식 엘리 트(106)  수신 는 스들  여  그 수동 식 엘리 트

(106)  통신 게 ( 컨 , 수동 식 엘리 트  수신 는 신 들에  채   수 는 것 등)

허  수 다.  러  에 , 스 포 트(102)는 무  스(104)에게  결 는  어 CRS들

 고 지 도  통지  수 다( 컨 ,   같 , 수동 식 엘리 트(106)  수신 는 CRS

가 스 포 트(102)에 고, 수동 식 엘리 트(106)가 리  문에).  라 , 러  

에 , 보   공 컴포 트(306)는 PRS들만   결 는  어 사  것 라는  나타내는 보

  무  스(104)에  수 다.  보   수신 컴포 트(404)는  결  

PRS들  는  어   러  시  득  수 다.

 여, 컨 ,  컴포 트(308)는 스 포 트(102)에  PRS   수 고, 원격 [0054]

컴포 트(310)는 PRS    수동 식 엘리 트(106)에 는 것  억  수 다.  RS 수신 컴

포 트(318)는 PRS  득  수 다.   결  컴포 트(406)는, 컨 , 그 PRS가 실  PRS라고(  CRS

또는 다  CRS가 니라고) 결  수 , 그 PRS에 어도  여 무  스(104)  

 결  수 다.  또 ,  컴포 트(308)는 CRS   수 고, 원격  컴포 트(310)는 수동 

식 엘리 트(106)  여  CRS  도   수 다.  수신 컴포 트(312)는 CRS  수신  수 고, 

 컴포 트(314)는 CRS   수 다.  RS 수신 컴포 트(318)는 스 포 트(102) /또는 수동 식

엘리 트(106)  CRS  수신  수 다.  그러나, 컨 ,  결  컴포 트(322)는 보   내  

시 에 어도  여 무  스(104)   결   CRS  무시  수 다.

다  에 어 , 보   공 컴포 트(402)는 시  상  값   수 다.  컨 , 시[0055]

는 1-비트 시  수 는 ,  경우에, 나  값   결 는  어  PRS들  단지 도

시 는 에 다  값   결 는  어  PRS들만  단지 지는 도  시 다.  라 ,

보   공 컴포 트(402)가 상  다  값   시  통신  , RS 수신 컴포 트(318)는 

에   PRS /또는 CRS(들)  득  수 ,  결  컴포 트(406)는 상  PRS  CRS(들)에 어

도  여 무  스(104)   별  수 다.  러  에 어 , 보   공

컴포 트(402)는 스 포 트(102)에   보  보  에 가  포 시킬 수 다는 것  

지  것 다.  게다가, 러  시  값 , 컨 , 수동 식 엘리 트(106)가 재 지   내

 든 RS들  스 포 트(102)에  생 는 경우에,  수 다(그리고, 그  ,  

 같 , RS들   결 는  어 수동 식 엘리 트들  어  동도 재 지 ).

 도 5  내지 도 9  참 ,  여  술  다  상들에 라 수  수 는 들  도시 어[0056]

다.  비 ,  간략  , 그 들   동 들  도시 고 지만,  동 들  나

상  상들에 라 는 여  도시 고  것과 상  순 들  생 거나 /또는 다  동 들과 동

시에 생  수  문에, 그 들  동 들  순 에  지 는다는 것  고 지  것

다.  컨 , 당업 들   상태도에  같   상  상태들 또는 트들  

 수 다는 것  고 지  것 다.  게다가, 나 상  상들에 라    

든 시  동 들  지는  수 다.

도 5  참 , 스 포 트들  수동 식 엘리 트들  PRS들 간에 별   시  [0057]

(500)  도시 어 다.  단계(502)에 는, PRS가 스 포 트  수신  수 다.  단계(504)에 는,

질  PRS가 스 포 트에  는 수동 식 엘리 트  수신  수 다.   

같 , 컨 , PRS  질  PRS가 /수신 는 원들  트, PRS  질  PRS  포 는 심볼 시

퀀스들 등에 어도  여 그 PRS는 그 질  PRS  별(differ) 다.  단계(506)에 는,

PRS가 스 포 트  연  수 고, 질  PRS가 수동 식 엘리 트  연  수 다.  는 PRS에

어  차 들( 컨 , 연  원들  트, 심볼 시퀀스들 등)에 어도   수 다.  

공개특허 10-2012-0037957

- 24 -



단 PRS  질  PRS가  드들과 연 다 , 그 PRS들    등과 같  나 상  트릭

들(metrics)  계산    수 다.  에 어 ,   같 , 스 포 트  PRS  수

동 식 엘리 트  질  PRS  별   라미 들, 스 포 트  수동 식 엘리 트  

 등  포 는 보  가 수신  수 다.

 도 6  참 , 보  에 어도  여 스 포 트들  수동 식 엘리 트들[0058]

에 PRS들  상 시키는 것  게 는 시  (600)  도시 어 다.  단계(602)에 는, 스 포

트  나 상  수동 식 엘리 트들에  는 PRS들에  보  가 그 스 포 트

 수신  수 다.    같 , 수동 식 엘리 트들   커 리지    스

포 트에   수 다.  또 , 보  는,   같 , 스 포 트에  는 PRS

들에 상 는 원들  트들  수동 식 엘리 트들에  는 PRS들에 상 는 질  원들

 트들, PRS  포 는 심볼 시퀀스들  질  PRS  포 는 질  심볼 시퀀스, 스 포 트에

   수동 식 엘리 트들  어도 나에  질   등에  나 상  라

미 들  포  수 다.  단계(604)에 는, PRS가 스 포 트  수신  수 고, 질  PRS가 수동

식 엘리 트들  수신  수 다.  그 PRS  질  PRS는,   같 ,  원들, 심볼

시퀀스들 등  통  별  수 다.  라 , 단계(606)에 는, 보  에 어도  여,

PRS가 스 포 트에 상  수 고, 질  PRS는 수동 식 엘리 트에 상  수 다.

도 7  참 ,  계산    수 는 신 들  결 는 것  게 는 시  [0059]

(700)  도시 어 다.  단계(702)에 는,  결   나 상  스 포 트들 또는 수동 

식 엘리 트들  수신가능  나 상  신  타 들  시 는 시 가 수신  수 다.  에 어

, 수동 식 엘리 트들  상 는 스 포 트들에  CRS들   수 다.  라 , 결

  CRS들  사 지 도  시 는 것(그리고, 신에 PRS들만  사 도  시 는 것)  결과

 생  수 는  동   수 다.  그러나, 스 포 트가 수동 식 엘리 트들  갖지 

 경우, 그것  실질   RS가  결    수 다는 것  시  수 다.  

  같 , 에 어 , 것  보   내  1-비트 시  수 다.  어  경우든, 단계(704)에

는, 나 상  신  타 들  신 들    결    수 다.

 도 8  참 , 수동 식 엘리 트  통  PRS  질  PRS  통신 는 것  게 는 시[0060]

 (800)  도시 어 다.  단계(802)에 는, PRS    나 상  라미 들  생  수

다.  단계(804)에 는, 질  PRS에  나 상  질  라미 들  생  수 다.  

 같 , 나 상  라미 들  나 상  질  라미 들  PRS     원들

 트  질  PRS     질  원들  트, PRS  포  심볼 시퀀스  질

 PRS  포  질  심볼 시퀀스 등에 상  수 다.  게다가, 컨 , 나 상  라미 들 또는

질  라미 들  보  ( 스 포 트  상 는 수동 식 엘리 트   등  또  포

수 )  사 여 무  스에 통신  수 다.  다  에 어 는, 질  PRS에  나 상

 질  라미 들  수동 식  엘리 트에  질  PRS  또는 PRS  지  도  시  수

다.  단계(806)에 는, PRS가 나 상  라미 들에 라 무  트워크에   수 다.   

여, 컨    같 , 무  스는 컨   결   PRS( /또는 는 경우 

질  PRS)   수 다.

도 9  참 ,  결    수 는 나 상  신  타 들  시 는 것  게 [0061]

는 시  (900)  도시 어 다.  단계(902)에 는,   계산   수신가능  나 

상  신  타 들에  시가 나 상  무  스들에  수 다.    같 , 그 

시는 보   통  수신  수 다.  그 시는, 컨 , PRS들만   결 는  사 어  는

지 여  시 는 1-비트 시  수 다.  단계(904)에 는, 나 상  신  타 들  신 가 나 상

 무  스들에  수 다.  라 , 그 무  스들   결   어도 그 신

 수 다(그리고, 다  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  나 상  타 들  다

 신 들   수 ).

여   나 상  상들에 , 스 포 트에  PRS들  고  수동 식 엘리[0062]

트에  질  PRS    원들  결 는 것, 스 포 트에  PRS들  고  수동

식  엘리 트에  질  PRS    심볼  시퀀스들  생 는  것  등에   들

(inferences)  수  수 다는 것   것 다.  여  사 는  같 , " 다" 또는 " "
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란 어는 트들 /또는  통  포착   들  트  시스 , 경, /또는 사

상태들에    단(reasoning) 거나  상태들  는  처리   지 다.   ,

컨 , 특  상  또는 동  식별    수 거나, 상태들에   포  생  수 다.

  수 는 , ,   트들  고 에 여 당 상태들에   포  계산

 수 다.   또  트들 /또는  트     트들    

는 술들  지  수 다.  러  , 트들  가 운 시  근 에 어 상 는지 여

 트들과 가 나 또는 수 개  트   스들  는지 여 에 상 없 , 는

트들 /또는  트  트  새 운 트들 또는 동 들   래 다.

도 10  참 , 스 포 트   수동 식 엘리 트  는 PRS들 간  별 는 것[0063]

게 는 시스 (1000)  도시 어 다.  컨 , 시스 (1000)  지 , 동 스, 또는 무  

트워크  스  공 는 다  스 내에 어도  상주  수 다.  시스 (1000)  컴퓨

독가능  매체  검색(retrieve) 는 들 /또는  사 여 에  는 

능들  나타내는 능 블 들  수 는 능 블 들  포 는 것  다는 것  지  것 다.  시

스 (1000)  께 동  수 는  컴포 트들  리  그룹(1002)  포 다.  , 리  그

룹(1002)  스 포 트  PRS  수신 고 그 스 포 트에  는 수동 식 엘리 트

 질  PRS  수신    컴포 트(1004)  포  수 다.    같 , PRS  질

 PRS는 질  심볼 시퀀스들 등  는 질  원들  통  수신  수 다.  게다가, 리

그룹(1002)  PRS  스 포 트  연 시키고 질  PRS  수동 식 엘리 트  연 시키   

 컴포 트(1006)  포  수 다.

  같 ,  컨 ,   컴포 트(1006)는  PRS   질  PRS  상  라미 들( 컨 ,[0064]

원들, 심볼 시퀀스 등)  식별 는 것에 어도  여 연 시킬 수 다.  게다가,  

여, 리  그룹(1002)  PRS 또는 질  PRS에  원들  트들 또는 심볼 시퀀스들  포 는

보   스 포 트  수신    컴포 트(1008)  포  수 다.  가 , 시

스 (1000)   컴포 트들(1004, 1006,  1008)과 연  능들  실   들 /또는 

 보 는 리(1010)  포  수 다.  비  리(1010) 에 는 것  도시 어 지만, 

 컴포 트들(1004, 1006,  1008)  나 상  리(1010) 내에 재  수 다는 것   것 다.

 도 11  참 ,  결 는   나 상  신  타 들  결 는 것  게 는 시[0065]

스 (1100)  도시 어 다.  컨 , 시스 (1100)  지 , 동 스, 또는 무  트워크  스

 공 는 다  스 내에 어도  상주  수 다.  시스 (1100)  컴퓨  독가능  매

체  검색 는 들 /또는  사 여 에  는 능들  나타내는 능 블

들  수 는 능 블 들  포 는 것  다는 것  지  것 다.  시스 (1100)  께 동

수 는  컴포 트들  리  그룹(1102)  포 다.  , 리  그룹(1102)   결

 나 상  스 포 트들 또는 수동 식 엘리 트들  수신가능  나 상  신  타 들

시 는 시  수신    컴포 트(1104)  포  수 다.

  같 , 시 는  결 는  어  PRS들만  사 지 여  시  수 고, 라  [0066]

에 어 는 1-비트 시  수 다.  컨 , 수동 식 엘리 트들  는 스 포 트들  경우

에, PRS들  단지 도  시 는 것   결   수동 식 엘리 트들  여  PRS들

지 지만 CRS  다  RS들   허 지  그 CRS  다  RS들  여  도  허

다.  게다가, 리  그룹(1102)    결   나 상  신  타 들  신 들  

   컴포 트(1106)  포  수 다.  가 , 시스 (1100)   컴포 트들(1104 

1106)과 연  능들  실   들 /또는  보 는 리(1108)  포  수 다.

비  리(1108) 에 는 것  도시 어 지만,  컴포 트들(1104  1106)  나 상  

리(1108) 내에 재  수 다는 것   것 다.

도 12  참 , PRS  는 것  수동 식 엘리 트  여  질  PRS  도  는 것[0067]

게 는 시스 (1200)  도시 어 다.  컨 , 시스 (1200)  지 , 동 스, 또는 무  

트워크  스  공 는 다  스 내에 어도  상주  수 다.  시스 (1200)  컴퓨

독가능  매체  검색 는 들 /또는  사 여 에  는 능들  나

타내는 능 블 들  수 는 능 블 들  포 는 것  다는 것  지  것 다.   시스

(1200)  께 동  수 는  컴포 트들  리  그룹(1202)  포 다.  , 리  그룹
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(1202)  PRS    나 상  라미 들  질  PRS    나 상  질

라미 들  생    컴포 트(1204)  포  수 는 , 여  그 질  PRS는 수동 

식 엘리 트에 다.    같 , PRS  질  PRS는 질  원들  통 , 질  심볼

시퀀스들  사 여, /또는  사  식  생  수 다.  게다가, 리  그룹(1202)  나 상

 라미 들에 라 무  트워크에  PRS     컴포 트(1206)  포  수 다.

게다가, 리  그룹(1202)  나 상  질  라미 들에 라 질  PRS    그 질[0068]

 PRS  수동 식 엘리 트에 공    컴포 트(1208)  포  수 다.   여, 

  같 , PRS  질  PRS  수신 는 무  스는 ( 컨 ,  결  ) 그 PRS

그 질  PRS 간  별  수 다.  게다가, 리  그룹(1202)  나 상  무  스들에 보  

    컴포 트(1210)  포 다.    같 , 컨 , 보  는 PRS 

질  PRS  식별  게   그 PRS  그 질  PRS에  원들  트들, 심볼 시퀀스

들 등; 스 포 트  수동 식 엘리 트   등  포  수 다.  게다가, 시스 (1200)  

컴포 트들(1204, 1206, 1208  1210)과 연  능들  실   들 /또는  보 는 

리(1212)  포  수 다.  비  리(1212) 에 는 것  도시 어 지만,  컴포 트들

(1204, 1206, 1208  1210)  나 상  리(1212) 내에 재  수 다는 것   것 다.

 도 13  참 ,  결   사 가능  나 상  신  타 들  나타내는 것  게[0069]

는 시스 (1300)  도시 어 다.  컨 , 시스 (1300)  지 , 동 스, 또는 무  트워크

스  공 는 다  스 내에 어도  상주  수 다.  시스 (1300)  컴퓨  독가능

 매체  검색 는 들 /또는  사 여 에  는 능들  나타내는 

능 블 들  수 는 능 블 들  포 는 것  다는 것  지  것 다.  시스 (1300)  께

동  수 는  컴포 트들  리  그룹(1302)  포 다.  , 리  그룹(1302)   

 계산   수신가능  나 상  신  타 들에  시  나 상  무  스들에 

   컴포 트(1304)  포  수 다.

  같 , 시 는  결 는  어  PRS들만  사 지 여  시  수 고, 라  [0070]

에 어 는 1-비트 시  수 다.  컨 , 시스 (1300)  수동 식 엘리 트들  는 경우에,

PRS들  단지 도  시 는 것 ,  결   수동 식 엘리 트들  여  PRS들  

지 지만 CRS  다  RS들   허 지  그 CRS  다  RS들  여  도  허

여, 리  수동 식 엘리 트가 시스 (1300)  RS들    생 는 동  다.  게

다가, 리  그룹(1302)  나 상  신  타 들  신  나 상  무  스들에  

 컴포 트(1306)  포  수 다.  게다가, 시스 (1300)   컴포 트들(1304  1306)과 연

능들  실   들  /또는   보 는 리(1308)  포  수  다.   비  리

(1308) 에 는 것  도시 어 지만,  컴포 트들(1304  1306)  나 상  리(1308)

내에 재  수 다는 것   것 다.

도  14는  여   능에   다  상들     수  는  시스 (1400)[0071]

블 도 다.  에 어 , 시스 (1400)  지  또는 드 B(1402)  포 다.  도시   같 , 드

B(1402)는 나 상  수신(Rx) 나들(1406)  통  나 상  UE들(1404)  신 (들)  수신 고,

나 상  (Tx) 나들(1408)  통  나 상  UE들(1404)에 신 (들)   수 다.  게다가,

드  B(1402)는  수신  나(들)(1406)  보  수신 는  수신 (1410)  포  수  다.   에

어 , 수신 (1410)는 수신  보  복 는 복 (Demod)(1412)  동 가능 게 연  수 다.  복

심볼들  어  (1414)에   수 다.  (1414)는 드 클러스 들, 스 단말

당들, 그에  룩업 블들, 고  스크램블링 시퀀스들, /또는 다   타 들  보에 

보   수 는 리(1416)에 연결  수 다.  에 어 , 드 B(1402)는 들(500,  600,

700, 800, 900) /또는 다  사 고  들  수   (1414)   수 다.  

드 B(1402)는 또   나(들)(1408)  통  (1420)에    신  다  수 는

변 (1418)  포  수 다.

도  15는  여   능  다  상들     수  는  다  시스 (1500)[0072]

블 도 다.  에 어 , 시스 (1500)  동 단말 (1502)  포 다.  도시   같 , 나 상

나들(1508)  통 , 동 단말 (1502)는 나 상  지 들(1504)  신 (들)  수신 고, 나

상  지 들(1504)에 신 (들)   수 다.  게다가, 동 단말 (1502)는 나(들)(1508)
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보  수신 는 수신 (1510)  포  수 다.  에 어 , 수신 (1510)는 수신  보  복 는 복

(Demod)(1512)  동 가능 게 연  수 다.  복  심볼들  어  (1514)에   수

다.  (1514)는 동 단말 (1502)에   /또는 그램 드들   수 는 

리(1516)에 연결  수 다.  게다가, 동 단말 (1502)는 들(500, 600, 700, 800, 900) /또는 다  

사 고  들  수   (1514)   수 다.  동 단말 (1502)는 또  

능  실    도 들에  나 상  컴포 트들   수 는 , 에 어 는,

그 컴포 트들  (1514)에   수 다.  동 단말 (1502)는 또  나(들)(1508)  통

 (1520)에   신  다  수 는 변 (1518)  포  수 다.

 도 16  참 , 다  상들에 라 무  다 - 스 통신 시스 에  도  공 다.  에[0073]

어 , 스 포 트(1600)(AP)는 다수개  나 그룹들  포 다.  도 16에 도시   같 , 나

나 그룹  나들(1604  1606)  포  수 고, 다  나 그룹  나들(1608  1610)  포

 수 , 또 다  나 그룹  나들(1612  1614)  포  수 다.  각각  나 그룹에 

2개  나들만  도 16에 도시 어 지만,  많거나 또는   수  나들  각각  나 그룹

  수 다는 것  지 어  다.  다  에 어 , 스 단말 (1616)는 나들(1612 

1614)과 통신  수 는 , 여  나들(1612  1614)  순  링크(1620)  통  스 단말 (1616)에

보  고, 역  링크(1618)  통  스 단말 (1616)  보  수신 다.  가  /또는

,  스 단말 (1622)는 나들(1606   1608)과 통신  수 는 ,  여  나들(1606  

1608)  순  링크(1626)  통  스 단말 (1622)에 보  고, 역  링크(1624)  통  스

단말 (1622)  보  수신 다.  주 수  듀 스 시스 에 , 통신 링크들(1618, 1620, 1624 

1626)  통신   상  주 수  사  수 다.  컨 , 순  링크(1620)는 역  링크(1618)에 

 사 는 주 수 는 상  주 수  사  수 다.

나들  각 그룹 /또는 그 나들  통신 도  계 는 역  스 포 트   지  수[0074]

다.  상에 , 나 그룹들  스 포 트(1600)에  커 는 역들  에 는 스

단말 들에 통신 도  계  수 다.  순  링크들(1620  1626)  통  통신에 , 스 포 트(1600)

  나들  상  스 단말 들(1616  1622)에  순  링크들  신 - - 비  상시키

  빔포 (beamforming)   수 다.  또 , 신  커 리지 체에 걸쳐 랜 게 어  는 

스 단말 들에   빔포  사 는 스 포 트는 신  든 스 단말 들에 단  

나  통  는 스 포 트보다 웃 들 내에 는 스 단말 들에 간   다.

스 포 트, 컨 , 스 포 트(1600)는 단말 들과 통신   사 는 고  수 , 지[0075]

, 드 B, 스 트워크, /또는 다   어  또  지  수 다.  게다가, 스 단말 , 

컨 , 스 단말 (1616 또는 1622)는 동 단말 , 사  , 무  통신 스, 단말 , 무  단말 ,

/또는 다   어  또  지  수 다.

 도 17  참 , 여   다  상들  능  수 는 시  무  통신 시스 (1700)  도[0076]

시 는 블 도가 공 다.  에 어 , 시스 (1700)   시스 (1710)  수신  시스 (1750)  포

는 다 - -다 - (MIMO) 시스 다.  그러나,  시스 (1710) /또는 수신  시스 (1750)

다 - -단 -  시스 에도  수 다는 것  지 어  , 그 다 - -단 -  시스 에

는 컨  다수   나들( 컨 , 지  상에 )  단  나 스( 컨 , 동 )에 나 상

 심볼 스트림들   수 다.   게다가,  여    시스 (1710)  /또는 수신  시스

(1750)  상들  단 - -단 -  나 시스 과 여 사  수 다는 것  지 어  다.

상에 , 다수   스트림들   트래  가  시스 (1710)에   스(171[0077]

2)  (TX)  (1714)에 공 다.  에 어 , 각각   스트림  어  각각

 나(1724)  통   수 다.  게다가, TX  (1714)는 각각  개별   스트

림   택  특   식에 여 각각   스트림   트래   포맷, , 

리빙    공  수 다.  에 어 , 어  각각   스트림   

 는 OFDM 술들  사 여 럿  다  수 다.  럿 는, 컨 , 공지  

식  처리 는 공지    수 다.  게다가, 그 럿 는 채  답    수신

 시스 (1750)에  사  수 다.   시스 (1710)  후 에 는, 각각   스트림   다

 럿   가 변  심볼들  공   각각  개별   스트림   택

특  변  식( 컨 , BPSK, QPSK, M-PSK, 또는 M-QAM)에 여 변 ( 컨 , 심볼 매 )  수 다.  
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에 어 , 각각   스트림    트, ,  변 가 (1730) 상에  수 거나

/또는 (1730)에  공 는 들에  결  수 다.

다 , 든  스트림들   변  심볼들  TX MIMO (1720)에 공  수 고, 그 TX MIMO[0078]

(1720)는 변  심볼들  가  처리  수 다( 컨 ,  OFDM  ).   어 , TX  MIMO  

(1720)는 NT개  변  심볼 스트림들  NT개  트랜시 들(1722a 내지 1722t)에 공  수 다.  에 어

, 각각  트랜시 (1722)는 각각  심볼 스트림  수신 여 처리  나 상  날 그 신 들  

공  수 다.  어 , 각각  트랜시 (1722)는 MIMO 채  통  에  변  신  공  

 날 그 신 들  가  컨 닝( 컨 , 폭, 링,  상 변 )  수 다.  또 , 트랜시 들

(1722a 내지 1722t)  NT개  변  신 들  어  NT개  나들(1724a 내지 1724t)  각각 

 수 다.

다  상에 ,  어진 변  신 들  NR개  나들(1752a  내지 1752r)에  수신  시스[0079]

(1750)에  수신  수 다.  다 , 각각  나(1752)  수신  신 는 각각  트랜시 들(1754)

에 공  수 다.  에 어 , 각각  트랜시 (1754)는 각각  수신  신  컨 닝( 컨 , 링,

폭,  변 ) 고, 그 컨 닝  신  지 여 샘 들  공 , 어  상 는 "수신 " 심

볼 스트림  공   그 샘 들  처리  수 다.  어 , RX MIMO/  (1760)는 특  수신

 처리 술에 여 NR개  트랜시 들(1754)  NR개  수신  심볼 스트림들  수신 여 처리

, NT개  "검 " 심볼 스트림들  공  수 다.  에 어 , 각각  검  심볼 스트림  상 는

 스트림    변  심볼들  들  심볼들  포  수 다.  어 , RX MIMO/  

(1760)는 각각  검  심볼 스트림  어도  복 , 리빙,   각각  심

볼 스트림  처리 여, 상 는  스트림   트래   복원  수 다.  라 , RX MIMO/

 (1760)에  처리과   시스 (1710)에  TX MIMO (1720)  TX  

(1718)에  수 는 처리과 에 상보  수 다.  RX MIMO/  (1760)는 또  처리  심볼

스트림들   싱크(1764)에 공  수 다.

 상에 , RX MIMO/  (1760)에  생  채  답  수신 에  공간/시간 처리[0080]

 수 고,  들  고, 변  트들 또는 식들  변경 고, /또는 다   동 들

수 는  사  수 다.  게다가, RX MIMO/  (1760)는 컨  검  심볼 스트림들  신 -

- - -간 비들(SNR들)과 같  채  특징들  가   수 다.  어 , RX MIMO/  

(1760)는  채  특징들  (1770)에 공  수 다.  에 어 , RX MIMO/  

(1760) /또는 (1770)는 시스 에  "동 " SNR   가  도  수 다.  어 , 

(1770)는 통신 링크 /또는 수신   스트림에  보  포  수 는 채  상태 보(CSI)  

공  수 다.  러  보는, 컨 , 동  SNR  포  수 다.  어 , CSI는 TX  (171

8)에  처리 고, 변 (1780)에  변 고, 트랜시 들(1754a 내지 1754r)에  컨 닝 , 

 시스 (1710)  다시  수 다.  게다가, 수신  시스 (1750)에 는  스(1716)는 TX 

 (1718)에  처리  가   공  수 다.

 시스 (1710)  후 에 , 수신  시스 (1750)  변  신 들  어  나들(1724)에 [0081]

 수신 고,  트랜시 들(1722)에   컨 닝 고,  복 (1740)에   복 ,  RX   

(1742)에  처리  수신  시스 (1750)에  보고  CSI  복원  수 다.  에 어 , 그 보

고  CSI는 어  (1730)에 공 고, 나 상   스트림들   사    변  식

들뿐만 니라  트들  결 는  사  수 다.  어 , 그 결 는   변  식들  등

  /또는 수신  시스 (1750)  나  에 어  사   트랜시 들(1722)에 공

수 다.  가  /또는 , 그 보고  CSI는 TX  (1714)  TX MIMO 

(1720)에  다  어들  생   (1730)에  사  수 다.  다  에 어 ,

RX  (1742)에  처리 는 CSI /또는 다  보는  싱크(1744)에 공  수 다.

에 어 ,  시스 (1710)에 는 (1730)  수신  시스 (1750)에 는 (1770)는[0082]

그들  각 시스 들에  동  지시 다.  또 ,  시스 (1710)에 는 리(1732)  수신  시스

(1750)에 는 리(1722)는 들(1730  1770)에  각각 사 는 그램 드들  

  공  수 다.  게다가, 수신  시스 (1750)에 는, 다  처리 술들  NT개   심
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볼 스트림들  검   NR개  수신  신 들  처리 는  사  수 다.  러  수신  처리 술

들  등  술들 도 지  수 는 공간(spatial)  시-공간(space-time) 수신  처리 술들, /또는 "연

 간  거" 또는 "연  거" 수신  처리 술들 도 지  수 는 "연  링(nulling)/등

  간  거" 수신  처리 술들  포  수 다.

여   상들  드웨어, 트웨어, 웨어, 미들웨어, 마 크 드, 또는 들   결 에[0083]

  수 다는 것   것 다.  시스 들 /또는 들  트웨어, 웨어, 미들웨어 또는

마 크 드, 그램 드 또는 드 그 트들   , 그것들   컴포 트  같  계- 독가

능 매체에  수 다.  드 그 트는 시 , 수, 브 그램, 그램, 루틴, 브루틴, 듈,

트웨어 키지, 클래스, 또는 들,  들 또는 그램 스 트 트들   결  나타

낼 수 다.  드 그 트는 보, , 수들(arguments), 라미 들, 또는 리 컨 트들  달 

/또는 수신  다  드 그 트 또는 드웨어 에 연결  수 다.  보, 수들, 라미 들, 

 등  리 공 , 시지 달, 큰 달, 트워크  등  포    수단  사 여

달, , 또는  수 다.

트웨어  경우, 여   술들  여   능들  수 는 듈들(  들어, 시[0084]

들, 수들 등)   수 다.  트웨어 드들  리 닛들에 고 들에  실

 수 다.  리 닛   내 에 거나 또는  에  수 , 에 

는 경우 그 리는 당 에 공지  다  수단들  통  그 에 통신가능 게 연결  수 다.

에   것  나 상  상들  들  포 다.  물 , 에  언  상들    컴[0085]

포 트들 또는 들  든 착상가능   는 것  가능  것 나,  술  통상  지식

가진 는 다  상들  많  가  결   뮤 들(permutations)  가능 다는 것   것 다.

라 ,  상들  첨  청 들  사상  에 는 러  든 변 들, 수 들,  변 들

포 도  도 다.  또 , 어 " 비 는(includes)"  상   또는 청 들  어느 나에  사

는 , 상  어는 어 "포 는(comprising)"  청 에  어  사 는 경우에 "포 는"  

는  사 게 내포  식  도 다.  게다가, 본 상    청 들  어느 나에  사

는 어 "또는"  "비- 타  또는"  미 도  도 다.

도

도 1
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