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(57) Resumo: CORPO DE FECHADURA Um corpo de fechadura 1,
de acordo com a invengao, compreende um parafuso 3, um seguidor
6, funcionalmente conectavel ao parafuso 3 para controlar a posigéo
do parafuso, e um atuador 5 conectavel ao corpo de fechadura para
transmitir uma forga de girar do atuador 5 para o seguidor 6. Ademais,
o corpo de fechadura compreende um motor elétrico 9, que serve
como fonte de poténcia para mudar o estado de atuacéo (aberto!
fechado) do corpo de fechadura 1.
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“CORPO DE FECHADURA” .

Campo da Tecnologia

A presente invengdo se relaciona a fechaduras (corpos de
fechadura) com motor elétrico. Em particular, a invengao
se relaciona a um corpo de fechadura, incluindo motor
elétrico, a ser instalado em portas de emergéncia ou
portas corta-fogo.

Técnica Anterior

E sabido que motores elétricos podem ser usados para
fechar e abrir corpos de fechadura, ou seja, alterar o
estado de atuagdo (estado aberto/ fechado) da fechadura.
Corpos de fechadura com motor elétrico freglentemente
também sdo chamados “Fechaduras Elétricas”. O motor
elétrico pode ser acionado por um botdo de apertar,
por exemplo, na prdépria fechadura, ou por um leitor de
acesso instalado ao lade da mesma, ou através de uma
unidade central para trancar/ destrancar portas de
edificios e casas. O motor também pode ser equipado com
um cilindro para permitir que o estado de atuacgao
(aberto/ fechado) da fechadura seja provido mecanicamente
por meio de chave. Adicionalmente, também pode ser
incluido um manipulo em conexdo com a fechadura que possa
ser virado e conectado ao resto do mecanismo do corpo da
fechadura. Portanto, wuma fechadura elétrica também
é adequada para automagdo e controle elétrico de portas.

E sabido que a macaneta de saida de emergéncia pode ser
usada em portas corta-fogo ou portas de saida de
emergéncia. Um tipo comum de mag¢aneta de saida de
emergéncia & uma maganeta de virar protegida por uma capa
quebravel. Assim, em uma situagdo de queda de energia
elétrica de rede (apagdo), a fechadura pode ser aberta
com a maganeta de saida de emergéncia, sem um manipulo de
fechadura normal, isto &€, se houver. Fechaduras elétricas
equipadas com uma maganeta sdo adequadas para aplicacgdes
incluindo aquelas em que a porta é aberta ou possa ser
aberta normalmente durante o periodo de trabalho e

mantida fechada fora deste periodo (noites, madrugadas,
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fins de semana), ou quando houver um dispositivo de
controle de acesso associado a porta. Uma configuragado de
fechadura elétrica equipada com macaneta de emergéncia
inclui um manipulo para uso normal ‘e uma maganeta para
situag¢des de emergéncia. O problema é que as capas das
maganetas de emergéncia podem ser quebradas
maliciosémente, e produzir alarmes falsos. Ademais,
alguns tipos de capa deixam exposta pelo menos parte da
magcaneta de saida de emergéncia dando margem a um
acionamento acidental.

Sumédrio da Invencao

O objetivo da presente invengdo é superar os problemas de
tecnologia descritos. O objetivo é conseguido através da
solugdo proposta na reivindicagdo 1, sendo que as
reivindicag¢des dependentes descrevem as configurag¢des da
invengdo com mais detalhes.

Umn corpo de fechadura 1, de acordo com a invengdo,
compreende um parafuso 3, e um seguidor 6 funcionalmente
conectadvel ao parafuso para controlar a posicdo do
parafuso, e um atuador 5 conectdvel ao seguidor 6 para
transmitir uma fo;ga de girar ao seguidor. Ademais,
o corpo de fechadura 1 compreende um motor elétrico 9
operando com uma fonte backup para mudar o estado de
atuagdo do corpo de fechadura 1. O seguidor 6 tem uma
superficie de transmissdo de forga 19B.

O corpo de fechadura 1 também compreende uma placa-trava
girdvel 8 tendo uma primeira superficie de engate 19A e
uma segunda superficie de engate 18A, assim como os meios
de transmissdo/ controle de forca 11 e 12 funcionalmente
conectéveis a placa-trava 8. A primeira superficie de
engate 19A da placa-trava 8 €& arranjada de modo a
contatar a superficie de transmissdo de forca 19B de modo
a permitir controlar a posigdo do seguidor 6 com o motor
elétrico através dos meios de transmissdo/ controle de
forga 11 e 12. A segunda superficie de engate 18A
sendo arranjavel para uma posicd3o de conexdo contra

o atuador 5 para permitir controlar a posi¢3o do seguidor
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6 com a forga de girar aplicada sobre o atuador 5.

O parafuso 3 do corpo de fechadura 1 pode ser levado para
uma posic¢do estendida ou retraida pelo motor elétrico.
Ademais, o parafuso pode ser levado para a posigdo
estendida ou retraida com o atuador 5 quando a placa-
trava 8 é levada para a posigdao de conexdo pelo motor
elétrico, ou seja a posigdo do controle de atuador
na qual é permitida uma conexdao de transmissdo de forga
entre o atuador e o seguidor. Sob controle do atuador,
o corpo de fechadura é adequado para instalagdo em portas
de emergéncia, que podem ser abertas usando um manipulo
no corpo de fechadura.

N3do €é necessaria uma maganeta de saida de emergéncia
separada. O controle de acesso podendo ser usado quer

em operagdo normal ou em situag¢des de emergéncia.

(ws

Para uma situagdo de queda de energia elétrica de rede
(apagdo), é preferivel que o corpo de fechadura de acordo
com a invengao seja equipado com uma fonte backup 62.
Neste caso, o corpo de fechadura 1 compreende uma unidade
de processamento 64, e uma fonte backup 62 para o motor
elétrico 9, para levar a segunda superficie de engate 18A
para a posigdao de conexdao contra o atuador 5, quando
a fonte backup normal ndo estiver disponivel.

Descrigdo Resumida dos Desenhos

A seguir a 1invengdao serd descrita em mais detalhes
com referéncia as figuras anexas, onde:

A Figura 1 ilustra um exemplo de corpo de fechadura,
de acordo com a invengdo, com parafuso e seguidor
controlados por motor;

A Figura 2 ilustra um exemplo de corpo de fechadura da
figura 1 com parafuso e seguidor controlados por motor;

A Figura 3 ilustra um exemplo de corpo de fechadura
da figura 1 com parafuso fora, e seguidor controlado por
motor;

A Figura 4 ilustra um exemplo de corpo de fechadura
da figura 1 com parafuso e seguidor controlados por

motor;
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A Figura 5 ilustra um exemplo de corpo de fechadura da
figura 1 com parafuso e seguidor controlados por atuador
continuo; e

A Figura 6 ilustra um exemplo de fonte backup dentro do
corpo de fechadura.

Descrigdo da Invengao

A figura 1 ilustra um exemplo de corpo de fechadura 1,
de acordo com a presente invencdo. O parafuso 1 esta
no estado estendido - ou seja, a extremidade do parafuso
forma uma projegdo de trava em relagdo a placa frontal 2
do corpo de fechadura.

A extensdao do parafuso em relagdo a placa frontal pode
ser 14 mm ou 20 mm, por exemplo. O seguidor 5 &
controlado por motor no estado ilustrado na figura 1.
Além do parafuso, o corpo de fechadura 1 compreende um
seguidor 6 funcionalmente conectavel ac parafuso 3 para
controlar a posigdo do mesmo e um atuador 5. O atuador
sendo conectével ao seguidor para transmitir uma forca de
girar do atuador para o seguidor. Também &€ possivel serem
providos atuadores em ambos os lados do seguidor,
um primeiro atuador para conexdo de transmiss3o sdélida
para o seguidor, e um segundo atuador para conex3o de
transmissdo de forga para o seguidor empregando fuso
dividido em vez de fuso simples.

Em uma configuragdo normal, o atuador é conectado ao
fuso, que por sua vez é conectado a um manipulo ou
elemento girédvel. Assim, quando se gira o manipulo,
o atuador também gira e, por conseqiéncia, o seguidor,
se o seguidor estiver conectado ao atuador. O fuso é
conectado a abertura central 4 do atuador.

Ademais, o corpo de fechadura compreende um motor
elétrico 9 que opera como fonte backup para alterar
o estado de atuagdo de fechadura. O seguidor 6 também
inclui as superficies de transmiss3o de forgca 19B e 19C.
O corpo de fechadura também compreende uma placa-trava 8
tendo uma primeira e segunda superficies de engate 19A e

18A, assim como meios de transmiss3o/ controle de forcga
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11 e 12, funcionalmente conectados ao motor elétrico 9, e
funcionalmente conectéveis a placa-trava 8.

A primeira superficie de engate 19A da placa-trava 8 pode
ser arranjada de modo a contatar a superficie de engate
19B para permitir o controle da posigdo do seguidor 6 com
o motor elétrico pelo meio de transmissdo/ controle de
forga 11, 12. A segunda superficie de engate 18A pode ser
arranjada em uma posig¢do de conexdo contra o atuador 5,
para controlar a posigdo do seguidor através da forga de
girar o atuador.

A conexdo funcional do seguidor 6 com o parafuso 3 pode
ser executada com uma alavanca de transmissdao de forca 7,
por exemplo. Neste caso o seguidor tem uma superficie 22,
através da qual o seguidor pode ser conectado para prover
uma conexdao de transmissdo de forga com a alavanca de
transmissdo de forgca. Na figura 1, a alavanca de
transmissdo de forga 7 € arranjada para girar em relagdo
ao eixo-pivd 24. Uma mola 23 usualmente é arranjada
em conexdo com o eixo-pivd.

A conexdo funcional entre a placa-trava e o motor 9
€ arranjada na figura 1 pela superficie de controle 20
na placa-trava. A superficie de controle pode ser
arranjada de modo a permitir contatar os meios de
transmissdo/ controle de forgca 11 e 12, que por sua vez,
sdo funcionalmente conectéveis ao motor elétrico.

No exemplo da figura, o meio de transmissd@o/ controle de
forga compreende uma coroa 11, a qual uma roldana de
contato 12 se conecta para prover um contato com a
superficie de controle 20 da placa-trava. Neste exemplo,
a borda externa da coroa 11 é endentada. O motor 9
no exemplo da figura 1 compreende um parafuso sem-fim 10,
cuja rosca €& arranjada para engrenar a coroa 11.

A placa-trava 8, de acordo com o exemplo, compreende
um arranjo de articulagdo 13 que forma o eixo-pivd da
placa-trava 8. O arranjo de articulag3do pode ser um pino
na placa-trava que pode ser ajustada no furo do corpo de

fechadura 1 do seguidor 6 ou vice-versa, em qual caso
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o furo se encontra na placa-trava e o pino no corpo de
fechadura ou seguidor. Ainda que a placa-trava 8 possa
ser articulada diretamente no corpo de fechadura,
é preferivel que a placa-trava seja articulada para girar
no seguidor, como ilustrado na figuras 1 a 5.

E preferivel que a rotag¢d3o da placa-trava no eixo-pivd da
placa-trava seja confiavel, para isto provendo um arranjo
de mola 14A no corpo de fechadura para girar a superficie
de controle 20 da placa-trava em diregdao ao meio de
transmissdo/ controle de forga 11 e 12 e também sendo
preferivel arranjar o arranjo de mola 14A, de modo a
girar a segunda superficie de engate 18A da placa-trava
em diregdo ao atuador 5. Quando a placa-trava é disposta
articulada no seguidor, é preferivel empregar o mesmo
arranjo de mola 14A para girar o seguidor 6, em diregdo
a placa frontal 2 do corpo de fechadura, comc nas figuras
1 a 5. Como na figura 1, uma superficie suporte 21 é
afixada ao corpo de fechadura e o seguidor disposto
contra esta superficie. O uso da superficie suporte reduz
a carga exercida sobre o meio de transmissdo/ controle de
forga 11, 12 através do arranjo de mola.

No exemplo das figuras 1 a 5, o arranjo de mola 14A
compreende um primeiro ponto suporte 15 afixado ao corpo
de fechadura, um segundo ponto suporte 16 afixado ao
seguidor um terceiro ponto suporte 17 afixado & placa-
trava e uma mola suportada pelos citados pontos suportes.
O arranjo de mola também pode ser arranjado de outras
maneiras, nas quais o arranjo de mola ndo deve girar
o seguidor. Neste caso, serd preciso outro arranjo de
mola para girar o seguidor. Nas figuras 1 a 5, a mola 14
e o seguidor 6, cobertos por outras partes, sdo mostrados
por linhas tracejadas.

A placa-trava pode ser conformada de diferentes formas.
No exemplo ilustrado nas figuras, a placa-trava 8
compreende uma primeira pega-came tendo a citada
superficie de controle 20 e uma segunda pega-came tendo a

citada segunda superficie de engate 18A. As primeira e
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segunda superficies de engate 19A e 18A e a superficie de
controle 20 sao dispostas em diferentes setores
em relagdo ao eixo-pivd da placa-trava 8. Quando a placa-
trava for articulada diretamente no corpo de fechadura,
as formas da placa serdo diferentes.

No exemplo ilustrado nas figuras, a superficie de
transmissdo de forga do seguidor é a superficie 19B
da extremidade de um parafuso conectado ao seguidor ou
a superficie 19C de uma projegdo no seguidor. A projecgdo
pode ser arranjada em duas alternativas. A escolha
depende da extensdo usada (20 ou 14 mm) para o parafuso.
Quando o parafuso formar a superficie de transmissdo de
forga 19B, a extensdo serd 20 mm, e quando a projegdo
formar a superficie de transmissdo de forca 19C,
a extensdo serd 14 mm. Nas figuras 1 a 5, o parafuso
se estende 20 mm a partir da placa frontal 2.

Se o corpo de fechadura for projetado para um parafuso
de certo tamanho, a superficie de transmissdo de forc¢a
pode ser arranjada apenas por uma projeg¢do no seguidor,
um parafuso, ou wuma outra superficie adequada no
seguidor. O arranjo de uma superficie adequada depende
da implementag¢do da placa-trava.

Na figura 1, o seguidor 6 que controla o parafuso
€ controlado por motor elétrico através do meio do
transmissdo/ controle de forga 11 e 12 e placa-trava 8.
Quando o motor elétrico é acionado, o parafuso 3 se
retrai no corpo de fechadura através do seguidor 6,
resultando o estado ilustrado da figura 2. O motor
elétrico gira a coroa 11, de modo que a roldana de
contato 12 se movimente em diregdo ao seguidor, e
simultaneamente recue a placa-trava gque, por sua vez,
faz o seguidor girar em diregdo a seg3o posterior do
corpo de fechadura. Girando o seguidor em direcdo a secio
posterior, faz girar a placa de transmiss3o 7, que,
por sua vez, recua o parafuso 3 para dentro da fechadura.
Como pode ser visto das figuras 1 e 2, uma forma adequada

do seguidor pode ser usada para conseguir uma transmissdo
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retardada da forgca do motor elétrico para o seguidor.
A operagdo retardada serd conseguida quando a superficie
de controle da placa-trava contatar o meio de
transmissdo/ controle de forca 11 e 12 e a primeira
superficie de engate 19A contatar a superficie de
transmissdo de forga 19B do seguidor, enquanto o parafuso
estd estendido pela agdao do motor elétrico.

Assim, pode ser dado que, com parafuso 3 estendido,
a superficie de controle 20 da placa-trava & arranjada de
modo a contatar os meios de transmissio/ controle de
forgca 11 e 12 na posigcao da placa-trava 8 determinada
pelo controle do motor elétrico 9. Ademais, a superficie
de transmissdo de forga 19B do seguidor pode ser
arranjada contatando a primeira superficie de engate 19A
da placa-trava 8, quando a placa-trava estiver disposta
contatando os meios de transmissdo/ controle de forca
11 e 12.

Na figura 3, o motor elétrico foi acionado de modo a
estender o parafuso 3 e manter o seguidor 6 sob controle
do atuador. O motor elétrico gira a coroa 11, de modo a
movimentar a roldana de contato 12 na direg¢do oposta,
em relagdo as figuras 1 e 2, simultaneamente permitindo
que a placa-trava gire em relagdo ao seu eixo-pivd.
A rotagao da placa-trava é garantida pelo arranjo de
mola. A segunda superficie de engate 18A da placa-trava
girada se encontra na posigdo de 1ligag3o contra a
superficie de controle do atuador 18B. Quando um manipulo
€ girado conectado ao atuador (ou um elemento giravel
conectado ao fuso), a superficie de engate do atuador 18B
pfové um contato de forga de transmissdo com a segunda
superficie de engate 18A da placa-trava. Neste caso,
o manipulo também gira a placa-trava e o seguidor
conectado a mesma. Nas figuras 3 e 4, a placa-trava
€ conectéavel ao seguidor pelo arranjo de articulagido 13
e, na figura 4, o parafuso é sacado sob controle de
atuador. Usando outro tipo de arranjo de articulacio,

também pode ser provida uma conexdo entre a placa-trava,
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e o seguidor sob controle de atuador de modo diverso.
Por exemplo, as citadas superficies de transmissdao de
forga 19B e 19C do seguidor podem ser usadas para formar
uma conexao.

Na figura 5, o seguidor é disposto sob controle continuo
de atuador, o que é feito através do parafuso 25, afixado
ao seguidor 6. O atuador 5 tem uma proje¢do que contata
o parafuso 25, quando o atuador gira. Na figura 5,
o parafuso é recuado sob controle de continuo de atuador.
Fechaduras elétricas incluem uma unidade geradora de
energia elétrica 610 para alimentar o motor elétrico,
cuja tarefa é alimentar e controlar o motor elétrico.

A fonte backup é externa ao corpo de fechadura. Para

abrir a fechadura em uma situagdo emergéncia, por
exemplo, durante uma situagdo de queda de energia
elétrica de rede (apagdo), o corpo de fechadura &
controlado pelo atuador. No entanto, & possivel que

a alimentagdo de energia normal seja interrompida com
a fechadura controlada pelo motor elétrico. Para esta
situagdo, deve ser provida uma fonte backup. E preferivel
que a fonte backup seja incluida no corpo de fechadura.

A figura 6 ilustra um arranjo exemplar de fonte backup
no corpo de fechadura. A figura 6 simultaneamente mostra
uma ilustragcdo mais detalhada da unidade geradora de
energia elétrica 610 para alimentar o motor elétrico.
O arranjo compreende uma unidade de processamento 64 e
uma fonte backup 62 para o motor elétrico 9 para levar
a segunda superficie de engate 18A da placa-trava
para a posigdo de conexdo com o atuador 5, quando a fonte
backup normal para o motor ndo for disponivel. Neste
caso, o estado de atuagdo do corpo de fechadura pode ser
controlado pelo atuador 5.

O arranjo normalmente inclui um transformador DC 61 para
adequar a voltagem elétrica externa & fechadura.
Uma unidade controladora 63 prové as operagdes de
chaveamento em relagdo ao motor 9. A unidade de

processamento 64 sinaliza a unidade controladora 63,
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em resposta a sinails externos (botdo de apertar,
sensores, controle central, etc.). Assim, a unidade de
processamento 64 compreende conexdes externas ao corpo de
fechadura para controlar o motor elétrico 9.

A fonte backup 62 preferivelmente inclui um capacitor 65
que pode ser carregado usando a fonte backup normal
em operagdo normal e descarregada sob controle da unidade
de processamento 64, quando a fonte backup normal ndo for
disponivel. No exemplo da figura 6, o transformador DC
atua como fonte backup para a unidade controladora 63 em
operagdo normal. Em operacdac normal, o transformador DC
também atua como fonte de carga para o capacitor 65.
A corrente de carga flui através de um primeiro diodo 66
e um resistor 67 para o capacitor. A unidade de
processamento 64 prové o monitoramento se o transformador
DC opera como fonte backup normal. Mas em situagdo de
queda de energia elétrica (apagdo), o transformador DC
deixa de operar como fonte backup, o que é detectado pela
unidade controladora. Neste caso, a unidade de
processamento 64 aciona a unidade controladora 63 de modo
que a energia elétrica carregada no capacitor &
descarregada pelo segundo diodo 68 e a unidade
controladora 63 para o motor elétrico passa o controle de
fechadura para o atuador. A energia do capacitor ndo se
descarrega antes de a fechadura passar para controle de
atuador. O capacitor é chamado “Super-Capacitor”.

Em um corpo de fechadura, de acordo com a invencio,
o parafuso pode ser disposto em uma posigdo retraida,
dentro do corpo de fechadura, ou em uma posig¢do estendida
formando uma projegdo. O parafuso no estado estendido
mantém a porta travada. Em uma situagdo de queda de
energia elétrica (apagdo), o corpo de fechadura passa
para o controle de atuador e a fechadura pode ser aberta
pelo manipulo. Quando a porta & fechada, o parafuso nd3o
volta para a posigdo retraida, para ndo permitir o
travamento da porta na moldura. O uso de parafuso

auxiliar permite que o parafuso principal passe para a
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posigdo estendida, quando a porta estiver travada na
moldura. O uso de parafuso auxiliar € conhecido,
por conseguinte ndo serad preciso descrevé-lo em detalhes
na especificag¢do e nas figuras. Portanto, esta fechadura
atende as normas para portas de fogo, mantendo a porta
travada na moldura na posig¢do fechada.

Um corpo de fechadura de acordo com a presente invengao,
ndao requer maganeta e manipulo separados; o corpo de
fechadura pode ser destravado usando o manipulo normal
também em situagdes de emergéncia. Isto elimina
vandalismo e falsos alarmes.

O corpo de fechadura também é adequado para automagdo de
portas (abertura e fechamento autométicos). Uma porta
equipada com um corpo de fechadura, de acordo com a
presente invengdo, opera normalmente em conexdo com
automagdo e simultaneamente serve como porta de fogo.
O corpo de fechadura também é adequado para controle de
acesso. Adicionalmente a operagdo normal, um controle de
acesso pode ser ativo em situagdes de emergéncia para
permitir a saida livre através de uma porta equipada com
um corpo de fechadura da inveng¢do, mas gque reguer uma
senha (passe) de acesso para entrar.

Com respeito & operagdo normal, o corpo de fechadura
de acordo com a invengdo também prové conforto aos
usudrios. Uma vez introduzido totalmente o parafuso do
corpo de fechadura com o motor em operagdo normal, ndo ha
necessidade de girar o manipulo. Portanto, apds atuacdo
do controle de motor elétrico (i.e., sistema de controle
de acesso, controle por botdo de apertar), portanto para
abrir a porta basta empurrd-la ou puxi-la.

Em adigdo as configurag¢des, o corpo de fechadura da
invengdo também poderd ser implementado por outros meios.
Deve ser aparente 3aqueles habilitados na técnica que
qualquer configuragdo inventiva poderd ser implementada

dentro do escopo da idéia inventiva.
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REIVINDICACOES

1- Corpo de fechadura, compreendendo um parafuso (3),

um seguidor (6) funcionalmente conectavel ao parafuso (3)
para controlar a posigdo do parafuso (3), um atuador (5)
conectavel ao seguidor para transmitir uma forga de girar
ao seguidor (6), e um motor elétrico (9) que serve como
fonte backup para alterar o estado aberto/fechado do

corpo de fechadura, caracterizado pelo fato de:

- o seguidor (6) compreender uma superficie de
transmissdo de forga (19B); e

- o corpo de fechadura adicionalmente compreender uma
placa-trava girédvel (8), a citada placa-trava (8) tendo
uma primeira e segunda superficies de engate (19A, 18A),
funcionalmente conectadas ao motor elétrico (9), e
funcionalmente conectéveis & placa-trava (8),

a primeira superficie de engate (19A) da citada placa-
trava (8) sendo arranjavel de modo a contatar
a superficie de transmissdo de forga (19B) que permite
controlar a posigdo do seguidor (6) com o motor elétrico
pelo meio de transmissdo/ controle de forgca (11, 12), e
a segunda superficie de engate (18A) sendo arranjavel
para uma posigdo de conexdo contra o atuador (5), para
permitir controlar a posigdo do seguidor (6) com a forca
do atuador (5).

2- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacdo 1,

caracterizado pelo fato de compreender uma unidade de

processamento central (64) e uma fonte backup (62) para
permitir que o motor elétrico (9) mova a segunda
superficie de engate (18A) para a posigcdo de conexdo com
o atuador (5), quando a fonte backup normal do motor
elétrico ndo for disponivel.

3- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacgdo 2,

caracterizado pelo fato de a fonte backup (62)

compreender um capacitor (65) carregdvel com a fonte
backup normal durante operagdo normal, e descarregéavel,
sob controle da unidade de processamento central (64),

quando a fonte backup normal n3o for disponivel.
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4- Corpo de fechadura, de acordo com qualgquer uma das

reivindicagdes de 1 a 3, caracterizado pelo fato de a

placa-trava (8) compreender uma superficie de controle
(20) arranjavel para contatar o meio de transmissdo/
controle de forca (11, 12).

5- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacgdo 4,

caracterizado pelo fato a placa-trava (8) compreender um

arranjo de articulagdo (13) que forme um eixo-pivé da
placa-trava (8).
6- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicagdo 5,

caracterizado pelo fato de cada placa-trava (8) ser

articulada de modo pivotante no seguidor (6) através do
arranjo de articulagdo (13).
7- Corpo de fechadura, de acordo com qualquer uma das

reivindicagdes 5 ou 6, caracterizado pelo fato de um

arranjo de mola (14A) girar a superficie de controle (20)
da placa-trava em diregdo ao meio de transmissio/
controle de forca (11, 12).

8- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacdo 7,

caracterizado pelo fato de o arranjo de mola (14A) também

ser arranjado para girar a segunda superficie de engate
(18A) da placa-trava em diregdo ao atuador (5).
9- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacdo 8,

caracterizado pelo fato de o arranjo de mola (14A) também

ser arranjado para girar o seguidor (6) em direcdo
a placa frontal (2) do corpo de fechadura (1).
10- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacgdo 9,

caracterizado pelo fato de, quando o parafuso (3) estiver

estendido, a superficie de controle (20) da placa-trava
ser também arranjada para contatar o meio de transmissdo/
controle de forga (11, 12) na posigdo da placa-trava (8)
determinada pelo controle do motor elétrico (9).

11- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacdo

10, caracterizado pelo fato de a primeira superficie de

engate (19A) da placa-trava ser disposta na superficie de
transmissdo de forga (19B) do seguidor, quando a placa-

trava contata o meio de transmissd@o/ controle de forca
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(11, 12).
12- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicagdo

11, caracterizado pelo fato de a placa-trava (8)

compreender uma primeira peg¢a-came tendo a citada
superficie de controle (20), e uma segunda pega-came
tendo a citada segunda superficie de engate (183),
enquanto as primeira e segunda superficies de engate
(19A, 18A) e a superficie de controle (20) s3o dispostas
em setores diferentes em relagdo ao eixo-pivd da placa-
trava.

13- Corpo de fechadura, de acordo com qualquer uma das

reivindica¢gdes de 7 a 12, caracterizado pelo fato de

o arranjo de mola (14A) compreender um primeiro ponto de
suporte (15) afixado ao corpo de fechadura (1),
um segundo ponto de suporte (16) afixado ao seguidor(6),
um terceiro ponto de suporte (17) afixado & placa-trava,
e uma mola (14) suportada pelos citados pontos suportes.

14- Corpo de fechadura, de acordo com gqualguer uma das

reivindicagdes de 1 a 13, caracterizado pelo fato de os

meios de o meio de transmissdo/ controle de forga
(11, 12) compreender uma coroa (11) a qual uma roldana de
contato (12) é conectada para prover um contato contra
a superficie de controle (20) da placa-trava (8).

15- Corpo de fechadura, de acordo com a reivindicacio

14, caracterizado pelo fato de a borda externa da coroa

(11) ser endentada e o motor elétrico (9) compreender um
parafuso sem fim (10), tendo sua rosca arranjada para
engrenar com o endentamento da coroa.

16- Corpo de fechadura, de acordo com qualquer uma das

reivindicagdes de 1 a 15, caracterizado pelo fato de

a superficie de transmissdo de forgca do seguidor (6) ser
a superficie (19B) da extremidade de um parafuso
conectado ao seguidor (6) ou & superficie (19C) de uma
projegdo no seguidor (6).

17- Corpo de fechadura, de acordo com qualquer uma das

reivindicagSes de 1 a 16, caracterizado pelo fato de

compreender um parafuso (25) conectado ao seguidor



no qual o atuador (5) é giravel.
18- Corpo de fechadura, de acordo com qualquer uma das

reivindicagdes de 2 a 17, caracterizado pelo fato de

a unidade de processamento central (64) compreender
conexdes com o lado externo do corpo de fechadura para

controlar o motor elétrico (9).
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RESUMO

“CORPO DE FECHADURA” .

Um corpo de fechadura 1, de acordo com a invengdo,
compreende um parafuso 3, um seguidor 6, funcionalmente
conectavel ao parafuso 3 para controlar a posigdo do
parafuso, e um atuador 5 conectével ao corpo de fechadura
para transmitir uma forga de girar do atuador 5 para
© seguidor 6. Ademais, o corpo de fechadura compreende um
motor elétrico 9, que serve como fonte de poténcia para
mudar o estado de atuag¢do (aberto/ fechado) do corpo de
fechadura 1.
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