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Zatizeni pro pohon funkinich orghnl a unéZele pii baleni
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Vynélez se tyké zefizeni pro pohon funk&nish crgénl a und-
8ele,napriklad u stroje na tvarovédni a uzaviréni obalovyech nddob
z m&kkych termoplastickych féliovych materidld.

Jeou znémy t¥i gpleoby pohonu t&chto balicich strojd. Kroko-
vé, kontinudlni se soubdinymi vratnymi funk®nimi orgény a konti-
nuélni se soub&Znymi vratnymi funkdnimi orgény s pridavnym posuvem
undsede. ’

U krokovych stroji je p#i pohybu f£6lie pouZito bud mechanica.
krokovaci zafizeni;nebo posuv f£6lie omezeny spinacimi &idly. P¥i
zméné rozméru baleni se musi krokovec{ mechenismue montéZnd pre-
stavit a polohy Jjednotlivych funk&nich orgéni se musf montéfné& u-
stavit na nové polohy odpovidajici nédsobkim délky balenf. U kon-
tinudlnich strojd se soub&fnymi vratnymi funkinimi orgény je zmé-
na rozméru baleni vlivem pouZitych valkovyich pohond velmi obt{¥né
a Sasov® nédrolnd. Je nutno‘vyménit vatky, prevody mezi vefkovou
hfidel{ a undZedem a montdin& ustevit stanice a vadky na pové rog-
tede a Ghly pootodeni.

TotéZ platfi u pohond kontinudlnich strojd se soub&Znymi vrat-
nymi funkinimi orgény s pridavnym posuvem und¥eZe, kde je nutné
navic ménit monté¥n& mechaniemue pFf{davného pohybu unéeZe.

Vechny uvédéné zplsoby majf mechanickou sloXitost pohond a
obtiZné selrizovéni na Jiny rozmér balenf. 24dny 2 uvedenfch t¥{
typd nejde sefidit na druhy typ.

Uvedené nevyhody viech t¥{ zplsobl jeou odstranény zafizenim
pro pohon funk&nich orgénd a uné¥ede podle vynilegu, nepf. u stro-
Je pro tvarovdni a uzaviréni obelovych nddob z m¥kkych termoplae-
tickych féliovych materidld. Jeho podstata spodivé v tom, Ze po-
hyblivé stenice nesouci funk&ni orgény Jjsou pevné spojeny s pist-
nici elektrohydraulického linedrniho servomechaniesmu a unésed oba-
lového materidlu je pevn& epojen s rotorem rota¥niho elektrohyd-
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raulického servomechanismu. Pohyby funkénich orgénd a unédede,
zména rozted{ funk&nich orgéni a zména &asovéni jednotlivych po-
~ hybd jsou provedeny pomoci programové ¥*izenych linedrnich a rota&-

nich elektrohydraulickych servomechaniems.

Zmin&nym zefizenim se doséhne toho, Ze stroj miZe podle po-
t¥eby pracovet bud jako krckovy,nebo kontinuélni se soub&Znymi
- vratnymi funk¥nimi orgény, nebo  kontinuélni se soub&Znymi vratny-
mi funkénimi orgény e pridevnym posuvem unéSefe. Preména mezi jed-
notlivimi zplisoby ¥innosti je- okam¥fitd. Zéroveh lze vEechny uvede-
né zplsoby chodu zaf{zen{ podle vyndlezu okamfit& ustavovat ne ji-
ny rozm&r baleni bez jakychkoliv montéZnich a sefizovacich praci.

Uspotdddni jednoho z p¥ipadd provedeni podle vynélezu u stro-
Je na tverovéni a uzavirdni obalovych nédob z termoplastickych
m&kkych féliovych materidld je znézorn&no na obrégku.|Zsfizeni pod-
le vynélezu se sklédd z pevného rému, na kterém jsou namontovény
tvarovaci stanice 4 a svafovaci stanice 15. Ob& stanic&¥jeou po-
suvné v horizontdlnim smdru a jsou pevn& spojené s pistnicemi 1i-
neérnich elektrohydraulickfch servomechanismd 7, 16. Vertikdélng
pohyblivé Zasti tvarovaciho néstroje 5 a svefovacfho néstroje 1l
Jsou spojeny s véalci 6 a 1l7. Unése& 2 obalového materidlu je spo-
Jen s h¥idel{ ruvtainiho elektrp draulického servomechanismu 13.
Na zafizeni jsou umist&ny roleyobalového materiélu tempero-
vaci sekce 3, kotouCové noZe 12 a skluzy l4. P¥i naprogremovént
reZimu kontinudlniho stroje se soubd¥nymi vratnymi funk&nimi orgé-
ny udrZuje rota¥ni elektrohydrsulicky servomecheniemus 13 unéZe&
2 8 vytvarovenymi obelovymi nddobemi 8 konstantni rychlosti po-
suvu. Konstentni rychlost{ je také odvijena spodni félie z role 1
a hornt félie z role 9. Tvarovaci stanice 4 a svafovaci stanice
15 maji soub&fny vratny pohyb odvozen od linedrnich.elektrohydrau-
lickych servomechanisml 7 a 16. Stanice 4 a 15 jsou programové
ustaveny do podatednich poloh soub&hd s unédelem 2 pomoci progra-
mové rizenfch lineérnich elektrohydraulickych servomechanismi 7
a 16. PFi naprogramovdni reZimu krokového stroje se stanice 4 a
15 ustavi pomoci lineédrnich elektrohydraulickych servomechaniamd
1 a 16 na roztele, které jsou néscbkem rozm¥ru balenf, a v t&chto
polohdch jscu fixovény. Termoplasticky f£6liovy materidl z role 1
Je v oh¥ivaeci sekci 3 ohtdt na tvarovaci teplotu. Tvarovaci né-
stroj 2 Jje ve své spodni uvrati, rovn&Z tak spodni &ést svatrova-
ciho nédstroje 11 je ve spodni uvrati. Rotadni elektrohydraulicky
servomechaniemus 13 pomoci undsede 2 posune Qbalové materidly
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o délku obalové nddoby 8 a zastavi se. Poté se tvarovaci & svafo-

vaci néstroje 5 a 1] seviou pomoci véled 6, 10 a 1] a provede se
technologickéd operace. Po jejim provedeni se ndstroje opé&t rozev-
fou a cely cyklus se opekuje. F¥i naprogremovdni reZimu kontinudl-
niho stroje se soubdinymi vratnymi funk&nimi orgény s pFidavnym
posuvem undele pracuje zarizen{ podle vynélezu tek, Ze v okamZi-
ku, kdy jeou tverovaci a svarovaci stanice 4 a 15 sevieny a vyko-
névaji soub&h pomoci lineérnich elektrohydraulickych servomeche-
nismd 7, 16, unésed 2 se pohybuje konstantni soub&Znou rychlosti
se stanicemi 4 a 15 pomoci rota¥niho elektrohydraulického servo-
mechanismu 13. V okam¥iku, kdy se rozeviené stenice 4, 15 vracej{
do vychozi polohy, vykonéd und¥e¥ 2 pomoci servomechenismu 13 p¥i-
davny posuv tak, esby se baleni posunulo celkem o jednu roztei.
Rota¥ni elektrohydraulicky servomechanismus 13 zéroveh ovlddad po-
hyb kotouéovych no%d 12, které odd&ll naepln&né a uzaviené obalové
nddoby 8 vystupujici ze strojJe po skluzech 14.



4
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Zar'izeni pro pohon funk&nich orgénd a unédele p*i baleni,vyzna~
Zené tim, Z¥e pohyblivé stanice (4, 15) nesouci funk&ni orgény jsou
pevné& spojeny s pistnici elektrohydraulického linedrniho servomecha-

nismu (7, 16) a unéZe¥ (2) obalového materidlu Je pevn& spojen s ro-
torem rotaedniho elektrohydraulického servomecheniamu (13).

{ wkres
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