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电动葫芦

(57)摘要

电动葫芦，有效的解决了导绳器易损坏，安

全性能差，危害操作人员安全等问题，包括外壳，

外壳内转动连接有传动轴，传动轴上缠绕有钢丝

绳，传动轴右端同轴固定有第一不完全齿轮，第

一不完全齿轮间歇啮合有第二不完全齿轮，第二

不完全齿轮同轴固定有第一丝杠，第一丝杠右端

同轴固定有第二丝杠，第一丝杠和第二丝杠的螺

纹旋向相反，第一丝杠螺纹连接有第一螺帽，第

二丝杠螺纹连接有第二螺帽，第一螺帽和第二螺

帽均设有通孔，钢丝绳与通孔贯穿连接，钢丝绳

下端滑动连接有滑轮，滑轮铰接有挂钩。
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1.电动葫芦，其特征在于，包括外壳（1），外壳（1）内转动连接有传动轴（2），传动轴（2）

上缠绕有钢丝绳（3），传动轴（2）右端同轴固定有第一不完全齿轮（4），第一不完全齿轮（4）

间歇啮合有第二不完全齿轮（5），第二不完全齿轮（5）同轴固定有第一丝杠（6），第一丝杠

（6）右端同轴固定有第二丝杠（7），第一丝杠（6）和第二丝杠（7）的螺纹旋向相反，第一丝杠

（6）螺纹连接有第一螺帽（8），第二丝杠（7）螺纹连接有第二螺帽（9），第一螺帽（8）和第二螺

帽（9）均设有通孔，钢丝绳（3）与通孔贯穿连接，钢丝绳（3）下端滑动连接有滑轮（10），滑轮

（10）铰接有挂钩（11）；

外壳（1）上端固定连接有行走小车，行走小车包括第一电机（12），第一电机（12）固定有

第一齿轮（13），第一齿轮（13）啮合有第二齿轮（14），第二齿轮（14）同轴固定有第一行走轮

（15），第一行走轮（15）滚动连接有工字钢（16），工字钢（16）滚动连接有与第一行走轮（15）

对称的第二行走轮（17），第二行走轮（17）同轴固定有第三齿轮（18），第三齿轮（18）啮合有

第四齿轮（19），第四齿轮（19）固定有第二电机（20）。

2.根据权利要求1所述的电动葫芦，其特征在于，所述的传动轴（2）固定连接有第三电

机（21）。

3.根据权利要求1所述的电动葫芦，其特征在于，所述的第一螺帽（8）和第二螺帽（9）均

滑动连接有导轨（22）。

4.根据权利要求1所述的电动葫芦，其特征在于，所述的第一丝杠（6）上设有圆形凸块。
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电动葫芦

技术领域

[0001] 本实用新型涉及起重机设备技术领域，特别是涉及电动葫芦。

背景技术

[0002] 电动葫芦是一种特种起重设备，主要由电动机、传动机构和卷筒等组成，通常安装

于天车、龙门吊之上，电动葫芦具有体积小，自重轻，操作简单，使用方便等特点，主要用于

各种提升、牵移、装卸重物，油罐倒装焊接，如各种大中型砼、钢结构及机械设备的安装和移

动，适用于建筑安装公司、厂矿的土木建筑工程及桥梁施工、电力、船舶、汽车制造、建筑、公

路、桥梁、冶金、矿山、边坡隧道、井道治理防护等基础建设工程的机械设备,现有的电动葫

芦采用的都是圆环式导绳器，导绳器本身不能转动，当卷筒转动时，随钢丝绳卷绕，由螺纹

槽带动沿轴向移动，随时将所缠绕的钢丝绳准确地引入、引出卷筒的螺旋槽，钢丝绳由导绳

器的缺口排出，导绳器工作时侧向受力很大，因此常容易引起折段，是电动葫芦上最易损坏

的零件之一，安全性能差，不适合长期使用。

[0003] 所以，需要一种电动葫芦来解决此问题。

实用新型内容

[0004] 针对上述情况，为克服现有技术之缺陷，本实用新型之目的就是提供一种电动葫

芦，有效的解决了导绳器易损坏，安全性能差，危害操作人员安全等问题。

[0005] 其解决的技术方案是，本实用新型包括外壳，外壳内转动连接有传动轴，传动轴上

缠绕有钢丝绳，传动轴右端同轴固定有第一不完全齿轮，第一不完全齿轮间歇啮合有第二

不完全齿轮，第二不完全齿轮同轴固定有第一丝杠，第一丝杠右端同轴固定有第二丝杠，第

一丝杠和第二丝杠的螺纹旋向相反，第一丝杠螺纹连接有第一螺帽，第二丝杠螺纹连接有

第二螺帽，第一螺帽和第二螺帽均设有通孔，钢丝绳与通孔贯穿连接，钢丝绳下端滑动连接

有滑轮，滑轮铰接有挂钩；

[0006] 外壳上端固定连接有行走小车，行走小车包括第一电机，第一电机固定有第一齿

轮，第一齿轮啮合有第二齿轮，第二齿轮同轴固定有第一行走轮，第一行走轮滚动连接有工

字钢，工字钢滚动连接有与第一行走轮对称的第二行走轮，第二行走轮同轴固定有第三齿

轮，第三齿轮啮合有第四齿轮，第四齿轮固定有第二电机。

[0007] 本实用新型结构巧妙，安全性能高，利用不完全齿轮间歇啮合和丝杠螺母原理，钢

丝绳在缠绕的同时又能轴向移动，钢丝绳排列整齐，灵活实用，操作方便，有利于市场推广。

附图说明

[0008] 图1是本实用新型主视图的示意图。

[0009] 图2是本实用新型左视图的示意图。

[0010] 图3是本实用新型中第一不完全齿轮和第二不完全齿轮啮合的示意图。
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具体实施方式

[0011] 以下结合附图对本实用新型的具体实施方式作进一步详细说明。

[0012] 由图1至图3给出，电动葫芦，包括外壳1，外壳1内转动连接有传动轴2，传动轴2上

缠绕有钢丝绳3，传动轴2右端同轴固定有第一不完全齿轮4，第一不完全齿轮4间歇啮合有

第二不完全齿轮5，第二不完全齿轮5同轴固定有第一丝杠6，第一丝杠6右端同轴固定有第

二丝杠7，第一丝杠6和第二丝杠7的螺纹旋向相反，第一丝杠6螺纹连接有第一螺帽8，第二

丝杠7螺纹连接有第二螺帽9，第一螺帽8和第二螺帽9均设有通孔，钢丝绳3与通孔贯穿连

接，钢丝绳3下端滑动连接有滑轮10，滑轮10铰接有挂钩11；

[0013] 外壳1上端固定连接有行走小车，行走小车包括第一电机12，第一电机12固定有第

一齿轮13，第一齿轮13啮合有第二齿轮14，第二齿轮14同轴固定有第一行走轮15，第一行走

轮15滚动连接有工字钢16，工字钢16滚动连接有与第一行走轮15对称的第二行走轮17，第

二行走轮17同轴固定有第三齿轮18，第三齿轮18啮合有第四齿轮19，第四齿轮19固定有第

二电机20。

[0014] 所述的传动轴2固定连接有第三电机21。

[0015] 所述的第一螺帽8和第二螺帽9均滑动连接有导轨22。

[0016] 所述的第一丝杠6上设有圆形凸块，对第一螺帽8和第二螺帽9进行限位。

[0017] 本实用新型在使用时，第一电机12和第二电机20同时关联启动，第一齿轮13带动

第二齿轮14转动，第二齿轮14带动第一行走轮15在工字钢16上滚动，同理，第三齿轮18带动

第四齿轮19转动，第四齿轮19带动第二行走轮17在工字钢16上滚动，第一行走轮15和第二

行走轮17同时在工字钢16上滚动，动力输出均衡，有效保证了行走小车在工字钢16上行走

的稳定性，避免出现啃轨现象；

[0018] 当行走小车运行到合适的位置，启动第三电机21，第三电机21带动传动轴2转动，

传动轴2同轴带动第一不完全齿轮4转动，第一不完全齿轮4间歇啮合第二不完全齿轮5，第

二不完全齿轮5带动第一丝杠6转动，第一丝杠6与第二丝杠7同轴固定，第一丝杠6和第二丝

杠7螺纹旋向相反，故第一螺帽8和第二螺帽9在导轨22上间歇性滑动靠近或远离，当滑轮10

和挂钩11需要降落时，第一螺帽8沿导轨22向左滑动，第二螺帽9沿导轨22向右滑动，第一螺

帽8和第二螺帽9均贯穿有钢丝绳3，进而带动钢丝绳3间歇性轴向滑动，有利于钢丝绳3的下

落，传动轴2转动一周，钢丝绳3间歇性轴向移动一段距离，避免钢丝绳3缠绕紊乱，当需要提

升重物时，反转第三电机21，第一螺帽8和第二螺帽9沿导轨22相向滑动，进而钢丝绳3向中

间靠拢，钢丝绳3在传动轴2上缠绕一周，第一螺帽8和第二螺帽9就间歇性轴向滑动一定距

离，传动轴2一直转动，故钢丝绳3能够在传动轴2上有序的排列，缠绕整齐，效果好，能够长

期使用。

[0019] 本实用新型较传统的装置有以下益处：1）行走小车采用双电机启动，动力均衡，能

够有效保证行走小车运行的平稳性，安全性能高，方便实用；  2）结合不完全齿轮及丝杠螺

母原理，有效地保证了钢丝绳在卷线的同时又能轴向间歇移动，排列整齐有序，以防钢丝绳

混乱、重叠引起机械故障，螺纹连接具有一定的自锁性，能够有效的对钢丝绳进行限位。

[0020] 本实用新型结构巧妙，安全性能高，传动轴转动，同时又能带动钢丝绳轴向移动，

灵活实用，操作方便，钢丝绳排列整齐，有很好的市场前景。
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图1

图2
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图3
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