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【手続補正書】
【提出日】令和3年11月5日(2021.11.5)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ビデオデータを復号する方法であって、
　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定することと、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定さ
れた複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前記
現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ
）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サ
ンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプル
のそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの前
記角度を使用して決定され、
　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプ
ルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの１
つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいてブロックを再構成することと
　を備える、方法。
【請求項２】
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記現在ブロックの幅と前記現在ブ
ロックの高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、請求項１に記載の方法
。
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【請求項３】
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記イントラ予測された予測サンプルに対
して－１３５度より小さい、または４５度より大きい、請求項１に記載の方法。
【請求項４】
　前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数
の重みを決定することをさらに備え、ここにおいて、前記イントラ予測された予測サンプ
ルを修正することは、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプル、前記１つまたは複数
の重み、および前記イントラ予測された予測サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように、前記イントラ予測された予測サンプルを修正することを備える、
　請求項１に記載の方法。
【請求項５】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、前記予測ブロック中の前記イントラ予測された予測サンプルのそれぞれのｘ座標
およびｙ座標の両方とは異なるｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の
ＰＤＰＣ参照サンプルを決定することを備える、請求項１に記載の方法。
【請求項６】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｙ座標＋１に等しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項７】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｙ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｘ座標＋１に等しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項８】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ
予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項９】
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
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トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された行における前記ｘ座標を決定することと
　を備える、請求項８に記載の方法。
【請求項１０】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項１１】
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された列における前記ｙ座標を決定することと
　を備える、請求項１０に記載の方法。
【請求項１２】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数の
サンプルのセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを
用いずに丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項１３】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後のＰＤＰＣ参照サンプルに基づいて前記１つ
または複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１に記載の方法。
【請求項１４】
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの前記イントラ
予測された予測サンプルを修正することは、前記予測ブロックの第１のイントラ予測され
た予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルは、
１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第１のセットを備え、前記方法は、
　前記予測ブロックの第２のイントラ予測された予測サンプルについて、前記第２のイン
トラ予測された予測サンプルのための１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第２のセ
ットのうちの少なくとも１つのＰＤＰＣ参照サンプルが参照ラインバッファに記憶されて
いないことを決定することと、
　前記第２のイントラ予測された予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照
ラインバッファにおいて利用可能なＰＤＰＣ参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用
することのうちの１つを行うことと
　をさらに備える、請求項１に記載の方法。
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【請求項１５】
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、請求項
１に記載の方法。
【請求項１６】
　ビデオデータを符号化する方法であって、
　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定することと、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定さ
れた複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前記
現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ
）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サ
ンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプル
のそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの前
記角度を使用して決定され、
　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプ
ルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの１
つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて残
差ブロックについての残差値を決定することと、
　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を備える、方法。
【請求項１７】
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記現在ブロックの幅と前記現在ブ
ロックの高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、請求項１６に記載の方
法。
【請求項１８】
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記イントラ予測された予測サンプルに対
して－１３５度より小さい、または４５度より大きい、請求項１６に記載の方法。
【請求項１９】
　前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数
の重みを決定することをさらに備え、ここにおいて、前記イントラ予測された予測サンプ
ルを修正することは、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプル、前記１つまたは複数
の重み、および前記イントラ予測された予測サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように、前記イントラ予測された予測サンプルを修正することを備える、
　請求項１６に記載の方法。
【請求項２０】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、前記予測ブロック中の前記イントラ予測された予測サンプルのそれぞれのｘ座標
およびｙ座標の両方とは異なるｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の
ＰＤＰＣ参照サンプルを決定することを備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２１】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標＋前記イントラ予
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測された予測サンプルのｙ座標＋１に等しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２２】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｙ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｘ座標＋１に等しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２３】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ
予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２４】
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された行における前記ｘ座標を決定することと
　を備える、請求項２３に記載の方法。
【請求項２５】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２６】
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された列における前記ｙ座標を決定することと
　を備える、請求項２５に記載の方法。
【請求項２７】
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　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数の
サンプルのセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを
用いずに丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２８】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後のＰＤＰＣ参照サンプルに基づいて前記１つ
または複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項２９】
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの前記イントラ
予測された予測サンプルを修正することは、前記予測ブロックの第１のイントラ予測され
た予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルは、
１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第１のセットを備え、前記方法は、
　前記予測ブロックの第２のイントラ予測された予測サンプルについて、前記第２のイン
トラ予測された予測サンプルのための１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第２のセ
ットのうちの少なくとも１つのＰＤＰＣ参照サンプルが参照ラインバッファに記憶されて
いないことを決定することと、
　前記第２のイントラ予測された予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照
ラインバッファにおいて利用可能なＰＤＰＣ参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用
することのうちの１つを行うことと
　をさらに備える、請求項１６に記載の方法。
【請求項３０】
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、請求項
１６に記載の方法。
【請求項３１】
　ビデオデータを復号するためのデバイスであって、
　１つまたは複数の予測ブロックを記憶するように構成されたメモリと、
　固定機能回路またはプログラマブル回路のうちの少なくとも１つを備えるビデオデコー
ダと
　を備え、前記ビデオデコーダは、
　　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定
された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前
記現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰ
Ｃ）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照
サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプ
ルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの
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前記角度を使用して決定され、
　　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サン
プルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの
１つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいてブロックを再構成することと
　を行うように構成されている、デバイス。
【請求項３２】
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記現在ブロックの幅と前記現在ブ
ロックの高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、請求項３１に記載のデ
バイス。
【請求項３３】
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記イントラ予測された予測サンプルに対
して－１３５度より小さい、または４５度より大きい、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３４】
　前記ビデオデコーダは、
　前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数
の重みを決定することを行うように構成されており、ここにおいて、前記イントラ予測さ
れた予測サンプルを修正することは、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプル、前記
１つまたは複数の重み、および前記イントラ予測された予測サンプルに基づいて前記修正
された予測サンプルを生成するように、前記イントラ予測された予測サンプルを修正する
ことを備える、
　請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３５】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、前記予測ブロック中の前記イントラ予測された予測サンプルのそれぞれのｘ座標
およびｙ座標の両方とは異なるｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の
ＰＤＰＣ参照サンプルを決定することを備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３６】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｙ座標＋１に等しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３７】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｙ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｘ座標＋１に等しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３８】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
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　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ
予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項３９】
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された行における前記ｘ座標を決定することと
　を備える、請求項３８に記載のデバイス。
【請求項４０】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項４１】
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された列における前記ｙ座標を決定することと
　を備える、請求項４０に記載のデバイス。
【請求項４２】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数の
サンプルのセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを
用いずに丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項４３】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後のＰＤＰＣ参照サンプルに基づいて前記１つ
または複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項４４】
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　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの前記イントラ
予測された予測サンプルを修正することは、前記予測ブロックの第１のイントラ予測され
た予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルは、
１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第１のセットを備え、前記ビデオデコーダは、
　前記予測ブロックの第２のイントラ予測された予測サンプルについて、前記第２のイン
トラ予測された予測サンプルのための１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第２のセ
ットのうちの少なくとも１つのＰＤＰＣ参照サンプルが参照ラインバッファに記憶されて
いないことを決定することと、
　前記第２のイントラ予測された予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照
ラインバッファにおいて利用可能なＰＤＰＣ参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用
することのうちの１つを行うことと
　を行うように構成されている、請求項３１に記載のデバイス。
【請求項４５】
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、請求項
３１に記載のデバイス。
【請求項４６】
　前記現在ブロックを表示するように構成されたディスプレイをさらに備える、請求項３
１に記載のデバイス。
【請求項４７】
　前記デバイスは、カメラ、コンピュータ、モバイルデバイス、ブロードキャスト受信機
デバイス、またはセットトップボックスのうちの１つまたは複数を備える、請求項３１に
記載のデバイス。
【請求項４８】
　ビデオデータを符号化するデバイスであって、
　１つまたは複数の予測ブロックを記憶するように構成されたメモリと、
　固定機能回路またはプログラマブル回路のうちの少なくとも１つを備えるビデオエンコ
ーダと
　を備え、前記ビデオエンコーダは、
　　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定
された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前
記現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰ
Ｃ）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照
サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプ
ルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの
前記角度を使用して決定され、
　　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サン
プルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの
１つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて
残差ブロックについての残差値を決定することと、
　　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を行うように構成されている、デバイス。
【請求項４９】
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記現在ブロックの幅と前記現在ブ
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ロックの高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、請求項４８に記載のデ
バイス。
【請求項５０】
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記イントラ予測された予測サンプルに対
して－１３５度より小さい、または４５度より大きい、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５１】
　前記ビデオエンコーダは、
　前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数
の重みを決定することを行うように構成されており、ここにおいて、前記イントラ予測さ
れた予測サンプルを修正することは、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプル、前記
１つまたは複数の重み、および前記イントラ予測された予測サンプルに基づいて前記修正
された予測サンプルを生成するように、前記イントラ予測された予測サンプルを修正する
ことを備える、
　請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５２】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、前記予測ブロック中の前記イントラ予測された予測サンプルのそれぞれのｘ座標
およびｙ座標の両方とは異なるｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の
ＰＤＰＣ参照サンプルを決定することを備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５３】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｘ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｙ座標＋１に等しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５４】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルのｙ座標＋前記イントラ予
測された予測サンプルのｘ座標＋１に等しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５５】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記イントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ
予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５６】
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　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された行における前記ｘ座標を決定することと
　を備える、請求項５５に記載のデバイス。
【請求項５７】
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定する
ことは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数のＰＤ
ＰＣ参照サンプルのうちの１つのＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項５８】
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記イン
トラ予測された予測サンプルのｘ座標、および前記イントラ予測された予測サンプルのｙ
座標に基づいて、前記決定された列における前記ｙ座標を決定することと
　を備える、請求項５７に記載のデバイス。
【請求項５９】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数の
サンプルのセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを
用いずに丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項６０】
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後のＰＤＰＣ参照サンプルに基づいて前記１つ
または複数のＰＤＰＣ参照サンプルを決定することと
　を備える、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項６１】
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの前記イントラ
予測された予測サンプルを修正することは、前記予測ブロックの第１のイントラ予測され
た予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルは、
１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第１のセットを備え、前記ビデオエンコーダは
、
　前記予測ブロックの第２のイントラ予測された予測サンプルについて、前記第２のイン
トラ予測された予測サンプルのための１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプルの第２のセ
ットのうちの少なくとも１つのＰＤＰＣ参照サンプルが参照ラインバッファに記憶されて
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いないことを決定することと、
　前記第２のイントラ予測された予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照
ラインバッファにおいて利用可能なＰＤＰＣ参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用
することのうちの１つを行うことと
　を行うように構成されている、請求項４８に記載のデバイス。
【請求項６２】
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、請求項
４８に記載のデバイス。
【請求項６３】
　前記デバイスは、カメラ、コンピュータ、モバイルデバイス、ブロードキャスト受信機
デバイス、またはセットトップボックスのうちの１つまたは複数を備える、請求項４８に
記載のデバイス。
【請求項６４】
　実行されると、ビデオデータを復号するためのデバイスの１つまたは複数のプロセッサ
に、
　　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定
された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前
記現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰ
Ｃ）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照
サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプ
ルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの
前記角度を使用して決定され、
　　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サン
プルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの
１つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいて現在ブロックを再構成すること
と
　を行わせる命令を記憶した、コンピュータ可読記憶媒体。
【請求項６５】
　実行されると、ビデオデータを符号化するためのデバイスの１つまたは複数のプロセッ
サに、
　　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定
された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前
記現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰ
Ｃ）参照サンプルを決定することと、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照
サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サンプ
ルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの
前記角度を使用して決定され、
　　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サン
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プルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの
１つのイントラ予測された予測サンプルを修正することと、
　　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて
残差ブロックについての残差値を決定することと、
　　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を行わせる命令を記憶した、コンピュータ可読記憶媒体。
【請求項６６】
　ビデオデータを復号するためのデバイスであって、
　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定するための手段と、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定するための手段と、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
するための手段と、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して
決定された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前記
現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ
）参照サンプルを決定するための手段と、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ
参照サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サ
ンプルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モー
ドの前記角度を使用して決定され、
　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプ
ルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの１
つのイントラ予測された予測サンプルを修正するための手段と、
　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいてブロックを再構成するための手段
と
　を備える、デバイス。
【請求項６７】
　ビデオデータを符号化するためのデバイスであって、
　ビデオデータの現在ブロックのサイズを決定するための手段と、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定するための手段と、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
するための手段と、前記予測ブロックは、前記広角イントラ予測モードの角度を使用して
決定された複数のイントラ予測された予測サンプルを含み、
　前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルを修正するために前記
現在ブロックの外部にある１つまたは複数の位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ
）参照サンプルを決定するための手段と、ここにおいて、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ
参照サンプルのうちの各ＰＤＰＣ参照サンプルは、前記複数のイントラ予測された予測サ
ンプルのそれぞれのイントラ予測された予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モー
ドの前記角度を使用して決定され、
　修正された予測サンプルを生成するように、前記１つまたは複数のＰＤＰＣ参照サンプ
ルを使用して前記予測ブロックの前記複数のイントラ予測された予測サンプルのうちの１
つのイントラ予測された予測サンプルを修正するための手段と、
　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて残
差ブロックについての残差値を決定するための手段と、
　前記残差値を示す情報をシグナリングするための手段と
　を備える、デバイス。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０２６１
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【補正方法】変更
【補正の内容】
【０２６１】
　[0275]　プログラムコードは、プロセッサによって実行され得、これは、１つまたは複
数のデジタルシグナルプロセッサ（ＤＳＰ）、汎用マイクロプロセッサ、特定用途向け集
積回路（ＡＳＩＣ）、フィールドプログラマブル論理アレイ（ＦＰＧＡ）、または他の同
等の集積回路またはディスクリート論理回路などの１つまたは複数のプロセッサを含み得
る。そのようなプロセッサは、この開示に説明される技法のうちの任意のものを実行する
ように構成され得る。汎用プロセッサはマイクロプロセッサであり得るが、代替として、
このプロセッサは、任意の従来のプロセッサ、コントローラ、マイクロコントローラ、ま
たはステートマシンであり得る。プロセッサはまた、コンピューティングデバイスの組合
せ、例えば、ＤＳＰとマイクロプロセッサの組合せ、複数のマイクロプロセッサ、ＤＳＰ
コアに連結した１つまたは複数のマイクロプロセッサ、または他の任意のそのような構成
として実施され得る。したがって、本明細書で使用される場合、「プロセッサ」という用
語は、前述の構造の任意のもの、前述の構造の任意の組合せ、または本明細書で説明され
た技法の実施に好適な任意の他の構造または装置を指し得る。加えて、いくつかの態様で
は、本明細書で説明された機能は、符号化および復号のために構成された専用のソフトウ
ェアモジュールまたはハードウェアモジュール内に提供され得るか、または複合ビデオエ
ンコーダ・デコーダ（ＣＯＤＥＣ）に組み込まれ得る。
　以下に、本願の出願当初の特許請求の範囲に記載された発明を付記する。
　［Ｃ１］
　ビデオデータを復号する方法であって、
　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定することと、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを生
成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプル
を修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまたは
複数の参照サンプルを決定することと、
　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サンプ
ルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　を備え、
　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいて前記現在ブロックのサンプルを再
構成することと
　を備える、方法。
　［Ｃ２］
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記ブロックの幅と前記ブロックの
高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ３］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルは、前記予測サンプ
ルに対する前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定される、Ｃ１に記載の方法
。
　［Ｃ４］
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記予測サンプルに対して－１３５度より
小さい、または４５度より大きい、Ｃ３に記載の方法。
　［Ｃ５］
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　前記予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数の重みを決定するこ
とをさらに備え、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、前記決定された１
つまたは複数の参照サンプル、前記決定された１つまたは複数の重み、および前記予測サ
ンプルに基づいて前記修正された予測サンプルを生成するように、前記予測サンプルを修
正することを備える、
　Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ６］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
前記予測ブロック中の前記予測サンプルのそれぞれのｘ座標およびｙ座標の両方とは異な
るｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の参照サンプルを決定すること
を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ７］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルのｘ座標＋前記予測サンプルのｙ座標＋１に等
しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ８］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記予測サンプルのｙ座標＋前記予測サンプルのｘ座標＋１に等
しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ９］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの角度に
基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ１０］
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された行にお
ける前記ｘ座標を決定することと
　を備える、Ｃ９に記載の方法。
　［Ｃ１１］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
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における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ１２］
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された列にお
ける前記ｙ座標を決定することと
　を備える、Ｃ１１に記載の方法。
　［Ｃ１３］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数の参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数のサンプル
のセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを用いずに
丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ１４］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後の参照サンプルに基づいて前記１つまたは複
数の参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ１５］
　前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの前記予測サンプルを修正すること
は、前記予測ブロックの第１の予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数
の参照サンプルは、１つまたは複数の参照サンプルの第１のセットを備え、前記方法は、
　前記予測ブロックの第２の予測サンプルについて、前記第２の予測サンプルのための１
つまたは複数の参照サンプルの第２のセットのうちの少なくとも１つの参照サンプルが参
照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記第２の予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照ラインバッファにお
いて利用可能な参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用することのうちの１つを行う
ことと
　をさらに備える、Ｃ１に記載の方法。
　［Ｃ１６］
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、Ｃ１に
記載の方法。
　［Ｃ１７］
　ビデオデータを符号化する方法であって、
　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定することと、
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　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを生
成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプル
を修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまたは
複数の参照サンプルを決定することと、
　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サンプ
ルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　を備え、
　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて残
差ブロックについての残差値を決定することと、
　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を備える、方法。
　［Ｃ１８］
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記ブロックの幅と前記ブロックの
高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ１９］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルは、前記予測サンプ
ルに対する前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定される、Ｃ１７に記載の方
法。
　［Ｃ２０］
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記予測サンプルに対して－１３５度より
小さい、または４５度より大きい、Ｃ１９に記載の方法。
　［Ｃ２１］
　前記予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数の重みを決定するこ
とをさらに備え、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、前記決定された１
つまたは複数の参照サンプル、前記決定された１つまたは複数の重み、および前記予測サ
ンプルに基づいて前記修正された予測サンプルを生成するように、前記予測サンプルを修
正することを備える、
　Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２２］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
前記予測ブロック中の前記予測サンプルのそれぞれのｘ座標およびｙ座標の両方とは異な
るｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の参照サンプルを決定すること
を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２３］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルのｘ座標＋前記予測サンプルのｙ座標＋１に等
しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２４］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記予測サンプルのｙ座標＋前記予測サンプルのｘ座標＋１に等
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しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２５］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの角度に
基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２６］
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された行にお
ける前記ｘ座標を決定することと
　を備える、Ｃ２５に記載の方法。
　［Ｃ２７］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ２８］
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された列にお
ける前記ｙ座標を決定することと
　を備える、Ｃ２７に記載の方法。
　［Ｃ２９］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数の参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数のサンプル
のセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを用いずに
丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ３０］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
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は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後の参照サンプルに基づいて前記１つまたは複
数の参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ３１］
　前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの前記予測サンプルを修正すること
は、前記予測ブロックの第１の予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数
の参照サンプルは、１つまたは複数の参照サンプルの第１のセットを備え、前記方法は、
　前記予測ブロックの第２の予測サンプルについて、前記第２の予測サンプルのための１
つまたは複数の参照サンプルの第２のセットのうちの少なくとも１つの参照サンプルが参
照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記第２の予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照ラインバッファにお
いて利用可能な参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用することのうちの１つを行う
ことと
　をさらに備える、Ｃ１７に記載の方法。
　［Ｃ３２］
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、Ｃ１７
に記載の方法。
　［Ｃ３３］
　ビデオデータを復号するためのデバイスであって、
　１つまたは複数の予測ブロックを記憶するように構成されたメモリと、
　固定機能回路またはプログラマブル回路のうちの少なくとも１つを備えるビデオデコー
ダと
　を備え、前記ビデオデコーダは、
　　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを
生成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプ
ルを修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまた
は複数の参照サンプルを決定することと、
　　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　　を備え、
　　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいて前記現在ブロックのサンプルを
再構成することと
　を行うように構成されている、デバイス。
　［Ｃ３４］
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記ブロックの幅と前記ブロックの
高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ３５］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルは、前記予測サンプ
ルに対する前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定される、Ｃ３３に記載のデ
バイス。
　［Ｃ３６］
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　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記予測サンプルに対して－１３５度より
小さい、または４５度より大きい、Ｃ３５に記載のデバイス。
　［Ｃ３７］
　前記ビデオデコーダは、
　前記予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数の重みを決定するこ
とを行うように構成されており、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、前
記決定された１つまたは複数の参照サンプル、前記決定された１つまたは複数の重み、お
よび前記予測サンプルに基づいて前記修正された予測サンプルを生成するように、前記予
測サンプルを修正することを備える、
　Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ３８］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
前記予測ブロック中の前記予測サンプルのそれぞれのｘ座標およびｙ座標の両方とは異な
るｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の参照サンプルを決定すること
を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ３９］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルのｘ座標＋前記予測サンプルのｙ座標＋１に等
しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４０］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記予測サンプルのｙ座標＋前記予測サンプルのｘ座標＋１に等
しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４１］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの角度に
基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４２］
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された行にお
ける前記ｘ座標を決定することと
　を備える、Ｃ４１に記載のデバイス。
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　［Ｃ４３］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４４］
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された列にお
ける前記ｙ座標を決定することと
　を備える、Ｃ４３に記載のデバイス。
　［Ｃ４５］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数の参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数のサンプル
のセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを用いずに
丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４６］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後の参照サンプルに基づいて前記１つまたは複
数の参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４７］
　前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの前記予測サンプルを修正すること
は、前記予測ブロックの第１の予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数
の参照サンプルは、１つまたは複数の参照サンプルの第１のセットを備え、前記ビデオデ
コーダは、
　前記予測ブロックの第２の予測サンプルについて、前記第２の予測サンプルのための１
つまたは複数の参照サンプルの第２のセットのうちの少なくとも１つの参照サンプルが参
照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記第２の予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照ラインバッファにお
いて利用可能な参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用することのうちの１つを行う
ことと
　を行うように構成されている、Ｃ３３に記載のデバイス。
　［Ｃ４８］
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、Ｃ３３
に記載のデバイス。
　［Ｃ４９］
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　前記現在ブロックを表示するように構成されたディスプレイをさらに備える、Ｃ３３に
記載のデバイス。
　［Ｃ５０］
　前記デバイスは、カメラ、コンピュータ、モバイルデバイス、ブロードキャスト受信機
デバイス、またはセットトップボックスのうちの１つまたは複数を備える、Ｃ３３に記載
のデバイス。
　［Ｃ５１］
　ビデオデータを符号化するデバイスであって、
　１つまたは複数の予測ブロックを記憶するように構成されたメモリと、
　固定機能回路またはプログラマブル回路のうちの少なくとも１つを備えるビデオエンコ
ーダと
　を備え、前記ビデオエンコーダは、
　　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを
生成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプ
ルを修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまた
は複数の参照サンプルを決定することと、
　　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　　を備え、
　　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて
残差ブロックについての残差値を決定することと、
　　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を行うように構成されている、デバイス。
　［Ｃ５２］
　前記現在ブロックの前記サイズを決定することは、前記ブロックの幅と前記ブロックの
高さとが異なるサイズであることを決定することを含む、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ５３］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルは、前記予測サンプ
ルに対する前記広角イントラ予測モードの角度を使用して決定される、Ｃ５１に記載のデ
バイス。
　［Ｃ５４］
　前記広角イントラ予測モードの前記角度は、前記予測サンプルに対して－１３５度より
小さい、または４５度より大きい、Ｃ５３に記載のデバイス。
　［Ｃ５５］
　前記ビデオエンコーダは、
　前記予測サンプルのｘ座標およびｙ座標に基づいて１つまたは複数の重みを決定するこ
とを行うように構成されており、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、前
記決定された１つまたは複数の参照サンプル、前記決定された１つまたは複数の重み、お
よび前記予測サンプルに基づいて前記修正された予測サンプルを生成するように、前記予
測サンプルを修正することを備える、
　Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ５６］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、



(23) JP 2021-530906 A5 2021.12.23

前記予測ブロック中の前記予測サンプルのそれぞれのｘ座標およびｙ座標の両方とは異な
るｘ座標およびｙ座標の両方を有する前記１つまたは複数の参照サンプルを決定すること
を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ５７］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルのｘ座標＋前記予測サンプルのｙ座標＋１に等
しく、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ５８］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記予測サンプルのｙ座標＋前記予測サンプルのｘ座標＋１に等
しく、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ５９］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの上にある行を決定することと、
　前記決定された行におけるｘ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された行
における前記ｘ座標は、前記予測サンプルに対する前記広角イントラ予測モードの角度に
基づいており、
　前記決定された行および前記決定されたｘ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ６０］
　前記決定された行における前記ｘ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された行にお
ける前記ｘ座標を決定することと
　を備える、Ｃ５９に記載のデバイス。
　［Ｃ６１］
　前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは複数の参照サンプルを決定することは、
　前記現在ブロックの左にある列を決定することと、
　前記決定された列におけるｙ座標を決定することと、ここにおいて、前記決定された列
における前記ｙ座標は、前記広角イントラ予測モードの角度に基づいており、
　前記決定された列および前記決定されたｙ座標に基づいて、前記１つまたは複数の参照
サンプルのうちの１つの参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ６２］
　前記決定された列における前記ｙ座標を決定することは、
　前記広角イントラ予測モードの前記角度の余接または正接のうちの１つを決定すること
と、
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　前記広角イントラ予測モードの前記角度の前記余接または正接のうちの１つ、前記予測
サンプルのｘ座標、および前記予測サンプルのｙ座標に基づいて、前記決定された列にお
ける前記ｙ座標を決定することと
　を備える、Ｃ６１に記載のデバイス。
　［Ｃ６３］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて１つまたは複数のサンプルのセットを決定する
ことと、
　前記１つまたは複数の参照サンプルを生成するために、前記１つまたは複数のサンプル
のセットを補間すること、オフセットを用いて丸めること、またはオフセットを用いずに
丸めることのうちの少なくとも１つを行うことと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ６４］
　前記広角イントラ予測モードに基づいて前記現在ブロックの外部にある前記１つまたは
複数の参照サンプルを決定することは、
　前記広角イントラ予測モードに基づいて特定された前記現在ブロックの外部の１つまた
は複数のサンプルが参照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記参照ラインバッファに記憶された最後の参照サンプルに基づいて前記１つまたは複
数の参照サンプルを決定することと
　を備える、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ６５］
　前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの前記予測サンプルを修正すること
は、前記予測ブロックの第１の予測サンプルを修正することを備え、前記１つまたは複数
の参照サンプルは、１つまたは複数の参照サンプルの第１のセットを備え、前記ビデオエ
ンコーダは、
　前記予測ブロックの第２の予測サンプルについて、前記第２の予測サンプルのための１
つまたは複数の参照サンプルの第２のセットのうちの少なくとも１つの参照サンプルが参
照ラインバッファに記憶されていないことを決定することと、
　前記第２の予測サンプルにＰＤＰＣを適用しないこと、または参照ラインバッファにお
いて利用可能な参照サンプルのみを使用してＰＤＰＣを適用することのうちの１つを行う
ことと
　を行うように構成されている、Ｃ５１に記載のデバイス。
　［Ｃ６６］
　前記広角イントラ予測モードは、ＤＣイントラ予測モード、プレーナイントラ予測モー
ド、水平イントラ予測モード、または垂直イントラ予測モードのいずれでもない、Ｃ５１
に記載のデバイス。
　［Ｃ６７］
　前記デバイスは、カメラ、コンピュータ、モバイルデバイス、ブロードキャスト受信機
デバイス、またはセットトップボックスのうちの１つまたは複数を備える、Ｃ５１に記載
のデバイス。
　［Ｃ６８］
　実行されると、ビデオデータを復号するためのデバイスの１つまたは複数のプロセッサ
に、
　　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
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　　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを
生成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプ
ルを修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまた
は複数の参照サンプルを決定することと、
　　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　　を備え、
　　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいて前記現在ブロックのサンプルを
再構成することと
　を行わせる命令を記憶した、コンピュータ可読記憶媒体。
　［Ｃ６９］
　実行されると、ビデオデータを符号化するためのデバイスの１つまたは複数のプロセッ
サに、
　　ビデオデータの現在ブロックを取得することと、
　　前記現在ブロックのサイズを決定することと、
　　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広
角イントラ予測モードを決定することと、
　　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決
定することと、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを
生成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプ
ルを修正することと、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまた
は複数の参照サンプルを決定することと、
　　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サン
プルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　　を備え、
　　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて
残差ブロックについての残差値を決定することと、
　　前記残差値を示す情報をシグナリングすることと
　を行わせる命令を記憶した、コンピュータ可読記憶媒体。
　［Ｃ７０］
　ビデオデータを復号するためのデバイスであって、
　ビデオデータの現在ブロックを取得するための手段と、
　前記現在ブロックのサイズを決定するための手段と、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定するための手段と、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
するための手段と、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを生
成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプル
を修正するための手段と、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまたは
複数の参照サンプルを決定することと、
　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サンプ
ルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　を備え、
　前記修正された予測サンプルおよび残差値に基づいて前記現在ブロックのサンプルを再
構成するための手段と
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　を備える、デバイス。
　［Ｃ７１］
　ビデオデータを符号化するためのデバイスであって、
　ビデオデータの現在ブロックを取得するための手段と、
　前記現在ブロックのサイズを決定するための手段と、
　前記現在ブロックの前記サイズに基づいて、前記現在ブロックのために使用すべき広角
イントラ予測モードを決定するための手段と、
　前記広角イントラ予測モードを使用して前記現在ブロックのための予測ブロックを決定
するための手段と、前記予測ブロックは、複数の予測サンプルを含み、
　位置依存イントラ予測組み合わせ（ＰＤＰＣ）を使用して修正された予測サンプルを生
成するように、前記予測ブロックの前記複数の予測サンプルのうちの１つの予測サンプル
を修正するための手段と、ここにおいて、前記予測サンプルを修正することは、
　　前記広角イントラ予測モードに基づいて、前記現在ブロックの外部にある１つまたは
複数の参照サンプルを決定することと、
　　前記決定された１つまたは複数の参照サンプルに基づいて前記修正された予測サンプ
ルを生成するように前記予測サンプルを修正することと
　　を備え、
　前記修正された予測サンプルおよび前記現在ブロックにおけるサンプル値に基づいて残
差ブロックについての残差値を決定するための手段と、
　前記残差値を示す情報をシグナリングするための手段と
　を備える、デバイス。
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