CPOLSKE  JOPIS PATENTOWY| 76266

RZECZPOSPOLITA - I

Patent tymczasowy dodatkowy Kl. 42k, 21/01
2}(’ do patentu
ﬁ*’# R
”%K% Zgtoszono:  29.12.1972 (P. 159919)
»éafida
Pierwszenstwo: MKP' G01m 6/00

URZAD
PA] E" I 0 w' Zgloszenie ogloszono:  30.09.1973
PRL | .

e —

Opis patentowy opublikowano: 15.04.1975

Twérca wynalazku: Zygmut Sekuta

Uprawniony 2 patentu tymczasowego: Centralny Osrodek Badawczo-Projektowy Konstrukcji
Metalowych , Mostostal’’, Warszawa (Polska)

Urzadzenie do badania wytrzy matosci weztéw kratownic ptaskich

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do badania wytrzymatosci kratownic ptaskich statycznie wyzna-
czalnych, ktére umozliwia wprowadzenie odpowiednich sit do ich pasa poziomego i do krzyzulcéw oraz badanie
wielkoéci napre Zen i odksztaktcen. )

Znane jest dotychczas urzadzenie stosowane do badania kratownic, ktére zawiera metalowg wy profilowang
ram¢ w ksztalcie wieloboku, na ktérej dwéch pionowych rownolegtych bokach s3 umocowane na tej samej
wysokosci zwrdcone ku sobie ttoczyskami dwa sitowniki hydrauliczne, przy czym na koricach ttoczysk znajduja-
cych si¢ wewnatrz ramy s3 umocowane uchwyty przegubowe.

Zastosowane sitowniki hydrauliczne sy rézne. Kazdy z nich wywiera innej wieikosci site, przy czym sto-
sunek tych sit do siebie stanowi z géry zalozong dla potrzeb badar wielko$é stala § 1= K.

Dla konkretnego uktadu dwéch sitownikéw hydraulicznych osiaga sie to przez uzycie w tych sitownikach
tiokéw u ktérych stosunek powierzchni roboczej jest do siebie w tym samym stosunku K.
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Badang kratownice ptaska umocowuje si¢ zakoriczeniami pasa poziomego w uchwytach przegubowych
znajdujacych si¢ na zakoriczeniach ttoczysk sitownikéw hydrauliczny ch, a zakoriczeniami krzyzulcéw w uchwy-
tach przegubowych (kulowych) umieszczonych przesuwnie na pochytych bokach ramy znajdujacych si¢ na-
przeciw pasa poziomego, a nast¢pnie uruchamia si¢ sitowniki hydrauliczne wywolujac wymagane (wielkoscia
i kierunkiem) sity w kratownicy. _
Istotng trudno$¢ w stosowaniu tego urzadzenia sprawia dobdr sitownikéw Spélniajqcyc.h zgdany warunek-
— niezb¢dnego stosunku sit K przez nie wywotywanych.
Zasadnicza niedogodnos¢ urzadzenia wynika stgd, ze sitowniki nie rozwijaja sit stopniowo wzrastajacych.
Jest tak dlatego, Ze podczas przesuwu ttokéw sitownikéw wywotujacych réwne sity w przeciwnych kierunkach,
wystepuja podizgi wywolywane powstajacymi zacig ciami si¢ tlokéw w cylindrach sitownikéw, ktére ponadto
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zkolei wywotuja drgania. Praktyka wykazuje, z¢ poslizgi s3 nie do uniknigcia, a wywolywanie réznych sit
w przeciwnych kierunkach zawsze bedzie wywolywaé drgania elementu do ktérego te tily sq zastosowane.
Drgania elementu, napr¢zonego réznymi sitami w ten sposob, ze powoduja przeprezenie go, gdyZ jest to wynik
nieprawidtowego napreZenia.

Efekty te s3 potegowane trudnosciami precyzy_;nego osiowego ustaw1ema obydwdch sitownikéw hydra-
ulicznych.

W efekcie wszystko to utrudnia, a nawet cze¢sto uniemozliwia otrzymywame zar6wno prawnd{owych Jak
i powtarzalny ch wynikdéw.

Ponadto stosowanie w urzadzenie dwoch sitownikéw zw1¢ksza]qc ciglar i wymiary urzadzenia utrudnia
manipulowanie nim a takze jego obstuge i konserwacje. :

Celem wynalazku jett zlikwidowanie tych niedogodnosci i opracowanie urzadzenia zapewniajacego mozli-
wos¢ uzyskiwania prawidtowych i powtarzalnych wynikéw o mozliwie prostej konstrukcji tatwe w manipulowa-

niu, obstudze i konserwacji.

' Cel ten osiggnigto opracowujac urzadzeme wedtug wynalazku zawierajace rame¢ w ksztatcie wieloboku,
wewnatrz ktdrej jest umieszczony obrotowo-przesuwnie sitownik hydrauliczny. Sitownik jest umocowany obro-
towo z jednej strony zakoriczeniem ttoczyska do dolnego korica dZwigni umocowanej obrotowo swym gérnym
koricem do pochytego boku ramy, a w drugiej przeciwleglej strony sitownik ten jest umocowany réwniez obro-
towo zakoriczeniem swego korpusu do odpowiednio dobranego punktu mocowania na dZwigni umocowanej
obrotowo swym dolnym koricem do poziomego pasa ramy. Na gérnym zakoriczeniu dZwigni umocowanej swym
dolnym koricem do pasa dolnego ramy, a takZe na odpowiednio dobranym punkcie mocowania znajdujacym sig
na dZwigni umocowany swymi koricami do zakorczenia ttoczyska i do pochytego boku ramy sa osadzone
uchwyty z przegubami kulowymi stanowigce uchwyty pasa poziomego badanej kratownicy.

Odpowiednio dobrane punkty mocowania zakoriczenia korpusu sitownika i uchwytu z przegubem kulo-
wym, stanowiacym uchwyt pasa poziomego badanej kratownicy, na odpiednich dZwigniach zapewniaja rozktad
sity poziomej wywotanej przez sitownik hydrauliczny na dwie sity sktadowe pozostajace do siebie w z gory
ustalonym stosunku K umozliwiajacym i utatwiajacym przeprowadzeme prawidtowego badania. Punkty moco-
wania zakoriczenia korpusu sitownika hydraulicznego i przegubu na zakorczeniu tloczyska leza na kierunku
dziatania sity wywotanej przez sitownik hydrauliczny a obydwie dZwignie, do ktérych jest umocowany obroto-
wo sitownik hydrauliczny s3 ustawione prostopadle do tego kierunku. Krzyzulce badanej kratownicy s3 umoco- *
wane za pomoc3 przesuwnych uchwytéw z przegubami kulowymi i klinéw do pochytych bokéw ramy..

Urzadzenie wedtug wynalazku spetnia postawione cele izadania. Jest lekkie i wygodne w dziataniu. Za-
pewnia osiagnigcie prawidtowych i powtarzalnych wynikéw. Pozwala na wywotywanie bardzo wysokich sit
dziatajacych naprezen, przy czym sity wywotywane w kratownicy tylko czesciowo dzialaja na rame¢ urzadzenia,
w wyniku czego rama nie jest narazona na duze sity. Poslizgi wyste pujace w sitowniku.nie maja 2adnego wptywu
na przecigZzenie badanej kratownicy, gdyZ zjawisko takie w uktadzie jednego sitownika nie ma mozliwosci pow-
stawania. '

Urzadzenie wedtug wynalazku jest przedstawione w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat urzadzenia w przekroju pionowym z wyposazeniem do wywotywania sil rozciagajacych
w pasie poziomym kratownicy, fig. 2 — schemat urzadzenia w przekroju pionowym z wyposaZeniem do wywoty-
wania sit Sciskajacych w pasie poziomym badanej kratownicy, pas poziomy badanej kratownicy z wktadka wy-
mienny, fig. 3 — przekréj poziomy i uktad mocujacy, fig. 4 — schemat dziatania urzadzenia i rozktadu sit.

Urzadzenie wedlug wynalazku zawiera rame 1 w ksztakcie pigcioboku, wykonang z ksztaltownikéw. We-
wnatrz ramy 1 jest umieszczony sitownik hydrauliczny 2 dwustronnego dziatania, ktdry jest umocowany obroto-
. wo przesuwnie z dwdch przeciwlegtych stron do dZwigni 3 i 4. Z jednej strony — za pomocg przegubu na zakori-

czeniu ttoczyska 6 do dolnego korica dZwigni 3, ktdrej gérny koniec jest umocowany obrotowo do pochylego =

boku 6 ramy 1. Z drugiej przeciwlegtej strony — za pomocg przegubu osadzonego na konsoli umieszczony na

zakoriczeniu korpusu 7 do odpowiednio dobranego punktu mocowania 8 na dzwigni 4, ktéra jest umocowana - -

" obrotowo swoim dolnym koricem do poziomego pasa 9 ramy 1.

Na gbérnym zakoriczeniu dZwigni 4 i w odpowiednio dobranym punkcie mocowania 10 na dZwigni 3 s3
umocowane uchwyty 11 i 12 z przegubami kulowymi stanowigce uchwyty poziomego pasa 13 badanej kratow-
nicy 14. Krzyzulce 15 i 16 badanej kratownicy 14 s3 umocowane za pomoca przesuwnych uchwytéw 17 i 18
z przegubami kulowymi i klinéw 19 i 20 do pochytych bokéw ramy 1.

Badang kratownic¢ 14 wprowadza si¢ zakoriczeniami pasa poziomego 13 do uchwytéw 11 i 12 z przegu-
bami kulowymi a zakoriczenia krzyzulcéw 15 i 16 do uchwytéw 17 i 18 z przegubami kulowymi. Sprzegni¢cie
koricéw krzyzulcéw 15 i 16 i wiaczenie ich do prawidtowej pracy jest dokonywane poprzez podbijanie klinéw
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19 i20. Reakcje wywotywane poprzez przeguby kulowe zapewniaja prawidtowe wprowadzenie obcigZenia do
wezla kratownicy 14 przez frodek cigzkosci profilu krzyzulcéw i pasa poziomego 13, 16, 16.

Podczas zamocowywania kratownicy 14 nalezy doprowadzi¢ do tego, azeby dZwignie 3 i 4 znajdowaty si¢
na linjach prostopadtych do kierunku rozwijania sity przez sitownik hydrauliczny 2. Ustawienie to kasuje
mozliwos$¢ rozwijania sit wzdtuzinych w dZzwigniach 3 i 4 i upraszcza sposéb obliczenia wielkosci sit dziatajacych
na badana kratownice. Po zamocowaniu badanej kratownicy 14 napreza si¢ ja za pomoca sitownika hydraulicz-
nego 2 obciazajac — od zera do maksimum, po czym wstrzymuje sne pompowanie oleju i pozostawia si¢ kratow-
nicg 14 pod naprezeniem badajac wielkosci odksztatcen i naprezen. -

Moina przyja¢ dowolny stosunek sit obcigZajacych pas poziomy 13 a tym samym wywotywaé rézne
i dowolne jej obcigzenia.

Jezeli sitownik hydrauliczny 2, rozwija ogdlng sit¢ F, ktéra rozktada si¢ w pasie poziomym 14 na dwie
sity P, i P, to wtedy stosunek sit gz = K wynikajac z warunkéw réwnowagi dZwigni 3 i 4 bedzie wynosit:

1
TN

P, _(b+c)(a+h)

K=" 1
P, axc @)
gdzie a — Odlegtos¢ dolnego punktu zamocowania dZwigni 4 — do punktu mocowania 8 — sitownika
hydraulicznego 2 do dZwigni A.
b — Odlegtosé punktu mocowania 8 do punktu umocowania uchwytu 12 do dZwigni 4.
¢ — Odlegtosé¢ punktu mocowania 10 — uchwytu 11 do dZwigni 4 do gérnego
punktu mocowania dZwigni 3 do boku b ramy 1.
glyt P,a+b)=Fa o, ()
Poc=F(b+c) e 3)

chcac zatem utrzymac staty stosunek?: = K — najdogodniejszy dla badan, przyjmuje si¢ wymiary konstrukcyj-

neab,c Spe}majqce zadany stosunek (wartosc liczby K).

W wyniku tego kratownica poddana badaniu jest zawsze obcigzona dwoma sitami P, i P,, ktére w sposéb .
{cisty zachowuja zadana wartos¢. Nie jest mozliwe wywotanie sit P, i P,, ktdre nie spetniaja Zadanego stosun-
ku K. Na przyktad dla K = 3, a = b oraz ¢ = 2b. Stosunek ten mozna zmienia¢ przesuwajac punkty mocowania 8
i 10,

Przy zastosowaniu sitownika hydraulicznego 2 o jednostronnym dziataniu stosuje si¢ wktadke wymienna
21 do wywotywania sit sciskajacych w pasie poziomym kratownicy 14.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do badania wytrzymatosci weziéw kratownic ptaskich zawierajace rame o ksztatcie wielo-
boka i uchwyty przegubowe, znamienne tym, ze sitownik hydrauliczny (2) umieszczony wewnatrz ramy (1) jest
umocowany obrotowo z jednej strony zakoriczeniem ttoczyska (5) do dolnego korica dZwigni (3), umocowanej
obrotowo swym gérnym koricem do pochytego boku (6) ramy (1), a z drugiej przeciwlegtej strony jest umoco-
wany obrotowo swym zakoriczeniem korpusu (7) do punktu mocowania (3) na dZzwigni (4), umocowanej obroto-
wo swym- dolnym koricem do poziomego pasa (9) ramy (1), przy czym na gérnym zakoriczeniu dZwigni (4) oraz
w punkcie mocowania (10) na dZwigni (3) sa osadzone uchwyty (11, 12) z przegubami kulowymi, a odpowiednio
dobrane punkty mocowania (8, 10) zakoriczenia (7) korpusu sitownika (2) na dZwigni (4) i uchwytu (11) na
dZwigni (3) zapewniaja rozktad sity poziomej (F) wywotanej przez sitownik (2) na dwie sity sktadowe (P,)
i (Py) pozostajace do siebie w-z géry ustalonym stosunku K.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze punkt mocowania (8) zakoriczenia (7) korpusu sitow-
nika na dZwigni (4) i przegub na zakoriczeniu ttoczyska (5) leza na kierunku dziatania sity (F) wywotanej przez
sitownik (2), a dZwignie (3 i 4) s3 ustawione prostpadle do tego kierunku.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 i2, znamienne tym, Ze krzyzulce (156 i 16) badanej kratownicy (14) sa
umocowane za pomocg przesuwnych uchwytéw (17 i 18) z przegubami kulowymi i klinéw (19 i 20) do pochy-
tych bokdw sciany (1).
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