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La presente invenzione & relativa ad un dispositivo
di registrazione assiale per una trasmissione a cavo

flessibile atta a collegare tra loro due elementi remoti

482/BM|

g

e comprendente una coppia di organi coassiali tra loro e

montati scorrevoli uno nell’altro, ad esempio una gualina
P

™M L

{iscrizione Albo nr

ne W

ed un cavo.

ry TN
LN N

FRA

Come & noto, durante la fase di assemblaggio delle
trasmissioni del tipo suddetto & essenziale la loro
regolazione, affinché gli elementi remoti collegati
dalla trasmissione stessa non siano soggetti a tensioni

indesiderate oppure si determinino dei giochi di

funzionamento. Per far questo, occorre assicurare un

corretto posizionamento assiale relativo tra il cavo e

la guaina, il quale pud essere ottenuto fissando un

terminale di wuno di tali organi ad un elemento di

supporto mediante un dispositive di registrazione del

tipo suddetto.
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Normalmente; tali dispositivi comprendono un
elemento di attacco presentante una prima ed una seconda
sede intersecantisi ortogonalmente tra loro ed impegnate
in modo scorrevole rispettivamente dal terminale del

'

suddetto organo e da un elemento di fissaggio a
molletta.

I1 terminale dell’organo da fissare e
convenientemente provvisto di una pluralitd di primi
risalti radiali disposti ad un passc costante e
definenti tra loro una pluralitd di gole, mentre
l7elemento di fissaégio presenta verso 11 terminale
stesso una superficie di lavoro provvista di una
pluralita di secondi risalti complementari alle suddette
gole ed étti ad accoppiarsi con esse.

Convenientemente, 1l’elemento di fissaggio & mobile
tra due posizioni di accoppiamento a scatto con la
seconda sede dell’elementoc di attacco. In una prima di
tali posizioni, o posizione di riposo, la superficie di
lavoro é spaziata dal terminale dell’organoc da fissare,
il quale pud quindi essere movimentato all’interno della
prima sede fino a raggiungere 1la ‘posizione assiale
desiderata rispetto all’elemento di attacco, mentre
nell’altra posizione, o posizione di bloccaggio, i
secondi risalti sono accoppiati con le gole del suddetto

organo e mantengono quest’ultimo nella posizione assiale
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precedentemente selezionata.

I dispositivi descritti presentano il seguente
inconveniente.

In sede di montaggio, pud accadere che 1l’organo da
fissare assuma una posizione assiale indesiderata
rispetto all'elemento di fissaggio, tale per cui i primi
risalti sono affacciati ai éecondi risalti ed
impediscono all’elemento di fissaggio stesso di scattare
nella posizione di bloccaggio. Si determina pertanto la
necessitad di manipolare il terminale dell’organc da
fissare fino a disporlo in una posizione tale da
consentire all’elemento di fissaggio di raggiungere la
posizione di bloccaggio,  con inevitabili perdite di
tempo. |

Scope della presente invenzione ¢ la realizzazione
di un dispositivo di registrazione assiale per una
trasmissione a cavo flessibile, il quale sia privo
dell’inconveniente connesso con i dispositivi noti e
sopra specificato.

Il suddetto scopo @& raggiunto dalla presente
invenzione, in quanto essa & relativa ad un dispositivo
di registrazione assiale per una trasmissione a cavo
flessibile comprendente un primo ed un secondo organo
Coassiali tra loro e montati scorreveli uno nell’altro,

il detto dispositivo comprendendo:
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- un elemento di attacco presentante una prima sede
atta ad essere impegnata in modo assialmente scorrevole
da un terminale di uno dei detti organi provvisto
esternamente di una pluralita di primi risalti radiali
disposti ad un passc costante e definenti tra loro una
pluralita di prime gole, ed una seconda sede
intersecante la detta prima sede ed avente un asse
radiale rispetto al detto organo:; ed

- un elemento di fissaggio montato scorrevole nella
detta seconda sede del detto elemento di attacco,
comprendente almeno una superficie di lavoro provvxsta
di una pluralitd di secondi risalti disposti al detto
passo ed atti ad accoppiarsi con le dette gole del detto
organo, € mobile rispetto al detto elemento di attacco

tra una posizione di riposo, in cui la detta superficie
di lavoro & spaziata dal detto terminale del detto
organo, ed una posizione di bloccaggio, in cui i detti
secondi risalti sono accoppiati con relative dette gole
del detto organo e mantengono l’organo stesso in una
posizione assiale desiderata rispetto al detto elemento
di attacco,

caratterizzato dal fatto che il detto elemento di
attacco comprende almeno un terzo risalto flessibile

sporgente radialmente a sbalzo verso 1’interno della

detta prima sede, spaziato dai detti secondi risalti di
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rispettive quantita multiple del detto passo ed atto ad
impegnare, in uso, una gqualsiasi delle dette gole del
detto organo per assicurare un posizionamento discreto
preciso del terminale del detto organo rispetto al detto
elemento di fissaggio e consentire l'accoppiament;
sicuro dei detti secondi risalti con le relative dette
gole.

Per wuna migliore comprensione della presente
invenzione viene descritta nel ;eguito una forma di
realizzazione preferita, a puro titolo di esempio non
limitativo e con riferimento ai disegni allegati, nei
quali:

- la figura 1 & una sezione longitudinale di un
dispositivo di registrazione assiale per una
trasmissione a cavo flessibile realizzato secondo la
presente invenzione;

- la figura 2 illustra, in scala ingrandita, un
dettaglio di figura 1;

- la figura 3 & una sezione assiale del dispositivo
di figura 1 in una differente posizione operativa;

~- la figura 4 & una sezione, in scala ingrandita e
con parti asportate per chiarezza, secondo la linea IV-
IV di figqura 1, nella gquale 'la parte sinistra
rappresenta il dispositive di registrazione nella

posizione operativa di figura 3;
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- la figura 5 illustra un dettaglio di figura 4 in
scala ingrandita; e

- la figura 6 & una vista posteriore in scala
ingrandita di un particolare di figura 1.

Con riferimento alle figure 1 e 3, & indicato nei
suo complesso con 1 un dispositivo di registrazione

assiale per una trasmissione 2 a cavo flessibile, ad

esempio del tipo generalmente nota come “Bowden”.

Si precisa che le espressioni “superiore”,
“inferiore”, “anteriore”, “posteriore” ed analoghe
utilizzate nel corso della presente descrizione non Eg

~

hanno alcuna funzione limitativa, ma sono utilizzate o
=5

esclusivamente per maggiore chiarezza descrittiva cono =
—_— 2

£ d

riferimento alla posizione del dispositivo 1 1llustrata:jf
nelle figure 1 e 3. S
o g

. =

La trasmissione 2 comprende una guaina 3 esterna
avente un asse A longitudinale ed un cavo 4 metallico
coassiale alla guaina 3, montato scorrevole all’interno
della guaina 3 stessa e collegante tra loro due elementi
remoti (non illustrati).

Il dispositivo 1 ha la funzione di consentire un
preciso e sicuro posizionamento assiale relativo tra il
cavo 4 e la guaina 3. Nella fattispecie illustrata, cio
viene ottenuto fissando, tramite il dispositivo 1, una

porzione 5 di estremita della guaina 3 ad un elemento di




supporte 6 (solo schematicamente illustrato) in una

posizione desiderata lungo 1’asse A.

Il dispositivo 1 comprende un elemento di attacco 7
di asse A atto ad essere fissato all’elemento di
supporto 6 ed avente un foro 8 assiale passante, ii
quale presenta un tratto 9 anteriore atto ad alleggiare
un manicotto 10 cilindrico solidalmente collegato 1in
modo noto alla porzione 5 della guaina 3 e definente un
terminale della guaina 3 stessa, ed un tratto 11
posteriore impegnato in uso dal cavo 4 disposto passante
attraverso la guaina 3 ed il manicotto 10 stesso.

In particolare, il manicotto 10 comprende una prima’
porzione 14 disposta esternamente rispetto all’elemento

di attacco 7 ed impegnata dalla porzione 5 della guaina

A

3 ed una seconda porzione 15 impegnante in modo

assialmente scorrevole il tratto 9 del foro 8,

presentante diametro esterno minore del diametro esterno
della porzione 14 e provvista, su una propria superficie
esterna, di una pluralita di denti 16 radiali disposti

ad un passo costante P e definenti tra 1lore una

pluralita di gole 17; piu precisamente, la porzione 15

comprende un primo tratto 18 liscio di collegamento alla
porzione 14 ed un secondo tratto 19 provvisto dei denti

16.

Con particolare riferimento alle figure 1, 3 e 4
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l"elemento di attacco 7 & delimitato superiormente ed
inferiormente da una coppia di superfici 20a, 20b piane
e parallele all’asse A e lateralmente da una coppia di
superfici 21 curve di asse A convesse verso 1’esterno;
incltre, l’eiemento di attacco 7 e provvista
esternamente di wuna flangia 22 anulare posteriore
opposta al manicotto 10 e presenta una sede 23 radiale
passante di forma scatolata intersecante il foro 8 ed
avente dimensioni lungo 1l’asse A minori della lunghezza
assiale del tratto 19 del manicotto 10.

Con riferimento -alre figure 1, 2, 3, 4 e 6, il
dispositivo 1 comprende, inoltre, un elemento di
fissaggio 24 montato mobile nella sede 23 dell’elemento
di attacco 7 ed atto a cooperare con la porzione 15 del
manicotto 10 per bloccare quest’ultima, e quindi 1la
guaina 3, nella posizione assiale desiderata rispetto
all’elemento di attacco 7 stesso.

In particolare, 1’elemento di fissaggio 24 &
costituito da una molletta sostanzialmente conformata a
C e comprende una coppia di bracci 25 sostanzialmente
piani estendentisi radialmente rispetto all’asse A e
disposti, in uso, da parti diametralmente opposte della
porzione 15 del manicotto 10, ed una porzione 26 di

raccordo dei bracci 25 stessi.

Piu precisamente, ciascun braccio 25 & provvisto
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inferiormente, in corrispondenza di una propria
estremita libera, di un bordo 27 longitudinale ripiegato
verso l’esterno in direzione opposta allfaltro braccic
25, avente una sezione trasversale decrescente verso la
flangia 22 dell’elemento di attacco 7 e presentanté
superiormente verso la porzione 26 una superficie piana
28 a camma inclinata rispettoc all’asse A, la cui
funzione sara spiegata nel seguito.

La porzione 26 presenta verso la porzione 15 del
manicotto 10 una superficie 29 di lavoro curva
sostanzialmente semicilindrica di asse A provvista di
una pluralitd di denti 30 radiali disposti al suddetto
passo P ed atti ad accoppiarsi con relative gole 17
della porzione 15 del manicotto 10 per fissare
quest’ultimo nella posizione assiale desiderata. La
porzione 26, presenta, inoltre, dalla parte opposta dei
bracci 25, una protuberanza 31 centrale estendentesi
sostanzialmente in direzione parallela all’asse A per
tutta la lunghezza della porzione 26 stessa, definente
un’ impugnatura per la movimentazione manuale
dell’elemento di fissaggio 24 e raccordata lateralmente
ad opposte superfici longitudinali 32 piane e parallele
all’asse A.

L’elemento di fissaggio 24 & mobile rispetto

all’elemento di attacco 7 tra una posizione di riposo
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(figura 1), in cul la propria superficie 29 & spaziata
dalla porzione 15 del manicotto 10, ed una posizione di
bloccaggio (figura 3), in cui 1 propri denti 30 sono
accoppiati con relative gole 17 della porzione 15 del
manicotto 10 e mantengono il manicotto 10 stesso, é
quindi la guaina 3, nella posizione assiale desiderata
rispetto all’elemento di attacco 7.

Con riferimento alle fiqure 1, 3, 4 e 5, il
dispositive 1 comprende, incltre, un elemento di spinta
35 di asse A montato assialmente mobile sull’elemento di
attacco 7 tra la flangia 22 e l'elemento di fissaggio
24, ed una molla 36 ad elica cilindrica di asse A
interposta tra l'elemento di spinta 35 e la flangia 22
dell’elemento di attacco 7 per caricare l’elemento di
spinta 35 stesso verso l’elemento di fissaggio 24.

In particolare, 1l'elemento di spinta 35 comprende
una porzione 37 anulare montata scorrevole sull’elemento
di attacco .7 e due coppie di lance 38, 39,
rispettivamente superiori ed inferiori, estendentisi a
sbalzo dalla porzione 37 verso l’elemento di fissaggio
24 in una direzione parallela all’asse A, presentanti
sezlioni trasversali 'decrescenti verso 1’elemento di
fissaggio 24 e disposte scorrevoli, ciascuna coppia,

lungo una relativa superficie 20a, 20b dell’elemento di

attacco 7.
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Le lance 38 s0no provviste inoltre, in
corrispondenza di proprie estremita libere, di
rispettive appendici 40 arrotondate, le quali sono atte
ad impegnare in modo rilasciabile relativi incavi 41
laterali ricavati su una superficie 42 posterioré
dell’'elemento di fissaggio 24 in corrispondenza della
porzione 26, e sono atte a cooperare con gli incavi 41
stessi sotto 1l’azione della molla 36 per mantenere
l"elemento di fissaggio 24 nella posizione di riposo
{figura 1). )

Le lance 39 éresentano, dalla parte opposta
dell’elemento di attacco 7, rispettive superfici piane
43 a camma inclinate rispetto all’asse A, le quali sono
atte ad accoppiarsi a scorrimento con le superfici 28
dei bordi 27 dei rispettivi bracci 25 in sequito al
disimpegno delle appendici 40 delle lance 38 dai
rispettivi incavi 41 e sono atte a cooperare con le
superfici 28 .stesse sotto l’azione della molla 36 per
trasmettere all’elemento di fissaggio 24 un carico in
direzione radiale tale da portare 1'elemento di
fissaggio 24 stesso nella posizione di bloccaggio e da
assicurare un accoppiamento tra i denti 30 e le relative
gole 17 del manicotto 10 (figura 3). Nella fattispecie
illustrata, il disimpegno delle appendici 40 dai

rispettivi incavi 41 & ottenuto mediante uno spostamento
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manuale in direzione radiale dell’elemento di fissaggio
24 tale da consentire lo scorrimentc delle lance 38 in
direzione parallela all’asse A all’esterno dell’elemento
di fissaggio 24 stesso e, pil precisamente, lungo le
rispettive supérfici 32 e da bande laterali opposté
della protuberanza 31.

Quindi, nella propria posizione di bloccaggio,
1’elemento di fissaggio 24 & soggegto contemporaneamente
ad un carico assiale, che lo mantiene in battuta contro
una superficie 44 di delimitazione della sede 23
estendentesi.radialmeﬁte rispetto all’asse A e rivolta

verso l’elemento di spinta 35, e ad un carico radialehf

dovuto all’inclirazione delle superfici 28 e 43 inZ
[
accoppiamento tra loro ed atto a mantenere i denti 30 ingi

impegno con le gole 17. Pertanto, grazie all’azione. dei*

uigl
{iscrizione Albo nr 482/BM)

FRA

suddetti carichi, 1’accoppiamento tra 1’elemento di
spinta 35 e 1l'elemento di fissaggio 24 é di tipo
irreversibile, cioé tale da impedire qualsiasi
spostamento dell’elemento di fissaggio 24 tendente a
riportarlo nella posizione di riposo ed a provocare
conseguentemente il distacco tra i denti 30 e le
relative gole 17.

Con particolare riferimento alle figure 1, 2 e 3,
l"elemento di attacco 7 comprende, inoltre, una coppia

di risalti 45 flessibili sporgenti radialmente a sbalzo
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verso 1l'’interno del foro 8, affacciati tra loro ed
aventi un profilo esterno sostanzialmente triangolare;
tali risalti 45 sono spaziati lungo 1l’asse A dai denti
30 dell’elemento di fissaggio 24 di rispettive quantita
multiple del suddetto passo P e sono atti ad impegnare;
in uso, una qualsiasi delle gole 17 della porzione 15
del manicotte 10 per assicurare un posizionamento
discreto preciso della porzione 15 stessa rispetto
all’elemento di fissaggio 24 e consentire

1’accoppiamento sicuro dei denti 30 con le relative gole

17,

Il funzionamento del dispositive 1 viene descritto
a partire da una configurazione iniziale, in cui la
porzione 15 del manicotto 10 non & inserita nel foro 8
dell’elemento di attacco 7 e 1l’elemento di fissaggio 24
é mantenuto nella propria posizione di riposo
dall’elemento di spinta 35 caricato dalla molla 36. In
particolare, . le appendici 40 delle lance 38
dell’elemento di spinta 35 sono impegnate nei relativi
incavi 41 dell’elemento di fissaggio 24 e sono mantenute
in impegno con gli incavi 41 stessi grazie all’azione
della molla 36 (figura 1).

L'introduzione della porzione 15 del manicotto 10
nel. foro 8 determina una leggera flessione dei risalti

45, i quali esercitano sui denti 16 contigui una
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pressione tale da portarli immediatamente a valle o a
monte lungo 1’asse A rispetto aili risalti 45 stessi. In
questo modo, al termine del posizionamento dglla
porzione 15 del manicotto 10 all’interno del foro 8, i
risalti 45 sono disposti sicuramente in impegno con uné
delle gole 17 e garantiscono pertanto che le gole 17
disposte entro i limiti assiali aella sede 23 siano
perfettamente allineate con 1 relativi denti 30
dell’elemento di fissaggio 24.

A guesto punto, spostando manualmente 1l’elemento di
fissaggio 24 in direzione radiale rispetto all’asse A,
le appendici 40 si disimpegnano dai relativi incavi 41
€, appena le lance 38 oltrepassano le rispettive
- superfici 32, 1l’elemento di spinta 35 vieneé spostato
dalla molla 36 verse 1’elemento di fissaggio 24
determinando 1l’accoppiamento delle superfici 43 delle
lance 39 con le superfici 28 dei bordi 27 dei relativi
bracci 25 e portando l’elemento di fissaggio 24 nella
propria posizione di bloccaggio (figura 3). L’'azione
assiale della molla 36 spinge 1l’elemento di fissaggio 24
in battuta assiale contro la superficie 44 della sede
23, mentre la cooperazione tra le superfici 28 e 43
provoca  uno spostamento radiale dell’elemento di
fissaggio 24 stesso tale da portare i denti 30 in

accoppiamento con le gole 17 della porzione 15 del
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manicotto 10 e bloccare quest’ultima in modo
irreversibile nella posizione assiale in cui si trova.

Per svincolare la porzione 15 del manicotto 10 dal
dispositivo 1, @ sufficiente spostare manualmente
l'elemento di spinta 35 lungo 1'asse A verso la flangié
22 e riportare successivamente 1’elemento di fissaggio
24 nella posizione di riposo.

Da un esame delle caratteristiche del dispositivo 1
realizzato secondo la presente invenzione sono evidenti
i vantaggi che essa consente di ottenere.

In particolare, come evidenziato nella descrizione,
i risalti flessibili 45 esercitano, in sede di
montaggio, una pressione sui denti 16 contigui tale da
portarli immediatamente a valle o a monte lungo l’asse A
rispetto ai risalti 45 stessi. In questo modo, viene
impedito al manicottoe 10 di assumere posizioni
indesiderate e viene assicurato 1"accoppiamento tra i
denti 30 e le. gole 17, senza necessita di manipclazione
del manicotto 10 stesso e senza alcuna perdita di tempo.

Risulta infine chiaro che al dispositivo 1 qui
descritto ed illustrato possono  essere  apportate
modifiche e varianti che non escono dall'ambito di
protezione delle rivendicazioni.

In particolare, risulta evidente che il dispositivo

1 e utilizzabile sia per fissare la posizione assiale
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della guaina 3 rispetto al cavo 4, secondo quanto
descritto in precedenza, sia per fissare la posizione
assiale del cavo 4 rispetto alla guaina 3.

Inoltre, la porzione 15 del manicotto 10 e la

superficie 29 dell’elemento di fissaggio 24 potrebberc

essere provvisti, al posto dei denti 16 e 30, di
rispettivi risalti di qualunque tipo e forma purché
aventi uno stesso passo costante ed atti ad accopplarsi

tra loro.
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RIVENDICAZTIONTI

1.- Dispositivo (1) di registrazione assiale per
una trasmissione (2) a cavo flessibile comprendente un
primo ed un secondo organo (3, 4) coassiali tra loro e
montati scorreveli uno nell’altro, il detto dispositiv&
{1) comprendendo:

- un elemento di attacco (7) presentante una prima
sede (8) atta ad essere impegnata in modo assialmente
scorrevole da un terminale (10, 15) di unco (3) dei detti
crgani (3, 4) provvisto esternamente di una pluralita di
primi risalti (16) fadiali disposti ad un passo (P)
costante e definenti tra loro una pluralita di prime
gole (17), ed una seconda sede (23) intersecante

detta prima sede (8) ed avente un asse radiale rlspett

al detto crgano (3); ed
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- un elemento di fissaggio (24) montato scorrevolé

IR

nella detta seconda sede (23) del detto elemento di
attacco (7), . comprendente almenc una superficie di
lavoro (29) provvista di una pluralitda di secondi
risalti (30) disposti al detto passo (P) ed atti ad
accoppiarsi con le dette gole (17) del detto organo {(3),
e mobile rispetto al detto elemento di attacco (7) tra
una posizione di riposo, in cul la detta superficie di
lavoroc (29) & spaziata dal detto terminale (10, 15) del

detto organo (3}, ed una posizione di bloccaggio, in cui
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i detti secondi risalti (30) sono accoppliati con
relative dette gole (17) del detto organo (3} e
mantengono l’organco (3) stesso in una posizione assiale
desiderata rispetto al detto elemento di attacco (7},
caratterizzato dal fatto che il detto elemento di
attacco (7) comprende almenc un terzo risalto (45)
flessibile sporgente radialmente a sbhalzo verso
l"interno della detta prima sede (8), spaziato dai detti
secondi risalti (30) di rispettive quantita multiple del
detto passo (P) ed atto ad impegnare, in uso, una

qualsiasi delle dette gole (17) del detto organo (3) per

£2/BM}
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assicurare un posizionamente discreto preciso
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terminale (10, 15) del detto organo (3) rispetto al
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detto elemento di fissaggio (24) e consentireiﬁ,ﬁ

2o

l’accoppiamento sicuro dei detti secondi risalti (30)
con le relative dette gole (17).

2.- Dispositivo secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto che il detto elemento di
attacco (7) comprende due detti terzi risalti (45)
cooperanti da parti opposte con il terminale (10, 15)
del detto organo (3).

3.- Dispositivo secondo la rivendicazione 1 o 2,
caratterizzato dal fatto di comprendere un elemento di
spinta (35) mobile assialmente lungo il detto elemento

di attacco (7), e mezzi elastici (36) interposti tra il
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detto elemento di spinta (35} ed il detto elemento di
attacco (7) per caricare 11 detto elemeﬁto di spinta
(35) verso il detto elemento di fissaggio (24), il detto
elemento di spinta (35) ed il detto elemento di
fissaggio (24) comprendendo primi mezzi di vincola
relativo (38, 40, 41) rilasciabili cooperanti tra loro
sotto 1’azione dei detti mezzi elastici (36) per
mantenere il detto elemento di fissaggio (24) nella
detta posizione di riposo,‘il detto elemento di spinta
(35) ed il detto elemento di fissaggio (24) comprendendo
secondi mezzi di vinéolo relativo (39, 43, 27, 28) a
camma attivabili a seguito di una disattivazione dei
detti primi mezzi di vincolo relativo (38, 40, 41) e
cooperanti tra loro sotto 1l'azione dei detti mezzi
elastici (36) per trasmettere al detto elemento di
fissaggio (24) un carico in direzione radiale atto a
portare il detto elemento di fissaggio (24) nella detta
posizione di bloccaggio.

4.- Dispositivo secondo la rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che, in entrambe le dette
posizioni di riposo e di bloccaggio, il detto elemento
di fissaggio (24} & mantenuto dal detto elemento di
spinta (35) e dai detti mezzi elastici (36) in battuta
assiale contro una superficie (44) di delimitazione

laterale della detta prima sede (8) estendentesi

_20_
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radlalmente rispettc al detto organo (3) e rivelta verso
1’ elemento di spinta (35) stesso.

5.- Dispositivo secondo  una qualsiasi delle
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che
il detto elemento di fissaggio (24) e costituito da un;
molletta sostanzialmente conformata a C e comprende una
coppia di bracci (25) estendentisi radialmente rispetto
al terminale (10, 15) del detto organo (3) e disposti,
in uso, da parti diametralmente opposte del terminale
(10, 15) stesso, ed una porzione di raccordo (26) dei
detti bracci (25) deiimitata versc il detto ocrganc (3}
dalla detta superficie di lavoro (29).

6.- Dispositivo secondec una qualsiasi delle

‘rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che

i detti organi (3, 4) comprendono una guaina (3) ed un
cave (4) montato scorrevole all’interno della detta
guaina (3).

7.- Dispositivo di registrazione assiale per una
trasmissione a cavo flessibile, sostanzialmente come
descritto con riferimento ai disegni allegati.

p. i. : ROLTRA MORSE S.P.A,
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