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Vynilez se tykd zpiisobu smySkové regulac%:
spojitych procest, napiiklad valcovacich trati a za-
pojeni pro provadéni tohoto zpiisobu. o

Soudasny stav techniky je charakterizovan sni-
ménim polohy smy&ky v jednom bodé, a to obvykle
pomoci systému rotujicich zrcadel. Takto ziskana
informace o skutetné poloze smycky se vede do
reguldtoru odchylky smy¢ky, ve kterém se srovna-
va s volitelnou Z4danou hodnotou polohy smy&ky.
Vystup tohoto reguldtoru potom fidi pohon pfed-
chazejici nebo nésledujici stolice tak, aby odchylka
mezi Z4danou a skuteénou hodnotou smycky byla
minimalizovana. ‘

Nevyhodou tohoto systemu je kolisani méfené
hodnoty odchylky smycky nezdvisle na relatwm“m
prodlouZeni smycky, tento efekt je predevsim
zpuisoben kmitdnim provalki, pfipadné okujemi.
Zmin&né kolisani je zvla§td nebezpetné u nizkych

- smyéek uZivanych u t&ZSich profild, kde rychlost
zésahu reguldtoru musi byt vysokd a kmitg
skutené hodnoty polohy smycky vede k rychlym
zméndm momentu pohonu a tim k predcasnemu

. opotfebeni pfevodovek:
Vynilez odstrafiuje uvedené nevyhody, pficemz
jeho podstatou je, Ze poloha smycky se snima

v alespori dvou bodech a iidaj o relativnim prodlou- :
Jeni smycky se aproximuje funkéni hodnotou, .

naptiklad stfednf z Gdajl o poloze smycky, porov-
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. pava se s udajem Zaddané hodnoty odchylky smyc-
1 ky, nadeZ se otacky alespofi jednoho z pohonti
pied, ptipadné za smytkou ovladaji tak, aby rozdil
mezi #4danou a skuteénou hodnotou polohy smy¢-
ky byl minimalizovan.

Je zfejmé, ¥e pfi méfeni ve velkém poctu bodit
rozmisténych podél celé smycky je vyslednd stfedni
hodnota aproximujici relativni prodlouZeni smyc-
ky aZ na chybu druhého fadu nezavisld na kmitani
provalkii, rovnéZz zména odchylky Zpﬁsobené oku-
jemi v jednom bod& mé&feni se zprimeruje. o

Na pfipojeném vykresu je zobrazen piiklad |
zapojeni systemu pro smy&kovou regulaci spoji- '

-tych procesii k provadéni zplisobu podle vyndlezu.
i Snimaé¢ 1 odchylky smycky pfipojeny svymi vstupy

k bodiim mé&feni 1°, 2’ aZ n je pfipojen svym
vystupem pies blok funkéniho generatoru 2 k prv-
nimu vstupu 30 reguldtoru odchylky smycky 3,
jeho? druhy vstup 31 je piipojen k vystupu bloku .
#4dané hodnoty odchylky smycky 4. Vystup regu- ‘
latoru odchylky smycky 3 je pfipojen jednak '
k prvnimu pohonu $ stolice pred smyckou a jednak

: ke druhému pohonu 6 stolice za smy&kou. Snima¢

1 odchylky smy&ky je tvofen napfiklad televizni -

- kamerou. Blok funkéniho generdtoru 2 je tvofen

naptiklad obvodem pro tvorbu stfedni hodnoty,
k némuZ mbZe byt pfipojen blok kvadratoru.
" Poloha smy¢ky se snimé v alespoti dvou bodech
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a-idaj o relativnim prodlouZeni smy¢&ky se aproxi-
muje funké&ni hodnotou, naptiklad st¥edni, z idaji

o poloze smyc¢ky, porovniva se s idajem Zddané °

hodnoty odchylky smyé&ky, nade se otatky alespon
jednoho z pohonl pfed pfipadné za smyékou
ovl4daji tak, aby rozdil mezi Z4danou a skuteénou
hodnotou polohy smy¢tky byl minimalizovan.
Pouziti dosavadnich snimaét odchylky smycky
pto snimdni ve vice bodech je zZfejmé z ekonomic-

2
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Kych divodd prakticky vyloudeno, naproti tomu

|
1

-1 Zptsob smyékové regulace spo_utych proce-
sti, napfiklad védlcovacich trati, vyznadeny tim, Ze
»poloha' smycky se snimd v alesponi dvou bodech
a tjdaj o relativnim prodiouZeni smy¢&ky se aproxi-

muje funkéni hodnotou, napfiklad sttedni, z idaji :
o poloze smy&ky, porovndva se s idajem Zddané

hodnoty odchylky smycky, nadeZ se ota€ky alespoii

‘jednoho Z pohonii pfed, pfipadné za smy&kou |

" ovlddaji tak, aby rozdil mezi Z4danou a skuteénou
hodnotou polohy smy&ky byl minimalizovan. ,
2. Zapojeni pro provadéni zpiisobu podie bodu

1, obsahujici smmaée odchylky polohy smyeky,

blok funk&niho generatoru, reguldtor - odchylky

a pohony, vyznatené tim, Ze vystup snimade (1)
odchylky smy¢ky je pres blok funkéniho generato-
“ ru'(2) pfipojen k prvnimu vstupu (30) regulitoru
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snimdni ve vice bodech s naslednym vytvofenim

. stfednf hodnoty, pfipadné jiné funkéni hodnoty ve

funkCnim generétoru je dnes jiZ redlné pomoci

* né€kterych systémi primyslové televize. Funk&ni

i . generdtor ve vétsiné pfipadl vytvaii stfedni hod-
. . notu naméfenych odchylek. Pro piipadnou lineari-

zaci. vztahil mezi relativnim prodlouZenim smycky
a vystupem je moZné dopinéni linearizadnim é&le-
nem, napfiklad kvadratorem.

. PREDMET VYNALEZU

" odchylky smy&ky (3), jehoz druhy vstup (31) je

pfipojen k vystupu bloku Z4ddané hodnoty odchylky -
smycky (4) a jehoz vystup je piipojen jednak
k prvnimu pohonu (5) stolice pfed smyckou
a jednak ke druhému pohonu (6) stollce za
smyckou. .

3. Zapojeni podle bodu 2, vyznatené tim, e
snfmagd (1) odchylky smyé&ky je tvofen telev1zn1
kamerou. '

"4, Zapo;em podle bodu 2, vyznadené tim, ze'

'~ blok funk&niho generatoru’ (2) je tvofen obvodelh

pro tvorbu stfedni hodnoty. ‘

5. Zapojeni podle bodu 4. vyznacené tim, zc ,
k obvodu pro tvorbu stiedni hodnoty, je pnpolen
blok kvadrétoru.

1 vykres
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