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1

Vynélez se tfkéd za¥izeni pro kontrolu orovnéni brousicich kotoutkd brusek na vnitini
broudeni. ' ' '

P¥1 vnit¥nim brouseni je nutno velmi Sasto orovnévat brousici kotoudky, a protoie
tyto kotoudky maji malou hmotu 1 Sasto je vyménovat. I kdy% orovnévéni probihd automaticky,
je nutno, aby p¥i vyméné brousiciho kotoudku zasdhla obsluha. Tekto vznikajici ztrétové
Sasy citelnd omezuji produktivitu préce brousicich stroji. Jednou z ceat, jak podstatnd
prodlouzit Zivotnost brousicich kotoudkd, je ndkolikandsobnd enfZit odebiranou vrstvu ma-
teridlu pii orovnéféni a provédét kontrolu, dochdzi-li bihem celého orovnéni k odebirdni
materidlu z brousiciho kotoulku. Podle v§sledku pribdiné koniroly Je mo¥no orovnén{ bud
opakovat, nebo ukbnéit. Jeden ze zpisobl, jsk provéddt tuto kontrolu, spotivd ve sniméni
chvéni t¥lesa orovnévede a ve vyhodnocovéni vhodnd vybraného pdema kmitodtl. Chvéni v tom=
to pismu se p¥i orovnévéni vyskyiuje Jen, odebird~1l orovnivad materiél.brouaiciho kotouds
ku a intenzite chvdni je v urditych mezich im3rné velikosti odebirané vrsivy. Aby se pFe~
deBlo neustdlému opakovédni orovndni p¥#i mimo¥4dnd poskozeném kotoudku, nap¥. p¥l jeho
S4stedném odlomeni, pouiivd se nSkdy navie pYedvolitelné omezeni maximdlniho poétu orov-
névacich oykli. Po pFekrofeni tohoto podtu cykld se zastavuje automatickd &innost stroje

a po¥aduje se zdsah obsluhy.
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Stavejici za¥izeni pro kontrolu orovndni praculiocf vy¥e naznafenym zpisobem jsou

koncepdnd Yed¥ena tak, Ze majl jen jediny vystup, kter§ indikuje po¥adsvek na dal¥i orovné-
ni a p¥i poufiti p¥edvolby maximdlniho podtu orovnévaci{ch oykld se tento vystup jen zablo-
kuje. U n¥kterfoh typd brusek, zvlditd je-1li u slofitéjiich strojd nutno provdddt vice
riznjoh orovnéni, kterd mohou nevic nastévat asynchronnd, je stévajici uspo¥dddni nepou=
Zitelné.

Tyto nevyhody odstraﬁﬁde pFedmét vyndlezu, kterym je zaFizeni pro kontrolu orovnéni
gklddajicl se ze snimale chvdni, operadniho zesilovade, kompardtoru, m&¥idla a ¥itale. Je-
ho podstata spolivd v tom, Ze vyetup snima¥e chvdni je p¥ipojen na vstup hornofrekvenini-
ho £iltwu, jeho¥ vjstup je zapojen na vetup operadnfho zesilovale, na ktery Je soufasnd
zapojen vystup pdemové zddrie. Vystup opera¥niho zesilovale Je spojen jednak se vstupem
péamové zédrife a jednak se vstupem detekdniho obvodu, ktery je svym vystupem pFipojen jed=
nek na vstup kli&cvaoiho obvodu a Jednak na jeden vstup kompardtoru. Pomocny vetup kl{&o~
vaciho obvodu je p¥ipojen na prvni kliZovac{ vatup a na vystup klfSovaciho obvodu je p¥i-
pojeno m&¥idlo. Referen¥ni obvod je zapojen na druhy vetup komperdtoru, JehoZ vystup Je
spojen s jJednim vetupem druhého logického soudinu. Druhy§ vstup druhého logiokého soudinu
je spolu s indikac{ m¥¥eni p¥ipojen na vystup prvniho logického soudinu, JehoZ jeden
vetup je spojen s prvnim klfSovacim vstupem a druhy s druhym kl{3ovacim vetupem. Vystup
druhého logického soudinu je p¥ipojen na jeden vstup prvniho s8itacfho invertoru, na je=-
ho¥ 4ruhy vstup je sp&tnd pFipojen vystup druhého siitaciho invertoru, ktery Je také
_zapojen na vstup ¢itale, Vystup prvého sditaciho invertoru je p¥ipojen na jeden vatup
druhého siitaciho invertoru, na indikaci vypadku a na prvni vystup. Na druhy vetup dru-

' hého s¥itaciho imvertoru je zapojen prvni synchronisadni vetup, Druhy synchronizadni vstup
Je propojen se vstupem zadévaciho obvodﬁ, ktery je svym vystupem spojen se zadévacim vetu-
pem 3{tafe, jeho¥ vystup je pfipojen na porovnéveci obvod. Vystup tohoto obvodu je pFie
pojen jednak na t¥et{ vstup druhého séitacfho invertoru, jednek na indikaci pFfeplndni
{tale a jednek je spojen s druhym vystupem.

Pokrok dosa¥eny vyndlezcem spolivé v tom, Ze za¥izeni umoZnuje nezévisle ovlddat po-
Jadavek na dal¥f orovndni a informaci o dosafen{ pFedvoleného podtu orovnévacich oykld
a tak umo¥fuje prov4d¥t kontrolu orovnéni i u typld brousicich stroji, kde to d¥fve neby-
1o moZné,

Vynélez je zobrazen na vykresu, ktery p¥edstavuje p¥iklad uspo¥dddni za¥izeni pro

kontrolu orovnéni,

Za¥izenf pro kontrolu orovnini se sklédé ze snimale chvéni, operadniho zesilovale,
kompardtoru,mé¥idla a ditade., Vystup snimale 3 chvéni je p¥ipojen na vstup hornofrekvend-
niho filtru 4, Jjehoi vystup je zapojen na vsiup operaniho zesilovale 3, na ktery Jje sou-
Yasnd zapojen vystup phsmové zédrie 6 . Visfup operadniho zesilovade 5 Je spojen jednek
ge vatupem pdsmové zddrie 6 a jednak se vetupem detek&niho obvodu 7, ktery je svim vystu-
pem p¥ipojen Jednak‘na vstup kl{Sovaciho obvodu 8 a jednak na jeden vstup kompardtoru 10,
Pomocny vatup klidovaciho obvodu 8 Je bfipoden na prvni klifovaci vetup 22 a na vystup
k1fSovaciho obvodu & je p¥ipojeno m¥¥idlo 3. Referendni obvod 1l je zapojen na druhy
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vgtup kompardtoru 10, jehof vystup je spojen s jednim vstupem druhého logického soudinum

13+ Druhy vetup druhého logického sou¥inm 13 Je spélu 8 indikaci m&¥eni 14 p¥ipojen na
vystup prvniho logického soudinu 12, jehoZ Jeden vstup je spojen 8 prvinim kliZovacim
votupem 22 a druby s druhym kliGovacim vetupem 23. V§stup druhého logického soufimm 13
Je p¥ipojen ‘na jeden vetup prvniho s&itaéﬁo invertoru 15, na jehoZ druhy vstup je zpét-
nd p¥ipojen vystup druhého s¥itaciho invertoru 16, kitery je také zapojen na vstup Sitade
19, V§stup prvého s&:ﬂ_:aciho invertoru 15 Je pi"ipo;jén na jeden vstup druhého s¥itaciho
invertoru 16, na indikaci vypadku 17 & na prvni vystup 26. Na druhy vetup druhého séite-
ciho invertoru 16 Jje zapojen prvni synchronizadni vstup 24. Druh§ synchronizadni vstup ~
_25 Jje propojen se vstupem zaddvaciho obvodu 18, ktexry Je svym vystupem spojen ge zadéva-
cim vstupem 3itale 19, JehoiZ vystup je piipojen na porovnévaci obvod 20, Vystup tohote
obvodu je p¥ipojen jednak na t¥et{ vstup druhého s¥itacfho invertoru 16, Jjednaek na indi-
kaci pféplnéni $itade 21 a jednek je spojen s druhym vystupem 27.

Prvni a druhy klidovaci vstup 22, 23 se spolu s prvaim a druhym synchronizadnim
vetupem 24, 25 obvykle propojuji s vistupy ¥idicich obvodd brousiciho stroje a prvni
a druh§ vystup 26, 27 se propojuji se vetupy t&chto obvodd.

Pred zadétkem orovnivéni neni signdl ani na prvnim klidovacim vstupu 22, ani na
druhém kiilovacim vetupu 23. Tim je bez signdlu vystup prvniho logického soudinu 12,
a také vjstup druhého logického sou¥inu 13. Prvni a druhy s&itaci invertor 15, 16,
které jsou vézény tek, aby tvo¥ily klopn§ obvod, se uvedou do zdkladniho stevu signélem
na prvnim synchronizednim vstupm 24 . Tim se nastevi na vyetupu druhého sditaciho inver-
‘toru 16 logickd O a na vistupu prvnfho séitacibo invertoru 15 logickd 1. Signdlem p¥ivede-
nym na druhy synchronizadn{ vstup 25 se nastavi &itad 19 prost¥ednictvim zadévaciho obvo-
du 18, ktery miZe byt naprogramovén nap¥. vicepolohovym p¥epinalem do stavu urSeného vol-
bou v zadévacim obvodu 18, -

BShem orovnéni se dismantovy hrot, umistiny v t&lese orovnévale 2, dotyké.brousiciho
kotouSku 1 e nastévd Gbdr materiilu. Tim se rozechvivé celé téleso orovnévale 2. Vzniklé
kmity jsou snimdny snimadem 3 chvéni a p¥ivéddny na vstup hornofrekveniniho filtru 4 .
Hornofrekvendni f£iltr 4 spolu s pésmovou zédrii 6, kterd tvo¥{ zpétnovazebni &lének ope-
re¥niho zesilovale 5, z tohoto signélu vydsli u¥itedné frekvendni pdsmo a zesili jej.
Detekdni obvod ] pievede zesileny signdl do stejnosmérné oblasti a upravi jeJj pro daliddi
zpracovéni v kompardtoru 10, Mimoto se tento gignél vede na vstup klidovaeciho obvodu 8,
ktery je signfilem na prvnim klifovacim vstupu 22 otev¥en po celou dobu.orovnévéni a ddle
na mé:‘:"idlo,' které indikuje vroven signélu, snimeného snimafem chvéni 2o Blokovdni prvnim
kliSovacim vetupem 22 zaruduje, Ze méfidlo indikuje signdl odvozeny jen od orovnévém’.

a ne chvéni od jinych dinnosti brousiciho stroje.

Dojde-1i ke sniZeni trovnd signdlu na vystupu detekdniho obvodu 7 proti referen¥ni
hodnot$ p¥ivéddné z referendniho obvodu 11, vznikne na vystupu kompardtoru 10 signdl,kte-
r§ zpracuje druhy logicky soudin 13. Na druhy vetup logického goudinu 13 se pFivéafl sig-
nél, ktery vzniké aloudenim signéiu z prvaniho kliSovaciho vstupu 22 trvajici celou dobu
orovndvéni se signdlem z druhého kli¥ovacihe vstupu 23, ktery trvd po dobu pfejeti brou-
giciho kotouSku 1 ned t&lesem orovnévale 2. 7{m se dosahuje, ¥e k dal¥imu zpracovéni jsou

propudtdny druhym logickym souSinem 13 jenom signédly, které odpovidaji skuteSnému orovné-
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n{ a zablokuji se neZddouci signdly, jako je nap¥, signdl vznikajici p¥i vyjeti télesa

orovnévale 2 mimo brousici kotouSek 1, nebo projeti broasiciho kotou¥ku 1 nad it&lesem
orovnévade 2 p¥i normélnim brouleni,

P¥i preruseni orovméviéni nap¥iklaed vlivem vydrolenych kotoudkd nebo Jiné nerovnosti
povrchu, projde vy¥e popsanym Fet¥zcem signdl a% na vstup prvniho sditaciho invertoru 15
a klopnd funkoe mezi prvnim a drohym séitacim invertorem 15, 16 zpisobi, Ze po ukonfeni
orovnévén{ zistane na vystupu prvniho s¥itaciho invertoru 15 logické O a na vystupu druhé-
ho sitaciho invertoru 16 logickd 1. Tento stav se indikuje indikétorem vypadku 17 jako po-
rucha v orovnévéni a asocudasnd se prostiednictvim prvniho vystupu 26 zeavédi do ¥idicich ob-
vodl obrébdciho stroje, které meji za kol za¥adit daldi orovnévaci oyklus. O tom, Ze je
dal¥i orovnévaci cyklus za¥azen, informuji ¥{dici obvody brousiciho stroje za¥izeni pro
kontrolu orovnévéni tim, %e je na prvni synchronizadni vstup 24 p¥iveden logicky signél,
kter§ jej ustavuje do vychoziho stavu, Byl-li pPedtim vystup druhého séitaciho invertoru
16 vybuzen vypadkem orovnévéni do stavu logické 1, dojde pieshodem logické 1 na logickou

0 k posunu stavu Sitade o Jednidku smérem k O.

P¥i vicendsobném orovndvini se popsany d8j opakuje, af jedno z orovndvéni je bezvad-
né., Potom se orovnéni kond{ a §itad se vrac{ signdlem na prvnim synchronizadnim vetupu 24
do vychoziho stevu. P¥i znadném poskozen{ brousiciho kotoudku ) klesne obsah &i{tale aZ do
stavu O, Tento stav je vyhodnocen porovnivacim obvodem 20, ktery p¥i stavu O dévd na svém
vystupu signdl, Ten jednak prosffednictvim druhého vystupu 27 informuje ¥idici obvody brou=-
siciho stroje, Ze piredvoleny podet orovndni je dosafen a Jednak nastavuje na vystupu drﬁf
hého s&itaciho invertoru 16 trvaele logickou O, Tim je dosaZfeno, Ze p¥i piichodu jekychko~-
liv jinych impulsd na vetupy druhého s¥itaciho invertoru 16 nemife na Jeho vystupu dojit
ke zm3n&, kterou by mohl vyhodnotit dital.

PREDMET VYINALEZU

Zg¥izeni pro kontrolu orovnini sklédajici se ze snimade chvdni, operainiho zesilovade,
kompardtoru, mé¥idla a &itae, vyznadené tim, Ze vystup snimale (3) chvéni je p¥ipojen
na vstup hornofrekvendniho filtru (4), JehoZ vystup je zapojen na vstup operadniho zesi-
lovade (5), na ktery je souSasn¥ zapojen vystup pdsmové zédrie (6), vystup opera&niho ze=
sllovade (5) je spojen jednak se vstupem pdsmové zddrie (6) e jednak se vstupem detekdni-~
ho obiodu (7)y ktery je svym vystupem p¥ipojen jednak na vstup kliovaciho obvodu (8)

a jedéﬁii&ﬂ%& kompardtoru (10) a pomocny vetup kli¥ovaciho obvodu (8) Je p¥ipojen na
prvni klfovaci vetup (22) a na vystup kliSovaciho obvodu (8) Je p¥ipojeno m&¥idlo (9),
p¥idemf referendni obvod (11) je zapojen na druhy vstup kompardétoru (10), jehoZ vystup Je

spojen s jednim vetupem druhého logického soudinu (13) a druby vstup druhého logického

souSinu (13) je spolu s indikaci méY¥eni (14) p¥ipojen na vystup prvniho logického soudi=
nu (12), jeho¥ jeden vstup je spojen s prvnim kliovacim vstupem (22) a druhy s druhym
kliovacim vetupem (23) a vystup druhého logického soudinu (13) je pfipojen na jeden



. 198 9388
vstup prvniho editaciho invertoru (15), na Jeho# druhy vstup je zp¥tn¥ pFipojen vystup

druhého s€itaciho invertoru (16), ktery je také zapojen na vstup itae (19) a vystup
prvého siitaciho invertoru (15) je pFipojen na jeden vstup druhého s8itacfho invertoru
(16), na indikaci vypadku (17) a na prvn{ vystup (26) a na drub§ vetup druhého s¥{taci-
ho invertoru (16) Jje zapojen prvni synchronizadni vstup (24), nadei druhy synchronizadni
vetup (25) je propojen se vstupem zadédvaciho obvodu (18), ktery je svim v¥stupem spojen
se zaddvacim vetupem Eitale (19), jehoZ vystup je pF#ipojen na porovnévaci obvod (20)

a vystup tohoto obvodu je p¥ipojen jednek na t¥eti vstup druhého sditaciho invertoru
(16), jednak na indikacl p¥eplnéni &ftade (21) a jednak je spojen s druhym vystupem (27).

1 vikres
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