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L’ invenzione concerne dei mezzi di supporto, ossia un
attrezzo per supportare un oggetto, particolarmente un
veicolo a due ruote, quale una bicicletta.

Lo stato della tecnica comprende banchi da lavoro, suil
quall vengono posizicnate le biciclette per la manuten-
zione, o lo smontaggio di parti da riparare, © sosti-
tuire.

Sono inoltre noti dei supporti per biciélette dotati di
forcella impegnabile sull’asse della ruota anteriore.
I supperti di tipo noto presentano carenze consistenti
principalmente in una certa difficeclta di impiego in
quanto, per ragioni costruttive e di ingombro, sono
utilizzabili esclusivamente in officina.

Uno scopo della presente invenzione & di trovare.un
supporto, in particolare per biciclette, che superi le
carenze sopra evidenziate.

Secondo l1’invenzione, sono previsti mezzl di supporto,
particolarmente ma non esclusivamente per un telaio di
bicicletta, comprendenti una base, stabilmente accop-
piabile ad un piano di riferimento, un corpo di suppor-
to estendentesi in elevazione rispetto a detta base e

mezzi a morsa atti a serrare parte di un oggetto da
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suppocrtare.

L"adozione deil mezzi a morsa rende particolarmente sem-
plice e stabile il serraggio di una parte di un corpo
di telaio da bicicletta. |

Preferibilmente, la forma del corpo di supporto & al-
lungata e la base formata da piedi orientabili che in-
cernierati in modo da potere essere ruotati da una po-
sizione di apertura, ad una posizione di chiusura nella
quale 1 piedi sono ripiegati lungo 1'esternc del cor-
po.

In tal modo la posizicne di chiusura risulta partico-
larmente compatta e quindi il maneggio ed il traporto
sono notevolmente semplificati.

In una versione vantaggicsa, il corpo & vantaggiosamen-
te telescopico, in modo da consentire una ulteriore no-
tevole riduzione di ingombri nella posizione di chiusu-
ra.

Inoltre, 1 mezzi a morsa sono vantaggiosamente dotati
di mezzi di posizionamento angolare, per consentire
all’utente di posizionare 1l'oggetto da supportare nel
modo piu comodo a seconda delle necessita.
L'invenzione potra essere meglio compresa ed attuata
con riferimento ai disegni allegati, che ne illustrano
a titolo esemplificativo una forma esecutiva di attua-

zione, in cui: Figura 1 & una sezione longitudinale di
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un supporto nella condizione aperta di lavoro; Figura 2
& una sezione longitudinale di un attrezzo di supporto
nella condizione chiusa di trasporto; Figura 3 € una
sezione longitudinale interrotta ed ingrandita di una
morsa fissata all’estremitd di un braccio dell’attrezzo
di supporto, nella condizicone aperta; Figura 4 & una
sezione come quella di Figura 3 ma relativa alla sola
morsa nella condizione di chiusufa; Figura 5 e la se-
zione V-V, deviata, di Figura 3; Figura 6 e 7 sono vi-
ste frontali interrotte della morsa nella condizione di
chiusura su un elemento tubolare; Figura 8 €& una sezio-
ne ingrandita ed interrotta di una parte superiore del
corpo dell’attrezzo di supporto; Figura 9 & una sezione
longitudinale di una parte inferiore del corpo dell’at-
trezzo; Figura 10 & la sezione X-X di Figura 9.

Un attrezzo di supporto 1 comprende una base 2 formata
da piedi 3 incernierati ad un elemento di estremita 4
di un corpo tubolare 5 in corrispondenza di perni 6
tramite elementi angolari 7 disposti in modo tale che,
quando i piedi 3 sono in posizione ;U. apertura, un
anello 8 possa accoppiarsi alla loro superficie esterna
per mantenerli aperti, mentre, quando i piedi 3 sono
nella loro posizione di chiusura, rappresentata in Fi-
gura 2, 1 piedi 3 si trovano sostanzialmente disposti

parallelamente rispetto all’asse del corpo tubclare




5. Il corpo tubolare 5 & telescopico, ossia riceve in-
ternamente a scorrimento un ulteriore corpo tubolare 9
che puo essere bloccato agendo su mezzi di bloccaggio a
ghiera 10 fissati all’estremita del corpo tubolare 5
opposta rispetto all’elemento di estremita 4.
L'ulteriore corpo tubolare 9 é& dotato, alla sua estre-
mita esterna rispetto al corpo tubolare 5, di un giunto
a cerniera 11 che porta un braccio 20 ruotabile di cir-
ca 90° rispetto all’asse dei corpi tubolari 5 e 9, in
modo da risultare sostanzialmente ortogonale al piano
di appoggio dei piedi 3, cioceé disposto in posizione so-
stanzialmente parallela al piano di appoggic con 1'at-
trezzo 1 in posizione di apertura. In tale posizione,
il braccio 20 presenta il ghjnto a cerniera 11 ruotato
ih modo da impedire al braccio 20 di rientrare nel cor-
po tubolare 5.

L’ estremita del braccio 20 che non ¢ occupata dal giun-
to a cerniera 1; ¢ munita di mezzi a morsa 12 compren-
denti una coppia di ganasce 13 azionabili in apertura
ed in chiusura tramite una leva 14 agente su una vite
di manovra 15.

Con riferimento in particolare alla Figura 2, & illu-
strato come l’estremita del braccio 20 che porta i mez-
zi a morsa 12 sia dotata, alla base dei mezzi a morsa,

di un piattello 16 di arresto, libero di compiere limi-




tatl spostamenti assiali sul braccioc 20, sotto l'"azione
di una molla di richiamc 17 che passa attraverso un
foro 41 del piattellc 16 e collega un perno 40 del
piattello 16 con i mezzi a cerniera 11 tramite una vite
42 di fissaggio impegnata sui mezzi a cerniera 11.
Tali spostamenti consentono ad un bordo esternc 18 del
piattello 16 rivolto verso 1 mezzi a cerniera 11 di im-
pegnare estremita 19 dei piedi 3 quando lfattrezzo 1 &
in posizione di chiusura. |

Con riferimento alla Figura 3, é-illustrato come 1l
piattello 18 sia fissato ad un corpo 21 dei mezzi a
morsa 12 avente un dado 30 nel gquale & impegnata una
zona di estremita della vite 15 di manovra ed al gquale
€ solidale una delle ganasce 13. L'altra ganascia 13 e
invece supportata ad un cocrpo di guida mobile 22 impe-
gnante l'altra estremita della wvite 15 e f{rascinabile
lungo 1’asse di essa in una direzione F per 1’apertura
o la_chiusura.

Tra le ganasce 13 & interposta una molla 29 éonica, av-
volta sulla vite 15 di manovra, che tende a mantenere
le ganasce 13 in posizione reciprocamente distanzia-
ta.

Come illustrato nella Figura 4, le ganasce 13 hanno una
superficie interna 23 tale da permettere’ loro di ser-

rarsi su un elemento 24 di telaio per biciclette.




Alla superficie del piattellc 18 opposta ai mezzi a
morsa 12 sono previsti mezzi di posizionamento angolare
25 dei mezzi a morsa 12 rispetto al braccioc 20. I mezzi
di posizionamento angolare 25 comprendono un elemento
tubolare che si sviluppa internamente al braccio 20, é
centrato rispetto ad esso da anelli 26 e presenta
1’estremitad opposta al piattello 18 munita di intagli
27 ampi quanto basta per impegnare una appendice 28
spiccante dall'estremita dei mezzi a cerniera 11, van-
taggiosamente costituita da una vite senza testa, o da
un granc filettato. In questo modo, gquando i mezzi a
morsa 12 vengono sfilati verso 1l’esterno del braccio 20
contro lfazione della molla 17, & possibile ruotarli
angqlarmente rispetto all’asse del braccio 20 per posi-
zionare le ganasce 13 rispetto al piano di appoggic dei
piedi 3 in una posizione voluta. Cid consente di rego-
lare angolarmente la posizione dell’elemento di telailo
24 nel verso indicato dalla freccia F1l nelle Figure € e
7, o in verso opposto, in modo da garantire all’utente
facilita di posizionamento della bicicletta per la ma-
nutenzione, © la riparazione di parti di essa. Inoltre,
la particolare conformazione dei mezzi di posizionamen-
to angolare 25 consente di ottenere stabilita nella po-
sizione angolare prescelta, che viene mantenuta

dall’ accoppiamento di unc degli intagli 27 nell’appen-




dice 28.

Come rappresentato in Figura 8, i mezzi di bloccaggio a
ghiera 10 comprendonc un corpo di ghiera 31 impugnabile
dall’operatore ed impegnato in un tratto filettato 32
di un manicotto 33 fissato tramite vite 35 ad un’estre-
mita del corpo tubolare 5 opposta all’estremita inte-
ressata dai piedi 3. Il corpo di ghiera 31 & dotato di
un’estremitd conica 34 atta a serrare un elemento di
attrito 36 contro un tratto di superficie esterna del
braccio 20. L’elemento di attrito 36 e formato da una
bussola conica che presenta una soluzicne di continuita
periferica per risultare elasticamente espandibile e
ritraibile ed & dotata di un risalto anulare 39 che si
impegna in una corrispondente sede anulare del manicot-
to 33 e funge da mezzo antisﬁlamento per la bussola
stessa quanto il braccioc 20 ed eventualmente 1'ulterio-
re elemento tubolare 9 vengono fatti scorrere assial-
mente all’interno del corpo tubolare 5.

Con riferimento alle Figure 9 e 10 é evidenziato che i
perni €6 di incernieramento degli elementi angolari 7
dei piledi 3 sono inseriti a forzamento in parti
dell’elemento di estremitd 4 definenti nicchie 37 atte
a ricevere a misura un membro 38 di ciascun elemento
angolare 7. La disposiziqne & tale che il membro 38

presenta la sua superficie esterna vantaggiosamente
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conformata a porzioni cilindriche per risultare accop-
piabile in modo liberé, ovvero con leggera interferenza
radiale, con la superficie interna dell’anello 8. Cio
per ottenere uno stabile posizionamento degli elementi
angolari 7, e dungue del piedi 3, nella posizicne di

apertura.
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RIVENDICAZIONI
1. Mezzi di supporto, particolarmente ma non esclu-
sivamente per un telaio di bicicletta, comprendenti una
base (2), stabilmente accoppiabile ad un plano di rife-
rimento, un corpo (5, 9, 20) estendentesi in elevazione
rispetto a detta base (2) e mezzi a morsa (12) atti a
serrare parte di un oggetto (24) da supportare.
2. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 1, in
cul detta base (2) comprende una pluralitd di piedi (3)
accoppiati a cerniera (6) a detto corpo (5, 9, 20) e
ruotabili per assumere una posizione di apertura nella
quale essi sono ruotati in allontamento da detto corpo
{5, 9, 20} ed una posizione di chiusura nella quale
detti piedi (3) possono giacere sostanzialmente paral-
lelameqte a dettQ corpc (5, 9, 20).
3. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 2, in
cui tra detti piedi e detto corpo (5, 9, 20) sonoc in-
terposti elementi angolari (7).
4. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 3, in
cul detti elementi angolari (7) presentano rispettivi
membri {(38) inse;iti ciascuno in mezzi a nicchia (37)
di detto corpo.
5. Mezzi di supporto secondo una delle rivendicazioni
precedenti; in cul sono previsti mezzl stabilizzatori

in apertura (8) disposti per stabilizzare detti piedi
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{3} nella posizione di apertura.

6. Mezzi di supporto secondce la rivendicazione 5 ed
una delle rivendicazioni 3, oppure 4, in cui detti mez-
z1 stabilizzatori in apertura comprendono un anello (8)
esterno rispetto a detto corpo (5, 9, 20), libero di
scorrere assialmente rispetto ad esso ed in grado di
impegnare, con la propria superficie interna, le supe-
rffici esterne di detti elementi angolari (7).

7. Mezzi Ai supporto secondo una delle rivendicazioni
precedenti, in.cui detto corpo (5, 9, 20) comprende un
membro tubolare (5), dotato di un elemento di estremita
(4) .

8. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 7, in
cul detto membro tubolare (5) riceve assialmente in
modo telescopico un ultericre membro (9).

9. Mezzi di supporto secondo le rivendicazioni 7 e 8,
in cul tra detto membro tubolare (5) e detto ulteriore
membro (9) sono perifericamente interposti mezzi di
fissaggic a ghiera (10).

10. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 9, in
culi detti mezzi di fissaggic a ghiera (10) comprendono
una bussola (36} espandibile elasticamente e dotata di
mezzi antisfilamento {39) da un corpo di manicotto (33)
solidale a detto membro tubclare (5).

11. Mezzi di fissaggio secondo la rivendicazione 8, in

11




cul detto ulteriore membro (9) presenta un prolungamen-
to a forma di braccio (20).

12. Mezzi di supporto secondo la rivendicazione 11, in
cul tra detto ulteriore membro (9) e detto braccio sono
interposti mezzi a giunto (11) di cefhiera.

13. Mezzi di supporto secondo una delle rivendicazioni
il, oppure 12, in cui detto braccio (20) presenta di-
mensioni este%ne tali da potere esSeré alloggiato in
modo telescopico internamente a detto membro tubolare
(5).

14. Mezzi di supporto secondo una delle rivendicazioni
precedenti.e comprendente inoltre mezzi di regolazione
angolare (25, 27, 28) per regolare e as;icurare la po-
sizione angolare di detti mezzi a m¢rSa_rispetto a det-
to corpo (5, 9, 20).

15. Mezzi di supporto secondo la r}vendicazione 14, in
cul detti mezzi di regolazione aﬁgolére (25, 27, 28)
comprendbno,un elemento (25) inserito internamente a
detto braccior(ZO) solidale a detti mezzi a morsa (12)
per assumere posizioni angolari preétabilite rispetto
al braccio (20).

l6. Mezzi di supporto secondo la rivendica;ione 15, in
cui detto elemento (25) & dotato di intagli (27) longi-
tudinali atti ad impegnarsi in mezzi di riscontro (28)

fissi di detto braccio {(20).

12
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17. Mezzi di supporto secondo una delle rivendicazioni
da 14 a 16, in cui detto elemento.(25) é intercénnesso
a detto braccio {(20) tramite mezzi elastici (li).

18. Mezzi di supporto secondo una delle fivendicazioni
precedenti e comprendente inoltre mezzi di ritegno (18)
per mantenere detti piedi (3) in getta bosiiione di
chiusura.’

19, Mezzi di Sﬁpporto secondo la rivendicazione 18, in
cui detti mezzi di ritegno comprendono un bordo (18)
asscciato a detto corpo (5, 9, 20)Le rivqlto verso det-
ti piedi (3). h

20. Mezzi di- supporto seconao le rivéndicaziéni 17 e
19, in cui detto bordo (18) & solidale a detti mezzi a
morsa (13). | ‘

Medena, 25 DIC, 1997

" Per incarico

LUPPI & CRUGNOLA

STUDIO SSOCIATO
Via Virgilo, 56/F1 - 41100 MODENA
Dolt. ingl Luigi Luppi
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