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(54) Otoény nosnik

(57) Podstata Yefenf spo&ivd v _tom, %e vidlice

suvnd ulo¥end na vodicich ty&ich nosného té-

lesa manipulédtoru, opat¥end na jednom rame-

ni vnit¥nim pohybovym zévitem, do né&hoZ za-

pad4 pohybovy Eroub, prochdzejici nosnym

t&lesem manipuldtoru mezi vodicimi tydemi,

pevné spojeny elektromotorem, je na Cele

opatfena pfimym ozubenim, které zapadd

do &elniho ozubeni nosniku, oto&n& uloZeného

na &epu prochizejicim pevnou vidlici, ~
kterd je nasunuta na vodicich ty&ich ‘\\
mezi rameny vidlice a znehybné&na upinacimi

Srouby.
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Vynélez se tyk4d oto&ného nosniku pro pfendZeni b¥emen, ktery je ulo¥en na vodicich
ty&ich nosného télesa manipuldtoru jako kone&ny &len.

V soulasné dob& jsou zndmé manipuldtory se Zesti stupni volnosti, kde jednotlivé stupné
Jsou ovliddany hydraulicky. Jde o za¥fzeni sloZitd a ndkladn&. Vyndlez je ur&en pro jednote-
lovy manipuldtor, ktery je konstruovén tak, ¥%e nosné téleso manipuldtoru ukondené kleZtinami,
je otoné uloZené a vertik4ln& posuvné na stojanu. Toto za¥fzenl pracuje spolehliv& v auto-
matickém reZimu. Jeho nevfhodou je, %e p¥endfieni bfemen probfh4d pouze po kru¥nici.

Tyto nevfhody odstraiuje otoiny nosnfk podle vyndlezu ulofeny na vodicich ty&ich nosného
t&lesa manipuldtoru, jehof podstata spodivd v tom, %e vidlice , suvn& uloZend
na vodicich ty€ich nosného t&lesa manipuldtoru, opat¥end na jednom rameni vnit¥nim pohybovym
zdvitem do n&ho¥ zapadd pohybovy ¥roub, prochdzejici nosnym t&lesem manipuldtoru mezi
vodicimi tyZemi, pevn& spojeny s elektromotorem, je na &ele opatfena p¥imgm ozubenim, které
zapadd do Selnfho ozubeni nosniku oto&n& ulo¥eného na &epu prochdzejifcim vidlic{f, kterd je
nasunuta na vodicfich ty&ich mezi rameny vidlice a znehybn&na upinacimi Zrouby.
Takto provedeny manipuldtor zisk&v& mechanicky dal3f stupef volnosti, &f{m%¥ je umoZn&no ptre-
néSeni bfemen z plochy mezikruff, které je déno rozdilem radiusl mezi vzp¥imenym a sklopenym
nosnikem. Hmotnost b¥femene je dédna z4t&¥ovym diagramem za¥izeni.

Na pfiloZeném vykrese je zndzorn&no p¥fkladné provedeni otoného nosniku podle vyndlezu,
kde obr. 1 pfedstavuje pldorys a obr. 2 osovy fez.

Na vodicich ty&ich 2 pevn& p¥ipojenych k &Astednd& zakreslenému nosnému t&lesu 3 manipu-
l4toru pomoci ¥roub® 12, je nasunuta pevni vidlice 4, kterd je na vodicich ty&ich 2 znehybné&na
pomoci upinacich Sroubd 1l1. Na vodicich ty&ich 2 je ddle nasunuta vidlice 5, kter4d je na jed-
nom rameni opatfena vnit¥nim pohybovym zdvitem a na &eln{ stran& pfimym ozubenfm 10. Pohy-
bovy Zroub 1, opatfeny zdvitem o stejném smyslu stoupdnf, je umistdn mezi vodicimi tydemi 2,
prochézi ramenem nosného t&lesa 3 manipulétoru a je spojen s elektromotorem 8. Pohybovy
§roub 1 je zaSroubovadn do vnit¥nfho pohybového z4vitu ramene vidlice 5. Pevnou vidlici 4
na protilehlé stran& oproti otvorim pro vodici tyde 2 prochdz{i &ep 6, na kterém je oto&n&
uloZen nosnik 7, ktery je na jednom konci opatfen Zelnym ozubenfim 9. Celn{ ozuben{ 9 nosni-
ku 7 zapadd do p¥i{mého ozubenf 10 vidlice 5.

Elektromotor 8 udil{ rota¥ni pohyb pohybovému Sroubu 1 na jednu nebo druhou stranu a p¥es vnit¥n{

pohybovy zdvit vidlice 5 posouvd vidlici 5 na vodicich ty&fch vpravo nebo vlevo.
Tento pohyb se prostfednictvim ozubeného p¥evodu piimého ozubenf 10 a delnfho ozubeni 9

p¥end¥f na nosnik 7, kterym se ot&%{ kolem Zepu 6 na jednu nebo druhou stranu.
Vyndlez je urden pro p¥enéd¥eni b¥emen v okruhu pisobnosti oto&ného nosniku 1.
PREDMET VYNALEGZU

Otoény nosnik, uloZeny na vodicich ty&fch nosného t&lesa manipuldtoru s elektromotorem,
vyzna&eny tim, ¥e jej tvo¥{ vidlice (5), suvnd uloZeni na vodicfch tydich (2) nosného t&lesa
(3) manipulétoru, opatfend na jednom rameni vnit¥nfm pohybovym z&vitem, do n&ho%¥ je za¥roubovén
pohybovy Zroub (1), prochdzejici nosnym tZlesem (3) manipuldtoru mezi vodicimi ty&emi (2),
pevn& spojeny s elektromotorem (8), pfifemZ vidlice (5) je na &ele opat¥ena p¥imym ozubenim
(10), které zapadd do &elniho ozubeni (9) nosniku (7) oto&n& uloZeného na &epu (6) prochdzeji-
cim pevnou vidlic{ (4), kterd je nasunuta na vodicich ty¥fch (2) mezi rameny vidlice (5)

a znehybné&na upfinacimi 3rouby (11).

1 vykres
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