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(54) Pydrilld kulkevan tySkoneen tybtétekevén elimen ripustus - Upphéngning
av ett arbetande organ p& en hjulburen arbetsmaskin

Keksinndn kohteena on pyorilld kulkevan tySkoneen kasvistoa tydstévan ja/
tai kerasvan elimen ripustus, jossa tydtdtekevd elin on ripustettu suun=

taisvipujen fai vastaavien varaan, jotka suuntaisvivut on yl&pdsdstaén ni-
veldity tyokoneen runkoon ja jotka suuntautuvat alavilistoon fy&koneen

ty®dkulkusuuntaan ndhden.

Raskaita traktorivetoisia fai omalla kdyttdvoimallaan kulkevia sadonkdsit-
tely- tai maanmuokkauskoneita kdytettdessd on ongelmana tydtatekevan eli-
men rikkoutumisalttius. Mainituntyyppisten koneiden tydnopeus on 6..8 km/h
kokonaispainon ol lessa useita tonneja kun |asketaan mukaan mahdol!inen
vetotraktori. Tyotétekevdn elimen, esimerkiksi terdpalkin, lieridteradn,
kokoojalaitteen tms. +8rmitesss esteeseen, useimmiten kiveen, on rikkoutu-

misvaara ilmeinen.

Esim. keveissd, traktoreiden 3-pistelaitteisiin kiinnitettdvissd sadonkor-
juulaitteissa kuten niittokoneissa kdytetdan yleisesti jousikuormitukseen

perustuvaa laukaisulaitetta tydtétekevan el imen suojaamiseksi tormdyksilta.
T5118in niittokoneen terdn kohdatessa esteen tapahtuu laukaisu ja koko te-

rapalkki kdantyy takaviistoon vaakatasossa; se ei siis nouse esteen ylitse.
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Traktori joudutaan pys&dyttsmssn ja esim. taaksepdin ajaen saadaan laukai-

sulaite jdlleen pit&vasn otteeseen.

Edel1d selostetut mekanismit eivat sovellu raskaisiin koneisiin, jotka

on tarkoitettu keskeytymittdmédsn tehokkaaseen ty6hodn, Tystdtekevan el imen
massa on merkittdvésti suurempi verrattuna esim. edel |3 esitettyyn niitto-
koneen terdsn. T&std seuraa se, etti tunnetuntyyppinen jousikuormitteinen
laukaisumekanismi toimii joko |iian herkssti tai, jos se kiristetssn riit-
tévéén pitoon, se menettsds suojaavan vaikutuksensa, Joka tapauksessa tys-

hén tulee keskeytyksi&, jotka oleellisesti pienentdvdt tydsuoritusta.

Esill&d olevan keksinnén tarkoituksena on edel |5 i Imenneiden ep&kohtien
valttdminen ja ty&titekevdn elimen tormdyskohdan rikkoutumisen estéminen.
Tdssd tarkoituksessa keksinndlle on padasiallisesti tunnusomaista se,
ettd suuntaisvivut on alapdsstssn suoraan niveldity tydtatekevasn eli-

meen.

Keksinndn mukaisesti tydtdtekevdlle elimelle saadaan edullinen taakse yla-
viistoon suuntautuva joustoliike. Tamdn joustoliikkeen ansiosta voidaan
tormdyskohteen esim. terapalkin, lieridterédn, kokoojalaitteen tms. suh-
teellisen pieni muutaman sadan kilogramman massa pitad erill&&n koneen
muusta, usean tuhannen kilogramman massasta. Lis#ksi tybtétekevad elin

nousee esteen ylitse aiheuttamatta keskeytysts ty&suoritukseen,

Seuraavassa keksintdsd selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla ohei-
sen piirustuksen kuviossa esitettyyn keksinndn erdsseen sovellutusesi-

merkkiin, johon keksintdd ei ole tarkoitus mitenksan rajoittaa.

Kuvio | esitt8d sivukuvantona traktorivetoista leikkuukonetta, johon kek-
sinndn mukaista tydtatekevsn elimen, t&ssi tapauksessa terédpalkin, ripus-

tusta on sovellettu.
Kuvio 2 esitt&s samaa kuin kuvio | ylh&si+s nahtynd.

Kuvion mukaista leikkuukonetta vedetasn puomista 12. Puomiin kiintessti
liittyvd runko || koneistoineen kulkee traktorin vetimsni pydrien |10 p&al-
1A, Tybtdtekevd elin, t&ssd tapauksessa leikkuuters 2 on kKiinnitetty teik-
kuupdydan | etureunaan, joka kokonaisuus |iukuu mahdo!|isen esteen ylit-
56 leikkuupdyddn alapintaan kiinnitettyjen jalasten 3 varassa. Suuntais-
vivut sijaitsevat olennaisesti symmetrisesti tySkoneen pituuskeskiakse-

liin ndhden.
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Viitenumero!ia 8 on merkitty takimmaista suuntaisvipuparia. Suuntaisvipu-
pari 8 on kiintedsti liitetty vaants jaykkasn akseliin 4, joka puolestaan
on laakeroitu koneen runkoon Ii. Aivan samoin on +oinen suuntaisvipupari

9 taakeroitu akselilla 5 koneen runkoon It

Leikkuupdyts | siihen kiinte&sti liittyvine elimineen on ripustettu suun-
taisvipuparin 8 alap&dssa olevalla, koneen pituusakselin suhteen olen-
naisesti symmetrisesti sijaifsevalla laakeriparilla 6. Leikkuupdydan |
etureunan ripustus on jérjestetty aivan vastaavasti suuntaisvipuparin 9

alapéédssa olevalla laakeriparilla 7.

Leikkuupdydédn | ja siihen Kiinteast! liittyvien elimien kuten leikkuuteran
2 korkeutta voidaan s&&ts& sylinterilid 16, joka on toisesta p&adstddn nive-
I8ty koneen runkoon toisen pdan nojatessa hahloon 17, joka puolestaan on
kiinnitetty johonkin nelj&sté koneeseen kuuluvasta suuntaisvivusta 8,9

ulokkeen 19 avulla.

Voimansiirto leikkuuterdsn 2 ja mahdollisiin muihin leikkuupdydén elimiin
tapahtuu tunnettuja voimansiirtoel imid kdyttden. Oleellista leikkuukoneen
sisiisen voimansiirron jérjestelyssd on se, etté kayttdakseli sijoitetaan
esim. nivelpisteeseen 4 ja vastaavasti kaytettsavs akseli nivelpisteeseen 6
tai vastaavasti kdyttavad akseli nivelpisteeseen 5 ja kdytetty akseli ni-
velpisteeseen 7. Voimansiirto voidaan ratkaista my&s kuviosta 2 nakyvalla
tavalla, jonka mukaisesti osalla 12 on t+unnettu voimansiirtoakseli 20 se-
k3 kulmavaihde 21, josta tunnettu nivelakseli voidaan suoraan yhdistaa

tydtitekevddn elimeen 1.

Tydtatekevén el imen rikkoutumisen estdvan taakse yléviistoon suuntautuvan
viistdliikkeen joustavuutta voidaan vield lisata siten, ettd sijoitetaan
vetojousi (el esitetty) nivelpisteiden 4 ja 7 valille. Talidin leikkuupdy-
+5 | siihen kiinnitettyine tydtétekevine elimineen 2 saadaan kevyesti kos-—
kettamaan maata ja mydtdilemddn jalastensa 3 avulla herkdsti epdtasais-

takin maastoa.

Keksints ei rajoitu ede!ld vain esimerkin vuoksi selostettuihin yksityis-
kohtiin, jotka voivat vaihdella seuraavassa esitettyjen patenttivaatimus-

ten masrittamsn keksinnd!lisen ajatuksen puitteissa.



58706

Patenttivaatimukset

I. Pydrilld (10) kulkevan tydkoneen kasvistoa ty6stévan ja/tai kerd&vén
elimen (1,2) ripustus, jossa ty&tstekevs elin (1,2) on ripustettu suuntais-
vipujen (8,9) tai vastaavien varaan, jotka suuntaisvivut (8,9) on yla-
pddstdén niveldity tybkoneen runkoon (I1) ja Jotka suuntautuvat alaviis-
toon tydkoneen tyokulkusuuntaan ndhden, tunnet t u siitd, etts
suuntaisvivut (8,9) on alapd&stssn suoraan nivelsity Tydtdtekevasn el i~

meen.

2. Patenttivaatimuksen | mukainen ripustus, tunnettu siits, etts
ripustuksen vdistsliikkeen joustavuuden 1is&&miseksi on suuntaisvipui-
hin (8 ja/tai 9) sovitettu vaikuttamaan Jousilaite, sopivimmin vetojou-

Si.

3. Patenttivaatimuksen | tai 2 mukainen ripustus, * unnet t u siita,
ettd elimen, kuten leikkuutersn (2) tydkorkeus on jarjestetty suuntais-
vipuun tai -vipuihin (8,9) vaikuttavalla sddtbelimel 18, kuten tydsylin-

terilla (16), joka sallii yldviistoon tapahtuvan joustoliikkeen.

4. Patenttivaatimuksen |, 2 tai 3 mukainen ripustus, tunnettu
siitd, ettd tystatekevsn elimen voimansiirto on jarjestetty niin, etta
kayttdakseli on sijoitettu suuntaisvivun (8;9) ylemp&d&dn nivelpisteeseen
(4;5) ja kdytettdvd akseli saman suuntaisvivun (8;9) alempaan nivelpistee-

seen (6;7).

Patentkrav

l. Upphdngning av ett véxter bearbetande och/eller uppsamlande organ (1,2)
pd en hjulburen (10) arbetsmaskin, d&r det arbetande organet (1,2) &r upp-
héngt pa parallellia armar (8,9) eller motsvarande, vilka (8,9) i &vre
dnden &r ledade vid arbetsmaskinens stomme (1!) och vilka &r riktade snett
neddt i foérhdllande till arbetsmaskinens arbetskdrriktning, K& nne -

t ecknad dérav, att de parallella armarna (8,9) i nedre &nden &r

direkt ledade vid det arbetande organet.



i 58706

2. Upphdngning enligt patentkravet I, kdanne + ecknad dirav,
att en fjaderanordning, l&mpligen en dragfjéder &r anordnad att pdverka
de parallella armarna (8 och/eller 9) fér att dka smidigheten av upp-

hsngningens pareringsrorelse.

3. Upphangning enligt patentkravet | eller 2, kdnnetecknad
dsrav, att organets, exempelvis ett skirbetts (2) arbetshdjd &r installd
medelst ett pd parallellarmen eller -armarna (8,9) verkande reglerings-
organ, exempelvis en arbetscylinder (16), som +il18ter en fjddrande rdérelse

snett uppat.

4. Upphéngning enligt patentkravet 1, 2 eller 3, kdannetecknad
dirav, att kraftdverfdringen +i11 det arbetande organet &r anordnad sd,
att en drivaxe! &r placerad vid parallellarmens (8;9) dvre tedpunkt (4;5)

och en axel som skall drivas vid samma parallellarms nedre ledpunkt (6;7).
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Fig 2
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