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一种水利工程用河道自动化清理装置，包括

托桶，托桶内活动安装收集桶，收集桶内设有滤

网，收集桶背离开口的端面上设置有潜水泵，潜

水泵用以将收集桶内的水导向外界，托桶外周设

有收放卷装置，收放卷装置连接阻水布，阻水布

的活动端设置使水流改变流向的动力装置，动力

装置使水流沿阻水布方向流动，河道两侧均设置

基于动力装置的牵引装置，牵引装置能够带动动

力装置在河道内来回移动。本发明仅通过水的流

动完成杂物的收集，不会像清污船等对水体造成

二次污染，且清理死角相对于清污船来说更小。
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1.一种水利工程用河道自动化清理装置，包括托桶（1），托桶（1）内活动安装收集桶

（2），其特征在于：收集桶（2）内设有滤网（3），收集桶（2）背离开口的端面上设置有潜水泵

（4），潜水泵（4）用以将收集桶（2）内的水导向外界，托桶（1）外周设有收放卷装置，收放卷装

置连接阻水布（5），阻水布（5）的活动端设置使水流改变流向的动力装置，动力装置使水流

沿阻水布（5）方向流动，河道两侧均设置基于动力装置的牵引装置，牵引装置能够带动动力

装置在河道内来回移动。

2.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的收

放卷装置包括卷布辊（6），阻水布（5）的一端与卷布辊（6）固定连接。

3.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的动

力装置为浮水泵或距水面1０－２０ｃｍ的螺旋桨叶。

4.根据权利要求1或2或3所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所

述的牵引装置包括两根立柱（7），两根立柱（7）的远地端通过导向缆（8）连接，导向缆（8）上

套装活动环（9），活动环（9）与动力装置连接，立柱（7）的一侧均设有卷扬机（10），卷扬机

（10）的线缆活动端均与活动环（9）连接。

5.根据权利要求4所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的立

柱（7）上设置数个导线环（11），卷扬机（10）的线缆分别从对应的导向环（11）内穿过。

6.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的阻

水布（5）与河堤的夹角为α，α=３０－４５°。

7.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的托

桶（1）的长度大于收集桶（2），托桶（1）朝向阻水布（5）的一侧设有开口（12），阻水布（5）从开

口（12）内经过，阻水布（5）的背面贴合于收集桶（2）的开口端面，开口（12）内设置一平行于

托桶（1）的导向辊（13），阻水布（5）绕过导向辊（13）。

8.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的收

集桶（2）内设有数个进水管（14），进水管（14）均为倒J型结构，进水管（14）的内端均贯穿滤

网（3）且与之固定连接。

9.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的收

集桶（2）背离开口的端面开设T型通孔（15），潜水泵（4）的外周固定安装环形架（16），环形架

（16）位于T型通孔（15）内且与之通过螺栓连接。

10.根据权利要求1所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，其特征在于：所述的

收集桶（2）的开口端面上设有数个拉环（17）。
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一种水利工程用河道自动化清理装置

技术领域

[0001] 本发明属于河道清理领域，具体地说是一种水利工程用河道自动化清理装置。

背景技术

[0002] 目前，人们经常在河道的两侧栽种树木，以达到美化环境等目的。在北方，比较常

见的有垂柳等，但也对河道造成了影响，如柳树落花、落絮、落叶时，这些东西大多漂浮于水

面上，轻则影响美观，重则可能会由于遮挡阳光影响河道内的生态系统平衡，而目前比较常

见的就是通过清污船收集这些漂浮物，首先，耗时较久且会占用人力资源，另外，船只航行

时可能会对水体造成二次污染。

发明内容

[0003] 本发明提供一种水利工程用河道自动化清理装置，用以解决现有技术中的缺陷。

[0004] 本发明通过以下技术方案予以实现：

一种水利工程用河道自动化清理装置，包括托桶，托桶内活动安装收集桶，收集桶

内设有滤网，收集桶背离开口的端面上设置有潜水泵，潜水泵用以将收集桶内的水导向外

界，托桶外周设有收放卷装置，收放卷装置连接阻水布，阻水布的活动端设置使水流改变流

向的动力装置，动力装置使水流沿阻水布方向流动，河道两侧均设置基于动力装置的牵引

装置，牵引装置能够带动动力装置在河道内来回移动。

[0005] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的收放卷装置包括卷布

辊，阻水布的一端与卷布辊固定连接。

[0006] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的动力装置为浮水泵或距

水面１０－２０ｃｍ的螺旋桨叶。

[0007] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的牵引装置包括两根立

柱，两根立柱的远地端通过导向缆连接，导向缆上套装活动环，活动环与动力装置连接，立

柱的一侧均设有卷扬机，卷扬机的线缆活动端均与活动环连接。

[0008] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的立柱上设置数个导线

环，卷扬机的线缆分别从对应的导向环内穿过。

[0009] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的阻水布与河堤的夹角为

α，α=３０－４５°。

[0010] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的托桶的长度大于收集

桶，托桶朝向阻水布的一侧设有开口，阻水布从开口内经过，阻水布的背面贴合于收集桶的

开口端面，开口内设置一平行于托桶的导向辊，阻水布绕过导向辊。

[0011] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的收集桶内设有数个进水

管，进水管均为倒J型结构，进水管的内端均贯穿滤网且与之固定连接。

[0012] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的收集桶背离开口的端面

开设T型通孔，潜水泵的外周固定安装环形架，环形架位于T型通孔内且与之通过螺栓连接。
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[0013] 如上所述的一种水利工程用河道自动化清理装置，所述的收集桶的开口端面上设

有数个拉环。

[0014] 本发明的优点是：本发明适用于常有小型船只经过的河道，如景观河道，通过阻水

布能够拦住上游流下来的漂浮物和距离水面不太远的悬浮类杂物，再通过动力装置改变河

水流向，使河道水面处的水沿阻水布向托桶方向流动，能够避免杂物积存于阻水布处，对景

观河道等的观赏度影响较小，当混有杂物的河水进入收集桶后，杂物能够被滤网所分离，水

流过滤网后被潜水泵排出收集桶，能够简单有效的收集河道内的漂浮物，当收集桶内的杂

物堆满后，将收集桶提出托桶并放入另一个收集桶即可，如有船只经过，通过牵引装置收起

动力装置，同时由于动力装置与阻水布连接，阻水布的活动端同样朝向托桶移动，再配合收

放卷装置卷起阻水布，即可使船只顺利通行，船只通过后，再使阻水布以及动力装置复位即

可重新拦截水面上的杂物，可于河道内设置数套本装置，能够减少遗漏；本发明仅通过水的

流动完成杂物的收集，不会像清污船等对水体造成二次污染，且清理死角相对于清污船来

说更小。

附图说明

[0015] 为了更清楚地说明本发明实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例或现

有技术描述中所需要使用的附图作一简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图是本发

明的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动性的前提下，还可以

根据这些附图获得其他的附图。

[0016] 图1是本发明的结构示意图；图2是托桶与收集桶的结构示意图；图3是2的Ⅰ局部放

大图；图4是立柱的连接示意图；图5是图1的Ⅱ局部放大图。

具体实施方式

[0017] 为使本发明实施例的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本发明实施例

中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例是

本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人员

在没有作出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。

[0018] 一种水利工程用河道自动化清理装置，如图所示，包括托桶1，托桶1的两个端面均

开口，其截面为两个相对的L型结构，托桶1外周设置一个安装座，通过安装座将托桶1装于

河堤上，托桶1内活动安装收集桶2，收集桶2的外周与托桶1的内壁接触，且收集桶2能够从

托桶1内取出，如图1所示，收集桶2的开口朝前，实际使用时朝上，收集桶2内设有滤网3，用

以分离草藻等，滤网3采用硬质结构，设于收集桶2靠后的部分，收集桶2背离开口的端面上

设置有潜水泵4，潜水泵4贯穿设置于收集桶2背面，潜水泵4的进水口位于收集桶2内，其出

水口位于收集桶2外，潜水泵4用以将收集桶2内的水导向外界，托桶1外周设有收放卷装置，

收放卷装置连接阻水布5，阻水布5的宽度约为３０ｃｍ，其中１０ｃｍ位于水面之上，另外２０ｃｍ

位于水面之下，阻水布5的活动端设置使水流改变流向的动力装置，动力装置使水流沿阻水

布5方向流动，河道两侧均设置基于动力装置的牵引装置，牵引装置能够带动动力装置在河

道内来回移动。本发明适用于常有小型船只经过的河道，如景观河道，通过阻水布5能够拦

住上游流下来的漂浮物和距离水面不太远的悬浮类杂物，再通过动力装置改变河水流向，
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使河道水面处的水沿阻水布5向托桶1方向流动，能够避免杂物积存于阻水布5处，对景观河

道等的观赏度影响较小，当混有杂物的河水进入收集桶2后，杂物能够被滤网3所分离，水流

过滤网3后被潜水泵4排出收集桶2，能够简单有效的收集河道内的漂浮物，当收集桶2内的

杂物堆满后，将收集桶2提出托桶2并放入另一个收集桶2即可，如有船只经过，通过牵引装

置收起动力装置，同时由于动力装置与阻水布5连接，阻水布5的活动端同样朝向托桶1移

动，再配合收放卷装置卷起阻水布5，即可使船只顺利通行，船只通过后，再使阻水布5以及

动力装置复位即可重新拦截水面上的杂物，可于河道内设置数套本装置，能够减少遗漏；本

发明仅通过水的流动完成杂物的收集，不会像清污船等对水体造成二次污染，且清理死角

相对于清污船来说更小。

[0019] 具体而言，如图5所示，本实施例所述的收放卷装置包括卷布辊6，其通过辊架连接

托桶1的外周，卷布辊6连接有收放卷电机，收放卷电机未于图中示出，收放卷电机选用防水

型，阻水布5的一端与卷布辊6固定连接。用户通过控制收放卷电机工作即可使卷布辊6缠绕

或放开阻水布5，以免阻水布5散乱，收放卷电机与电源、向收放卷电机下达控制指令的控制

件等电路连接，为现有技术手段，不再具体叙述。

[0020] 具体的，本实施例所述的动力装置为浮水泵或距水面１０－２０ｃｍ的螺旋桨叶。选用

浮水泵时需使其出水口平行于阻水布5，选用螺旋桨叶时需使其中轴线平行于阻水布5，浮

水泵或螺旋桨叶通过安装架等安装于阻水布5的活动端，出水口或中轴线可略微倾向于阻

水布5，能够使河水沿阻水布5流动即可。

[0021] 进一步的，如图4所示，本实施例所述的牵引装置包括两根立柱7，立柱7的高度不

低于２ｍ，立柱7均固定安装于河道两侧的河堤上，立柱7均垂直于地面，两根立柱7的远地端

通过导向缆8连接，通过连接锁止件固定连接导向缆8的端部，导向缆8绷直，导向缆8上套装

活动环9，活动环9与动力装置连接，通过连杆或连接缆固定连接，立柱7的一侧均设有卷扬

机10，卷扬机10的线缆活动端均与活动环9连接。卷扬机外接交流电源，活动环9沿导向缆8

移动即可带动动力装置移动，即阻水布5的活动端随活动环9移动，两台卷扬机10同步工作，

且工作状态相反，即可牵引活动环9移动，操作也很方便。

[0022] 更进一步的，如图4所示，本实施例所述的立柱7上设置数个导线环11，卷扬机10的

线缆分别从对应的导向环11内穿过。导向环11均与立柱7固定连接，能够防止线缆斜亘在河

道上方，不会对过往船只造成影响。

[0023] 更进一步的，如图1所示，本实施例所述的阻水布5与河堤的夹角为α，α=３０－４５°。

避免阻水布5垂直于水流方向，以免浮藻或靠近水面的悬浮物受上游水流作用贴在阻水布5

上，同时斜向设置能够受水流的一部分作用分力，有利于减轻动力装置的负担。

[0024] 更进一步的，如图5所示，本实施例所述的托桶1的长度大于收集桶2，托桶1的前端

平齐或高于水面，托桶1朝向阻水布5的一侧设有开口12，阻水布5从开口12内经过，阻水布5

的背面贴合于收集桶2的开口端面，开口12内设置一平行于托桶1的导向辊13，阻水布5绕过

导向辊13。该结构能够使河水从开口12处进入收集桶2，能够保证进入收集桶2内的水中带

有漂浮物，导向辊13位于开口12靠近卷布辊6的一侧，既能够防止污物再顺着阻水布5向卷

布辊6方向移动，又能够防止阻水布5与开口12的边界接触产生磨损。

[0025] 更进一步的，如图2所示，本实施例所述的收集桶2内设有数个进水管14，进水管14

均为倒J型结构，进水管14的内端均贯穿滤网3且与之固定连接。进水管14均搭在托桶1上，
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位于托桶1外的部分的长度深于阻水布5，进水管14的外端设置类似于滤网3的过滤结构，以

免生物或其他杂物进入进水管14内，该结构能够在潜水泵4工作时，向滤网3下方的空间内

补水，以免潜水泵4空转烧坏。

[0026] 更进一步的，如图3所示，本实施例所述的收集桶2背离开口的端面开设T型通孔

15，潜水泵4的外周固定安装环形架16，环形架16位于T型通孔15内且与之通过螺栓连接。该

结构能够很方便的将收集桶2与潜水泵4分离或连接起来，以便于对潜水泵4维护或更换，环

形架16的内侧还可设置密封垫以保证河水从T型通孔15处灌入收集桶2。

[0027] 更进一步的，如图2所示，本实施例所述的收集桶2的开口端面上设有数个拉环17。

该结构能够给予用户一个便于施力的点，从而将收集桶2从托桶1内提出来。

[0028] 最后应说明的是：以上实施例仅用以说明本发明的技术方案，而非对其限制；尽管

参照前述实施例对本发明进行了详细的说明，本领域的普通技术人员应当理解：其依然可

以对前述各实施例所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征进行等同替换；

而这些修改或者替换，并不使相应技术方案的本质脱离本发明各实施例技术方案的精神和

范围。
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