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La presente invenzione si riferisce al campo

della preparazione di protesi dentarie e riguarda un

dispositivo per rilevare la posizione relativa fra

1’asse di rotazione terminale della mandibola di un

paziente ed il modello di almeno una delle sue arca-

IACOBACC! - CASETTA & PERAMM
g A

te dentarie. Pili preclsamente, 1'invenzione riguarda
un dispositivo . del tipo comprendente:

- una base inseribile nella bocca del paziente,
sulla quale & destinato ad essere aﬁcoréto un mmate-
riale plasmgbile che rileva 11 ﬁﬁdello di una o di
entrambe le arcate dentarie del paziente,

- uné coppia di organi di riferi;ento posiziona-
bill in corrispondenza dell’'asse di rotazione termi-

nale della mandibola del paziente, e

- " una coppia di braccili a geometria variabile,
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clascuno del quali collega un rispettivo organo di
riferimento alla base, ciascun braccio avendo un nu-
mero di possibilita di regolazione tale da consenti-
re movimentl dell’organo di riferimento rispetto al-

i
la base secondo tre assi fra loro ortogonali.

Un digpositivo del tipo sopra precisato viene

comunemente denominato arco facciale e serve a tra-
sferire su un dispositive che simula 1 movimenti
della mandibola umana (articolatore facciale) il
corretto rapporto spaziale esistente fra le arcate
dentarie del paziente ed il suo asse di rotazione
terminale della mandibola. In effetti, nei lavori di
riahilitazione protesica, 1 modelli di lavoro che
vengono ricavati dalle impronte delle arcate denta-
rie del paziente vengono provati sul simulatore di

movimenti per verificare i rapporti statici egsisten-

ti tra le due arcate dentarie nella posizione di-

massima intercuspidazione deil denti antagonisti del-
le due-a};ate dentarié. I rapporti spaziali tra i
modelli delle arcate dentarie e 1'asse di rotazione
del simulatore di moviﬁenti devono corrispondere ai
rapportili spaziali tra le arcate dentarie del pa-
ziente ed il suo asse di rotazione terminale della

mandibola.

Con gli archi faccilali dil tipo tradizionale, |
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braccl portanti gli organi di riferimento vengono
bloccati nella posizione che definisce l'effettivo
rapporto spaziale fra le impronte e 1'asse di rota-
zione terminale della mandibola nella posizione di
massima intercuspidazione dei denti, o ad una dimen-
sione verticale di occlusione aumentata. Successiva-
mente, 1’'arco facciale e le impronte ad esso solida-
11 vengono traéferiti ad un laboratoerio in cui si
preparanoc le protesi dentarie, dove il rapporto spa-
zlale fra arcate dentarie e 1'asse di rotazione ter-
minale della mandibola del paziente vengono trasfe-
riti tramite l1'arco facciale su un articolatore.

Dunque, per consentire la corretta impostazione
dell’articolatore con gli archi faecciali di tipo
tradizionale, & necessario trasferire al laboratorio
1'intero strumento di rilevazione insieme alle im-
pronte. Ci1¢6 costituisce un grave inconveniente poi-~
ché i1 medico perde la disponibilita dello strumento
per un tempo che & dell’ordine di poche cre, se il
laboratorio & annesso allo studio dentistico in cui
sl sono rilevate le impronte, ma che pud anche es-
gsere dl molte ore od addirittura di giorni nel caso
in cul 11 laboratorio si trovil in una sede separata
rispetto allo studio dentistico.

La presente invenzione si prefigge lo scopo di

Gi00BACE - GauElih & DERAML
a1 M N



superare tale inconveniente ed ha per oggetto un di-
gpositivo del tipo definito all’'inizio della descri-
zlone, caratterizzato dal fatto che ciascuno del
brafci 4 geometria variabile & munito di un numero
di scale graduate pari al numero delle possibilita
di regolazione del braccio, in modo tale per cui in
una qualunque posizione di ciascun organo di riferi-
'mento rispetto alla base, 1'insieme dei valori rile-
vablli dalla letturé delle relative scale graduate
consente di individuare univocamente la posizione
dell’organc di riferimento relativa alla base.

In questo modo, al laboratorio di preparazione
delle protesi vengono inviate soltanto le impronte
insieme alle misure rilevate sulle scale graduate
dell’arco facciale, mentre 1'arco steéso rimane a
disposizione del medico che pud quindl effettuare
rilevazioni di impronte su diversi pazienti senza
dover attendere la restituzione dell’'arco facciale
da parte del labhoratorio. Al laboratorio di prepa-
razione delle protesi sara disponibile un arco fac-
ciale dello stesso tipo impiegato dal medico per la
rilevazione delle impronte con il quale, mediante
lmpostazione sulle scale graduate dei valori che in-
dividuano la posizione della rotazione terminale

della mandibolae del paziente rispetto alle arcate
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dentarie, sl pud ricostruire con precisione il rap-
porto originale,

Ulteriori caratteristiche e vantaggi della pre-
senEe invenzione risulteranno evidenti nel corso
della descrizione dettagliata che seque, data a puro
titolo di esempio non limitativo, con riferimento ai
disegni allegati, in cui:

- la fig.1 & una vista di un arco facciale secon-
do la presente invenzione durante la fase di rileva-
~zlone délle impronte dentarie di un paziente,
- la fig.2 & una vista progpettica dell'arco fac-
clale secondo 1'invenzione,
- la £fig.3 & una vista prospettica esplosa del-
1'arco facciale secondo le figg.l e 2, e
- la fig.4 & una vista prospettica esplosa del
particolare indicato dalla freccia IV nella figqg.3.
" Riferendosi inizialmente alle figg.2 e 3, con
1 & indicato un arco facclale per la rilevazione
della posizione relativa tra l'agsse di rotazione
terminale della mandibola di un paziente ed 11 mo-
dello di'una o di entrambe ie arcate dentarie del
paziente stesso.

L'arco dentale 1 comprende un telalo 2, costi-

tuito da due elementi tubolari 4 fra loro allineati

fissati ad un elemento centrale 6 sagomato a U.
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Una hase 8 & fissata in modo smontabile all'e-
lemento a U 6 del telaio 2. Il collegamento della
base 8 al telaio 2 & ottenuto mediante due crgani 10
(fig.B) a gezlone quadrangolare, solidali alla base
8 ed inseriti entro corrispondenti sedi dell’elemen-
to a U 6 del telaio 2. La posizione corretta della
base 8 rispetto al telaioc 2 & data dalla battuta
delle superfici frontali 12 della“base 8 (vedere
sempre la fig.3) con corrispondenti superfici fron-
tali 14 dell’elemento a U 6. Una vite di pressione
16 che sfocia in una delle sedi dell'elemento a U 6
serve ad ottenere il fissaggio stabile della base 8
rispetto al telaio 2.

La base 8 presenta una porzione a forma di la-
stra 18 munita di fori 20, sulla quale pué essere
ancorato del materiale plasmabile quale ad esempilo
gesso 0 resine per la rilevazione delle impronte
delle arcate dentarie del paziente. Il materiale
plasmabile pud essere disposto su una o su entrambe
le superfici pilane della porzidne a léstra 18 della
base 8 ed 1 fori 20 consentono di ottenere 1'anco-
raggio del materiale plasmabile alla base 8.

Il telalo 2 porta una coppia di aste metalliche
22 in posizione fissa rispetto al telaio 2, che ser-

vono a dare un riferimento per l'orientamento del
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telaio 2 secondo un piano definito.

Alle estremitd del due elementi tubolari 4 del
telaio 2 sono disposti due bracci a geometria varia-
bilg 24. Ciascun braccio 24 porta un rispettivo or-
gano di riferimento 26 avente un asse 28 che nel-
1"impiego deve essere fatto coincidere con l'asse di
rotazione terminale della mandibola del paziente.
L'asse 28 di ciascun organo di riferimento 26 pud
€ssere spostato nello spazio rispetto al telaio 2
secondo tre assl fra loro ortogonali, poiché ciascun
braccio a geometria variabile 24 & dotato di tre mo-
vimenti di regolazione indipendenti fra loro.

Riferendosi alla fig.2, i tre movimenti di re-

golazione di ciascun hraccio 24 sono costituiti da

due movimenti lineari secondo le direzioni indicate

dalle doppie frecce 30 e 32 e da un movimento ango-
lare secondo la doppia freccia 34.

Il movimento di regolazione secondo la direzio-
ne 30 viene ottenuto tramite un primo ramo telesco-
pico 36 che é scorrevole entro una sede del corri-
spondénte elemento tubolare 4 del telaio 2. In modo
analogqo, 1l movimento di regolazione di ciascun
braccio a geometria variabile 24 nella direzione 32
& ottenuto medlante un secondo ramo telescopico 38

gscorrevole in un elemento tubolare 40. I1 mnovimento
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di regolazione angolare nella direzione indicata
dalla doppia freccia 34 viene ottenuto mediante una
cerniera 42 che articola ciascun elemento tubolare
40 %1 rispettivo ramo 36. Ciascun organo di riferi-
ment§ 26 & fissato in una posizione prestabilita al-
l'estremita del rispettivo ramo 38 mediante una vite
dl pressione 43.

Come & visibile nella fig.4, la cerniera 42 &
costitulta da una sporgenza con una superficie ci-
lindrica 44, solidale al ramo 36, sulla gquale & mon-
tato girevole un elemento 46 con una sede cilindrica
fissato all'estremita dell’organo tubolare 40.

Secondo la presente invenzione, ciascuno dei
braccl a geometria variabile 24 & munito di un nume-
ro di scale graduate pari al numero delle possibili-
ta di regolazione del bracclo. Nell'esempio 11lu-
strato nelle figure, ciagcun braccio 24 & munito di
due scale graduate lineari indicate con A e B che
consentono una misura <dello spostamento lungo le di-
rezioni 30 e 32 e di una scala graduata angolare C
che consente la misura della posizione angolare del
braccio 24 nella direzione 34. La sezione terminale
degll organi tubolari 4 e 40 costituisce 1'indice di
lettura delle scale lineari A e B. Nel caso della

gcala €, 1 valorl numerici gono incisi su un settore
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47 solidale al primo ramo 36 e 1'indice & costituito
da un'appendice 49 solidale all'organo oscillante
40. Per ciascun braccio a geometria variabile 24, in
una generica posizione dell’organo di riferimento 26
rispetto al telaio 2, i tre dati numerici rilevabili
dalla lettura delle scale graduate A, B e C consen-
tono di individuare univocamente la posizione del-
1'asse 28 dell'organo di riferimento 26 rigpetto ad
un sistema di riferimento solidale al telaio 2 e so-
lidale quindi alle impronte delle arcate dentarie
ancorate sulla hase 8.

Cilascun braccio a geometria variabile 24 & mu-
nito, in corrispondenza di ciascuna parte mobile, di
un dispositivo di ritegno a frizione tale da consen—
tire 1'effettuazione manuale dei movimenti di rego-
lazione senza 1'uso di utensili di manovra e tale da
mantenere la geometria impostata contro 1’'azione
della forza di gravitd. Nel caso dei due movimenti
dl regolazione lineari secondo le direzioni 30 e 32,
11 dispositivo di ritegno a frizione & costituito da
una vite 41 pressione 48, 50 (£ig.3) con incorporata
una molla che spinge una testa sferica della vite
contro una superficie dei rami mobili 36, 38. Nel
caso del movimento di regolazione angolare nella di-

rezione 34, il dispositivo di ritegno a frizione &
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costituito da una serie di molle a tazza 52 (fig.4)
montate su un perno 54 solidale al ramo 36. Le molle
52 sono compresée fra una superficie frontale 56
del%a sporgenza cilindrica 44 ed una parete di fondo
58 dell'elemento cilindrico 46 mediante i1l serraggio
di un dado 60. La forza elastica prodotta dalle mol-
le 52 determina una forza di attrito dell'articola-
zione 42 che pud essere vinta medlante un'leggero
sforzo manuale, ma che & sufficiente a mantenere la
parte mobile 40 nella posizione impostata contro
1'azione della forza di gqravita.

Riferendosi alla fig.l1, i1 funzionamento del-
1'arco facciale descritto in precedenza & 11 seguen-
te.

Dopo aver disposto del materiale plasmabile
quale gesso o resina su una o su entrambe le super-
fici della porzione a lastra 18 della base 8, si
inserisgce la base 8 nella bocca del paziente. Il pa-
ziente serra la base 8 fra le sue arcate dentarie ed
i1 materiale plasmabile rileva il modello di una o
di entrambe le arcate, a seconda che il materiale
plasmabile sia stato disposto su una o su entrambe
le facce della base 18, Mentre il paziente trattiene
la base 8 fra le arcate dentarie, il medico imposta

1 bracci a geometria variabile 24 in modo da portare
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-1'asse 28 di ciascun organo di riferimento 26 1in

corrispondenza dell’'asse di rotazione terminale del-
la mandibola del paziente. Le punte degli organi di
riferimento 26 saranno posizionate esattamente sul-
l’asse di rotazione terminale della mandibola qguan-
do, sospingendo la mandibola indietro e facendo
aprire la bocca per qualche millimetro, le punte 26
ruoterénno senza traslare. |

Dopo aver posizionato gli organi di riferimento
26 in corrispondenza dell'asse di rotazione termina-
le della mandibola, il medico provvede alla lettura
delle scale A, B e C di ciascuno dei bracci 24. Suc-
cessivamente, la bhase B viene estratta dalla bocca
del paziente e viene rimossa dal telaio 2. La base
8, con 1'impronta o le impronte ancorate su di essa,
viene trasferita ad un laboratorio dove avviene la
preparazione delle protesi, insieme ai dati numerici
rilevati dalla lettura delle scale graduate A, B e
C deil due bracci a geometria variabile 24. Nel labo-
ratorio sara disponibile_un'arco facciale identico
a quello utilizzato dal medico per rilevare la posi-
zione relativa fra le impronte e 1'asse di rotazione
terminale della mandibola del paziente e sara possi-
bile ricostruire la corretta corrispondenza fra le

impronte e 1'asse di rotazione terminale della man-
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dibola mediante impostazione degli stessi valori nu-
merici sulle relative scale. In questo modo, l'arco
facciale rimane a disposizione del medico che pud e-
seggire rilevazioni su altri pazienti, semplicemente
inserendo una nuova base 8 al posto di quella che &
stata inviata al laboratorio. Cosi, il medico pud
eseguire una serie di rilevazioni senza dover di-
gporre di numerbsi archi facciali e senza i tempi
mortl necessari per la trasmissione al laboratorio
dell’'intero arco facciale e la restituzione dell’ar-
co facciale al medico dopo che nel labhoratorio sono
stati impostati su un articolatore facciale i cor-
retti rapporti fra le impronte delle arcate dentarie
e l’asse di rotazione terminale della mandibola del

paziente.
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RIVENDICAZIONI

1. Digpositivo per rilevare la posizione relativa
fra 1'asse di rotazione terminale della mandibhola di
un Qaziente ed il modello di almeno una delle sue
arcate dentarie, comprendente:

- una base (8) inseribile nella bocca del pazien-
te, sulla quale viene ancorato un materiale plasma-
bilé che rileva il modello di una o di entrambe le
arcate dentarie del paziente,

- una coppia di organi di riferimento (26) posi-
zionabhili in corrispondenza dell'asse di rotlzione
terminale della mandibola del paziente, e

- una copplia di bracei a geometria variabile
{24), ciascuno dei gquali collega un rispettivo or-
gano di riferimento (26) alla base (8), clascun
braccio (24) avendo un numero di possibilita di re-
golazione tale da consentire movimenti dell’organo
di riferimento {(26) rispetto alla base (8) secondo
tre assi fra loro ortogonall,

caratterizzato dal fatto che ciascun braccio (24) &
munito di un numero dl scale graduate (A, B,.C) pari
al numero delle possibilita di regolazione del brac-
cio (24), in modo tale per cuil in una qualunque po-
sizione di ciascun organo di riferimento (26) ri-

spetto alla base (8), 1'insieme dei valori rilevabi-
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li dalla lettura delle relative scale graduate (A,
B, C) consente di individuare univocamente la posi-
zione dell’organo di riferimento (26) rispetto alla
base (8).

2. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, carat-
terizzato dal fatto che cilascun braccio a gecmetria
variabile {24) comprende due rami telescopici (36,
38) dotati di rispettivi movimenti di regolazione in
direzioni (30, 32) fra loro ortogonali e muniti di
rispettive scale graduate lineari (A, B).

3. Dispositivo secondo la rivendicazione 2, carat-
terizzato dal fatto che i due rami telescopici (36,
38) di clascun braccio (24) sono collegati fra loro
da una cerniera (42) in corrispondenza della quale
¢ prevista una scala graduata angolare (C) per 1la
misura della posizione angolare relativa di detti
rami telescopici (36, 38).

4. Dispositivo secondo una qualsiasi delle riven-
dicazionl precedenti, caratterizzato dal fatto che
la base (8) & collegata 1in modo smontabile ad un
telaio (2) portante 1 braccl a geometria variabile
(24).

5. Dispositivo secondo una qualsiasi delle riven-
dicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che

clascun braccio a geometria regolabile (24) & munito
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in corrispondenza di ciascuna parte mobile di un di-

spositivo di ritegno a frizione (48, 50, 52).

#ER INCARIOO

Dott. Francesco SERRA
N. Iseriz. ALBO 90
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