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(57) Abstract: In a locking apparatus, comprising a locking mem-
ber that can be moved between a locked position and a release posi-
tion, and an electric drive, the electric drive comprises at least one
piezoelectric motor (8, 8°, 18, 18’, 30, 30°).

(57) Zusammenfassung: Bei einer Sperrvorrichtung mit einem zwi-
schen einer Sperrposition und einer Freigabeposition bewegbaren
Sperrglied und einem elektrischen Antrieb umfasst der elektrische
Antrieb wenigstens einen piezoelektrischen Motor
(8,8,18,18',30,30).
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Sperrvorrichtung

Die Erfindung betrifft eine Sperrvorrichtung mit einem zwischen
einer Sperrposition und einer Freigabeposition bewegbaren
Sperrglied und einem elektrischen Antrieb.

Bei bisher bekannten schlieBtechnischen Vorrichtungen handelt
es sich fir gewdhnlich um mechanische oder elektronische Vor-
richtungen. Seit langem bekannt sind vor allem mechanische Vor-
richtungen wie 2z. B. alle Arten von Tiirschldssern, Vorhange-
schlossern oder dergleichen. Der Vorteil dieser Konstruktionen
ist die einfache und billige Herstellung mit seit langem be-
kannten Technologien. Ein wesentlicher Nachteil jedoch ist die
manchmal nicht ausreichende Sicherheit derartiger Schldsser

gegen unerlaubtes Nachsperren.

Einen erhohten Schutz vor unbefugtem Zutritt gewdhren elektro-
nische Schliefvorrichtungen, da bei derartigen SchlOssern die
Sperrinformation codiert vorliegt und mit den bekannten Techno-
logien nur schwer dupliziert werden kann. Nachteilig ist jedoch
fiir gewohnlich, dass zur Ansteuerung der Sperrelemente derarti-
ger schlieBtechnischer Vorrichtungen komplizierte elektronische
und mechanische Bauteile notwendig sind und ein hoher Energie-
verbrauch auftritt. Durch den fiir gewohnlich aufwendigen Aufbau
derartiger elektronischer SchlieBvorrichtungen sind die Kon-
struktionen teuer in der Herstellung und auf Grund der Vielzahl

an Bauteilen auch oft fehleranfallig.

Zum Sperren eines Schlosses ist iiblicherweise ein Betdtigungs-
glied vorgesehen, wie beispielsweise ein Turgriff, ein Tir-
knauf, ein Schliissel oder dergleichen, dessen Bewegung entweder
unmittelbar oder unter Zwischenschaltung einer Kupplungs-
einrichtung mit dem Sperrglied, wie beispielsweise einer Sperr-
nase oder einem Sperrriegel, zum Offnen oder SchlieBen des
Schlosses gekuppelt 1ist, wobei die ZKupplungseinrichtung das
Betdtigungsglied mit der Sperreinrichtung in der Regel nur dann
kuppelt, wenn eine Zutrittsberechtigung festgestellt wurde.
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Die Zutrittsberechtigung kann hierbei mechanisch durch Einste-
cken eines passenden Schliissels oder elektronisch durch eine
Identifizierung mittels eines elektronischen Codes festgestellt
werden. Vor allem bei elektronischen Schldssern sind herkSmmli-
che Kupplungseinrichtungen kompliziert im Aufbau und wartungs-
anfidllig, da die Kupplungsglieder meist durch Motoren angetrie-
ben werden miissen, um zwischen einer Ineingriffs- und einer
AuBereingriffslage bewegt zu werden. Die Konstruktion weist in
der Regel einen hohen Platzbedarf auf, sodass eine Miniaturi-
sierung nicht ohne weiteres mdglich ist.

Die vorliegende Erfindung zielt darauf ab, die oben erwdhnten
Nachteile zu vermeiden und eine Sperrvorrichtung zu schaffen,
die giinstig in der Herstellung ist und eine geringere Wartungs-

anfidlligkeit und eine hohere Sperrsicherheit aufweist.

Die Erfindung zielt weiters darauf ab, die BaugroBe derart zu
verkleinern, dass s&mtlichen elektrischen und mechanischen Bau-
gruppen in eine schlieBtechnische Einrichtung der herkdmmlichen
Art, wie beispielsweise ein Zylinderschloss, integriert werden

konnen.

Zur LOsung dieser Aufgabe ist die Sperrvorrichtung der eingangs
genannten Art im Wesentlichen derart weitergebildet, dass der
elektrische Antrieb wenigstens einen piezoelektrischen Motor
umfasst. Dadurch, dass der elektrische Antrieb wenigstens einen
piezoelektrischen Motor umfasst, konnen die Vorteile der prazi-
sen und schnellen Arbeitsweise derartiger Motoren sowie der
iiberaus kleinen BaugrdBe ausgeniitzt werden. Durch die Verwen-
dung von piezoelektrischen Motoren konnen elektrische Antriebe
bei Sperrvorrichtungen wesentlich umfassender zum Einsatz ge-
langen, wobei insbesondere aufgrund der kleinen BaugrdBe eine
Anordnung innerhalb der Sperrvorrichtung ermdglicht wird, die
mit herkommlichen elektrischen Antrieben nicht realisierbar
war. Aufgrund der {iiberaus kurzen Stellzeiten, die mit piezo-

elektrischen Motoren, die auch als Ultraschallmotoren bezeich-
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net werden, moéglich sind, werden besonders kurze Sperrzeiten
erreicht.

GemaB einer bevorzugten Weiterbildung kann der piezoelektrische
Motor als Rotationsantrieb ausgebildet sein. Der Rotationsan-
trieb kann hierbei zum rotierenden Antreiben eines Bauteils der
Sperrvorrichtung herangezogen werden. Alternativ kann der Rota-
tionsantrieb iiber ein entsprechendes Getriebe, wie beispiels-
weise ein Schneckengetriebe, in eine Linearbewegung iibersetzt
werden. Ein Getriebe kann in diesem Zusammenhang aber gem#B
einer bevorzugten Weiterbildung dann entfallen, wenn der piezo-
elektrische Motor unmittelbar als Linearantrieb ausgebildet
ist.

Der piezoelektrische Motor kann bei einer Sperrvorrichtung in
vielfdltigster Weise eingesetzt werden. Gemdf einer bevorzugten
Weiterbildung ist beispielsweise vorgesehen, dass der piezo-
elektrische Motor zum Bewegen des Sperrglieds mit diesem zusam-
menwirkt. Der piezoelektrische Motor kann hierbei unter Zwi-
schenschaltung eines Getriebes mit dem Sperrglied zusammenwir-
ken, um bei einer geeigneten Ubersetzung ausreichende Sperr-
krdfte sicherzustellen. Der piezoelektrische Motor kann bei-
spielsweise in den 2Zylinder eines Zylinderschlosses integriert
werden und eine Verdrehung des Zylinderkerns unter gleichzeiti-

gem Sperren bzw. Offnen des Schlosses bewirken.

Der piezoelektrische Motor kann aber auch dazu dienen, die hin-
dische oder mittels eines anderen Antriebs erfolgende Bewegung
des Sperrglieds zu sperren oder freizugeben. In diesem Zusam-
menhang ist die Ausbildung bevorzugt derart getroffen, dass die
Bewegung oder die Betdtigung des Sperrglieds mit Hilfe eines
vom piezoelektrischen Motor angetriebenen Riegels sperrbar ist.
Diese Weiterbildung ist mit dem Vorteil verbunden, dass die auf
das Sperrglied wirkenden Krafte nicht unmittelbar vom piezo-
elektrischen Motor aufgenommen werden miissen, da sie lediglich
auf den Riegel wirken. Eine Weiterbildung sieht dabei vor, dass
das Sperrglied mit der Bewegung eines Bauteils gekoppelt ist,
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dessen Bewegung mit Hilfe eines von dem piezoelektrischen Motor
angetriebenen Riegels sperrbar ist. Bevorzugt ist in diesem
Zusammenhang vorgesehen, dass das Sperrglied oder der Bauteil,
mit dessen Bewegung das Sperrglied gekoppelt ist, eine Ausneh-
mung aufweist, wobei der Riegel zwischen einer in die Ausneh-
mung eingreifenden Position und einer AuBereingriffsposition

bewegbar ist.

Bei Sperrvorrichtungen koénnen Kupplungseinrichtungen Verwendung
finden, die beispielsweise ein Betadtigungsglied mit dem Sperr-
glied koppeln oder entkoppeln. Wenn das Betdtigungsglied vom
Sperrglied entkoppelt ist, kann das Betdtigungsglied ohne jeg-
liche Wirkung frei bewegt werden, ein Betdtigungsknauf kann
beispielsweise lediglich frei durchgedreht werden. Erst bei
einer Kopplung des Betdtigungsglieds mit dem Sperrglied bewirkt
eine Betdtigung des Betatigungsglieds eine entsprechende Bewe-
gung des Sperrglieds. Im Rahmen der vorliegenden Erfindung
sieht eine bevorzugte Weiterbildung in diesem Zusammenhang vor,
dass ein Betdtigungsglied unter Zwischenschaltung einer Kupp-
lungseinrichtung mit dem Sperrglied zur Bewegung desselben kup-
pelbar ist, wobei die Kupplungseinrichtung ein zwischen einer
Ineingriffsstellung und einer AuBereingriffsstellung bewegbares
Mitnehmerelement aufweist und der piezoelektrische Motor zum
Bewegen des Mitnehmerelements mit diesem zusammenwirkt. Ein
derartiger motorischer Antrieb des Mitnehmerelements fiihrt =zu
einer &#uBerst zuverldssigen Funktionsweise, wobei aufgrund der
kleinen BaugrdBe von piezoelektrischen Motoren ein derartiger
Antrieb ohne weiteres in die Kupplungseinrichtung integriert
werden kann. Das Mitnehmerelement ist dabei bevorzugt transla-
torisch gefiihrt. Mit Vorteil ist das Mitnehmerelement in einer
Richtung quer oder parallel zur Drehachse des Betdtigungsglieds
translatorisch gefiihrt, wodurch eine besonders sichere Kopplung
des Betdtigungsglieds mit dem Sperrglied erfolgen kann. GemaB
einer anderen bevorzugten Weiterbildung ist das Mitnehmerele-
ment schwenkbar gelagert. Die schwenkbare Lagerung erlaubt es,
bei einer auBermittigen Anordnung der Schwenkachse einen ent-

sprechenden Hebeleffekt auszunutzen.
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Der piezoelektrische Motor kann unmittelbar mit dem Mitnehmer
zusammenwirken, um eine entsprechende Verschiebung des Mitneh-
mers 2zu bewirken. GemdB einer bevorzugten Weiterbildung ist
aber vorgesehen, dass der piezoelektrische Motor iiber eine vom
Motor antreibbare Nockenscheibe mit dem Mitnehmer zusammen-
wirkt. Die Nockenscheibe kann hierbei mit Vorteil wenigstens
eine Ausnehmung zur Aufnahme eines kugel- oder walzenfdrmigen
Mitnehmers aufweisen, wobei der Mitnehmer entsprechend transla-
torisch gefiihrt sein kann und aus der Ausnehmung der Nocken-
scheibe herausgedriickt wird, sobald die Nockenscheibe weiterge-
dreht wird. Eine derartige Ausbildung ist auch mit herkommli-
chen Antrieben bzw. Motoren von Vorteil. Insbesondere ist in
diesem Zusammenhang auf die {iiberaus kurzen Stellzeiten hinzu-
weisen. Eine Drehung der Nockenscheibe um lediglich 30° — 45°
reicht aus, um den Mitnehmer zwischen der Ineingriffsposition
und der AuBereingriffsposition zu bewegen. Der =Zeitbedarf fir

einen derart kleinen Umdrehungswinkel ist &uBert gering.

Wie bereits erwdhnt, ist es aufgrund der kleinen Bauweise von
piezoelektrischen Motoren ohne weiteres mdglich, die gesamte
Antriebseinheit in eine schlieBtechnische Einrichtung einer
herkdmmlichen GroéBe zu integrieren. GemdB einer bevorzugten
Weiterbildung ist daher vorgesehen, dass die Vorrichtung einen
SchlieBzylinder mit einem drehbaren Zylinderkern aufweist, wo-
bei der piezoelektrische Motor im SchlieBzylinder oder im 2y-
linderkern angeordnet ist. GemdB einer weiteren bevorzugten
Ausbildung ist der piezoelektrische Motor in einem mit dem Be-
tdtigungsglied, wie z.B. Knauf oder dgl., verbundenen, insbe-

sondere drehfest verbundenen, Bauteil angeordnet.

Die Erfindung kann im Rahmen von verschiedenen schlieBtechni-
schen Einrichtungen zum Einsatz gelangen. Es ist daher bevor-
zugt vorgesehen, dass die Sperrvorrichtung als Schliefizylinder,
DoppelknaufschlieBzylinder, DoppelknaufschlieBzylinder mit ein-
seitiger oder beidseitiger Schliisselsteckfunktion fir eine
mechanische Ubersperre, SchlieBzylinder mit lediglich einem
Knauf, mit oder ohne Schliisselsteckfunktion auf der dem Knauf
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gegeniiberliegenden Schliefzylinderseite, DoppelschliefBzylinder,
DoppelschlieBzylinder mit beidseitiger mechanischer oder elekt-
ronischer oder mechatronischer Berechtigungsabfrage, Halbzylin-
der, Halbzylinder mit Knauf, Halbzylinder mit mechatronischer
Berechtigungsabfrage, Halbzylinder mit elektronsicher Berechti-
gungsabfrage, Kndufe, Beschldge mit Fallen und/oder Riegelbeta-
tigung, Schldsser, Einstemmschldsser, selbstverriegelnde Ein-
stemmschlésser, Mobelschldsser, MobelschlieBzylinder, Hang-
schl6sser oder Schaltzylinder ausgebildet ist.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von in der Zeichnung
schematisch dargestellten Ausfilhrungen naher erldutert. In die-
ser zeigen Fig. 1 eine erste Ausbildung der erfindungsgemafBen
Sperrvorrichtung, Fig. 2 eine abgewandelte Ausbildung, Fig. 3
eine weitere abgewandelte Ausbildung, Fig. 4 eine weitere abge-
wandelte Ausbildung, Fig. 5 eine weitere abgewandelte Ausbil-
dung mit einem Mitnehmerelement in einer ersten Position, und
Fig. 6 die entsprechende Einrichtung mit dem Mitnehmerelement
in einer zweiten Position, Fig. 7 eine weitere abgewandelte
Ausbildung mit einem Mitnehmerelement in einer ersten Position,
und Fig. 8 die Ausbildung gemdfB3 Fig. 7 mit dem Mitnehmerelement

in einer zweiten Position. -

Fig. 1 zeigt schematisch einen Teil einer Sperrvorrichtung. Mit
1 ist eine Welle dargestellt, die entsprechend dem Pfeil 2 um
eine Achse 3 drehbar gelagert ist. Am einen Ende der Welle kann
beispielsweise ein Betdtigungsglied festgelegt werden, wie bei-
spielsweise ein Knauf oder ein Tirgriff. Mit dem gegeniiberlie-
genden Ende der Welle ist drehfest beispielsweise eine Sperrna-
se verbunden, die einen Riegel oder dgl. verschieben kann. Die
Welle 1 trdgt eine Scheibe 4, die mit einer zylindrischen Aus-
nehmung 5 bzw. 5' versehen ist. Beispielhaft sind hier zwei
Ausnehmungen 5 und 5' dargestellt, wobei dies lediglich der
Veranschaulichung dient, an welcher Stelle die Ausnehmung ange-
ordnet werden kann. Eine der Ausnehmungen 5 und 5' ist fiir die
Funktionsweise der Sperrvorrichtung ausreichend. Der Ausnehmung

5,5' ist ein Riegel 6,6' zugeordnet, der mittels einer nicht
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naher dargestellten Fithrung jeweils im Sinne des Pfeils 7,7’
translatorisch gefiihrt wird. Weiters ist ein piezoelektrischer
Motor 8,8' dargestellt, der iliber ein Federelement 9,9' am Rie-
gel 6,6' angreift. Der piezoelektrische Motor 8,8' greift an
dem dem Riegel 6,6' abgewandten Ende des Federelements 9,9' an.
Wenn sich die Ausnehmung 5,5' in einer mit der Fiihrungsbahn des
Riegels 6,6' fluchtenden Position befindet, kann der Riegel
6,6' vom piezoelektrischen Motor 8,8' in eine in die Ausnehmung
5,5' eintauchende Position verschoben werden, wie dies der in
Fig. 1 dargestellten Position entspricht. In dieser Position
bewirkt der Riegel 6,6' eine Verriegelung der Scheibe 4, sodass
die Welle 1 blockiert ist. Wenn die Scheibe verdreht ist, so-
dass die Ausnehmung 5,5' sich nicht in einer mit der Fihrungs-
bahn des Riegels 6,6' fluchtenden Position befindet, bewirkt
ein Verschieben des Riegels 6,6' aus der AuBereingriffsposition
zur Scheibe 4 hin, dass der Riegel 6,6' in Anlage an die Ober-
fliache der Scheibe 4 gelangt, worauf ein weiteres Verschieben
des motorseitigen Endes des Federelements 9,9' ein Vorspannen
des Federelements 9,9' bewirkt. Aufgrund der Vorspannung wird
der Riegel 6,6' ruckartig in die Ausnehmung 5,5' gedriickt, so-
bald nach einer entsprechenden Verdrehung der Welle 1 samt der
Scheibe 4 die Ausnehmung 5,5' in eine mit dem Riegel 6,6’

fluchtende Position gelangt.

In Fig. 2 ist eine Ausbildung dargestellt, bei der eine etwa
mit einem Betdtigungsglied verbundene Welle 10 iiber eine Kupp-
lungseinrichtung 11 mit der mit dem Sperrglied zusammenwirken-
den Welle 12 in Verbindung steht. Die Kupplungseinrichtung 11
weist einen topfformigen mit der Welle 12 drehfest verbundenen
Bauteil 13 und einen im Inneren des topfformigen Bauteils 13
angeordneten zylindrischen Bauteil 14 auf, der mit der Welle 10
drehfest verbunden ist. Wenn nun die beiden Bauteile 13 und 14
der Kupplungseinrichtung 11 nicht miteinander gekoppelt sind,
kann die Welle 10 frei durchgedreht werden. Nur dann, wenn der
Bauteil 14 mit dem Bauteil 13 gekoppelt ist, wird eine Drehbe-
wegung der Welle 10 auf die Welle 12 ubertragen. Zur Kopplung

der Bauteile 13 und 14 weist die Kupplungseinrichtung nun einen



10

15

20

25

30

35

WO 2010/063050 PCT/AT2009/000468

8

mit dem Bauteil 14 verbundenen Mitnehmer 15,15' auf, der zwi-
schen einer Ineingriffsstellung, in welcher der Mitnehmer
15,15' in eine Ausnehmung 16,16' des Bauteils 13 eingreift, und
einer AuBereingriffsstellung bewegbar ist. Der Mitnehmer 15 ist
hierbei als in Richtung des Doppelpfeils 17 verschiebbarer Rie-
gel ausgebildet, an den ein piezoelektrischer Motor 18 unter
Zwischenschaltung eines Federelements 19 angreift. Der Mitneh-
mer 15' ist als um eine Drehachse 20 schwenkbarer Hebel ausge-
bildet, an dessen der Ausnehmung 16' abgewandten Ende ein Beta-
tigungsglied 21 angreift, an welchem wiederum der piezoelektri-
sche Motor 18' unter Zwischenschaltung eines Federelements 19'
angreift. Die Mitnehmer 15 und 15' sowie die entsprechenden

Antriebseinrichtungen sind jeweils alternativ vorgesehen.

Bei der Ausbildung gemdB Fig. 3 ist ein als Halbzylinder ausge-
bildeter SchlieBzylinder 22 dargestellt, mit dessen drehbarem
Zylinderkern 23 eine Sperrnase 24 verbunden ist. Zur Verdrehung
des Zylinderkerns 23 ist eine mit einem Knauf 27 versehene Wel-
le 25 vorgesehen, die in Abhdngigkeit von der Position der Mit-
nehmer 26,26' mit dem drehbaren Zylinderkern 23 zu gemeinsamer
Verdrehung gekoppelt werden kann. Die Verschiebung bzw. Ver-
schwenkung des Mitnehmers 26, 26' erfolgt in einer zur Ausbil-

dung gemaB Fig. 2 analogen Weise.

In Fig. 4 ist eine Ausbildung dargestellt, die einen &hnlichen
Aufbau aufweist wie die Ausbildung gemdaB Fig. 3. Im Unterschied
zur Fig. 3 1ist der drehbare Z2Zylinderkern 23 unmittelbar mit
einem Knauf 27 ausgebildet. Der drehbare Zylinderkern 23 weist
eine Ausnehmung 28,28' auf, in die ein verschwenkbarer oder
translatorisch verschiebbarer Riegel 29,29' eintauchen kann, um
eine Verdrehung des Knaufs 27 und damit eine Betdtigung der
Sperrnase 24 zu blockieren. Der Antrieb wird wiederum von einem
piezoelektrischen Motor 30,30' gebildet.

Fig. 5 zeigt eine Kupplungseinrichtung, wie sie im Rahmen der
Erfindung zum Einsatz gelangen kann. Die beiden zu kuppelnden
Teile sind mit 31 und 32 bezeichnet. Der Bauteil 31 ist rohr-
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foérmig ausgebildet und umgibt den Bauteil 32. Es ist weiters
ein Mitnehmer 33 vorgesehen, der als Kugel oder als Walze aus-
gebildet sein kann. Der Mitnehmer 33 ist in einer Ausnehmung 34
des Bauteils 32 gefiihrt und kann zwischen einer in Fig. 5 dar-
gestellten Eingriffsposition, in welcher der Mitnehmer 33 in
eine Ausnehmung 35 des Bauteils 31 eingreift, und einer in Fig.
6 dargestellten AuBereingriffsposition verschoben werden. Zur
Verschiebung des Mitnehmers ist eine Nockenscheibe 36 vorgese-
hen, die entsprechend dem Doppelpfeil 37 durch einen piezo-
elektrischen Motor verdreht werden kann. Die Nockenscheibe
weist eine Ausnehmung 38 auf, in welche der Mitnehmer 33 in der
in Fig. 6 gezeigten Position eintauchen kann. Ausgehend von der
in Fig. 6 gezeigten Position wird der Mitnehmer 33 beim Weiter-
drehen der Nockenscheibe 36 aus der Ausnehmung 38 heraus und in
die Ausnehmung 35 hereingedriickt. In der in Fig. 5 dargestell-
ten Position sind die Bauteile 31 und 32 miteinander gekoppelt.
In der in Fig. 6 dargestellten Position kann der Bauteil 31
relativ zum Bauteil 32 frei gedreht werden. Alternativ kann der
Bauteil 32 als feststehender Bauteil ausgebildet sein und der
Mitnehmer 33 wirkt als Riegel, der in der Fig. 5 gezeigten Po-
sition eine Verdrehung des Bauteils 31 sperrt und in der in
Fig. 6 dargestellten Position eine Verdrehung des Bauteils 31
freigibt.

In Fig. 7 ist eine abgewandelte Ausbildung dargestellt, bei
welcher der &uBere rohrformige Bauteil 38 mit dem inneren Bau-
teil 39 gekuppelt werden kaﬁn. Der innere Bauteil 39 weist zweil
Durchbrechungen 40 fiir Mitnehmer 41 auf, die zwischen der in
Fig. 7 gezeigten Ineingriffsposition, in welcher die Mitnehmer
41 in eine Ausnehmung 42 des #HuBeren Bauteils 38 eingreifen,
und der in Fig. 8 dargestellten AuBereingriffsposition ver-
schiebbar sind. In der in Fig. 8 dargestellten Position rasten
die Mitnehmer 41, die wiederum als Kugeln oder Walzen ausgebil-
det sein kénnen, in Ausnehmungen 43 einer Nockenscheibe 44 ein,
die im Sinne des Doppelpfeils 45 von einem piezoelektrischen
Motor angetrieben ist. In der in Fig. 7 dargestellten Position

der Mitnehmer 41 ist der innere Bauteil 39 mit dem &auBeren Bau-
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teil 38 gekuppelt. In der in Fig. 8 dargestellten Position der
Mitnehmer 41 sind die beiden Bauteile nicht miteinander gekup-
pelt. Die Mitnehmer 41 konnen durch geeignete Federbeaufschla-
gung in der radial #HuBeren oder in der radial inneren Position

gehalten werden.
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Patentanspriiche:
1. Sperrvorrichtung mit einem 2zwischen einer Sperrposition
und einer Freigabeposition bewegbaren Sperrglied und einem

elektrischen Antrieb, dadurch gekennzeichnet, dass der elektri-
sche Antrieb wenigstens einen piezoelektrischen Motor (8,8',18,
18',30,30') umfasst.

2. Sperrvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der piezoelektrische Motor (8,8',18,18',30,30') als Rota-
tionsantrieb ausgebildet ist.

3. Sperrvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass der piezoelektrische Motor (8,8',18,18',30,30') als Line-
arantrieb ausgebildet ist.

4, Sperrvorrichtung nach Anspruch 1, 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der piezoelektrische Motor (8,8',18,18',30,

30') zum Bewegen des Sperrglieds mit diesem zusammenwirkt.

5. Sperrvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass der piezoelektrische Motor (8,8',18,18',30,30') unter Zwi-
schenschaltung eines Getriebes mit dem Sperrglied zusammen-

wirkt.

6. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass die Bewegung oder die Betatigung des
Sperrglieds mit Hilfe eines vom piezoelektrischen Motor
(8,8',18,18',30,30') angetriebenen Riegels (6,6',15,26',29")
sperrbar ist.

7. Sperrvorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass das Sperrglied mit der Bewegung eines Bauteils gekoppelt
ist, dessen Bewegung mit Hilfe eines von dem piezoelektrischen
Motor (8,8',18,18',30,30') angetriebenen Riegel (6,6',15,26',
29') sperrbar ist.
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8. Sperrvorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Sperrglied oder der Bauteil, mit dessen Be-
wegung das Sperrglied gekoppelt ist, eine Ausnehmung
(5,5',16,16',28,28') aufweist, wobei der Riegel 2zwischen einer
in die Ausnehmung (5,5',16,16',28,28') eingreifenden Position

und einer AuBereingriffsposition bewegbar ist.

9. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Betdtigungsglied unter Zwischenschal-
tung einer Kupplungseinrichtung mit dem Sperrglied zur Bewegung
desselben kuppelbar ist, wobei die Kupplungseinrichtung ein
zwischen einer Ineingriffsstellung und einer AuBereingriffs-
stellung bewegbares Mitnehmerelement aufweist und der piezo-
elektrische Motor (8,8',18,18',30,30') zum Bewegen des Mitneh-
merelements (6,6',15,15',26,26',29,29',33,41) mit diesem zusam-
menwirkt.

10. Sperrvorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet,
dass das Mitnehmerelement (6,6',15,26',29'33,41) translatorisch
gefithrt ist.

11. Sperrvorrichtung nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Mitnehmerelement (6,6',15,26',29'33,41) in
einer Richtung quer oder parallel zur Drehachse des Betati-

gungsglieds translatorisch gefiithrt ist.

12. Sperrvorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet,
dass das Mitnehmerelement (15',26,29) schwenkbar gelagert ist.

13. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 9 bis 12, da-
durch gekennzeichnet, dass der piezoelektrische Motor (8,8',18,
18',30,30') iiber eine vom Motor antreibbare Nockenscheibe
(36,44) mit dem Mitnehmer (33,41) zusammenwirkt.

14. Sperrvorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet,
dass die Nockenscheibe (34,44) wenigstens eine Ausnehmung
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(38,43) zur Aufnahme eines kugel- oder walzenfdrmigen Mitneh-

mers (33,41) aufweist.

15. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 14, da-
durch gekennzeichnet, dass die Vorrichtung einen SchlieBzylin-
der (22) mit einem drehbaren Zylinderkern (23) aufweist, wobei
der piezoelektrische Motor (8,8',18,18',30,30') im SchliefBzy-
linder (22) oder im Zylinderkern (23) angeordnet ist.

16. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 15, da-
durch gekennzeichnet, dass der piezoelektrische Motor
(8,8',18,18',30,30') in einem mit dem Betdtigungsglied, wie
z.B. Knauf (27) oder dgl., verbundenen, insbesondere drehfest
verbundenen, Bauteil angeordnet ist.

17. Sperrvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 16, da-
durch gekennzeichnet, dass die Sperrvorrichtung als SchlieBzy-
linder, DoppelknaufschlieBzylinder, DoppelknaufschlieBzylinder
mit einseitiger oder beidseitiger Schliisselsteckfunktion fir
eine mechanische Ubersperre, SchlieBzylinder mit lediglich ei-
nem Knauf, mit oder ohne Schliisselsteckfunktion auf der dem
Knauf gegeniiberliegenden SchlieBzylinderseite, DoppelschlieBzy-
linder, DoppelschlieBzylinder mit beidseitiger mechanischer
oder elektronischer oder mechatronischer Berechtigungsabfrage,
Halbzylinder, Halbzylinder mit Knauf, Halbzylinder mit me-
chatronischer Berechtigungsabfrage, Halbzylinder mit elektron-
sicher Berechtigungsabfrage, Kn#ufe, Beschlidge mit Fallen
und/oder Riegelbetdtigung, Schlosser, Einstemmschldsser,
selbstverriegelnde Einstemmschl&sser, Mdbelschldsser, Mébel-
schliefzylinder, Hangschl&sser oder Schaltzylinder ausgebildet
ist.

18. Sperrvorrichtung mit einem zwischen einer Sperrposition
und einer Freigabeposition bewegbaren Sperrglied und einem e-
lektrischen Antrieb, wobei ein Betdtigungsglied unter Zwischen-
schaltung einer Kupplungseinrichtung mit dem Sperrglied =zur

Bewegung desselben kuppelbar ist, wobei die Kupplungseinrich-
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richtung ein 2zwischen einer Ineingriffsstellung und einer Au-
Bereingriffsstellung bewegbares Mitnehmerelement aufweist und
der Antrieb zum Bewegen des Mitnehmerelements mit diesem zusam-
menwirkt, dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb iber eine
vom Antrieb antreibbare Nockenscheibe (36,44) mit dem Mitnehmer

(33,41) zusammenwirkt.

19. Sperrvorrichtung nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet,
dass die Nockenscheibe (36,44) wenigstens eine, vorzugsweise
zwel, Ausnehmung (38,43) zur Aufnahme eines kugel- oder walzen-

formigen Mitnehmers (33,41) aufweist.

20. Sperrvorrichtung nach Anspruch 18 oder 19, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kupplungseinrichtung ein AuBlenrohr (31,38)
und ein in diesem gelagerten Innenbauteil (32,39) umfasst, wo-
bei der Mitnehmer (33,41) translatorisch in einer Fihrungsaus-
nehmung (34,40) des Innenbauteils (32,39) gefiihrt ist und von
der ©Nockenscheibe (36,44) in eine Verriegelungsausnehmung
(35,42) des Rohrs verschiebbar ist.
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