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1

Vynédlezem je zplsob rizeni pohonu tazZného prvku, zejména dilniho stroje a hydraulické

" zapojeni k provadéni tohoto zplisobu.,

Kromé mechanickichApohonﬁ se u dilnich stroji v men${ mife pouZivaji i hydraulické
pohony taZnych prvkd, zpravidla fet&zi. V obvyklém uspofadani je Fetdz jednfm koncem upev-
.nén na dobyvacim stroji, veden podél porubu pres retézové kdlo pohdnéci stanice a veden
zpét podél porubu pies retézové kolo vratné stanice a aruhim koncem opét upevnén na doby-
vacim stroji. Poh&nédcf stanici tvof{i pomalub&#n§ rotaénf hydromotor, prevodova skifin a fe-
tézové kolo, Zdrojem tlakové kapaliny je hydraulicky agregat, umistény zpravidla v dilni
chodbé, Popsany hydrauliocky pohon s jednou pohanéci stanici je Ffizen v podstaté tim zpiso-
bem, Ze mnoZstvi tlakové kapaliny doddvané hydromotoru pohdnéci stanice se reguluje v zéa-
vislosti na zatiZen{ elektromotori dobyvaciho stroje. Pri ivétéeni zatiZeni tohoto elek- '
tromotoru se sniZi dodévané mnoistvi tlakové kapaliny a tim i rychlost pohybu fetézu a k
nému pripojeného dobyvaciho' stroje. Toto uspofddini polionu taZného prvku a zpisob jeho ri-
zeni je vhodné pfedevéim‘pro stroje s men§f hmotnosti, pouZivané v kraééich porubech ve
slojich bez nerovnost{ a tektonickych poruch, V delSich popubebh ve sloj{ch s poruchami
vznika jf u tohoto usporadani nadmérné ztréty tfeniﬁ fetézu o péévﬁ a strop a nelze proto
hospoddrné dosdhnout hodnot tahu a rychlosti tainého prvku, potfebnych pro vykonné dobyva~

ci{ stroje.

205 866



205 868
z popisu vyndlezu k autorskémi osv&ddeni SSSR &. 362 917 je zném zpisob fizeni oddéleného

tazného mechanizmu délnfho stroje s vice poh&nécimi stanicemi, zaloZeny na regulaci zati-
2eni pohadnéci stanice pracovni vétve tainého prvku a regulaci napéti vratnélqétve tazZného
prvku., Podstatou zpisobu je, Ze se méid zatiienﬁtpohénéc{ stanice pracovni vétye & Gamérné
2jidt&né hodnot$ se reguluje.zatiieni pohénéci stanice vratné v8tve, pfilemZ se udrZuje
nejméné na minimalhi'hodnoté. Urditou nevyhodou tohoto zplsobu je sloZitost reguladéniho
systému a tim pravd&épodobnd i vys3i poruchovost., Systém ize jen obt{Zné aplikovat u hy--

draulickych pohonii,

Uvedené nevyhody dosud znamych zpiisobd fizeni pohonu tainého prvku do znadné miry od-
stranuje zpiisob Fizeni pohonu, sestdvajiciho z dvou pohdné&cich stanic, umisténych kazda naj
jednom konci drahy pracovniho stroje, podle vynadlezu, jehoZ podstatou je, Ze chod pohéné-
cich stanic se samostatnym zdrojem .energie se r*idi v zavislosti na sméru pohybu pracovniho
stroje tak, Ze Jedna z pohadndcich stanic, pracujici v daném okamZiku v napinacim reZimu ma
vy&8i otdtky a ni%si tah, zatimco druhd z pohédnécich stanic, prqcujici v daném nvkamZiku ;
taZném reimu pracuje s niZ$imi ot48kami a na nejvys%i moZny tah, omezeny piipadnou regu-
lacf dle zatiZeni motoru pracovniho stroje, pfidem% zména reiimu obou pohéndcich stanic se

provadi{ s &asovym pfedstihem pfed zménou sméru pohybu pracovniho stroje.

Vy§8i uéinek zpﬁsobu fizeni pohonu taZného prvku podle vyndlezu je v tom, %e se iim
umoZnuje sniZeni tainé sily, potfebné na_jednotlivych pohanécich staniéich, vratnéd vétev
tazného prvku je méné zatizena, &im% se zvv3uje bezpednost a.omezuje moZnost jntenzivniho
Svihu retézu, Zafizeni, pracujiéi zpﬁéobem podle vynédlezu. lze pouzft i v deldich porubech
ve slojich se zvlinénou podvou., Vlastni hydraulické zapojeni poh&néci stanice je pomérnd
jednoduché a lze je realizovat z dostupnych prvkid. KaZda pohénéci.stanice je napajena sa-\
mostatnym agregatem, co¥ odstranuje nutnost vést poiubem tlakovou a odpadni vétev hadic s.

olejem, Tim je d&le zvySena bezpelinost préce v porubu,

- Zplsob fizeni pohonu tainého prvku je déle v pfikladu popsdn v aplikaci na hydraulic-
ky pohon taZného prvku dilniho dobyvaciho stroje. Obr.'l pfedstavuje zjednodu§ené schéma
dobyvaciho stroje a hydraulického pohonu jeho tainého prvku., Na obr. 2 je schéma hydrau-i
lického zapojeni jedné z pohanécich stanic, ‘

Hydraulicky pohon sestévéd z prvni pohanéci stanice 1, z druhé pohéanéci stanicé 2az taze
ného prvku 3, naofiklad &lankového fetézu, ktery je pfipevnsén k pracovnimu stroji 4, kom-
1, pripad-

bajnu s rozpojovacim vdlcem 41, pohédnénym motorem 42, KaZdé z pohénécich stanic
né 2 sestava z hydraulického agregdtu 10, hydromotSnu 11, prevodovky 12 a Ffetdzového Kola
13, pilpadne 23, kterd zabiraji do tainého prvku 3, jejz rozddluji na pracovai vétev 31 a
vratnou vétev 32.pfi sméru jeho pohybu dle Sipky 33. Cinnost hydrau11ckého pohonu je rize-
na Fidicim obvodem 5, ktery miZe byt proveden jako elektricky, hydraulicky, pneumaticky, '
pfipadné jako komb1novany K fidicipu obvodu § jsou pfipojeny hydraulické agregaty 10 po-
hénécich stanic 1 a 2, jejichZ chod se iidi v zAdvislosti na sméru pohybu pracovniho stroje
4. V prikladu, znézorndném na obr. 1 se tainy prvek 3 a pracovni stroj ¢4 pohybuji vlevo,

ve sméru $ipky 33. Prvni pohéndci stanice 1 pracuje pfitom v tainém re21mu - s niz8imi
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otddkami na ne jvy$si mozny tah.‘Jeji tah miZe byt omezen v zavislosti na zatffeni motoru
42 pracovniho stroje 4. Druha pohéanéci stanice 2 pracuje v napinacim re?imu a ma vy§si

ot4¢ky a niZdi tah.

Vzajemné zména pracovniho reZimu pohénécich'stanic 1

-t

2 se provadi s &asovym pfedstihem
éi‘2 sekund podle rychlosti.pohybu pracovniho stroje 4 pfeq zménou sméru jeho pohybu;.
Hydraulické zapojent pohanéci stanice 1 popfipads 2 sestdvad z obvodu 8 agregatu, obvodu T
hydromotoru 5 pFisludného potrubi 8 k jejich spojent,

" Obvod 6 agregéfu je vytvofen z obousmérného regulaéniho hydrogenerétoru 60, k némuz je pa-
raleiné pfipojena dvojice protismérné orientovanych zpétnych ventilg 6l, 82 a paralelné
bfipojen ventilovy blok 63 s prvnim jednosmérnym vehtilem 64 a drihym jedndsmérnym venti-
lem 65, které jsou Jednak pripbjeny k reguldtoru 66, jednak mezi zpétné ventily 61, 62 a
fizeny kaZdy tlakem v jedné z vétvi A, B obvodu § agregétﬁ. Mezi zpétné ventily 61, 62 je
dale zapojen Jednosmérny pomocny hydrogenerétof 87 s pojistnym ventilem $8. Mezi pomocny
_hydrdgenerétor 87 a nédri'gg Je zarazen filtr 9, Obvod T hydromotoru sestivs z obousnér-
ného rotadéniho hydrométoru 79, k némuZ je paralelnd zapojen rozv4dsd 71, provedeny jako
tficestny tfipolohovy, k jehoZ vytoku Je zapojen prepoustéci prvek 72, Mezi vé&tve c, D
hydromotoru 70 jsou nez&vislé na sobé opaéné zapojeny'prvni pojistny prvek I3 a druhy po-
Jistny prvek 74. Obvodu 6 agregétd a obvodu 7 hydromotoru je piifazen chladici obvod 10,
Hydraulické zapojeni podle vyndlezu pracuje pfi sméru pohybu taZného prvku 3 dle sipky 33
u prvni pohanéci stanice 1 timto zpisobem : ‘

Obvod 6 agregédtu je nastaven fidicim obvodem S na niZ81 ot4dky a nejvy88i moiny tah., Hy-
drogenerator 60 doddva tlakovou kapalinu v&tvi napifiklad A pfes potrubi 8 do vétve € ob-
vodu hydromotoru 70. Pracovn{ tlak v hydraulickém obvodu I hydromotoru se nastavi podle
odpord a je omezen prvnim pojistnym prvkem 73, Pracovni tlak pfesune soudasnd rozvadéd 71
do horni polohy, V‘qbvodu 8 agregatu je zarazen prvai jednosmérny ventil 64 ventilového
bloku 63, ktery se otvira v zavislosti na pracovnim tlaku a za jistuje pfivod kapaliny' k
regulitoru §§ a tim funkci regulace v zavislosti na tlaku,

Pomocny hydrogenerator 67 doplﬁuje kapalinu ke kryti ztrat v obvodu a zajisténi tepelného
rezimu pfes zpdtn§ ventil 62 do vétve B. Toto cels mnois{vi kapaliny jé nasavino hydroge-
nerédtorem 80. Prebytedné mnozZstv{ pracovni kapaliny, které Je déno rozdflem mezi ztratami
v obvodu a doplﬂovanym mnoistvim je odvadéno z vétve D pfeé rozvadéé¢ 71 k prepoustédcimu
prvku ig. kterym je Fizen plnici tlak v obvodu 7 hydromotoru,

U druhé pohanéei stanice 2 pracuje hydraulické zapo jeni timtévzbﬁsobem :

.0bvod 6 agregadtu je nastaven iidicimﬂob§odem S na.vy$si otddky a ni%s§i tah, Hydrogenerge
tor 60 dod4ava tlakovou kapalinu vétvy B pfes potrubi 8 do vétve D obvodu T hydromotoru,
ProtoZe agregat je nastaven na vy$S8i ot4dky, pfetahuje pfes vratnou vétev 32 pohénéci
stanici l;’Profoie je na jednosmérném ventilu 85 a druhém pojistdém prvku 74 nastaven niz-
ky tlak, dojde pii narfstu tlaku ve vétvi B k z4sahu tlakové regulace na takovou hodnotu
pfi které se otaéky pohanédc{ Stanice 2 vyrovnaji{ s oti&kami pohanéci stanice 1, Nastaveny
pracovni tlak ve vétvi B je vy$3f ne: plnici tlak ve vétvi A,

Pfi reversaci pohond se funkce pohdnécich stanic zaméni, Zplsob fizeni pohonu taZného
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prvku lze uplatnit i u jingch regulaénich pohond, na pfiklad pneumatickych nebo elektric-

kych.

PREEDMET VYNALEZU

1. Zphisob Fizeni pohonu taZného prvku sestévajioiho z dwéu pohénécich stanic, umisténych

kaZd4 na jednom konci dréahy pracovniho stroje, vyznateny tim, %e chod pohédndcich sta-
nic se samostatnym zdrojem energie se #{df v z&vislosti na sméru pohybu pracovn;ho

stroje tak, Ze jedna z pohénécich stanic,‘pracujici v daném okamfiku v napinacim reZi-
mu, mé vy3$i otadéky a ni#si taﬁ, zatimto druhd z pohandcich stanic, pracujic{ v daném
okamiiku v taZném reZimu, pracuje s niZ§imi otadfkami a na ne jvys8{ moiny tah, omezeny
pripadnou regulaci podle zatizeni motoru pracovniho stroje, pficem% zména reZiimu obou
pohénécich stanic se provadf s Easovym pfedstihem pfed zménou Sméfu pohybu pracovniho

stroje.

Hydraulické zapojeni pohédndci stanice k provadéni zpisobu podle bodu~l, sestévajici z
obvodu agregdtu a obvodu pydromoto:u, vyznadené tim, Ze obvod (6) agregdtu je vytvofen
z obousmérného reguladnfho hydrogeneratoru (60), k.ndmuZ je paralelné pfipojena proti-
smérné orientovanid dvojice zp&tnych ventild {(61,62) a ventilovy blok (64),.kter9 je
pripojen k regulétotu.(ﬁﬁ)'a mezi zpétné ventily (61,62) spolu s jednbsmérnym pomocnym
hydrogenerétorem'(67) a obvod (7) hydromotoru je vytvofen z obousmérného rotaénihé hy-
dromotoru (70), k ndmuZ je paralelné'zapojen rozvadsé (71), k jehoZ vytoku je zapojen
pfepou§téci prvek (72) a mezi jehoi vBtve (C; D) jsou nezévisle na sobé épaéné zapoje-

ny prvni pojistny prvek (73) a druhy pojistn§ prvek (74),

2 vykresy
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