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Tyrystorowy zesp6t napedowy z pradami wyréwnawczymi
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Przedmiotem wynalazku jest tyrystorowy zespét nape-
dowy z pradami wyréwnawczymi zwlaszcza do regulacji
predkosci obrotowej silnika pradu stalego w ukladzie
nawrotnym. )

W znanych i powszechnie stosowanych ukladach tyrys-

torowych regulatoréw predkosci obrotowej, zmiana kie- .

runku wirowania silnika jest mozliwa dzieki przelaczaniu
dwdch grup przeksztalttnikéw kontrolowanych blokadami
logicznymi lub przez stosowanie przeksztaltnikow z pra-
dami wyréwnawczymi. Dla zapewnienia bezpiecznej pra-
cy przeksztaltnikéw, uklady z pradami wyréwnawczymi
muszg byé sterowane symetrycznie przez skomplikowany
uklad elektroniczny tak, aby wielko$é pradéw wyréwnaw-
czych byla kontrolowana i regulowana.

Ponadto uklady te w celu zapewnienia ich poprawnej
pracy wymagajg stosowania dwéch czujnikéw pomiaru
pradu oraz dwéch regulatoréw pradu. Najczesciej do po-

miaru pradu stosuje sig uktad ztozony z szesciu przekladni-

kéw pradowych z prostownikami i filtrami dolnoprzepus-
towymi. _

Uklad wedlug wynalazku eliminuje wymienione wady
i niedogodnosci. Istota wynalazku polega na opracowaniu
ukladu nawrotnego z pradami wyréwnawczymi, w regula-
torze ktérego zastosowano dwa uklady ograniczenia na-
piecia wlgczone szeregowo miedzy wzmacniaczami sumu-
jacymi a sterownikami oraz uklad nieliniowego sprze¢zenia

pradowego wlgczony miedzy wyjsciem wzmacniaczaregu-

lacyjnego a wejsciem wzmacniacza sumujacego.
Takie rozwigzanie pozwala na uproszczenie budowy
regulatora, umozliwia uzyskiwanie krétkich czaséw na-
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wrotnych oraz dobrych wlasnosci dynamicznych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony tytutem przy-
kladu na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia tyrystoro-
wy zesp6l z pradami wyréwnawczymi w schemacie bloko-
wym, a fig. 2 i 3 odpowiednio uklad zadawania pradéw
wyréwnawczych i uklad nieliniowego sprzezenia prado-
wego.

Uklad wedlug wynalazku sklada sie z transformatora Tr,
ktory zasila poprzez przeksztalttniki BP 1 i BP 2 silnik
pradu stalego M majgcego w swoim obwodzie wlgczone
dodatkowo dlawiki wygladzajace DL 1iDE 2 oraz halotro-
nowy czujnik pradu CH.

Predkosé obrotowa silnika M jest zadawana z potencjo-
metru Pt, skad sygnal napiecia poréwnany z napieciem
z pradniczki tachometrycznej TG jest podawany na wejscie
wzmacniacza W1. Wzmocniony sygnatl uchybu predkosci
jest podany ze wzmacniacza W1 na wejscie wzmacniacza
W3 i dalej poprzez uklad ograniczenia napiecia ON i ste-
rownik S1 do przeksztaltnika tyrystorowego BP1.

Dla wysterowania przeksztaltnika tyrystorowego BP2
z wyj$cia wzmacniacza W3 sygnat jest podawany na wej-
Scie wzmacniacza W4, ktéry posiada wzmocnienie K-1
i dalej na sterownik S2 przez uklad ograniczenia napiecia
ON zbudowanego z tranzystora T1, rezystoré6w R1, R2, R3
i R4 i diody D1.

Nastawianie optymalnego pradu wyréwnawczego jest
dokonywane poprzez zmiang stosunku rezystancji rezysto-
réw R3 i R4. Ograniczenie pradu silnika M jest dokonywa-
ne poprzez pomiar rzeczywistej wartosci prgdu w obwo-
dzie twornika za pomocg czujnika Halla CH, skad sygnat
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wzmocniony przez wzmacniacz W2 jest podawany na wej-
$cie wzmacniacza W3 poprzez uklad nieliniowego sprzeze-
nia pradowego zbudowanego z rezystoré6w Rl, R2 oraz
dwéch diéd Zenera D1, D2.

W przypadku pojawienia sie duzego impulsu pragdowego
w obwodzie twoérnika silnika M, na wyjsciu wzmacniacza
W2 uzyska sie proporcjonalng wielkos¢ napiecia. Przy
przekroczeniu odpowiedniej wielkosci tego napigcia, dio-
da Zenera D1 lub D2 bocznikuje rezystor R2, w wyniku
‘czego, sygnal sprzezenia pradowego bedzie proporcjenal-
ny do wielkosci rezystancji rezystora R1 i diody Zenera D1
lub D2.

Zastrzezenia patentowe

1. Tyrystorowy zesp6t napedowy P’ pradami wyréwnaw-
czymi, zwlaszcza do regulacji predkosci silnika pradu
statego w ukladzie nawrotnym zawierajacy transformator,

4

ktéry zasila silnik pradu stalego poprzez ukiad dwéch
tyrystorowych przeksztaltnikéw sterowanych potencjo-
metrem, ukladem wzmacniaczy regulacyjnych i sterowni-
kéw, znamienny tym, ze pomiedzy wzmacniaczem sumuja-
cym (W 3) a sterownikiem (SI) sterujacym pierwszy prze-
ksztaltnik tyrystorowy (BP1) oraz pomiedzy wzmacnia-
czem inwersyjnym (W4) a sterownikiem (S 2) sterujgcym
drugi przeksztaltnik tyrystorowy (BP2) s3 wiaczone ukta-
dy ograniczenia napiecia (ON) a miedzy wyj$ciem wzmac-

10 niacza sygnalu pradu (W2) i wejSciem wzmacniacza sumu-

jacego (W3) jest wiaczony szeregowo uklad nieliniowego
sprze¢zenia pradowego (UF). :

2. Tyrystorowy zesp6t napedowy wedlug zastrz. 1, zns-
mienny tym, ze uktad nieliniowego sprzezenia pradowego

15 (UF) zawiera rezystor (R1) i potaczone réwnolegle z drugim

rezystorem (R2) dwie szeregowo przeciwstawnie diody
Zenera (D1, D2).
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