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RieSenic sa tyka pruZinového chépadla,
ktoré je ur¢ené najmé pre miniatiirne robo-
ty a manipulatory k manipuldcii s lahkymi
malorozmerovymi predmetmi. Podstata pruZi-
nového chépadla, pozostdvajiceho z nosné-
ho ramu, elektromagnetu :a uchopovacich
ramien, spodéiva v tom, Ze uchopovacie ra-
mend sii posuvine a zaroveill vykyvne pri-
chytené k vedeniu nosného rdmu a sid na
opaénych koncoch ve€i aktivnym vystupom
spojené prostrednictvom jednoosovych ki-
bov s pracovnym vystupom presuvného jad-
ra clektromagnetickej cievky upevnej k
nosnému rdmu. Uchopovacie ramena sd na-
vzdjom, pripadne s nosnym ramom, spoje-
né na nrovni vedenia pruZinami.

Elektromagnet plni funkciu premiestiio-
vania jednoosovych kibov a tym aj natdda-
nie a prestvanie uchopovacich ramien cez
uvratovii polohu proti sile pruZin, pri¢om
uchopovacie ramend st v zovretej a rozo-
vretej polohe stabilizované a uchopovacia
sila vyvodzovand silou od pruZin.
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Vyndlez sa tiyka pruZinového chépadla
uréeného najméd pre miniatirne roboty a
manipuldtory k manipuldcii s lahkymi ma-
lorozmerovymi predmetmi.

Miniaturizdcia vykonovej, ovlddacej, in-
formafnej i riadiacej techniky spolu so
vzrastajucim podielom automatizacie na jej
virobe podmiefiujii vyvoj minirohotov pre
montazZne, trenazérne, vyutovacie a iné tce-
ly vyZadujice vybavenie miniattirnymi ché-
padlami. Doposial su ¢elustové chéapadla rie-
Sené prevazne s pneumatickymi, hydraulic-
kymi a elektromotorickymi p~honmi, kto-
rych vyuZitie je u minirobotov z dfévodu e-
nergetickej ndroénosti, rozmercvych i hmot-
nostnych dimenzil a poZiadaviek na povod-
na sustavu obmedzené.

Vyssie uvedené nedostatky v poasiaiog]
miere odstrafiuje lpruZinové chéapadlo po-
zostdvajice z nosného ramu, elektromagne-
tu a uchopovacich ramien, ktorého podstata
spotiva v tom, Ze uchopovacie ramend su
posuvne a zarovell vykyvne prichytené k ve-
deniu nosného rdmu a si na opaénych kon-
coch vodi aktivnym vystupom spojené pro-
strednictvom jednoosovych kibov s pracov-
nym vystupom presuviého jadra elektromag-
netickej cievicy upevuenej k nesnému ra-
mu, pridom uchopevicie ramend s navzi-
jom, pripadne s nosnym ramom, spojené na
urovni vedenia pruZinami.

PruZinové chépadlo podla vyndlezu zabez-
pecuje vywodenie uchopovacej sily a stabi-
lizovant zovretd i rozovretd poloohu ucho-
povacich ramien silou pruZin bez potreby
vonkajSieho energetického zdroja. Zdroj e-
lektricke] energie je potrebny len pre pre-
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miestnenie uchopovacich ramien zo zovre-
tej do rozovretej polochy a naopak vybude-
nim pritaZlivej, resp. odpudivej sily elektro-
magnetickej cievky na feromagnetické jad-
ro.

Energetickd spotreba pruZinového chépa-
dla podla vynélezu je oproti klasickym rie-
Seniam minimélna, pridom sa stav. uchope-
nia nemeni ani pri vypadku elektrickej e-
nergie.

Na pripojenom vykrese je kinematicky
znédzornené prikladné prevedenie pruZino-
vého chédpadla podla vynélezu.

PruZinové chédpadlo je vytvorené z nosné-
ho ramu 1, elektromagnetickej cievky 2 pev-
ne spojenej s nosnym rdmom 1 a dvojice
uchopovacich ramien 8 posuvne a zdroveil
vikyvne prichytenych k vedeniu 8 nosného
rdmu 1, ktoré st na opaénych koncoch vofi
aktivhym vystupom 7 spojené cez jednooso-
vé kiby 5 s pracovnym vystupom presuvné-
ho jadra 3 elektromagnetickej cievky 2, pri-
gom o0s presuvného jadra 3 je orientovand
kolmo na vedenie &. Dvojice uchopovacich
ramien 8, ktoré st symetricky rozloZené vo&i -
centrdlnej osi danej osou presuvného jadra
3, je vzdjomne spojend predpétymi pruZina-
mi 4 orientovanymi kolmo na centrdlnu os
a rovnobeZne s vedenim 3.

Predpoklad $irSieho vyuZitia pruZinovych
chépadiel podla vynélezu je aj v v automa-
tickej manipulécii, napr. s textiliami a pa-
pierom v tladiartiach, v textilnom a papie-
renskom priemysle, v automatizovanych ba-
liacich linkach, v plo$nom tvdrneni a podob-
ne.

PREDMET VYNALEZU

Pruzincvé chépadlo urfené najmé pre mi-
niatirne roboty a manipuldtory k manipu-
14cii s Tahkymi malorozmerovymi predmet-
mi pozostdvajice z nosného rdmu, elektro-
meagnetu a uchopovacich ramien vyznacene
tym, Ze uchopovacie ramend (6} si posuv-
ne a zdroveii vykyvne prichytené k vedeniu
(8) nuvsného ramu (1) a st na opadnych

koncoch veéi aktivhym vystupom (7) spoje-
né prosirednictvom jednoosovych kibov. (5)
s pracovnym vystupom presuvného jadra
(3) elektromagnetickej cievky (2] upevne-
nej k nosnému rédmu (1), priéom uchopova-
cie ramend (6) sd navzdjom, pripadne s nos-
nym rémom (1) spojené na drovni vedenia
(8] pruZzinami [4].
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