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Uktad napedu posuwéw za pomocg ttoka réznicowego,
w szczegoblnosci posuwoéw obrabiarek

Przedmiotem wynalazku jest uktad napedu posuwdéw wykorzystujacy tlok réznicowy z jednostronnym
ttoczyskiem zapewniajacy ,stop” w dowolnym potozeniu oraz ptynne przetaczanie ze ,,stop™ na ruch w obu
kierunkach i odwrotnie, zasilany pompg o statej lub zmiennej wydajnosci.

Znane dotychczas rozwigzania napgdéw ruchéw posuwowych posiadaja ttok z ttoczyskiem dwustronnym
ijednakowymi czynnymi powierzchniami ttoka, co nie stwarza trudnosci, badZ tez tlok réznicowy
z ttoczyskiem jednostronnym,

W uktadzie z ttokiem réznicowym, o stosunku czynnych powierzchni okoto 1 : 2, najczesciej stosowanym
w napgdach posuwdéw obrabiarek, wystepuja trudnosci polegajace na petzaniu organu roboczego w potozeniu
,»Stop” oraz na szarpnigciach lub skokach w momencie ,startu” lub ,,stopu” wzglednie w momencie przejscia
z ,,szybkiego ruchu przestawnego™ na ,,powolny ruch posuwem roboczym™. Pelzanie organu roboczego jest
wynikiem nieuniknionych nieszczelno$ci w rozdzielaczach oraz w cylindrze i daje si¢ opanowaé jedynie przez
odcigZzenie pompy w okresie ,,stop”. Takie odciaZenie prowadzi jednak do wystgpowania szarpnigé i skokéw
przy zataczeniu ruchu w uktadzie réZnicowym, to znaczy, gdy cisnienie istnieje po obu stronach ttoka, a wynika
to z niejednakowej szybkosci narastania cisniei. Druga przyczyng skokéw jest scisliwos$¢ oleju oraz sprezystosé
cylindra i przewodéw, w ktérych znajduje si¢ on pod cisnieniem, i tak na przyklad, jezeli przy zamknigtej
przestrzeni po wigkszej stronie ttoka nastapi nagta zmiana cisnienia po stronie mniejszej, to ttok wykona skok,
ktéry teoretycznie nie powinien wystapic. ‘ :

Rézne stosowane uktady potaczeri w stanie ,,stop”, polegajace na zamykaniu stron cylindra lub taczeniu
ich z pompa albo ze zbiornikiem, nie pozwalaty na catkowite wyeliminowanie obu wyzej opisanych bardzo
szkodliwych zjawisk.

Istota wynalazku jest stworzenie takiego uktadu hydraulicznego, ze w pozycji ,,stop™ utrzymywane jest
przy pomocy odpowiedniego zaworu przelewowego cisnienie dziatajace na wigksza strone tloka, takie ze
réwnowazy stale istniejgce i state cisnienie dzialajace na mniejsza strong ttoka.

- “Budowa i dziatanie hydraulicznego ukiadu napgdu posuwéw wediug wynalazku wyjasniona jest na
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przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia uklad napedu posuwéw, w ktérym
wykorzystana jest pompa ostatej wydajnosci, za§ na fig. 2 —uktad zpompg o zmiennej wydajnosci
z samoczynna regulacja ci$nieniowa.

W uktadzie napedu posuwéw przedstawionym na fig. 1 przesuwny cylinder 1 wspétpracuje z ttokiem 2
posiadajacym jednostronne ttoczysko 3. Predko$é ruchu posuwowego ustalona jest za pomocg bloku regulacji
i nastawiania predkosci 4. Cisnienie p2 panujace po wigkszej stronie ttoka w stanie ,,stop” okreslone jest przez
zawdr przelewowy 5, przez ktdéry przeptywa w tym stanie caty strumieri ttoczony pompa 6 o statej wydajnosci.

Cisnienie p1 po mniejszej stronie ttoka utrzymywane jest w stanach ,,stop i,,posuw roboczy” przez zawér
przelewowy 7, wlaczony pomiedzy pompe 6 a zawdr 5. .

Wielko$¢é ciénien pl ip2 nastawiona jest zaworami 7 i5, tak, Ze stworzona zostaje réwnowaga sit
dziatajacych na ttok wstanie ,stop” izapewniony zostaje postéj bez obawy pelzania mimo istnienia
nieszczelno$ci i mimo istnienia petnego cisnienia pl po matej stronie ttoka. Przy zataczaniu posuwu roboczego
przez. odpomed.nia kombmacjg potozen rozdzielaczy 8 i9 ci$nienie pl nie ulega zmianie i nastepuje ptynne x
przejécie ze stanu ,,stop™ do tuchu z predkoscia posuwowa ustalona blokiem 4.

Azeby uzyska¢ réwni¢ ptynne przejécie przy zalaczeniu i wylaczeniu ruchu ,szybko naprzéd™ przez
rozdzielacz 10, przewidziano zawér przelewowy 11, podtrzymujacy podczas ruchu ,,szybko naprzéd™ ciénienie
po matej stronie ttoka tylko nieznacznie mniejsze od nastawianego zaworu 7. Dla uniknigcia szarpnigcia po
zataczeniu rozdzielaczem 8 ruchu ,,szybko w prawo” zawdr zwrotny 12, przez ktéry nastgpuje odptyw oleju
z wigkszej strony ttoka posiada odpowiednio wzmocniong sprezyne.

W uktadzie napedu posuwéw przedstawionym na fig. 2 cylinder 1, tiok 2, t{oczysko 3, blok regulacji
i nastawiania predkosci 4 oraz zawdr przelewowy 5 s3 identyczne i dziataja identycznie jak na fig. 1. Istotna
réznica polega na zastosowaniu pompy 13 o zmiennej wydajnosci z samoczynna regulacja cisnieniowg tak zwana

" zerows, czyli utrzymujaca state ci$nienie niezaleznie od efektywnie wykorzystywanej wydajnosci pompy.

Zmianie ulegty uklady potaczern w rozdzielaczach 14 i 15, pozostala jednak w stanie ,,stop™ réwnowaga sit
dziatajacych na ttok dzigki cisnieniu pl utrzymywanemu przez regulator pompy 13 i ci$nieniu p2 ustalonemu
przez zawdr 5,

Dla zapewnienia dobrych warunkéw pracy zaworu 5 doprowadzony jest do niego olej przez dtawik 16,

' zapewniajacy przeptyw stale jednakowego i niewielkiego strumienia przez ten zawdr.

Dtawik 17 pozwala na ograniczenie predkosci ruchu ,,szybko naprzéd™ stwarzajac réwnoczesnie warunki
dla utrzymania statego cinienia pl w tym stanie. ’

Dtawik 18 ogranicza pr¢dkos$é ruchu ,,szybko do tytu™ a zawory zwrotne 19 i 20 umozliwiajg ominigcie
dlawikéw 17 i 18 przy przeciwnych kierunkach ruchu.

Dtawik 21 ogranicza predkos$é narastania ci$nienia pl po zalaczeniu pompy, a zawdr zwrotny 22 zapobiega
szarpni¢ciom cylindra do przodu w przypadku krétkotrwatych spadkdéw cisnienia z pompy podczas procesu jej
samoregulacji, zwtaszcza w przypadkach, gdy wykorzystywana jest ona réwnoczesnie do zasilania innych gatezi
uktadu.

Zawdr zwrotny 23 zapobiega cofaniu si¢ przez blok 4 oleju doprowadzonego przez dlawik 16 w okresie
»Stop™,

Przedstawione wyzej uktady napgdowe posuwéw wedlug wynalazku moga znalezé zastosowanie do
szeregu hydraulicznych uktadéw napgdowych maszyn i urzagdzen, a w szczeg6lnosci napgdu posuwéw obrabiarek

“na przyktad tokarek kopiarek.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad napedu posuwéw za pomoca tloka réznicowego w szczegllnosci posuwdw obrabiarek,
wykorzystujacy ttok réznicowy z jednostronnym ttoczyskiem, zapewniajacy ,,stop” w dowolnych potozeniach
oraz ptynne przetaczenie ze ,;stop™ na ruch w obu kierunkach i odwrotnie, zasilany pompa o staej lub zmiennej
wydajnosci, znamienny tym, Ze posiada zawdr (5) czynny w stanie ,stop”, stwarzajacy po wigkszej
stronie ttoka (2) cisnienie réwnowazgce dziatanie na mniejszg strong ttoka ciénienia utrzymywanego przez zawér
przelewowy (7) przy zasilaniu pompa (6) o statej wydajnosci lub przez regulator cisnienia pompy (13) o zmiennej
wydajnosci oraz posiada zawdr (11) lub dtawik (17) stwarzajacy podczas szybkiego ruchu przestawnego cisnienie
po mniejszej stronie ttoka (2) bliskie cisnieniu maksymalnemu w uktadzie, przy czym przez zawdr (5)
utlzymujqcy cisnienie po wigkszej stronie ttoka (2) w stanie ,,stop” przeptywa staty strumieri oleju. :

T 2. Uktad napedu posuwéw wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze przy zasilaniu pompa (13)
z samoczynng regulacja posiada zawdr zwrotny (22) zapobiegajacy odptywowi oleju z mniejszej strony ttoka
w czasie krétkotrwatych spadkéw ciénienia z pompy podczas procesu jej samoregulacii.
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