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Czlon wykonawczy automatyki sluzy do sa-
moczynnego sterowania réznych urzadzern rewer-
syjnych uzywanych w automatyce. W sklad czlo-
nu_jako element zasadniczy wchodza dwa stycz-
niki z blokada mechaniczng uniemozliwiajgcy
réwnoczesne ich zalgczenie @lbo jeden podwdj-
ny stycznik rewersyjny. Sterowanie polega na
wilgczaniu urzadzenia rewersyjnego przez jeden
ze stycznikébw w zaleznodci od fazy sygnalu
wejéciowego i na czas zalezny od wielkoéci tego
sygnatu. W szczegélnosci przedstawiono na ry-
sunku urzadzenie rewersyjne zawierajace silnik
pradu zmiennego jako element napedowy.

‘Znane dotychczas czlony wykonawcze maja
szereg wad wlaciwych poszczegélnym ich ro-
dzajom. W szczegélnosci zawierajq one czute
.przekaZniki o zuzywajacych sie stykach, ktére
obnizaja niezawodno§é i dokladnoié dzialania
urzadzen lub posiadajg wzmacniacze magne-
tyczne (transduktory) o duZych wymiarach
wzglednie, wymagaja uzycia lamp elektrono-
wych lub. tyratronéw duzej mocy.

Wiekszos¢ czlonéw wykonawezych stosowa-
nych dotychczas w automatyce zawiera S£cifle

okre$lony rodzaj silnika lub innego urzgdzenia
napedowego, ktére nie moze _byé¢ zamienijone
przez urzgdzenie nietypowe dla danego ukladu.

Czlon wykonawczy wedlug wynalazku moze
sterowaé dowolnymi silnikami pradu stalego
i pradu zmiennego lub dowolnymi innymi urza-
dzeniami rewersyjnymi elektrycznymi, elektro-
mechanicznymi lub innymi, jest pozbawiony wad
dotychczas stosowanych urzgdzen, prosty w bu-
dowie i wymagajacy nie skomplikowanych za-
biegébw konserwacyjnych oraz pozwala uzyskaé
znaczng obnizke kosztéw produkeji i w eks-
ploatacji.

W celu uzyskania zgdanej szybkosci, doklad-
noéci dzialania i proporcjonalno$ci miedzy
wielkofciag sygnalu wejsciowego i dzialaniem
czlonu napedowego przy réwnoczesnym zacho-
wanju stabilno§ci wymaganej w urzadzeniach
automatyki zastosowano wzmacniacze magne-
tyczne, w ktérych obok wewnetrznego. dodatnie-
go sprzezenia zwrotnegs wprowadzono silne
ujemne sprzeienie zwrotne w postaci krétko-
trwalych impulséw. W czlonie wykonawczym
zostaly uzyte do sterowania urzadzenia nape-



uhiémediotajaca wynmn' e ich zalaczenie,
przy. czym wspélezyaniki powrotu stym;'

nie majg zasadniczego znaczenia ze wzifiedu na

zastosowane w ukladzie ujemne .bm,»m"

zwrotne, co znacznie ulatwia bum i kongé-
wacje urzgdzenia.

Sygnat regulacyjny otrzymany w czlonie v”

miarowym i ewentualnie wzmocniony w czlonle:

wzmacniajgcym urzgdzefi regulacyjnych lub ste-
rujacych, nie przedstawionych na:rysunkw, 20~

staje doprowadzony do ' zdciskéw wejdciowych

© 1 czionu wykohawczego, a po wzmacnienin o
przez elektronowy wzmacniace 3 zasila uzwo-
jenia sterujqce 14, 15, 16 i 17 dwéch wzmacnia-
czy magnetycznych 20 i 21. Uzwojenia sterujqoe
xa2dego wz.maenlacza sa polgczone w ten spo-
séb, 2e przep!ywy wywolane pradami anodowy-
mlobulnmpnawujemsleznougaowystﬂo.
wranid wemacniacza decyduje réznica przeply-
woéw.

Oporniki 12 i 13 sluzg do ustalanin punitu
pracy na charakterystykach wzmacniaczy mag-
netycznych oraz regulacji wstepnej czionu wy-
konawezego.

Trensfoannatar sisciowy §- posiada urwojenie
pierwotne 24 zalgczone do sieci pradu pmisnnego

za pomoca zaciskéw 8, uzwojenie tarzeniowe 7 -

stuzgce do zasilania wi6kna lampy 3 i uzwoje-
nia anodowe 11 do zasilania obwodéw anodo-
wech lampy. Kondensatory 9 i 10 stuia do wy-
gladzania pulsacji prad anodowego. . .
Uzwojenie 25 transformatora 6 wraz z uzwo-
jeniami moecy 18 i 19 wzmacniaczy magnetyez-
nych i ukladami prostownikéw suchych 26 i 27
tworza obwody wzmacnlajgce o silaym wew-
netrznym dodatnim sprzeieniu zwrotnym, ktére
" shiza do zasilania cewek stycznik6éw 31 i 32 oraz
obwotdw ujemhego sprieienia zwrotnego, zio-
2onych z uzwojeh ujemnego sprzezenia Zwrot-
nego 22 i 23, opornikéw 28 i 29 oraz stykéw po-
moeniezych 35 i 36 stycanikdw 33 i 34,
Oporniki 28 i 29 stuzgq do ustalenia wrielkabc
impulséw ujemnego sprzeienia zwrotnego, a tym
- samym reguluja szybkoi¢ powrotu styceznika
do polozehia plerwotnego, okreflajac réwnoezes-
nie stala czasu oraz czas regulacji calego ukla-
du. Styki gidwne stycznikéw wiqczajq silnik na-

pedowy 37 do sieci i powodujy jego obrét ¢ szyb- -

kofiela zalleing od wielkokci sygnatu wejlciowego
i w kierunku zaleinym od fazy tego xymtu.
Sygnal wejsclowy powoduje zwigkszenie pradu
anodowego lewej lub prawej potéwki lampy 3

'w zalenosci od zgodnosci faz napiecia wejcio-

wego i napiecla na poszczegblnych anodach

Sompy.

W peaypadku jezeli napiecie wejsciowe ma
fia przykisd faze zgodng z napieciem na lewej
aniizie latepy 3, wzrosnie prad anodowy w uz-
y§eniach sterujacych 14 i 17, w zwigzku z czym
wzmacniacz 20 zostanie wysterowany silniej,
wzroénie napiecie na cewce 31 stycznika 33, kt6- -
ry zadziata i uruchomi silnik napedowy 37 po-

. wodujnc jegd obrét w kierunka zaleznym od

kolejnofci faz sieci i sposobu zalgczenia silnika

" do siedl. Styki pomocnicze 35 stycznika 33 zamk-

ng réwnotzeinie obwéd ujemnego sprzeZenia
zwrotnego, co spowoduje zmniejszenie wyste-
rowesnias wemacniscza 20 i ponowne Ootwarcie
stykéw gléwnych stycznika 33. Stycznik 34 be-
dzie mial stale otwarte styki gléwne. Dziahnig
takie powtarza¢ sie bedzie tak diuge,

bedzie istnial sygnal wejéciowy o takiej samej
fazie.

W przypadku jezeli napiecie wejiciowe bedzie

.minto faze przeciwng, zostanie wysterowany
silniej wzmacniacz 21, w zwigzku z czym za-

dzlala stycznik 34, co spowoduje obrét silnika

3% w kierunku przeciwnym do poprzedniego.

Przy szybkiej zmianie wielkoci i fazy napie-
cia weliciowego nastapi hamowanie przeciwprg-
dowe i zmiana kierunku obrotéw silnika 37.

Zastrzeitenia p;t'entowe

1. Fazoczuly czlon wykonawczy automatyki do
sterowania dowolnych rewersyinych urzadzef
napedowych w zaleinoici od fazy i wielkodel
napiecia wejiciowego, znarnienny tym, e posia-
da elektronowy wzmacniacz fazoczuly (3) dla
sterowania dwoch wzmacniaczy magnetycznych
{20 1 21), stuzacych do zasilania cewek styeczni-
kdéw (31 i 32). :

2. azoczul.y czlon wykonawczy wedlug zastrz.
1, znamienny tym, ze wzmacaiacze magnetycsae
(20 i 21) zasilajg réwnoczeinie obwody ujemnego
sprzezenia zwrotnego zloione z uzwojeh ujem-
nego sprzetenia zwrotnego (22 i 23), ze stykbdw
pomocniczych (35 i 36) stycznikéw, oraz z opor-
nikéw (28 i 29), stluzgcych do regulacjl wiellcofel

krétkotrwalyeh impulsbw ujemnego m

zwrotnego.

3. Fazoczuly czlon wykonawczy wedlug m
1, znamienny tym, ze ugwojenia sterujace kabde-
go wzmacniacza magnetycznego sa polaceone



W' ten sposob, aby przeplywy wywolane pra-
dami anodowymi obu lamp nawzajem sie zno-
sily a o wysterowaniu wzmacniaczy decydowala
réinica przeplywéw.

4. Czlon wykonawczy wedlug zastrz. 3, zna-
mienny tym, Ze réwnolegle do uzwojef steru-
Jacych (16 1 17) sa zalaczone oporniki (12 i 13),

ktére pozwalaja na ustalenie punktu pracy ne
charakterystyce \ wzmacniaczy magnetycznych
i na dokonanie regulacji wstepnej czlonu wyko-—
nawczego, a w szczegblnofcl w zakresie malej
czulodei uktadu.

Inz mgr Aleksy Kryloéow
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