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Vynélez sa tyka ovlddacieho mechanizmu
pomocnej presivacej vidlice, najmé pre. re-

gdlové zakladaCe, pozostdvajiceho z ramu,

v ktorom je uloZeny predlohovy hriadel spo-

jeny pomocou aspoil jedného loZiska s néd-.

bojom ozubeného kolesa.

Podla sitidasného stavu techniky byva hlav-
nd vidlica s pomocnou vidlicou obvykle pev-
ne mechanicky viazand, t. j. vystvaji a za-
stvaju sa naraz. Pri poZiadavke, aby sa hlav-
né vidlica mohla vystvat aj samostatne, je
nutné zaradit do ovladacieho mechanizmu
pomocnej presavacej vidlice spojku. Téato
byva podla stfasného stavu techniky v da-
nej aplikacii vyhotovend ako trecia elektro-
magneticka spojka, alebo ako zubové s jem-
nym ozubenim a takisto s elektromagnetic-
kym wuvolfiovanim. Takéto usporiadanie si
v3ak vyZaduje pridavné aretadné zariadenie,
ktoré drii pomont vidlicu v zékladnej polo-
he. Okrem itoho, trecia spojka pri prudkom
zébere mdZe mat za nésledok vzdjomné po-
sunutie vidlic vo€i sebe a tym aj skriZenie
palety uloZenej na obidvoch vidliciach.

Podstata ovladacieho mechanizum pomoc-
nej presavacej vidlice podla vynéalezu spo-
giva v tom, Ze nédboj ozubeného kolesa, u-
miestneného na jednej strane dizky predlo-
hového hriadela, je osovo predl¥eny sme-
rom ku spojkovému koti¢u umiestnenému a
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pevie spojenému s prediochovym hriadelom
na druhej strane dlZky tohto predlohového
hriadela, pri€om prediZend Cast nédboja, ako
aj spojkovy kotfi¢ st na svojom obvode opa-
trené radidlnymi kolikmi, ktorych volne
konce st orientované do drdZok vytvore-
nych z obidvoch strdn diZky rirkovitého
spojkoveho telesa smerom k jeho strednej
Casti, kde je obvodovd dra’ka, do ktorej je
zapustend vidlitka unéSada spojeného s piest-
nicou ovladacieho Ttstrojenstva, a do dlh-
Sich dréZok, prilahlych Kk ozubenému ko-
lesu, je rientovany aj aspoil jeden aretad-
ny kolik, zakotveny do ramu mechanizmu.
Hlavnou vyhodou ovlddacieho mechaniz-
mu pomocnej prestivacej vidlice podla vy-
ndlezu je, Ze si nevyZaduje nijaké dalSie
technické prostriedky pre aretdciu pomoc-
nej presuvacej vidlice v jej zdkladnej polo-
he, pretoZe aretatny ¢len ie priamo stias-
tou tohto mechanizmu. DalSou délefitou vy-
hodou je, Ze pri vysiivani obidvoch vidlic
vylucuje sa moZnost rozdielneho vystvania
hlavnej a pomocnej vidlice. Okrem toho je
aj vyhodné, ked draZky v rdrkovitom spoj-
kovom telese st z jeho Celnych stran opatre-
né nabehovymi hranami. V tomto pripade sa
dosahuje lah$ie navedenie spojky do z&be-
ru, resp. na aretatny kolik a tieZ sa vyld-
¢i vplyv vyrobnych nepresnosti ozubeného
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prevodu. Kone&ne je aj vyhodné, ked uné-
3a& je opatreny mnébehovymi ploSkami pre
mikrospinace, ktoré signalizujd, i je po-
mocné presivacia vidlica pripojena k poho-
nu hlavnej prestvacej vidlice alebo nie.

Priklad vyhotovenia mechanizmu pomoc-
nej presivacej vidlice podla vynélezu je Zné-
zorneny mna vykresoch, na ktorych obr. 1
predstavuje narysny pohlad na ovladaci
mechanizmus, obr. 2 pddorysny pohlad v sta-
ve, ked je pomocnd prestvacia vidlica od-
pojend od pohonu hlavnej presuvacej vidli-
ce, obr. 3 rozvinuty bokorysny rez ovlada-
cieho mechanizmu v rovine A—A z obr. 1
v polohe, ked je pomocnd prestvacia vidli-
ca pripojend k pohonu hlavnej presivacej
vidlice a obr. 4 celkovy podorysny pohlad
na presivacie vidlice.

Ovladaci mechanizmus pomocnej prestva-
cej vidlice pozostdva z rdmu 1, v ktorom
je pomocou dvoch loZisk 2 uloZeny predlo-
hov§ hriade! 3. Ten je pomocou dvoch dal-
$fch loZisk 4 spojeny s ndbojom 5 ozubené-
ho kolesa 6, usporiadaného na pravej stra-
ne dizky predlohového hriadela 3 a poha-
iiajiceho cez prevodové sikolesie 7 ozube-
nG ty€. Naboj 5 ozubeného kolesa 6 je 0so-
vo prediZeny smerom k spojkovému kotidu
8, ktory je umiestneny na lavej strane diz-
ky predlohového hriadela 3, s ktorym je
spojeny pomocou pera a draZky. PrediZena
gast naboja 5 lako aj spojkovy kotat 8 si
na svojom obvode opatrené radidlnymi ko-
likmi 9, ktorych volné konce st orientova-
né a zasahuju do draZok 10, 11, vytvorenych
z obidvoch strdn smerom ku strednej Cas-

ti- dizky rarkovitého “spojkového- telesa 12.

"V tejto strednej Casti .je vytvorend obvo-
dov4 drayka 13, do ktorej zasahuje vidli-
ka 14 unéaSada 15. UnaSac¢ 15 je pomocou
kolika 16 spojeny s piestnicou 17 ovldda-
cie astrojenstva, tvoreného dvomi proti se-
be orientovanymi hydraulick§mi valfekmi
18, zakotvenymi do zvislych stien rému 1.

DraZky 10 v rdrkovitom spojkovom tele-
se 12 na strane prilahlej k ozubenému ko-
lesu B ri rozmerovo dlhdie ako drézky 11
na odlahlej strane & do tychto dlhSich dra-
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70k 10 je orientovany aj aretany kolik 18,
zakotveny svojim zdvitom do hornej Casi
ramu 1 mechanizmu. V3etky drazky 10, 11
st z Selnych stran rdarkovitého spojkového
telesa 12 opatrené ndbehovymi hranami 20
skosenymi do tvaru pismena ,,V*. Uné3al 15
je z obidvoch &elnych strdn opatreny ki-
Yelovitymi ndbehovymi ploskami 21 pre dva
signalizatné mikrospinae 22, zachytené do
spodnej &asti rdmu 1. :

7 celkového usporiadania (obr. 4} je vi-
diet, e pri manipuldcii s malou paletou 23
sa vysiiva iba hlavna prestvacia vidlica 24

‘a pri manipuldcii s velkou paletou 25 sa

vystiva okrem hlavnej presivacej vidlice
24 aj pomocnd pretsvacia vidlica 26 spo-
jend s hlavnou presidvacou vidlicou 24 spo-
jovacim hriadelom 27. Pri manipuldcii s ma-
lou paletou 23 je pomocné presiivacia vidli-
ca 24 aretovand v zékladnej polohe tak, Ze
rarkovité spojkové teleso 12 je unéSafom
15 presunuté do takej polohy, v ktorej are-
tatny kolik 19 zasahuje do jeho dlhSej dréz-

ky 10. T¢m je zéroveil pomocnd presuvacia

vidlica 26 odpojend od hlavnej presivacej
vidlice 24. V opa¢nom pripade, pri mani-
puldcii s velkou paletou 25 sa presunutim
riarkovitého spojkového telesa 12 dostdva
toto do zaberu cez spojkovy kotdé 8, pred-
lohovy hriadel 3 a spojovaci hriadel 27 s
pohonom hlavnej vidlice 24. Prestivanie rir-
kovitého spojkového telesa 12 sa deje vo
vychodiskovej polohe obidvoch prestvacich
vidlic 24, 26 a bez palety 23, 25. T4to Cin-
nost sa riadi bud z kabiny zakladaca, z dis-
peterského stanoviska, alebo z riadiaceho
po&itada a pod. Nébehové hrany 20 draZok
10, 11' umoZiiuji pripojenie vidlic 24, 26
vizdy: v tej istej polohe tym, Ze korigujd ne-
presnosti pri zastaveni hlavnej .presivacej
vidlice - 24 vo vychodiskove] polohe. Kom-
penzuji teda nepresnosti zastavovacich mi-
krospinatov a vblu ozubeného prevodu 7.
Signalizatné mikrospinate 22 podéavaji in-
forméciu o tom, & je pomocnéd presiivacia
vidlica 26 pripojend alebo odpojend od po-
honu hlavnej presivacej vidlice 24.
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PREDMET VYNALEZU

1. Ovlédaci mechanizmus pomocnej prest-
vacej vidlice pozostavajici z rdmu, v Kto-
rom je ulozeny predlohovy hriadel spojeny
pomocou aspoil jedného loZiska s nab0]om
ozubeného kolesa, vyznadujici sa tym, Ze
naboj (5) ozubeného Kkolesa (6), umiestne-
ného na jednej strdne’ dley prediohoveho
hriadela (3), je osovo prediZeny smerom ku
spojkovému Kotadu (8), umiestnenému a
pevne spojenému s predlohovym hriadelom
(3) na druhej strane jeho diZky, pri¢om pre-
diZena &ast ndboja (5), ako aj spoikovy ko-
tié (8) st na svojom obvode opatrené ra-
didlnymi kolikmi (9), ktorych volné konce
st orientované do drazok (10, 11), vytvore-
nych z obidvoch stran dlzky rurkovitého
spojkového telesa (12) smerom k jeho stred-

nej CGasti, kde je obvodova drdZka (13), do

ktorej je zapustend vidlitka (14) unéSaca

(15), spojeného s piestnicou (17) ovlada-

_cieho Ustrojenstva, a do dlhS8ich draZok (10],

prll'ahlych k ozubenému kolesu (6), je orien-
tovany dj aspoil jeden aretalny kolik [19]
zakotveny do rdmu (1) mechanjzmu.

2. Ovlddaci mechanizmus pomocnej pre-
stivacej vidlice podla bodu 1, vyznalujuaci
sa tym, Ze drazky (10, 11) sd z &elnych
stran rdrkovitého spojkového, telesa (12)
opatrené ndbehovymi hranami (20).

3. Mechanizmus pomocnej presuvacej vid-
lice podla bodu 1, vyznmacujici sa tym, Ze
unéagac (15) je opatren‘y néabehovymi plos-
kami (21) pre 31gna11zacne mlkrosplnace

(22).

2 listy vykresov
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