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DESCRIPCION

Mesa de trabajo de geometria variable.

La presente invencion se refiere a un sistema de
mesa de trabajo segin el predimbulo de la reivindica-
cién 1.

Son conocidas las mesas de fijacion en las que hay
una mordaza de apriete y una mordaza fija y en las
cuales la mordaza fija se puede ajustar en varios pun-
tos del marco superior. Obviamente, la mixima ca-
pacidad de apertura de las mordazas varia en cada
punto, pero el drea operativa maxima de las morda-
zas no varia; permanece siempre en el punto de fi-
jacién mads lejano para la mordaza fija respecto a la
mordaza de apriete. También se conocen extensiones
al plano de trabajo de dichas mesas de fijacién, nor-
malmente bajo la forma de bandejas con pinzas en
las que se pueden colocar herramientas, pero estas no
aumentan el drea mdxima operativa de los medios de
fijacién/desplazamiento.

El documento US-6058990 A, que representa la
técnica anterior mds proéxima de la que procede la pre-
sente invencion, describe una mesa de trabajo que in-
cluye una estructura de soporte que comprende ele-
mentos plegables y un marco superior a lo largo del
cual se pueden colocar selectivamente secciones del
plano de trabajo para que funcionen como mordazas
de un gato mecdnico o para que funcionen conjunta-
mente con elementos de soporte de herramientas de
motor para el acoplamiento de una herramienta de
motor.

Es un objeto de la presente invencién proporcio-
nar una regulacién precisa para el desplazamiento de
una pieza de trabajo grande o herramienta acoplada,
mads all4 del area operativa normal, a un drea operativa
extendida.

Para lograr el anterior y otros objetos, segin
la presente invencién, se proporciona un sistema
de mesa de trabajo que comprende una estructu-
ra de soporte del marco superior y medios de fija-
cién/desplazamiento proporcionados en la estructu-
ra de soporte del marco superior, caracterizado por
un vehiculo de fijacién/desplazamiento primario y un
vehiculo de fijacién/desplazamiento secundario, en
el que el medio de fijacién/desplazamiento se adap-
ta para activar el vehiculo de fijacién/desplazamiento
primario a lo largo del cual el vehiculo de fija-
cién/desplazamiento secundario puede colocarse y fi-
jarse selectivamente, empledndose el vehiculo secun-
dario para desplazar cualquier herramienta acoplada
o seccidén del plano de trabajo una distancia mayor a
lo largo de la longitud del vehiculo primario y cual-
quier extension conectada al vehiculo primario hasta
un punto de fijacion seleccionado en el vehiculo pri-
mario o extension, empledandose el vehiculo primario
para apretar y/o ajustar de manera desplazable el vehi-
culo secundario junto con toda herramienta acoplada
o seccion del plano de trabajo en la distancia restante
menor.

En las reivindicaciones subordinadas se facilitan
formas de realizacién ventajosas adicionales.

En los términos de esta invencidn, “mesa de tra-
bajo” significa una mesa de trabajo que tiene medios
para desplazar al menos una seccién del plano de tra-
bajo con respecto a otra, en la que estas secciones
del plano de trabajo son operativamente cooperati-
vas, por ejemplo, dos secciones del plano de trabajo
como mordazas de un gato mecdnico apretadas en-
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tre si para sostener una pieza de trabajo o, también
a modo de ejemplo, una seccién del plano de trabajo
con una guia para fresa acoplada y ajustable de ma-
nera desplazable con una seccion del plano de traba-
jo que sostiene, por ejemplo, una sierra circular con
la finalidad de determinar la anchura de corte de la
sierra.

En los términos de esta invencion, “seccién del
plano de trabajo” significa la primera estructura de
soporte para piezas de trabajo y herramientas. No in-
cluye ningtin elemento situado o acoplado en la su-
perficie de la seccion del plano de trabajo y depen-
diente de ella como soporte. Una seccién del plano
de trabajo normalmente, aunque no necesariamente,
tendrd una superficie plana. Por ejemplo, un tubo de
seccién circular fijo en cada extremo a una montura
de una seccién del plano de trabajo y que expande la
mesa de trabajo para sostener una pieza de trabajo o
herramienta se definiria en los términos de esta inven-
cién como “seccion del plano de trabajo” e, incluso,
un simple bloque a cada lado de la mesa a la altura
de la seccion del plano de trabajo sin expansion de
la mesa se consideraria, en virtud de su funcion de
soporte de una pieza de trabajo a la altura de la sec-
cion del plano de trabajo, una seccién del plano de
trabajo.

En los términos de esta invencién, “drea operati-
va mixima” significa el drea mdxima sobre la cual
dos o mas secciones del plano de trabajo operativa-
mente cooperativas pueden funcionar dado un modo o
una configuracién geométrica cualquiera del soporte
de pata y de la estructura de soporte del marco supe-
rior.

A continuacion, se describiran las formas de reali-
zacion de la invencidn solamente mediante ejemplos,
con referencias a los dibujos adjuntos, en los que

la fig. 1 es una vista lateral de una mesa de trabajo
de geometria variable en una posicién plegada;

la fig. 2 es una vista lateral de la misma mesa de
trabajo de geometria variable en una posicién de tra-
bajo abierta normal;

la fig. 3 es una vista transversal esquemadtica que
muestra la colocacién y el mecanismo de engranaje
sobre una montura de la seccién del plano de trabajo
que la acopla a una placa de fijacion;

la fig. 4 es un boceto tridimensional de un elemen-
to de engranaje dentado mostrado en la fig. 3;

la fig. 5 es un boceto tridimensional de una placa
de fijacién a la que se acoplan los elementos de en-
granaje mostrados en las figs. 3y 4;

la fig. 6 es una vista transversal esquematica de un
alineador del marco superior con una corredera aco-
plada a un soporte de pata de extremo distante plega-
doyy

la fig. 7 es una vista lateral esquemadtica del punto
en el que el alineador del marco superior se conecta a
la placa de fijacién debajo del marco superior.

Haciendo referencia a las figs. 1 y 2 que muestran
una mesa de trabajo de geometria variable segtin una
forma de realizacion preferida de la presente inven-
cién en un posicién plegada y una posicion de trabajo
normal y abierta, respectivamente, la mesa de trabajo
de geometria variable comprende un marco superior
1 debajo del cual tanto un soporte de pata de extremo
de control 2 como un soporte de pata de extremo dis-
tante 3 son plegados en alineacion paralela de manera
que el soporte de pata de extremo de control 2 des-
canse debajo del soporte de extremo distante 3. Los
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dos soportes de pata 2 y 3 se unen tanto en posicién
de trabajo plegada como normal mediante un puntal

En el extremo de cada soporte de pata hay un pie
5 adecuado por su forma para la colocacién variable.
Fijo al marco superior 1 en el extremo de control hay
una montura de la seccién de plano de trabajo 6 a la
cual se acopla una seccién del plano de trabajo 7 y en
el extremo distante una montura de la seccién del pla-
no de trabajo 8 desplazable selectivamente a lo largo
del marco superior junto con su seccién de plano de
trabajo acoplada 9 que puede ser fijada mediante un
perno de control 10, si es necesario, a un medio de
fijacién/desplazamiento operado mediante una mani-
vela 11 en el extremo de control. Se proporciona una
pieza circular 12 en cada extremo para tapar los ele-
mentos de control que mantienen el soporte de pata 2
y 3 en posicidn abierta y rigida.

La fig. 3 muestra un sistema de enganche rapi-
do/desenganche rdpido para colocar una montura del
plano de trabajo desplazable que comprende el per-
no de control 10 que estd rodeado por un muelle de
recuperacion 10a. El extremo distal del perno de con-
trol 10 es encajado por medio de dos tuercas 10b en
un elemento dentado de engranaje 36 y una placa de
retencion 36a. El elemento dentado de engranaje 36
se engrana con la seccién dentada 37a en una placa
de fijacion desplazable 37 y la placa de retencién 36a
encaja debajo de la placa de fijaciéon 37. La placa de
fijacion 37 es desplazada por una rosca de apriete 38
que la atraviesa y es girada por la manivela 11 en el
extremo de control de la mesa de trabajo de geometria
variable.

En la fig. 4 se muestra el elemento dentado de en-
granaje 36 y la placa de retencién 36a. Cuando se
aprieta el perno de control 10 liberando el elemen-
to dentado de engranaje 36, la placa de retencion 36a
continda manteniendo la montura del plano de trabajo
8 firmemente acoplada al soporte del marco superior
1.

En la fig. 5 se muestra una placa de fijacién des-
plazable 37 que comprende una seccién dentada 37a
y dos tuercas ocultas 38a que puede atravesar la rosca
38. Una hendidura 37b en la placa de fijacién des-
plazable 37 proporciona un punto al que se puede
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ensamblar un alineador del marco superior conecta-
do.

En la figura 6 se muestra una vista transversal del
alineador del marco superior 20 que se monta por me-
dio de una corredera 21 sobre el soporte de pata de
extremo distante 3 y comprende una parte final 20a
que tiene un perfil dentado en el alineador del marco
superior, y un elemento de conexién 39 ensambla el
alineador del marco superior 20 con la placa de fija-
cion desplazable 37.

En la fig. 7 se muestra la cara interna del soporte
del marco superior 1y la cara interna del alineador del
marco superior 20 en el que el elemento de conexién
39 acopla el alineador del marco superior 20 con la
hendidura 37b en la placa de fijacién desplazable 37.

Las figs. 3 a 7 describen una Forma de realizacién
de un sistema de fijacién/desplazamiento que puede
extenderse de manera sencilla desde un drea opera-
tiva mdxima mds corta para las secciones del plano
de trabajo a un drea operativa maxima extendida en
una mesa de trabajo de geometria variable. No obs-
tante, el muy rapido ajuste de una mordaza de apriete
es util incluso para mesas de trabajo convencionales.
Los principios de este sistema, que en los términos
de esta invencién se denomina un “‘sistema de anula-
cién de fijacién/desplazamiento”, son los siguientes:
El medio de fijacién/desplazamiento (manivela 11 y
rosca de apriete 38 en la forma de realizacién des-
crita) activa un vehiculo de fijacién/desplazamiento
primario (placa de fijacién 37 en la forma de reali-
zacidn descrita) a lo largo del cual un vehiculo de fi-
jacién/desplazamiento secundario (montura de la sec-
cién del plano de trabajo desplazable 8 en la forma de
realizacion descrita) puede colocarse y fijarse de ma-
nera selectiva; el vehiculo de fijacién desplazamien-
to secundario se emplea para desplazar la seccién del
plano de trabajo una distancia mayor a lo largo de la
longitud del vehiculo primario y cualquier extension
a él conectada (alineador del marco superior 20 en
la forma de realizacién descrita) a un punto de fija-
cidn seleccionado en el vehiculo primario o extensién
a él conectada; y el vehiculo primario se emplea para
apretar y/o ajustar de manera desplazable el vehiculo
secundario con cualquier seccién de plano de trabajo
acoplada sobre la distancia restante menor.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema de mesa de trabajo que com-
prende una estructura de soporte del marco supe-
rior y medios de sujecién/desplazamiento (11, 38)
proporcionados en la estructura de soporte del mar-
co superior; que comprenden un vehiculo de suje-
cién/desplazamiento primario (37) y un vehiculo de
sujecion/desplazamiento secundario (8), caracteriza-
do porque el medio de sujecién/desplazamiento (11,
38) estd adaptado para activar el vehiculo de su-
jecién/desplazamiento primario (37) a lo largo del
cual se puede colocar y fijar el vehiculo de su-
jecién/desplazamiento secundario (8), empledndose
el vehiculo secundario (8) para desplazar cualquier
herramienta acoplada o seccién del plano de trabajo
(9) una distancia mayor a lo largo de la longitud del
vehiculo primario (37) y cualquier extensién (20) co-
nectada al vehiculo primario (37) hasta un punto de fi-
jacién seleccionado en el vehiculo primario (37) o ex-
tensién (20), empledndose el vehiculo primario (37)
para apretar y/o ajustar de manera desplazable el ve-
hiculo secundario (8) junto con cualquier herramienta
acoplada o seccién del plano de trabajo (9) a lo largo
de la distancia restante menor.

2. Un sistema de mesa de trabajo segtn la rei-
vindicacién 1 en el que el vehiculo de fijacién/
desplazamiento secundario (8) estd provisto de un
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mecanismo de anulacién (10, 10a, 10b, 36) que per-
mite que sea instantdneamente desengranado, reco-
locado e instantdneamente engranado de nuevo con
cualquier punto de fijaciéon del vehiculo de fija-
cién/desplazamiento primario (37) o cualquier exten-
sién conectada de dicho vehiculo primario (37).

3. Un sistema de mesa de trabajo segtn la rei-
vindicaciéon 1 6 2 en el que el vehiculo de fija-
cién/desplazamiento secundario estd provisto de una
placa de retencion (36a) que permite que sea despla-
zado de forma desplazable a lo largo de la longitud
del primer vehiculo de fijacién/desplazamiento (37) o
extension conectada (20) pero no permite que sea se-
parado en ningtn otro plano angular.

4. Un sistema de mesa de trabajo segtin cualquie-
ra de las reivindicaciones 1 a 3 en el que se propor-
cionan puntos de acoplamiento (37b) y un elemento
de conexién (39) sobre y entre el vehiculo de fija-
cién/desplazamiento primario (37) y un alineador del
marco superior (20).

5. Un sistema de mesa de trabajo segtin cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 4 en el que se proporcio-
nan medios para extender la longitud de la estructura
de soporte del marco superior desplazando el eje o el
punto de fijacién de un soporte de pata de extremo
distante (3) lejos del soporte de pata de extremo de
control (2).
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