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【誤訳訂正書】
【提出日】平成29年2月1日(2017.2.1)
【誤訳訂正１】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】００４４
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【００４４】
　このアップリンクタイミング差の内容は変化し得ることに注意すべきである。ソースネ
ットワークノード１１０とターゲットネットワークノード１１１との間のスケジューリン
グを調整するために、サブフレームの番号の順序でアップリンクタイミング差を取得する
ことで十分である。
【誤訳訂正２】
【訂正対象書類名】明細書
【訂正対象項目名】０１０３
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【０１０３】
　いくつかの実施形態では、第１の無線デバイス１２１は、ハンドオーバの間に第１の無
線デバイス１２１とターゲットネットワークノードとの間で実行されるランダムアクセス
手順の一部として、ターゲットネットワークノードへのアップリンクタイミングを決定す
る。アップリンクタイミング差は、例えば、サブフレームの番号の順序で決定され得る。
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