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DESCRIPCION
Procedimiento para el funcionamiento de un parque edlico y parque edlico

La invencién se refiere a un procedimiento para el funcionamiento de un parque edlico, asi como a un parque edlico
configurado para la ejecucién de este procedimiento y a un producto de programa informatico correspondiente.

Del estado de la técnica son conocidos parques edlicos que comprenden varias plantas de energia edlica que desde
el punto de vista técnico estan conectadas al menos parcialmente, por ejemplo, mediante una red de distribucién
interna del parque edlico.

Es conocido también que en determinadas condiciones climaticas existe el peligro de que partes exteriores de las
plantas de energia edlica, en particular sus palas de rotor, se puedan congelar. Si las palas de rotor se congelan,
cambia su forma calculada y fabricada de una manera muy precisa, lo que afecta la aerodindmica de las palas de
rotor. Esto da como resultado no sélo una disminucién regular del rendimiento, sino que puede provocar también un
desequilibrio del rotor y vibraciones al producirse una acumulacién irregular del hielo en las palas de rotor
individuales, que pueden dafar la planta de energia eélica. Por ultimo, existe también el peligro de que el hielo
formado en las palas de rotor sea lanzado durante el funcionamiento ulterior debido a las considerables fuerzas
centrifugas y pueda lesionar también a las personas que se encuentran a una cierta distancia de la planta de
energia edlica o causar danos.

Para poder operar también las plantas de energia edlica en condiciones climaticas, en las que existe el peligro de
acumulacién de hielo, y evitar asi una pérdida total del rendimiento, es conocido descongelar las palas de rotor
mediante calentamiento. El calentamiento se puede llevar a cabo con elementos calefactores de resistencia
repartidos por las palas de rotor o0 mediante el suministro de aire caliente a las palas de rotor huecas en gran parte.
Esto requiere un consumo de energia considerable, independientemente del tipo de descongelacion.

En el estado de la técnica, la descongelacién se conecta o desconecta mediante el control de una planta de energia
eodlica, eventualmente afectada, segin un esquema de regulacion predefinido, sin que se pueda asegurar con
anticipacion, sin embargo, que es posible realmente una descongelacion o que el rendimiento de la planta
aumentara en una medida que justifique la demanda energética requerida para la descongelacion. Del estado de la
técnica son conocidos, por ejemplo, los ejemplos siguientes: documentos DE 10 2011 085107 A1, EP 2 778 404 A1,
US 2012/226485 A1y DE 10 2010 015595 Af.

En el caso particular de la congelacion de varias plantas de energia edlica de un parque eoélico resulta muy costoso
descongelar todas las plantas de energia edlica debido a la cantidad de energia necesaria al respecto. Esto se
cumple en particular si el propio parque edlico no puede suministrar la energia necesaria, sino que la misma se tiene
que tomar de la red de suministro eléctrico. Asimismo, los problemas mencionados antes en relacién con plantas de
energia edlica individuales se pueden multiplicar en el caso de un parque edlico.

La invencion tiene el objetivo de crear un procedimiento para el funcionamiento de un parque edlico, asi como un
parque edlico configurado para la ejecucion de este procedimiento, en el que los problemas mencionados del estado
de la técnica no se presenten o se presenten sélo en menor medida.

Este objetivo se consigue mediante un procedimiento segun la reivindicacion principal, asi como mediante un parque
eodlico segln la reivindicacién 8 y un producto de programa informatico segun la reivindicacion 10. Variantes
ventajosas son objeto de las reivindicaciones dependientes.

Por tanto, la invencion se refiere a un procedimiento para el funcionamiento de un parque eélico que comprende al
menos dos plantas de energia edlica con un sistema de descongelacion respectivamente para las palas de rotor de
la respectiva planta de energia edlica, controlandose de manera coordinada el cambio del estado de activacion de
los sistemas de descongelacion de las plantas de energia edlica del parque eodlico, y comprende las etapas
siguientes:

a) evaluar el estado operativo de al menos una planta piloto, seleccionada de las plantas de energia edlica del
parque edlico;

b) cambiar el estado de activacion del sistema de descongelacion en la al menos una planta piloto;
¢) evaluar nuevamente el estado operativo de la al menos una planta piloto; y

d) cambiar el estado de activacion del sistema de descongelacion de al menos otra planta de energia edlica del
parque edlico si se detecta un mejoramiento en la evaluacion del estado operativo de al menos una planta piloto.

La invencion se refiere también a un parque e6lico que comprende varias plantas de energia edlica, conectadas a
una red interna del parque edlico, con un rotor y un sistema de descongelacion respectivamente para las palas de
rotor del rotor, estando configurado el parque edlico para la ejecucién del procedimiento segun la invencién.
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La invencion se refiere también a un producto de programa informatico que comprende partes de programa
disefadas para la ejecucion del procedimiento, segun la invencién, si estdn cargadas en un ordenador,
preferentemente en el control de planta de una planta de energia eélica o un control de parque edlico central.

La invencion se basa en el conocimiento de que a partir de un control coordinado de los sistemas de descongelacion
de las plantas de energia edlica de un parque edlico se obtienen ventajas evidentes respecto al estado de la técnica.
En este sentido es suficiente que tal control coordine sélo el estado de activacion de los sistemas de descongelacion
individuales, o sea, si en principio los mismos estan conectados o desconectados, mientras que la regulacion y la
monitorizacion ulteriores del sistema de descongelacion, por ejemplo, en relacién con la temperatura, se pueden
llevar a cabo de manera comparable con el estado de la técnica mediante el respectivo control de planta de las
plantas de energia edlica individuales.

Un control correspondiente permite primeramente cambiar el estado de activacién del sistema de descongelacion, ya
sea mediante una conexion o desconexién, en una o varias, pero no en todas las plantas de energia edlica del
parque eodlico como las llamadas plantas piloto, y comprobar en estas plantas piloto si el cambio realizado en el
estado de activacion mejora su funcionamiento. En caso de una gran acumulacién de hielo que impide el
funcionamiento de una planta de energia edlica, la activacién del sistema de descongelacién puede posibilitar ante
todo una puesta en marcha de una planta piloto. Sélo cuando mejora suficientemente el estado operativo en la o las
planta(s) piloto, el cambio realizado del estado de activacion del sistema de descongelacion se ejecuta también en
las demas plantas de energia edlica del parque edlico que no son plantas piloto.

Para poder detectar un posible mejoramiento del estado operativo de una planta piloto mediante el cambio del
estado de activacion del sistema de descongelacion se evalla el estado operativo de la planta piloto antes de dicho
cambio. A tal efecto se pueden considerar distintos indicadores operativos, por ejemplo, la potencia actual generada,
el grado de eficiencia de la planta de energia edlica (o sea, la relacién entre potencia edlica y potencia generada) o
el consumo propio de la planta de energia edlica (o sea, el consumo de energia de los componentes necesarios
para el funcionamiento de la planta de energia edlica). Asimismo, se pueden tener en cuenta factores relacionados
con la seguridad operativa de la planta de energia edlica que se derivan, por ejemplo, de desequilibrios del rotor y/o
del riesgo de desprendimiento de hielo.

Todos los factores, que se deben considerar durante la evaluacién del estado operativo de la planta de energia
eolica, se pueden agrupar de manera ponderada en un numero indice. Si la planta de energia edlica esta parada en
el momento de evaluarse el estado operativo, por ejemplo, a causa del alto peligro de desprendimiento de hielo, esto
da como resultado un nimero indice desfavorable debido tanto a la falta de alimentacién de potencia como al alto
riesgo de desprendimiento de hielo, mientras que un funcionamiento normal, sin interferencia, de la planta de
energia edlica proporciona un numero indice favorable.

En el caso del cambio subsiguiente del estado de activaciéon del sistema de descongelacion de la o las planta(s)
piloto se puede tratar tanto de la conexion como la desconexion del sistema de descongelacion.

Siempre que el cambio del estado de activacion represente la conexién del sistema de descongelacién, se puede
determinar mediante la o las planta(s) piloto al producirse una fuerte acumulacién de hielo, que requiere una parada
de las plantas de energia eolica, si es posible realmente una descongelacién antes de consumirse la energia para
comprobar también la descongelacion en las demas plantas del parque edlico. Si la acumulacién de hielo es
pequefa y las plantas de energia edlica del parque edlico pueden seguir funcionando, mediante la o las planta(s)
piloto se puede determinar si el consumo de energia para la descongelacién en todas las plantas de energia edlica
del parque edlico esta justificado sobre la base de un aumento de la generacién de potencia alcanzable de esta
manera. Esto es valido en particular también en situaciones de poco viento, en las que no se debe o no se puede
operar, dado el caso, una planta de energia edlica con acumulacién de hielo, pero en las que una planta
completamente descongelada podria generar potencia. En este caso se puede comprobar con ayuda de la o las
planta(s) piloto si el rendimiento esperado de las plantas de energia edlica supera la energia requerida inicialmente
al respecto. Solo si éste fuera el caso, se puede suponer que es conveniente descongelar también las demas
plantas de energia edlica de un parque edlico.

En el caso también de la desconexién como cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion puede
ser ventajoso ejecutar primero dicho cambio en una o varias planta(s) piloto. De esta manera se puede comprobar
por medio de una planta piloto si después de la desconexién del sistema de descongelacion se produce una nueva
congelacién que tendria que ser eliminada a continuacién con un consumo de energia elevado. Ademas, en
dependencia del sistema de descongelacién esta fijado a menudo un intervalo de tiempo de, por ejemplo, 2 horas,
entre la desconexion y una reconexion. En este intervalo de tiempo, una planta de energia edlica puede producir
s6lo una potencia reducida o ninguna potencia. Por tanto, mediante la o las planta(s) piloto se puede comprobar si
es conveniente una desconexién de los sistemas de descongelacién en las plantas de energia edlica de un parque
eblico o si se debe seguir consumiendo la energia requerida para el funcionamiento de los sistemas de
descongelacion.

Después de cambiarse el estado de activacién del sistema de descongelacion de la o las planta(s) piloto se
determina, como se hizo anteriormente, el estado operativo de la o las planta(s) piloto. Dado que un cambio del



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 283732713

estado de activacion del sistema de descongelacién no afecta, por lo general, directamente el estado operativo de
una planta de energia edlica, exceptuando el cambio de sus propios requerimientos, un intervalo de tiempo puede
estar previsto entre el cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion y la evaluacion subsiguiente
del estado operativo de la planta de energia edlica. El intervalo de tiempo puede estar predefinido fijamente, ya sea
global o individualmente para cada tipo de cambio del estado de activacion del sistema de descongelacién. No
obstante, es posible también al conectarse en particular el sistema de descongelacién monitorizar continuamente el
estado operativo de la planta de energia edlica correspondiente y utilizar la Ultima evaluacion determinada del
estado operativo de la planta de energia edlica al comprobarse que la evaluaciéon ya no cambia.

La evaluacién del estado operativo de la o las planta(s) piloto antes del cambio del estado operativo del sistema de
descongelacion se compara a continuacion con la realizada después del cambio. Si se comprueba un mejoramiento,
el cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion, realizado en la o las planta(s) piloto, se puede
transferir entonces también al de las demas plantas de energia edlica del parque edlico que no forman parte de las
plantas piloto. En este sentido se ha de partir del hecho de que los estados operativos de los sistemas de
descongelacion de las plantas de energia edlica en un parque eodlico son idénticos normalmente debido a la
proximidad geografica y a las condiciones climaticas comparables en todos las plantas de energia edlica, de modo
que los sistemas de descongelacion de loa demas plantas de energia edlica se encuentran en ese momento en el
mismo estado de activacion que los sistemas de descongelacién de la o las planta(s) piloto antes del cambio del
mismo.

Si esta prevista mas de una planta de energia edlica, es posible basicamente al mismo tiempo un cambio del estado
de activacion del respectivo sistema de descongelacion en forma de una desconexion en todas las demas plantas de
energia edlica. Sin embargo, puede ser ventajoso desconectar de manera gradual los sistemas de descongelacion
de las plantas de energia edlica individuales para evitar un efecto retroactivo demasiado grande en la red de
suministro eléctrico debido a la pérdida de carga, generalmente considerable, al desconectarse los sistemas de
descongelacion.

A fin de evitar efectos retroactivos no deseados en la red al conectarse los sistemas de descongelacién de las
demas plantas de energia edlica y/o garantizar que la descongelacion se realice exclusivamente con la energia
generada por el propio parque edlico, se prefiere que en este caso, los sistemas de descongelacion de las demas
plantas de energia edlica sean graduales de tal modo que el consumo total de energia para la descongelacién no
supera un valor limite predefinido o determinable. El valor limite puede estar predefinido fijamente (por ejemplo,
mediante el operario de red) o se puede derivar directamente de la potencia generada actualmente por el parque
edlico o puede coincidir con la misma. Asi, por ejemplo, se puede garantizar en principio que la descongelacion se
realice solo con la potencia generada en el propio parque eodlico. En este se sentido se puede preferir que para el
valor limite, determinado en dependencia de la potencia generada, esté definido un limite inferior fijo, en el que se
pueda descongelar al menos una planta de energia edlica respectivamente. Incluso si la energia necesaria al
respecto se tiene que tomar al menos parcialmente de la red en caso de una generacién de energia insuficiente por
parte del propio parque edlico, se puede garantizar asi al menos que la descongelacion de un parque edlico se
realice también si éste no genera actualmente una cantidad de energia suficiente para la descongelacién de una
planta de energia edlica individual.

Si es posible s6lo una conexion gradual de los sistemas de descongelacién de las demas plantas de energia edlica,
se prefiere ejecutar una evaluacion del estado operativo de todas las demas plantas de energia edlica, como se
describe arriba, y conectar los sistemas de descongelacién de aquella planta de energia edélica con una evaluacion
mas baja del estado operativo antes que los sistemas de descongelacién de las plantas de energia edlica con una
evaluacion mas alta del estado operativo. Mediante esta medida se consigue conectar primero aquellas plantas de
energia edlica, en las que se puede esperar con la descongelacién un mejoramiento claramente mayor del estado
operativo y, por tanto, generalmente un mayor salto en la generacién de potencia que aquellas plantas que
presentan una mejor evaluacion de su estado operativo, a pesar de no estar conectado aun un sistema de
descongelacion.

Es posible que la o las planta(s) piloto estén predefinidas fijamente para un parque eodlico. Alternativamente es
posible seleccionar la o las planta(s) piloto del parque edlico de una manera variable en dependencia de la direccién
del viento, la altura del buje sobre el suelo y/o sobre el nivel del mar, asi como la posicién en el parque edlico. Asi,
por ejemplo, se puede seleccionar una planta piloto, en la que el viento incida directamente y en particular en la que
no influyan otras plantas de energia edlica del parque edlico, asi como otra planta piloto en el lado opuesto del
parque eodlico que sea alcanzada soélo por el viento influenciado por las demas plantas de energia edlica. El cambio
del estado de activacion del sistema de descongelacion en estas dos plantas piloto, mencionada a modo de ejemplo,
puede tener diferentes efectos en la evaluacion del estado operativo de las respectivas plantas.

Las plantas de energia edlica de un parque edlico pueden estar estructuradas en grupos, dentro de los que el estado
de activacién del sistema de descongelaciéon se cambia conjuntamente en cada caso. Puede estar previsto que una
o0 varias plantas piloto se determinen para cada uno de los grupos, de modo que al mejorar la evaluacion del estado
operativo de una planta piloto mediante un cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion, este
cambio en las plantas de energia edlica se transfiere al grupo asignado. Esto es ventajoso en particular en parques
eoblicos mas grandes, en los que puede ser diferente el peligro de acumulacién de hielo en el parque edlico.
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Para explicar el parque edlico segun la invencién, asi como el producto de programa informatico segun la invencion
se remite a las realizaciones precedentes. El control coordinado del estado de activacién de los sistemas de
descongelacion de las plantas de energia edlica del parque edlico se puede implementar, por ejemplo, mediante la
unidad de control de una de las plantas de energia edlica o un control de parque edlico central. Es posible también
ejecutar el control como sistema distribuido en varios dispositivos de control de una o varias plantas de energia
edlica y/o un sistema de gestion de parque.

La invencién se explica detalladamente por medio de un ejemplo de realizacién ventajoso con referencia a los
dibujos adjuntos. Muestra:

Figura1 una representacion esquematica de un parque edlico segun la invencién, en el que se ejecuta el
procedimiento segun la invencion.

En la figura 1 esta representado un parque eoélico 1, segun la invencion, con varias plantas de energia edlica 2. Las
plantas de energia edlica 2 estan conectadas mediante una red 3 interna del parque edlico a una estacién de
transferencia 4, desde la que la potencia eléctrica, producida por las plantas de energia edlica 2, se alimenta a una
red publica de suministro eléctrico 5.

Como parte de la estacién de transferencia 4 esta previsto también un sistema de gestion de parque como control de
parque edlico central 6 para las funciones del parque edlico 1 y de sus plantas de energia edlica 2 a controlar
individualmente. El sistema de gestién de parque 6 esta conectado mediante lineas de control 7 a los controles de
planta (no representados) de las plantas de energia edlica individuales 2.

Las plantas de energia edlica 2 comprenden respectivamente un rotor 21, que gira en una géndola 20 alrededor de
un eje esencialmente horizontal, con tres palas de rotor 22 en cada caso. En las palas de rotor 22 estan previstos
elementos calefactores de resistencia como parte de un sistema de descongelacion 23, que se controlan, por
ejemplo, mediante el control de planta de la respectiva planta de energia edlica 2 o un médulo separado. El estado
de activacion de los sistemas de descongelacion 23 de las plantas de energia edlica individuales 2 se puede
controlar también mediante el sistema de gestion de parque 6 segun el procedimiento descrito a continuacion.
Alternativamente es posible también en principio que el control de planta de una de las plantas de energia edlica 2
asuma esta funcién.

Para explicar a continuacién el procedimiento segun la invencién se parte del hecho de que no hay inicialmente
condiciones climaticas que provoquen una acumulacion de hielo y, por consiguiente, los sistemas de descongelacion
23 de todas las plantas de energia edlica 2 estan desconectados.

Partiendo de esto, se debera producir en el presente ejemplo una acumulacién de hielo en las palas de rotor 22 de
las plantas de energia edlica 2 después de un cambio en las condiciones climaticas. Tal acumulacién de hielo, como
es conocido del estado de la técnica, se detecta mediante el control de planta de las plantas de energia edlica
individuales y se comunica al sistema de gestion de parque 6.

El sistema de gestion de parque 6 define a continuacién la planta de energia edlica 2, posicionada primero en la
direccion actual del viento, del parque edlico como planta piloto 2’ y evalta su estado operativo. Con este fin, el
grado de eficiencia actual, el consumo propio, las vibraciones en la planta de energia edlica, asi como el peligro de
desprendimiento de hielo se agrupan de manera ponderada en un numero indice.

A continuacién se conecta el sistema de descongelacién 23 de la planta piloto 2’ y se ejecuta una evaluacion del
estado operativo de la planta piloto 2’ en intervalos de tiempo predefinidos. Si la evaluacion del estado operativo de
la planta piloto 2' ya no cambia, se puede asumir que la descongelacién ha finalizado o no es posible, si no hay un
cambio perceptible en la evaluacién.

La ultima evaluacion del estado operativo de la planta piloto 2° se compara después con su evaluacion del estado
operativo antes del cambio del estado de activacion del sistema de descongelacién 23, especificamente su
conexion. Si la diferencia entre los numeros indice correspondientes supera, por ejemplo, un valor minimo
predefinido, la descongelacion de la planta piloto 2’ se evalla ventajosamente como suficiente, de modo que en
principio las demas plantas de energia edlica 2 del parque edlico 1 se deberan descongelar también.

El cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion 23 de las demas plantas de energia edlica 2 del
parque edlico 1 se realiza de manera gradual, de modo que no supera la energia generada por el parque edlico 1
para la descongelacion de las plantas de energia edlica 2 con sistema de descongelaciéon 23 conectado. Asi, por
ejemplo, se puede conectar primero el sistema de descongelacién 23 de otra planta de energia edlica 2 debido a la
elevada generacion de energia de la planta piloto 2’ recién descongelada. Si esta planta de energia edlica 2 esta
completamente descongelada, el aumento ulterior de la potencia observado en el parque edlico 1 puede ser
suficiente para descongelar simultaneamente otras dos plantas de energia edlica 2 en la préxima etapa, etc. Al
finalizar la conexién gradual quedan activados los sistemas de descongelacion 23 en todas las plantas de energia
edlica 2 del parque edlico 1.
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Si la condiciones climaticas vuelven a cambiar en un momento posterior, se puede comprobar por medio de la planta
piloto 2’ si los sistemas de descongelacion 23 de las plantas de energia edlica 2 del parque edlico 1 se pueden
volver a desconectar.

A tal efecto, se determina primero, como se describe antes, el estado operativo de la planta piloto 2’ y a continuacién
se desconecta su sistema de descongelacion 23. Después de un cierto tiempo se determina nuevamente el estado
operativo y se comprueba si éste ha mejorado. Dado que tanto la desconexion del sistema de descongelacién 23 en
forma de una reduccién del consumo propio de la planta piloto 2° como una nueva acumulacioén posible de hielo
mediante las vibraciones en la planta piloto 2’ y el peligro de desprendimiento de hielo se incluyen en la evaluacién,
las ventajas y desventajas posibles de la desconexion del sistema de descongelacién 23 se pueden ponderar entre
si.

Si se comprueba que la desconexion del sistema de descongelacion 23 de la planta piloto 2° no proporciona un
mejoramiento o provoca en cambio incluso un agravamiento del estado operativo, se reactiva el sistema de
descongelacion 23 de la planta piloto 2’. Si se comprueba, por el contrario, que la desconexién del sistema de
descongelacion 23 es ventajoso, por ejemplo, porque el consumo propio de la planta piloto 2’ se puede reducir
claramente, sin producirse una nueva acumulacién de hielo, el cambio correspondiente del estado de activacién del
sistema de descongelacion 23 se puede transferir entonces a las demas plantas de energia edlica 2.

La desconexion de los sistemas de descongelacion 23 de las demas plantas de energia edlica 2 se realiza asimismo
de manera gradual para que no se produzca un efecto retroactivo no deseado en la red de suministro eléctrico 5, si
el consumo propio de todo el parque edlico 1 disminuye de pronto en gran medida o la potencia alimentada a la red
5 aumenta bruscamente.
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REIVINDICACIONES

1. Procedimiento para el funcionamiento de un parque edlico (1) que comprende al menos dos plantas de energia
edlica (2) con un sistema de descongelacién (23) respectivamente para las palas de rotor (22) de la respectiva
planta de energia edlica (2),

caracterizado por que

el cambio del estado de activacion de los sistemas de descongelacion (23) de las plantas de energia edlica (2) del
parque edlico (1) se controla de manera coordinada y comprende las etapas siguientes:

a) evaluar el estado operativo de al menos una planta piloto (2°) seleccionada de las plantas de energia edlica (2)
del parque edlico (1);

b) cambiar el estado de activacion del sistema de descongelacion (23) en la al menos una planta piloto (2);
c) evaluar nuevamente el estado operativo de la al menos una planta piloto (2°); y

d) cambiar el estado de activacién del sistema de descongelacion (23) de al menos otra planta de energia edlica (2)
del parque edlico (1) si se detecta un mejoramiento en la evaluacién del estado operativo de al menos una planta
piloto (2’).

2. Procedimiento segun la reivindicacion 1,
caracterizado por que

en la evaluacion del estado operativo se tienen en cuenta la generacion de potencia, el consumo propio y/o la
seguridad operativa, preferentemente el desequilibrio del rotor y/o el peligro de desprendimiento de hielo.

3. Procedimiento segun una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que

el cambio del estado de activacién del sistema de descongelaciéon (23) es una conexién o una desconexion del
sistema de descongelacién (23).

4. Procedimiento seguin una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que

el cambio del estado de activacion del sistema de descongelacion (23) se realiza gradualmente en mas de otra
planta de energia edlica (2) del parque edlico (1), realizandose el cambio en caso de una conexién del sistema de
descongelacion (23) como cambio del estado de activacion en las demas plantas de energia edlica individuales (2)
preferentemente de manera gradual de tal modo que el consumo total de energia para la descongelacién no supera
un valor limite.

5. Procedimiento segun la reivindicacion precedente,
caracterizado por que

se realiza una evaluacién del estado operativo de todas las demas plantas de energia edlica (2) y los sistemas de
descongelacion (23) de aquella planta de energia e6lica con una evaluacién mas baja del estado operativo se
conectan antes que los sistemas de descongelacion (23) de las plantas de energia edlica (2) con una evaluacién
mas alta del estado operativo.

6. Procedimiento seglin una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que

la al menos una planta piloto (2’) del parque edlico (1) se selecciona de manera variable o esta predefinida fijamente
en dependencia de la direccién del viento, la altura del buje sobre el suelo y/o sobre el nivel del mar, asi como la
posicion en el parque edlico (1).

7. Procedimiento segun una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que

varias plantas de energia edlica (2) del parque edlico (1) estan estructuradas en grupos, en los que el estado de
activacion de los sistemas de descongelacion (23) se varia conjuntamente.
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8. Parque edlico (1) que comprende varias plantas de energia edlica (2) conectadas a una red (3) interna del parque
con un rotor (21) y un sistema de descongelacion (23) respectivamente para las palas de rotor (22) del rotor (21),

caracterizado por que

el parque edlico (1) esta configurado para la ejecucién de un procedimiento segun una de las reivindicaciones
precedentes.

9. Parque edlico segun la reivindicacion 8,
caracterizado por que

el control de planta de una de las plantas de energia edlica (2) del parque edlico (1) o un control de parque edlico
central (6) esta configurado para el control coordinado del estado de activacion del sistema de descongelacion (23)
de las plantas de energia edlica (2).

10. Producto de programa informatico que comprende partes de programa disefiadas para la ejecucion del
procedimiento segun una de las reivindicaciones 1 a 7, si estan cargadas en un ordenador, preferentemente en el
control de planta (20) de una planta de energia e6lica (1) o un control de parque edlico central (6).
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