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DESCRIZIONE
it pressote trovato ha come oggetio una gru awtomontan-
te con mazzi di posizionamento semplificati.
Come & noto, sono gid presentl sul mercato varl tipl df gru
automontanti che, nslle lines gsnerall, presentano un hasamsn-

to al gusle & connessa fa gru dotata def suol mezzi di sofleva-

i molte sitvaziont vengono utilizeati del basamenti che

danno ta possibilitd di lasclare Hbero o spazio al di sotto del ba

9]

samento stesso, in modo da consentire, ad esempio, il passag-
gio del traffico o simill,

I teile queste solugiont | mezzl i movimentazions u‘sig
Dasamento rispetto alle colonne montantl risultane particolar-
nante complassi e richisdono nvestimenti notevoell che vengo-

no ad incidere sensibilments sul costo finale della gru.
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Al corpo centrals 3 risuftan incernierati con possibilitd di

¥

rotazions attomnmo a pernd 10, sostanzialmente perpandicolart al

terreno, dei bracel 11 che, In corrispondenza ds

montantt 13, le quali possono essers dotate di

th Hbera, presaentano sadi di guida 12 per Vimpagno con colonne

[ o e
Ufia Dase G ap-

poggio 14 di tipe senza fissaggio a terra o sventualments a

megzi che sono divettamentes ancorati al terreno.

in condiziont di trasporto, come indicste in figurs 1, i

bracet 11 sono

ripiegatt @ fanco del telalo df base, mentre, it

o

condizioni di utilizzazione, come & Hlustrato in figura 2, vengono

previsti dei puntoni 20 che si posizionane ra i b

di hase i modo tale da disporre sostanzialments al verticl o

quadragto is quattro sedi di guida,
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gabile i condiziont di trasporto @ disponibile in

Sul hasamento 35 della torre 31 risultano o

anch’ssso ripis-

g

nosizions di uti-
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trappest 36 disposti contrapposti rispetio al braccio, in modo da

i in dettaglio, in corrispondenya delle sedi di guids 1

viene previsto un perno fisso 41 ¢ dei forl passantl 42 che gon-
sentono Vinserimento di spine di bloccaggio 43 che si inseriseo-
no a foro volta in fori di accoppiamento 44, che sono reslizzat
suile colonns montanti 13,

MNei forl di accoppiamanto 44 sono inseribill spine di ac-
coppiamento 48 che conssntono di connetters un mezzo dif mo-

A

vimentazions 40 che, all’altra estremita, & connasso sl psmo

Ha struttura portante ri-

L

Par o8 gua @ {a movimentazione de
spefto alle colonne montanti, st azionano | mezzi di movimento

che, neli'sgsempio specifice, sono reslizzatt tramite un ofiindro |

£
///

iraulico, ma che, nella pratica reslizzazionsg, possono assers
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costituiti da viti senza fine, motoriduttor, slementt 8 cremaghe-
sistami a funi ¢ a catene con rinvio a carrucole o ad ingra-
s;sggim, avando la possibilnd di modificare la flunghezza utile
modo da consentire i traslazions della struttura portante rispet-
1o alle colonne montantt,

in pratica st osegus o spostamento @ una volta raggiunta
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Ia posizione desiderata si inserisee nuovamente la spina di blog
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caggio 43, avendo cosl il corretto posizionamanto del hasamen-

H 2, SN )
1O ohe puUo ossarg ottenuto per gr adint successivi,

tante & possibile stabilizzare la strutiura mediante vith di stabiliz-
zazione HL, che sono previste sulle sedi di guida 12 & cha con-
sentono di serrare saldamente o colonneg montanti alle relative
adi di guida.

£ opportuno sottolineare che i sollevamento della gru in

oaggetto avvisns in autonomia e ciod senza Pausilio di macching

iy

agtfarns,

Con la disposizions descritia si ha guindi o possibility,
una volta posizionata fa struttura portants nspetto alle colonne
motanti, di rimuovers 1 mezzi di movimantazions chs possono
assere utilivzati in altri cantiert

Da guanto in precedenza descritto si vade che i trovato
ragaiungs gl scopi propostt

& §f sottolinea che viene messs a disposizions
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una strutiura particnlarmentes semplice ed officace, la quale
consente di posizionars a struttura portante in modo rapido s S
particolarments 2CONOMHCD,

Yengono, infatti, utilizzatt del mezzi di sollevamento che
possono essare di vano tipe & che, comungus, DOSSOno assers

rimosst dopo ia loro utilizzazions

Hotrovato cosl concepito & suscstiibile di numerose modi-
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RIVENDICAZIONI

1. Gru automontante con mezzi di posizionamento semplifica-
ti (1) comprendente una struttura portante (2) la quale presenta un
telaio centrale (3), connesso ad un elemento di base (4) dotato di
ruote posteriori (5) e di ruote anteriori sterzanti (6), al telaio centrale
(3) essendo incernierati, con possibilita di rotazione attorno a perni
(10), sostanzialmente perpendicolari al terreno, bracci oscillabifi (11)
che, in corrispondenza della loro estremita libera, presentano sedi
di guida (12) per I'impegno con colonne montanti (13), in condizioni
di trasporto detti bracci (11) essendo ripiegati a fianco dell’elemento
di base (4), caratterizzata dal fatto che detta gru comprende inol-
tre puntoni (20) che, in condizioni di utilizzazione di detta gru, si po-
sizionano tra i bracci e I'elemento di base (4) in modo da disporre
sostanzialmente ai vertici di un quadrato le quattro sedi di guida
(12), e che detta gru comprende inoltre mezzi di azionamento (40)
che sono amovibilmente accoppiabili alle sedi di guida (12) ed alle
colonne montanti (13) e atti ad essere rapidamente e facilmente ri-
mossi come un modulo di azionamento e riutilizzabili per la movi-
mentazione di gru automontanti analoghe.

2. Gru, secondo la rivendicazione 1, caratterizzata dal fatto
che in corrispondenza delle sedi di guida (12) sono previsti un per-
no fisso (41) e fori passanti (42) atti a ricevere spine di bloccaggio
(43) impegnabili a loro volta in fori di accoppiamento (44) realizzati
nelle colonne montanti (13), in detti fori di accoppiamento (44) es-

sendo inseribili ulteriori spine di accoppiamento (45) per la connes-
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sione di un detto mezzo di movimentazione (40) che, ail’altra estre-
mita, & connesso a detto perno fisso (41).

3. Gru automontante, secondo la rivendicazione 1, caratte-
rizzata dal fatto che le colonne montanti sono connesse a piramidi
di sostegno senza fissaggio a terra.

4. Gru automontante, secondo una o pil rivendicazioni pre-
cedenti, caratterizzata dal fatto che le colonne montanti sono con-
nesse a plinti fissati a terra.

5. Gru automontante, secondo una o pil rivendicazioni pre-
cedenti, caratterizzata dal fatto che i mezzi di movimentazione
comprendono cilindri idraulici 0 un sistema con vite senza fine e
che il sollevamento della gru pud essere effettuato in autonomia,
senza l'ausilio di macchine esterne.

6. Gru automontante, secondo una o piu rivendicazioni pre-
cedenti, caratterizzata dal fatto che i mezzi di movimentazione
comprendono un sistema con motoriduttore.

7. Gru automontante, secondo una o pilt rivendicazioni pre-
cedenti, caratterizzata dal fatto che i mezzi di movimentazione
presentano un sistema a cremagliera e/o un sistema a funi o catene
con mezzi di rinvio a carrucola o a ingranaggi.

8. Gru automontante, secondo una o piu rivendicazioni pre-
cedenti, caratterizzata dal fatto di comprendere, sulle sedi di guida,
viti di bloccaggio per la stabilizzazione di sedi di guida rispetto alle

colonne montanti.
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