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Vynéalez sa tyka presuvno-otoéuého zaria-
denia, uréeného pre pruzné automatizované
vyrshné systémy, najnéd plo¥ného tvdrnenia
za studena, ktoré je pripojiteIné na pro-
striedky operafnej manipuldcie alebo na
vyrabny stroj.

Doposial zndme zariadenia pre podohné
Gfely sd kondlrucvané len pre presunutie
predmetn a nezabezpefuji otolenie okolo
horizontdlnej osi. Podobné zariadenie pozo-
stava z pohomove]j ¢asti s vystupnym hriade-
Tom, na ktory je unevnené prietve rameno.
Na prieénom ramene je prestavitelne upev-
nené 167ko pre uloZenie predmetu. Nevy-
hodou takéhoto konStrukéného riefenia je
to, Ze predmet nemoZno otdfat na 16Zku o
180°, &o si vyZaduji niektoré druhy vylis-
kov pre zabezpe€enie technologického po-
stupu vyroby.

Uvedeny nedostatok cdstraiiuje presuvio-
-ototné zariadenie, pozostdvajice z presuv-
ného rotatného modulu, na ktory je zospo-
du napojend upinacia &ast a zhora otoény
rotatny modul. Presuvny rotaény modul a
ototny rotatny modul pozostdvaji z pneu-
matickych valcov, ktorych piestnica je opa-
trend ozubenim, do ktorého zaberd ozubené
koleso spojené s vystupnym hriadelom.

Podstatou vyndlezu je to, Ze upinacia &ast
pozostdva zo zdkladnej dosky opatrenej po-
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zdlZnym vedenim a priednym vedenim, pri-
¢om vedenia st opatrené fixujicimi elemen-
tami. Na zdkladovd dosku je kolmo pripev-
neny vysSkovo prestavitelny stlp, ktorého
horné &ast je opatrend doskou, na ktorej je
upevneny vykonovy a riadiaci blok, ktorého
vystupy sd prepojené s rozvodnym valcom
rotatného modulu, v ktorom je stoso uloZe-
ny hriadel, na ktory je upevnend horna upi-
nacia doska, na obvode ktorej si upevnené
prestaviteIné naraZky, zasahujice do pra-
covného priestoru dorazu pripevneného na
presuvnom rotatnom module.

Na hornu upinaciu dosku presuvného ro-
tadného modulu je excentricky pripevnené
objimka, v ktorej je prostrednictvom kon-
zoly upevneny oto&ny rotafny modul, kto-
rého vystupny hriadel je dovybaveny oso-
vym rychloupinadom 16Zok s upinacimi jed-
notkami, pripadne chédpadiel.

Presuvno-oto#né zariadenie podla vynéle-
zu zabezpefuje rychly presun studiastok
medzi technologickymi zariadeniami po ob-
liku, na wzdialenost dand dvojndsobkom
vyloZenia osi 16Zka od osi rotdcie presuvné-
ho rotagného modulu. VyloZenie a tym aj
presuvid vzdialenost, je moZné mechanicky
prestavovat. Rychloupinae na vystupe o-
to&ného rotatného modulu umoZiiuje v pri-
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pade potreby pri zmenéach vyrobnych davok
vymieiiat 16Zka, pripadne chédpadla.

‘Otoény rotatny modul zabezpeluje otdda-
nie stdiastok okolo horizontdlnej osi, pri-
¢om 16Zko s upinacimi jednotkami dovoluje

odoberanie a vkladanie su&iastok z jednej
“alebo z druhej strany bez ich vypadnutia.
Upinacia €ast, vytvorend zo zdkladovej dos-
ky a zoradovacich uzlov podla vyndlezu, do-
voluje mechanické zoradenie presuvno-o-
totného zariadenia v priestore.

Na pripojenych vykresoch je jedno kon-
krétne rieSenie presuvno-oto&ného zariade-
nia podla predmetu vyndlezu, kde obr. 1
znézoriiuje cely pohlad na presuvno-ototné
Zzariadenie v &iastofnom reze. Obr. 2 zné-
zoriiuje bokorys presuvno-oto¢ného zariade-
nia. Obr. 3 znédzoriiuje doraz presuvného
rotaéného modulu v bokoryse. Obr. 4 zné-
zoriiuje pddorys dorazu presuvného rotad-
ného modulu k obr. 3 v ¢iastotnom reze.
Obr. 5 znéazoriiuje otoény rotatny modul v
reze a obr. 6 znazoriiuje pddorys ototného
rotadného modulu z obr. 5. Obr. 7 znézor-
fiuje jedno prevedenie otofného 16Zka s
troma upinacimi jednotkami. Na obr. 8 je
znézorneny ¢iasto&ny rez presuvného rotac-
ného modulu s rotadnym rozvodom. Na ob-
rédzku 9 je zndzornend kinematickd schéma
presuvno-ototného zariadenia.

Presuvno-ototné zariadenie pozostdva z
upinacej &asti 1, ktorej zdkladovd doska 10
je v horizontdlnej rovine prestavitelnd na
konzoldch 101 a nastavend poloha je fixo-
vand elementami 110, 120. Na zédkladovej
doske 10 je upevneny stip 13, vyskovo pre-
stavitelny v pétke 130 prostrednictvom ma-
tice 131. Stlp 13 je spojeny s rozvodnym
valcom 22 presuvného rota&ného modulu 2
a doskou 20, na ktortu je upevneny vykono-
vy a riadiaci blok 21 a ovlddacia skrifia 201.
Vykonovy a riadiaci blok 21 obsahuje pneu-
matické ventily pre ovlddanie pohonu za-
riadenia a regulatné ventily pre riadenie
rychlosti pohybu rotaénych modulov.

Presuvny rotaény modul 2 sa skladi z
rozvodného valca 22, na ktory je upevne-
ny doméek 202, v ktorom je rotadne uloZe-
ny hriadel 23, ukon&eny v hornej asti upi-
nacou doskou 3. Na upinacej doske 3 sd u-
miestnené prestavitelné nardazky 24 zasahu-
jice do pracovného priestoru tlmeného do-
razu 25, upevneného na domdéeku 202 pre-
suvného rotatného modulu 2. Doraz 25 po-
zostdva z telesa 252, v ktorom je vytvore-
ny valec hydraulického tlmi¢a, v ktorom sa
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vratne pohybuje piest tlmita 253. Na piest-
nicu piesta 253 je upevneny strmefi 251, na
ktory nabieha prestavitelnd nardzka 24.
Priestor valca hydraulického tlmi&a v tele-
se 252 je naplneny viskéznou kvapalinou. V
doraze 25 st umiestnené aj snimade polohy
254. Hriadel 23 je hnany pneumatickymi
valcami 203 prostrednictvom prevodu 204.
Na upinacej doske 3 je upevnend objimka
42, v kteréj je presuvne uloZend konzola 41,
na ktorej je upevneny otoény rota&ny mo-
dul 4. Otofny rotadny modul pozostdva z
hnacich pneumatick§ch valcov 420 upevne-
nych na telese oto&ného rota&ného modulu
4. Piestnica 41 pneumatickych valcov je o-
patrena ozubenym hrebeiiom zaberajicim
do ozubeného kolesa vystupného hriadela 5
na pracovnej strane dovybaveného osovym
rychloupina¢om 51. Vystupovy hriadel je na
konci opatreny nardZkami 402 ovlddajacimi
snimade polohy 401, ktoré si umiestnené v
kryte 400. Postivanim konzoly 41 v objim-
ke 42 sa meni polomer ot4&ania 16%ka B
upevneného na vystupnom hriadeli 5 otod-
ného rotatného modulu 4, &im sa meni dlz-
ka posunutia 16Zka 6 s predmetom. LOZko B
je vymenitelné a je opatrené upinacimi jed-
notkami 61. Oto&ény rotadny modul 4 je rie-
Seny podobne ako presuvny rotatny mo-
‘dul 2. Cez hriadel 5 st vedené energetické
privody pre pohon upinacich jednotiek 61.

Funkcia zariadenia je nasledovné:

Robot vioZi predmet do 16Zka 6 a upina-
cie jednotky 61 upnd predmet v 16Zku. O-
te€enim presuvného a ototného rotaéného
modulu 2, 4 sa predmet presunie do dru-
hej krajnej polohy a pofas presivania oto-
€1 okolo horizontdlnej osi o 180°. Po otode-
ni & presunuti predmetu sa uvolnia upina-
cie jednotky 81 a predmet moZe byt z 16Zka
odebraty. Po odobrati predmetu sa rotaéné
moduly 2, 4 vratia do vychodzej polohy. Pri
manipuldcii predmetu, ktory nevyZaduje
otd¢anie okolo horizontdlnej osi je ovldda-
nie ‘otofného rotaéného modulu 4 vyradené
la modul je pofas otd¥ania presuvného ro-
itatného modulu 2 v zdkladnej polohe. L&Z-
ko 6 v tomto pripade nie je vybavené upina-
cimi jednotkami 61.

Zariadenie sa vyuZiva v technologickych
dinkdch s vyrobnymi strojmi radenymi ve-
dla seba v pripade, Ze pracovné dosahy po-
uZitych robotov nepostaduji ku vzdjomné-
mu podévaniu manipulovaného predmetu a
tam, kde je z technologického hladiska po-
trebné otodenie predmetu o 180°,
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PREDMET VYNALEZU

Presuvno-otoéné zariadenie pozostédvaju-
ce z presuvného rotaéného modulu, na kto-
ry je zdola napojend upinacia ¢ast a zhora
'otony rotaény modul, prifom presuvny ro-
tatny modul a oto&ny rotainy modul pozo-
stdvaji z pneumatickych wvalcov, ktorych
piestnica je opatrend ozubenim, do ktorého
zaberd ozubené kolesc spojené s vystupnym
hriadelom, vyznaené tym, Ze upinacia &ast
(1) pozostdva zo zdkladovej dosky (10) o-
patrenej pozdiZnym vedenim (11) a priec-
nym vedenim (12), priom tieto vedenia si
iopatrené fixujdicimi elementami (110, 120)},
na zdkladovi dosku (10) je kolmo pripev-
neny vysSkovo prestavitelny stip (13}, kto-
rého hornd ¢ast je opatrend doskou (20],

na ktorej je upevneny vykonovy a riadiaci
blok (21), ktorého vystupy sG prepojené s
rozvodnym valcom (22) rotatného modulu
'(2), v ktorom je stoso uloZeny hriadel
'(23), na ktory je upevnend horné upinacia
ldoska (3), ma obvode ktorej st pripevnené
lprestaviteIné narazky (24) zasahujice do
pracovného priestoru dorazu (25) pripevne-
ného na presuvnom rotafnom module (2},
pritom na jeho hornt upinaciu dosku (3)
je pripevnend excentricky .objimka (42), v
ktorej je prostrednictvom konzoly (41) u-
pevneny otofny rotatny modul (4), ktorého
ystupny hriadel (5) je opatreny osovym
tychloupinadom (51) 16Zok (6) s upinaci-
mi jednotkami (61).

7 listov vikresov
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