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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do auto-
matycznego dozowania cieczy, w procesach tech-
nologicznych, zwlaszcza w takich procesach tech-
nologicznych, w ktérych wymagana jest duza do-
kladno§é dozowania cieczy przy zmiennej wielkoSci
dozy.

Znane urzadzenia dzialajgce na zasadzie pomiaru
objetosciowego skladajg sie z pojemnika polgczo-
nego z przewodem doplywowym poprzez zawor
elekromagnetyczny. Pojemnik wyposazony jest w
zawér spustowy otwierany za pomoca zwalniaka
elektromagnetycznego. Ilo§¢ dozowanej wody jest
kazdorazowo nastawiana -recznie za pomocg WwWy-
lgczniké6w krancowych, ktére uruchamia plywak
‘umieszczony w pojemniku. W rozwigzaniach tych
szczegblnie duze bledy dozowania wystepuja przy
matych wielko$ciach dozy. Jakkolwiek urzadzenia
te odznaczajg sie poprawng pracg, to jednak sa
klopotliwe w zastosowaniu, nie nadajg sie do zdal-
nego nastawiania dozy i nie gwarantuja zadanej
dokladno$ci, co niejednokrotnie decyduje o ich
braku przydatno$ci w nowoczesnych procesach
technologicznych, jak na przykiad w wytwoérniach
masy betonowej.

Do pomiaru poziomu cieczy w zbiorniku stosu-

je sie réwniez manometryczne czujniki rteciowe.

Czujniki te wyposaza sie¢ w odpowiednig ilo$§¢ ele-

ktrod, zalezng od iloSci mierzonych poziomoéw

oraz laczy sie z pojemnikiem pomiarowym.
Zaleznie od poziomu cieczy w pojemniku naste-

58884

10

15

20

25

30

2

puje polgczenie odpowiedniej elektrody oraz zmia-
na stanu ukladu elektrycznego. Giéwna wada tych
czujnikéw jest to, Ze nie zapewniaja one ciggloSci
wskazan oraz dajg wieksze bledy wzgledne pomia-
ru dla pozioméw nizszych i dlatego nie mogg byé
stosowane jako dozowniki wody przy wytwarza-
niu masy betonowej. :

Celem wynalazku jest usuniecie wad i niedogod-
no$ci urzadzen do automatycznego dozowania cie-
czy.

Zgodnie z zalozonym celem urzadzenie wedlug
wynalazku jest zestawione 2z manometrycznego
czujnika rteciowego, osadzonego w obrotowej pod-
stawie i polgczonego z pojemnikiem do odmie-
rzania dozy za poSrednictwem zbiornika wyrow-
nawczego rteci. Obrotowa podstawa jest polgczona
ze wskazéwka do ustawiania zgdanej dozy, a wy-
éhylenie ich reguluje sie za pomocg Sruby. Zato-
pione w rurce szklanej manometrycznego czujnika
rteciowego elektrody s wlgczone w uklad ele-
ktryczny, ktory steruje zaworem elektromagnetycz-
nym, lgczacym pojemnik z rurociggiem, oraz elek-
tromagnetycznym zwalniakiem uruchamiajgcym
zaw6r spustowy pojemnika. Manometryczny czuj-
nik rteciowy oraz sterujacy uklad elektryczny mo-
ze by¢ zabudowany — zaleZnie od przeznaczenia —
na pojemniku w kabinie operatora lub w innym
miejscu.

Takie zestawienie §rodkéw technicznych umozli-
wia uzyskanie precyzyjnego namiaru stupa cieczy
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w pojemniku, prace dozownika w cyklu automa--

tycznie powtarzalnym oraz wyklucza mozliwosc
popelniania bledéw dozowania przez obstuge. Naw
stawianie wielkoéci dozy uzyskuje sie przez po-
krecenie Srubg nastawcza w bezpoSrednim zasiegu
operatora w kabinie. Przez przechylanie czujnika
manometrycznego uzyskuje sie zwiekszong doklad-
no§¢ dozowania dla malych iloSci dozowanej cie-
czy, poniewaz zmniejszanie jego kata pochylenia
powoduje wzrastanie czulosci. :

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
prz'edstawia schematyczny uklad urzadzenia do
automatycznego dozowania wody, fig. 2 — czujnik
manometryczny z ukladem sterujgcym, fig. 3 —
zasade dzialania manometrycznego czujnika rtecio-
wego, podczas namiaru dozy, fig. 4 — polgczenie
tego urzadzenia z ukladem elektrycznym, zapew-
niajacym dozowanie wody w cyklu automatycznie
powtarzalnym.

Jak pokazano na fig. 1 + 4 urzadzenie sklada
sie z pojemnika 1 polaczonego ze skrzynka sterow-
niczag 2 przewodem 3 i wyposazonego w dolnej
czeSci w osadnik 4 oraz zawdr spustowy 5. W goér-
nej czgSci pojemnika 1 znajduje sie zawdr elek-
tromagnetyczny 6 oraz zwalniak elektromagne-
tyczny 7 sprzezony z mikrowylgcznikiem 8. Zwal-
niak elektromagnetyczny 7 jest polaczony cieglem
9 z zaworem spustowym 5 i obudowany ostong 10.
Wewnatrz pojemnika 1 znajduje sie sito 11 sluzg-
ce do rozpraszania wody 12 dostarczanej do po-
jemnika rurociggiem 13. W skrzynce sterowniczej
2 jest zabudowany manometryczny czujnik rtecio-
wy oraz uklad elektryczny przedstawiony na fig. 4.
Do obrotowej podstawy 14, ulozyskowanej w obu-
dowie skrzynki sterowniczej 2, jest przymocowany
manometryczny czujnik fteciowy, skladajgcy sie
z rurki szklanej 15 wypelnionej rtecig 16.

Wskazéwka 17 jest polaczona z obrotowa pod-
stawg ¥4 o0 wspélnej osi obrotu I, ktérych poloze-
nie reguluje sie Srubag 18. Elektrody 19, 20 s3 za-
topione w rurce szklanej 15, polagczonej przewodem
21 ze zbiornikiem wyréwnawczym 22 rteci, ktérej
poziom jest regulowany gwintowanym korkiem 23.
Zbiornik wyréwnawczy 22 jest zakonczony od goéry
kréécem 24 do zamocowania przewodu 3. Na zew-
netrznej $cianie skrzynki sterowniczej 2 znajduje
si¢ lampa 25 sygnalizujgca napelnienie pojemnika
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1 woda, przycisk spustowy 26, wylacznik gléwny
27 oraz skala 31 do ustawiania zadanej dozy wo-
dy. Wewnatrz skrzynki sterowniczej sg zabudo-
wane: stycznik 28 oraz przekazniki 29, 30.

Zalgczenie wylgcznika 27 powoduje przy
zamknietym mikrowylgczniku 8 i zamknietym za-
worze spustowym 5 — przeplyw pradu przez zam-
kniete styki przekaznika 30 i otwarcie zaworu ele-
ktromagnetycznego 6 oraz napelnianie pojemnika
1. W czasie doptywu wody do pojemnika 1 wzra-
sta ciSnienie hydrostatyczne, ktére wypiera rte¢ 16
ze zbiornika wyréwnawczego 22 do rurki 15, na
ustawiong wysoko$§¢ hl. Wypierana ze zbiornika
wyrownawczego 22 rte¢ 16 zwiera kolejno elektro-
dy 19 i 20. Po zetknieciu sie rteci 16 z elektroda
20, co nastepuje po osiggnieciu wysokos$ci h,, od-
powiadajgcej wysokoSci h wody w zbiorniku 1,
przekaznik 30 zamyka zawoér elektromagnetyczny
6, a lampa 25 sygnalizuje wypelnienie pojemnika
1 nastawiong doza. Przyciskiem 26 otwiera sie
zawor spustowy 5 poprzez zwalniak elektromagne-
tyczny 7 i cieglo 9. Wyplyw wody z pojemnika 1
powoduje obnizanie sie poziomu rteci 16 w rurce
15, az do momentu rozwarcia elektrody 19, co od-
powiada calkowitemu opréznieniu pojemnika 1.
Rozwarcie elektrody 19 powoduje zamkniecie za-
woru spustowego 5 oraz otwarcie zaworu elektro-
magnetycznego 6 i powtorzenie cyklu.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do automatycznego dozowania cieczy
w procesach technologicznych, a zwlaszcza w pro-
cesach wytwarzania masy betonowej, zaopatrzone
w pojemnik podlgczony do rurociagu za posred-
nictwem zaworu elektromagnetycznego i wyposa-
zony w zawoér spustowy, sprzezony ze zwalniakiem
elektromagnetycznym, oraz w manometryczny czuj-
nik rteciowy, znamienny tym, Ze manometryczny
czujnik rteciowy (15, 16) jest osadzony w obroto-
wej podstawie (14), polaczonej ze wskazowka (17),
ktéorych to elementéw polozenie jest ustalane za
pomoca §ruby (18), przy czym czujnik ten jest po-
laczony z pojemnikiem (1) poprzez zbiornik wy-
réownawczy (22), a jego elektrody (19, 20) sg wilg-
czone w wuklad elektryczny, sterujacy zaworem
elektromagnetycznym (6) i zwalniakiem elektro-
magnetycznym (7).
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