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Beschreibung

Die Erfindung richtet sich auf eine mehrpolige Kupplungshélfte der im Oberbegriff des Anspruches 1 an-
gegebenen Art. Diese kann als Stecker mit patrizenférmigen Kontaktgliedern oder als Steckdose mit matri-
zenférmigen Kontaktgliedern ausgebildet sein.

Bei der bekannten Kupplungshélfte (DE-OS 30 23 313) ist das Geh&use mit einer Schar von parallelen
Bohrungen zur Aufnahme und Halterung der Kontaktglieder ausgeriistet und besitzt einen diese querenden
Schlitz, worin eine als Schieber fungierende Platte schubartig bewegbar ist. Die Lochplatte hat ein dem Boh-
rungsprofil angepalites Lochmuster und greift bei vollem Einschub in Ausnehmungen der Kontaktglieder ein,
wodurch diese im Gehause gesichert sind. Anstelle einer Lochplatte kénnte zur Sicherung der aufgenomme-
nen Kontaktglieder auch ein sogenannter "Kamm" dienen, dessen Kammzinken mit den Kontaktgliedern im
Gehéduse zusammenwirken.

Es sind auch Kupplungshélften bekannt (DE-PS 37 35 205), bei denen die Lochungen im Schieber die
Funktion iibernehmen, die zur Halterung der Kontaktglieder dienende Aufnahmeabschnitte der Gehduseboh-
rungen zu bilden. Beim Uberfiihren zwischen seiner Montage- und Verriegelungslage wird der Schieber ge-
meinsam mit den Kontaktgliedern bewegt.

Aus Griinden der Platzersparnis, die eine kompakte Bauweise fordert, ist der Schubweg des Schiebers
zwischen seiner Montage- und Verriegelungslage relativ klein. Deshalb bedarf es grofRer Aufmerksamkeit, um
festzustellen, ob sich der Schieber wahrend bzw. nach der Montage der Kontaktglieder in der ordnungsgema-
Ren Montagelage bzw. Verriegelungslage befindet. Dies ist bei einem hektischen Montagebetrieb nichtimmer
leicht erkennbar und fiihrt zu Fehlern. Im Gebrauchsfall ist aufgrund einer engen Anordnung der Kupplungs-
hélfte der Schieber schlecht zuganglich und daher die Bewegung des Schiebers zwischen seinen beiden
Schublagen manchmal nur schwierig ausfiihrbar. AuBerdem st nicht nur die Uberfiihrung des Schiebers in sei-
ne Verriegelungsstellung nach vollzogener Montage der Kupplungsglieder erforderlich, sondern manchmal
auch eine Riickbewegung des Schiebers in seine Montagelage, wenn ein beschadigtes oder falsch gepoltes
Kontaktglied demontiert werden muf. Sofern ein Schieber zur Aufnahme der Kontaktglieder genutzt wird und
es sich dabei um Kupplungshélften handelt, die eine grofRe Vielzahl von Kontaktgliedern aufweisen miissen,
so ist es schon aus Gewichts- und Reibungsgriinden miihevoll, den Schieber manuell zwischen seinen beiden
Schublagen zu bewegen. Die Anforderungen an den Monteur sind betrachtlich und wirken sich in einer gerin-
gen sowie fehlerhaften Montageleistung aus.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine preiswerte, raumsparende Kupplungshalfte der im Ober-
begriff des Anspruches 1 angegebenen Art zu entwickeln, deren Schieber leichtgangig und zuverlassig zwi-
schen seinen beiden Schublagen tberfihrbar macht, wobei unmiverstandlich erkennbar ist, in welcher seiner
beiden Schublagen sich der Schieber gerade befindet. Dies wird erfindungsgeman durch die im Kennzeichen
des Anspruches 1 angefiihrten Malnahmen erreicht, denen folgende besondere Bedeutung zukommt.

Das die Erfindung kennzeichnende Steuerglied hat eine doppelte Funktion zu erfiillen. Einerseits dient
es zu einer besonders leichtgadngigen und bequemen Bewegung des Schiebers im Gehduse zwischen dessen
beiden Schublagen. Dies wird erreicht, weil durch die Steuer- und Gegenfléchen ein Ubersetzungsverhaltnis
erreicht wird, das auch gewichtige grofRe Schieber mit kleiner manueller Kraft zu verschieben gestattet. Damit
lassen sich kleine Schubbewegungswege zuverlassig durch langere Bewegungen des Steuerglieds bequem
erzeugen. Man kann jetzt das Steuerglied richtungsmaRig so setzen, wie es fiir die manuelle Handhabung am
Gehause am giinstigsten ist und ist nicht mehr auf die Schubbewegungsrichtung des Schiebers festgelegt.
Die Fihrungsrichtung des Steuerglieds kann n@mlich grundsétzlich in einer anderen Richtung als die
Schubbewegung des Schiebers weisen. Andererseits erfiillt das Steuerglied gleichzeitig die Funktion einer
optischen Anzeige, die aufgrund der unterschiedlichen Héhenlage des Steuerglieds beziiglich des Gehduses
eindeutig signalisiert, ob der Schieber sich in seiner Montagelage oder in seiner endgiiltigen Verriegelungslage
befindet. Die aus der Ubersetzung der Bewegungen zwischen dem Steuerglied einerseits und dem Schieber
andererseits sich ergebenden groRen Wegstrecken beim Steuerglied sind fir eine solche Anzeige besonders
glnstig.

Ein solches Steuerglied kénnte zwar schwenkbeweglich sein, doch ist es gemaR Anspruch 2 einfacher,
das Steuerglied parallel zu sich selbstim Geh&use verschiebbar zu machen. Am giinstigsten fiir die Kraftiiber-
tragung ist es, das Steuerglied senkrecht zur Schubrichtung des Schiebers gemaR Anspruch 3 verlaufen zu
lassen. Sofern man eine Handhabe nach Anspruch 4 vorsieht, ist damit nicht nur die Betatigung des Steuer-
glieds vereinfacht, sondern zugleich die erwahnte Signalwirkung zum Erkennen der jeweiligen Schieberlage
verbessert. Man wird dabei bestrebt sein, die Wegstrecken gemaR Anspruch 5 zu wahlen.

Die Arbeitsstellungen des Steuerglieds sollte man durch Rastelemente gemaR Anspruch 6 plazieren, was
bei der Handhabe spiirbar und hérbar die vorerwéhnte Signalwirkung steigert. Es empfiehlt sich dabei den
jeweiligen Bediirfnissen angepalte Rastelemente zu verwenden, die gemaR Anspruch 7 beide Arbeitsstellun-

2



10

18

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 0477 610 B1

gen des Steuerschiebers getrennt versorgen. Zusatzlich sollte man fiir eine besonders markante Montage-
stellung des Steuerglieds ein Anschlagelement nach Anspruch 8 verwenden, das sich am einfachsten in Form
einer formelastischen Taste nach Anspruch 9 gestalten 1aRt. Dementsprechend kann man die Verriegelungs-
stellung durch eine Anschlagnase nach Anspruch 11 festlegen. Eine raumsparende Anordnung der Gegenfla-
chen fiir das Steuerglied 14Rt sich in einem Durchbruch gemaR Anspruch 12 verwirklichen, wobei die Ausbil-
dung dieser Gegenflachen als Rippe und der Steuerflachen als Nut gemaR Anspruch 13 am vorteilhaftesten
ist.
Eine besonders bequeme Anordnung des Steuerglieds an der Kupplungshalfte ergibt sich durch die in An-
spruch 10 hervorgehobene Anordnung, die mit der Montagerichtung der Kontaktglieder im Bereich des Ge-
hauses ausgerichtet ist. Die Montagestellung des Steuerglieds 4Rt sich zusétzlich oder ergdnzend zu den vor-
erwdhnten Rastelementen auch noch durch einen bereichsweisen Eingriff der Steuer- und Gegenflachen ge-
maR Anspruch 14 erzielen. Auch die Schublage des Schiebers sollte durch Haltelemente gemaR Anspruch 16
gesichert sein. Alternativ ist es in vorteilhafter Weise mdglich, hierfiir Anschldge gemaR Anspruch 15 zu ver-
wenden, die insbesondere in Form von Endanschlagen zwischen Schieber und Gehduse ausgebildet sind.
Letzteres bringt eine besonders exakte Positionierung der Bauteile wahrend des Montagevorgangs der Kupp-
lungsglieder.
Aus baulichen Griinden empfiehlt es sich, die Schubbewegungsrichtung gemaR Anspruch 17 in Ausrich-
tung mit dem Verlauf eines Einsteckschlitzes fiir das Einbringen des Schiebers im Geh&use anzuordnen. Die
Uberfiihrung des Schiebers zwischen seinen beiden Schublagen kann, in Abhéngigkeit vom jeweiligen Anwen-
dungsfall, entweder im Sinne des Anspruches 18 gegensinnig oder gemafR Anspruch 19 gleichsinnig erfolgen.
Die Erfindung eignet sich in besonders vorteilhafter Weise fiir Schieber, deren Lochmuster gleichzeitig
die Aufnahmeabschnitte zur Halterung der Kontaktglieder gemaR Anspruch 20 bildet. Durch das Steuerglied
lassen sich namlich grofRe Gewichte und grofRe Reibungskrifte liberwinden. In diesem Fall empfiehlt es sich
schlieBlich auch, gemaR Anspruch 21, den Versatz der im Schieber befindlichen Aufnahmeabschnitte gegen-
tiber Eingangsabschnitten der Bohrungen im Gehause dazu zu nutzen, um die Kontaktierung fehlerhafter
Kupplungshélften grundsétzlich auszuschlielfen. Die Bewegungsstrecken der Kontaktglieder lassen sich
durch entsprechende Verbreiterungen in Ausgangsabschnitten der Bohrungen im Gehause gemafR Anspruch
22 beriicksichtigen. Diese kénnen schlieBlich zugleich vorteilhaft gemal Anspruch 23 zur Sicherung der Kon-
taktglieder im Gehause genutzt werden.
Weitere MalRnahmen und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung und
den Zeichnungen. In den Zeichnungen ist die Erfindung in einem Ausfiihrungsbeispiel dargestellt. Es zeigen:
Fig. 1 in Vergréerung die Langsschnittansicht durch ein Teilstiick der erfindungsgeméfen Kupplungs-
hélfte, bei welcher sich ein Schieber in seiner ersten Arbeitslage, ndmlich einer Montagelage zum
Einstecken bzw. Wiederherausziehen von Kontaktgliedern befindet,

Fig. 2 eine Querschnittansicht durch den Schieber l&angs der Schnittlinie 1I-11 von Fig. 1,

Fig. 3 einen der Fig. 1 entsprechenden Langsschnitt durch die Kupplungshalfte, wenn sich der Schieber
in seiner anderen Schublage, ndmlich einer Verriegelungslage befindet,

Fig. 4 eine Seitenansicht der Kupplungshélfte I&dngs der versprungenen Schnittlinie IV-IV von Fig. 1 und

Fig. 5 in vergroferter perspektivischer Darstellung ein bei der erfindungsgemafen Kupplungshélfte zur
Bewegung des Schiebers dienendes Steuerglied.

Eine Kupplungshélfte 10 umfallt gehdusemafRig zwei Bestandteile, ndmlich ein Gehduse 11 und einen
Schieber 12. Das Gehéause 11 ist mit einem an seiner einen Seite offenen Gehauseschlitz 13 versehen, worin
der Schieber 12 im Sinne des Pfeils 14 eingesteckt wird und nach dem Einstecken im Gehauseinneren zwi-
schen zwei definierten Schublagen gemaR Fig. 1 und 2 im Sinne der Pfeile 15 bzw. 15’ hin- und herbewegbar
ist. Sowohl das Gehduse 11 als auch der Schieber 12 sind mit aufeinander abgestimmten, I&ngsprofilierten
Bohrungen versehen, die sich in drei aufeinanderfolgende Abschnitte gliedern lassen, ndmlich einen Ein-
gangsabschnitt 21 im Bereich des Geh&usebodens 16, der nach aulRen konisch erweitert sein kann. Ferner
gehdrt dazu ein ausschlieBlich im Bereich des Schiebers 12 befindlicher Aufnahmeabschnitt 22, der mit inne-
ren Halteflachen 17 versehen ist zur einzelweisen Aufnahme und exakten Positionierung von Kontaktgliedern
20. SchlieRlich umfat die Bohrung noch Ausgangsabschnitte 23, die im Geh&usedeckel 18 sich befinden und
dort nach auRen hin offene Kammern zum Einflihren der Kontaktglieder 20 bilden. An der Ubergangsstelle
zwischen den Aufnahme- und Ausgangsabschnitten 22, 23 befinden sich Absatzflachen 19, die in der strich-
punktiert in Fig. 3 angedeuteten Schnittebene 29 zwischen dem Schieber 12 und dem Gehause 11 liegen und
mit entsprechenden Schultern 24 des eingefiihrten Kontaktglieds 20 zusammenwirken.

Dazu ist das Kontaktiglied in mehrere Teile gegliedert, ndmlich einen die eigentlichen Kontaktfedern um-
fassenden Funktionsteil 25, einen ggf. mit Verriegelungszungen ausgeristeten Mittelteil 26 und einem zum
Anschluf} einer Leitung 40 dienenden Endteil 27. Zwischen dem End- und Mittelteil 26 befindet sich die bereits
erwadhnte Schulter 24. Diese Kontaktglieder 20 werden in folgender Weise in den beiden Gehdusebestandtei-
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len 11, 12 montiert.

Die beiden Bestandteile 11, 12 werden, voneinander getrennt, aus Kunststoff hergestellt. Durch die Auf-
nahmeabschnitte 22 besitzt der Schieber 12 ein mit den angrenzenden Bohrungsabschnitten 21, 23 des Ge-
hauses 11 abgestimmtes Lochmuster. Es ist eine groRe Vielzahl solcher Lécher 22 vorgesehen, um eine Schar
dazu passender Kontaktglieder 20 aufzunehmen und zu haltern. Dazu wird der Schieber 12 zundchst im Sinne
des bereits erwahnten Pfeils 14 so tief in den Gehauseschlitz 13 eingesteckt, bis das innere Schieberende
41 an einen als Gehduseabschlu dienenden Endanschlag 42 des Gehauses 11 anst6Rt. Es liegt dann eine
definierte, aus Fig. 1 ersichtliche Schublage vor, in welcher die Lochmuster 22 des Schiebers 12 mit den Aus-
gangsabschnitten 23 des Gehduses 11 ausgerichtet sind. Demgegeniiber sind aber die im vorerwéhnten Ge-
hauseboden 16 befindlichen Eingangsabschnitte 21 der Bohrungen um eine in Schubbewegungsrichtung wei-
sende Wegstrecke 44 zunichst versetzt und durch Wandteile 43 des Schiebers 13 versperrt. Damit ist aus-
geschlossen, dal nicht ndher gezeigte Gegenkontaktglieder einer zu dieser Kupplungshalfte 10 komplemen-
téren Gegenkupplungshalfte liber die erwéhnten trichterformigen Erweiterungen durch die Eingangsabschnit-
te 21 in den Héhenbereich des Schiebers 12 eingesteckt werden kénnen.

Weil die Bohrungsabschnitte 22, 23 miteinander ausgerichtet sind, lassen sich in dieser Schublage die
Kontaktglieder im Sinne des in Fig. 1 angedeuteten Montagepfeils 45 in das Gehause 11 und in den Schieber
12 einstecken, bis sie mit ihren Funktionsteilen 25 ordnungsgemaR in den inneren Haltefldchen 17 zu liegen
kommen und dabei mit ihren bereits erwdhnten Federzungen od. dgl. im Bereich ihres Mittelteils 26 im Ge-
hause 11 einschnappen. Wegen der durchzufiihrenden Montage soll daher nachfolgend die in Fig. 1 gezeigte
Schublage 12 des Schiebers kurz als "Montagelage" bezeichnet werden.

Diese Montagelage des Schiebers 12 im Gehause 11 ist durch ein besonderes Steuerglied 30 gesichert,
dessen Aussehen am besten aus der perspektivischen Darstellung von Fig. 5 erkennbar ist. Das Steuerglied
30 umfalit einen Fiihrungsbereich 31 mit einer sich daran anschlieBenden Handhabe 32. Diesem Fiihrungs-
bereich 31 istim Hohenbereich des Gehdusedeckels 18 eine Fiihrung 46 zugeordnet, die eine Parallelfiihrung
des Steuerglieds 30 im Sinne des Fiihrungspfeils 47 von Fig. 1 bzw. 57 von Fig. 3 gestattet. Diese Fiihrungs-
richtung 47, 57 des Steuerglieds 30 ist senkrecht zur vorerwahnten Schubbewegung 15, 15’ des Schiebers
12 im Gehéduse 11 orientiert und verlauft somit parallel zu der genannten Montagerichtung 45 der Kontakt-
glieder 20, und zwar von der gleichen Gehauseseite aus. Daher ist das Steuerglied 30 mit seiner Handhabe
32 genauso bequem zugénglich, wie die Bohrungsabschnitte 23, 22 fiir die Montage 45 der Kontaktglieder 20.

Ausweislich der Fig. 5 besitzt das Steuerglied 30 in seinem Fihrungsbereich 31 eine angeformte Leiste
33, die zwei zueinander hthenversetzte Rastelementhélften 34, 35 in Form von Rastnasen tragt. Zur Erho-
hung der Formelastizitat der unteren Rastnase 34 des ebenfalls aus Kunststoff ausgebildeten Steuerglieds
30 ist eine Kerbe 36 vorgesehen. Aus gleichem Grund istim Héhenbereich der oberen Rastnase 35 die Leiste
33 mit einem Ausschnitt 37 ausgeristet. Inmitten des Fiihrungsbereichs 31 des Steuerglieds 30 ist schlieRlich
ein Anschlagelement 38 angeordnet, das hier aus einer formelastisch angeformten Taste besteht, die eine nor-
malerweise, wie Fig. 4 verdeutlicht, aus dem Flachprofil 48 vorspringende Kante 39 erzeugt.

Die Montagelage des Schiebers 12 wird, ausweislich der Fig. 1, durch den Schieber 30 gesichert. Dazu
wird das Steuerglied 30 mittels seiner Handhabe 32 soweit im Sinne des Pfeils 47 eingeschoben, bis, gemaR
Fig. 4, die Taste 38 mit ihrer freien Tastenkante 39 an die obere Stirnfldche 49 der Gehdusefiihrung 46 st6ft,
die somit eine Gegenschulter fir die Taste 38 bildet. Um diese Anschlagwirkung sicherzustellen, kann, aus-
weislich der Fig. 4, die Tastenkante 39 mit einem Zahn 59 in die Fiihrung 46 dabei bereits eingreifen. In seinem
Fihrungsbereich 31 ist das Steuerglied 30 mit besonderen Steuerfldchen 50 versehen, die im vorliegenden
Fall aus einer geneigt zur Bewegungsrichtung 47, 47’ des Schiebers 30 verlaufenden Langsnut bestehen. Die-
sen sind komplementdre Gegenfldchen 51 im Schieber 12 zugeordnet, die hier aus einer am besten aus Fig.
2 erkennbaren, entsprechend geneigt verlaufenden Langsrippe 51 bestehen. Weil die von den L&ngsnuten
50 gebildeten Steuerflachen auf beiden Breitseiten des Steuerglied-Flachprofils 48 sich befinden, sind auch
die komplementéren Langsrippen 51 einander gegeniiberliegend in einem Durchbruch 52 des Schiebers 12
angeordnet. Dieser Durchbruch 52 ist in Fortsetzung der im Geh&use 11 befindlichen Fiihrung 46 angeordnet
und besitzt zwar eine dem Steuerglied-Flachprofil 48 angepalte, aus Fig. 2 erkennbare Durchbruchsbreite
53, aber eine das Flachprofil 48 iibersteigende Durchbruchs-Lange 54. Wenn die durch die Anschlagwirkung
bei 39, 49 festgelegte, aus Fig. 1 erkennbare Eintauchtiefe 55 des Steuerglieds 30 im Gehause 11 vorliegt,
hintergreift die Steuerflache 50 am Glied 30 mit dem aus Fig. 1 ersichtlichen Eingriffsbereich 56 bereits teil-
weise die Gegenflache 51 am Schieber 12. Dadurch ist eine im Sinne des Gegen-Pfeils 14’ von Fig. 1 ver-
deutlichte Herausziehbewegung des Schiebers 12 aus dem Gehduse 11 nicht mehr méglich.

Aber auch eine Ausziehbewegung des Steuerglieds 30 im Sinne des in Fig. 1 angedeuteten Pfeils 47’ ist
nicht mehr méglich, weil die untere Rastnase 34 eine in, Héhenbereich der bereits erwahnten Schnittebene
49 liegende Absatzflache 58 des Gehauses 11 hintergreift, die damit die zur Rastnase 34 komplementére Rast-
elementhalfte bildet. Dadurch ist die Eintauchtiefe 55 des Steuerglieds 30 im Gehduse 11 auch im Heraus-
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ziehsinne 47’ gesichert; das Steuerglied 30 befindet sich somit in einer genau definierten Arbeitsstellung, wel-
che die vorerwéhnte ausgerichtete Montagelage zwischen dem Schieber 12 und dem Gehause 11 sicherstellt
und daher nachfolgend kurz "Montagestellung" bezeichnet werden soll. Wegen der definierten Eintauchtiefe
55 ragt das Steuerglied 30 mit einem Teilstiick 60 aus seiner Fiihrung 46 im Gehduse 11 heraus. Dieses Teil-
stiick 60 ist ein uniibersehbares Signal, das die ordnungsgeméaRe Montagelage des Schiebers 12 im Gehduse
11 anzeigt. Der Monteur erkennt, daf er nun zuverlassig die vorerwahnte Montage 45 der einzelnen Kontakt-
glieder 20 ausfiihren kann.

Ist die Montage 45 aller Kontaktglieder 20 vollzogen, so kann der Monteur das Steuerglied 30 im Sinne
des weiteren Eindrickpfeils 57 von Fig. 3 nur dann weiterbewegen, wenn die Anschlagwirkung 39, 49 der Taste
38 beseitigt wird. Dies geschieht, wie aus Fig. 4 ersichtlich dadurch, daR man die Taste 38 im Sinne des
Schwenk-Pfeils 65 betatigt und die bis dahin sperrwirksame Tastenkante 39 in das Flachprofil 48 des Steu-
ergliedseindriickt, so dal die ganze Taste 38 mit der lichten Weite 66 der Geh&usefiihrung 46 fluchtet. Dann
kann das Steuerglied 30 bis zur vollen Eintauchtiefe 55’ in die Baueinheit aus Gehause 11 und Schieber 12
eingedriickt werden. Diese Eintauchtiefe 55’ ist im Einfiihrungssinne 57 dadurch begrenzt, dal die in Fig. 5
erkennbaren Anschlagnasen 61 im Bereich seiner Handhabe 32 an die bereits erwahnten Stirnflachen 49 der
Steuerglied-Fiihrung 46 im Gehduse 11 stoRen. Bei diesem Eindriicken 57 gleiten die am Steuerglied 30 be-
findlichen Steuerfladchen 50 an den schieberseitigen Gegenflachen 51 und fiihren zu der aus Fig. 3 durch den
Pfeil 15’ verdeutlichten Schubbewegung. Diese ist richtungsmaRig zu der im Zusammenhang mit Fig. 1 be-
schriebenen Einsteckbewegung 14 des Schiebers 12 entgegengesetzt. Im vorliegenden Fall erfolgt also wie-
der eine Riickschubbewegung 15’ um eine von den zusammenwirkenden Flachen 40, 51 bestimmte, definierte
Wegstrecke 44 vor, wobei sich die vorausgehend aneinanderliegenden Flachen des Schieberendes 41 und
des Gehauseendanschlags 42 ausweislich der Fig. 3 wieder etwas voneinander wegbewegen. Jetzt ragt das
Steuerglied 30 lediglich um ein kleines Teilstiick 60’ gemaR Fig. 3 aus dem Gehdause 11 heraus und signalisiert
damit den Vollzug dieser besonderen Schublage des Schiebers 12, der aus nachfolgend noch naher zu erléu-
ternden Griinden kurz als "Verriegelungslage" bezeichnet werden soll. Dementsprechend wird diese Arbeits-
stellung des Steuerglieds 30 nachfolgend "Verriegelungsstellung" genannt.

Wie ein Vergleich der beiden Arbeitsstellungen des Steuerglieds 30 in Fig. 1 und 3 zeigt, ist dieser in der
Verriegelungsstellung um ein betrachtliches Langenstiick 62 ins Geh&use 11 eingetaucht, was fiir den Monteur
ein uniibersehbares Signal fir die ordnungsgeméfe Verriegelungslage des Schiebers 12 ist. Durch die Form
der Fiihrungsflichen 50, 51 liegt ein glinstiges Ubersetzungsverhaltnis der Bewegungen 57 einerseits und
15’ andererseits zwischen dem Steuerglied 30 und dem Schieber 12 vor, was trotz groRer Massen und hoher
Reibungsverluste fiir eine leichtgéngige Uberfiihrung des Schiebers 12 zwischen seinen beiden Arbeitslagen
von Fig. 1 und 3 sorgt. Die Wegstrecke 62 beim Eindriicken 57 des Steuerglieds 30 ist vielfach gréRer als die
vorgenannte Wegstrecke 44 des Schieber-Schubs 15'.

Die aus Fig. 3 erkennbare Verriegelungsstellung des Steuerglieds 30 ist aber auch gegeniber einer un-
beabsichtigten Herausziehbewegung im Sinne des Pfeils 57’ gesichert, weil jetzt die bereits erwahnte obere
Rastnase 35 mit einem in der Fiihrung 46 des Steuerglieds 30 vorgesehenen Vorsprung 63 zusammenwirkt.
Die Eintauchtiefe 55’ ist also in beiden Bewegungsrichtungen 57, 57’ festgelegt. Aufgrund der feststehenden
Arbeitsstellung istzugleich liber die ineinandergefahrenen Flachen 50, 51 natirlich auch die Verriegelungslage
des Schiebers 12 genau festgelegt. In dieser Verriegelungslage sind die vorausgehend montierten Kontakt-
glieder 20 unverlierbar im Gehduse 11 und im Schieber 12 festgelegt, was auf folgende Weise zustande kommt.

Bei dem vorgenannten Riickschub 15’ des Schiebers 12 werden die in den Aufnahmeabschnitten 22 des
Schiebers 12 steckenden Kontaktglieder 20 mitbewegt, und zwar im gleichen Sinn und um die gleiche Weg-
strecke 44, wie der Vergleich zwischen Fig. 1 und 3 veranschaulicht. Dadurch bewegen sich auch die zum An-
schluf® der Leitungen 40 dienenden Kontaktglied-Endteile 27 mit. Diesem Umstand ist in den Bohrungs-
Ausgangsabschnitten 23 des Gehauses 11 dadurch Rechnung getragen, daR dort die Bohrungen mit Verbrei-
terungen 28 gemal Fig. 1 versehen sind, in welche sich nun diese Endteile 27 quer hineinbewegen kénnen.
Gleichzeitig bewegen sich damit die vorbeschriebenen Schultern 24 unter die erwdhnten Absatzflachen 19
im Gehduse 11 und es kommt zu einer Verriegelung der Kontaktglieder 20 in den Aufnahmeabschnitten 22
des Schiebers 12. Die Position der Kontaktglieder 20 in der Kupplungshélfte 10 ist damit festgelegt; die Kon-
taktglieder lassen sich nicht mehr im Sinne des Bewegungspfeils 45’ von Fig. 3 demontieren. Diese gesicherte
Lage der Kontaktglieder 20 in der Kupplungshélfte 10 ist durch das kleine herausragende Teilstilick 60’ des
Steuerglieds 30 signalisiert. Der Monteur kann zuversichtlich sein, daR® die Kupplungshélfte 10 fertiggestellt
ist.

Um die Demontage 45’ auszufiihren, muf® das Steuerglied 30 zuné&chst im Sinne des Herausfahr-Pfeils
57’ aus seiner Gehausefiihrung 46 herausgezogen werden. Dazu ist bewult ein gewisser Kraftaufwand er-
forderlich, um die vorerwéahnten in Eingriff stehenden beiden Rastelementhalften 35, 63 zu Giberwinden. Diese
Ausfahrbewegung 57’ wird dann wieder durch das im Zusammenhang mit Fig. 1 beschriebene weitere Rast-
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element-Paar 34, 58 festgelegt. Dies ist auch fiir den Monteur hdrbar, weil gleichzeitig die elastische Taste 38
aus der sie ins Flachprofil 48 des Steuerglieds 30 riickgedriickt gehaltenen Gehdusefiihrung 46 in die aus Fig.
4 erkennbare Position herausschnappt. Bei dieser Herausziehbewegung 57’ wirken wieder die beiden Flachen
50, 51 zwischen dem Steuerglied 30 und Schieber 12 und sorgen fiir die bereits erwahnte Schubbewegung
15 des Schiebers 12 um die erwdhnte Wegstrecke 44. Es liegt dann wieder exakt die aus Fig. 1 ersichtliche
Montagelage des Schiebers 12 vor. Die Kontaktglieder 20 sind entriegeltund kénnen im Sinne des Demontage-
Pfeils 45' von Fig. 1 aus den beiden Abschnitten 23, 22 der Bohrungen herausgezogen werden. Es kann ein
Austausch oder eine Korrektur der Kontaktglieder 20 vorgenommen werden. Weil die Handhabe 32 um das
erwahnte Teilstiick 60’ herausragt, ist die Herausziehbewegung 57’ des Steuerglieds 30 bequem und schnell
ausfihrbar. Um das Herausziehen 57’ zu unterstiitzen, ist die Handhabe 32 mit einem Ausbruch 64 versehen,
in welchen ein Werkzeug, wie ein Schraubenzieher, eingefiihrt und eine Hebelbewegung am Steuerglied 30
zulafkt.

In Abwandlung des dargestellten Ausfiihrungsbeispiels kénnte man die in Fig. 1 gezeigte Montagelage des
Schiebers 12 anstelle der dortigen Anschlage 41, 42 auch durch nicht ndher gezeigte Haltelemente zwischen
dem Schieber 12 und dem Gehause 11 sichern, die im Bereich des Gehaduseschlitzes 13 angeordnet sind und
z. B. rastartig zusammenwirken. Zusétzlich oder alternativ kénnte auch die Schubrichtung 15’ von Fig. 3 statt
im Gegensinne zu der vorausgehenden Einsteckbewegung 14 auch gleichsinnig zu dieser ausgerichtet sein.
Nach der Einsteckbewegung 14 wiirde der Schieber 12 dann im gleichen Richtungssinn in seine Verriege-
lungslage 15’ weiter verschoben werden.

Bezugszeichenliste:

10 Kupplungshélfte

1" Gehéuse

12 Schieber

13 Gehéuseschlitz

14 Einsteck-Pfeil

14’ Herauszieh-Pfeil

15 Schubbewegung, Hinbewegungs-Pfeil
15’  Schubbewegung, Riickbewegungs-Pfeil
16 Gehéauseboden

17 innere Halteflache in 22

18 Gehéausedeckel

19 Absatzflache in 11

20 Kontaktglied

21 Bohrung, Eingangsabschnitt in 16
22 Bohrung, Aufnahmeabschnitt in 16, Lochmuster
23 Ausgangsabschnitt in 18, Kammer
24 Verriegelungsschulter an 20

25 Funktionsteil von 20

26 Mittelteil von 20

27 Endteil von 20

28 Verbreiterung von 23

29 Schnittebene von 11, 12

30 Steuerglied

31 Fihrungsbereich von 30

32 Handhabe von 30

33 Leiste an 30

34 Rastelementhélfte, Rastnase

35 Rastelementhélfte, Rastnase

36 Kerbe bei 34

37 Ausschnitt bei 35

38 Anschlagelement, Taste

39 Tastenkante

40 Leitung

41 inneres Schieberende

42 innerer Endanschlag von 11

43 Wandteil von 12 bei 21
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44 Wegstrecke des Schubs

45 Montage-Pfeil fiir 20

45’  Demontage-Pfeil fir 20

46 Fihrung

47 Einfihrrichtungs-Pfeil von 30

47’ Herausfiihrrichtungs-Pfeil von 30

48 Flachprofil von 30

49 Stirnflache, Gegenschulter

50 Steuerflache von 30, Langsnut

51 Gegenflache von 12, Langsrippe

52 Durchbruch in 12

53 Durchbruchs-Breite

54 Durchbruchs-Lénge

55 Eintauchtiefe in Montagestellung (Fig. 1)

55’  Eintauchtiefe in Verriegelungsstellung (Fig. 3)
56 Eingriffsbereich von 50

57 Eindriick-Pfeil von 30 (Fig. 3)

57"  Herauszieh-Pfeil von 30 (Fig. 3)

58 Absatzflache, Rastelementhélfte

59 Zahn an 39

60 Teilstiick von 30 in Montagestellung (Fig. 1)
60’  Teilstiick von 30 in Verriegelungsstellung (Fig. 3)
61 Anschlagnase von 30

62 Wegstrecke von 30, Langenstiick

63 Vorsprung, Rastelementhalfte

64 Ausbruch in 32

65 Schwenkbewegungs-Pfeil von 38

66 lichte Weite von 46

Patentanspriiche

1. Mehrpolige steckbare Kupplungshélfte (10), wie Stecker oder Steckdose, mit mehreren an elektrische Lei-

tungen angeschlossenen Kontaktgliedern (20),

die Kontaktglieder (20) stiickweise jeweils in durchgehenden, ldngsprofilierten Bohrungen eines Isolati-
onsgehduses (11) aufgenommen

und dort, nach ihrer Montage, durch einen die Bohrungen im Gehéuse (11) durchquerenden, gelochten
Schieber (12) mit einem dem Bohrungsprofil an der Schnittstelle (29) angepaliten Lochmuster (22) ge-
sichert sind,

wobei der Schieber (12) im Gehause (11) zwischen zwei definierten Schublagen bewegbar ist, ndmlich
eine Montagelage kennzeichnende erste Schublage des Schiebers (12), wo sein Lochmuster (22) mit den
Gehausebohrungen (23) fluchtet und die Kontaktglieder (20) in die Bohrungen einzustecken (45) bzw.
wieder herauszuziehen (45') gestattet,

und eine Verriegelungslage bestimmende zweite Schublage des Schiebers (12), wo sein Lochmuster (22)
gegeniiber den Gehdusebohrungen versetzt (44) ist und die montierten Kontaktglieder (20) in den Boh-
rungen sichert,

gekennzeichnet durch

ein zusétzliches, im Gehduse (11) gefiihrtes (46) Steuerglied (30) mit derartigen Steuerfldchen (50) am
Steuerglied (30) sowie Gegenflachen (51) am Schieber (12),

dal in einer ersten Arbeitsstellung des Steuerglieds (30) (Montagestellung) die Montagelage des Schie-
bers (12) im Gehéause (11) vorliegt,

wéhrend in einer zweiten Arbeitsstellung (Verriegelungsstellung) der Schieber (12) vom Steuerglied (30)
in die Verriegelungslage im Gehause (11) gebracht ist, (vergl. Fig. 1, 3).

Kupplungshalfte nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da das Steuerglied (30) in seine erste (47)
sowie zwischen seiner ersten und zweiten Arbeitsstellung (57) im Gehause parallel zu sich selbst gefihrt
(46) ist.
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Kupplungshalfte nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dal® die Parallelfiihrung (46) des Steuer-
glieds (30) im Geh&use (11) im wesentlichen senkrecht (47, 57) zur Schubrichtung (15, 15’) des Schiebers
(12) orientiert ist.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dall das
Steuerglied (12) eine sichtbare Handhabe (32) aufweist, die mindestens in einer der beiden Arbeitsstel-
lungen des Steuerglieds (30) aus dem Gehause (11) herausragt und als Signal zur Anzeige der jeweils
vorliegenden ersten und/oder zweiten Schublage des Schiebers (12) dient, (vergl. Fig. 1, 3).

Kupplungshalfte nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dal® die Wegstrecke (62) der Handhabe (32)
des Steuerglieds (30) beim Ubergang zwischen den beiden Arbeitsstellungen vielfach gréRer ist als der
Schubweg (44) des Schiebers (12) zwischen dessen beiden Schublagen.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dal® zwi-
schen dem Steuerglied (30) und dem Gehéduse (11) Rastelemente (34, 58; 35, 63) angeordnet sind, vor-
zugsweise im Flhrungsbereich (31) des Steuerglieds (30), welche mindestens die eine Arbeitsstellung
des Steuerglieds (30) sichern.

Kupplungshalfte nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daR zwischen dem Steuerglied und dem Ge-
héuse (11) zwei Paare von komplementdren Rastelementen (34, 58; 35, 63) vorgesehen sind, von denen
das eine Paar (34, 58) in der Montagestellung und das andere Paar (35, 63) in der Verriegelungsstellung
jeweils eine Riickbewegung (47’, 57') des Steuerglieds (30) in seiner Geh&usefiihrung (46) ausschlieRen.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dall das
Steuerglied (30) ein bewegliches, manuell betétigbares Anschlagelement (38) tragt, das wenigstens in ei-
ner der beiden Arbeitsstellungen, vorzugsweise in der Montagestellung, normalerweise an einer Gegen-
schulter (49) am Gehéause (11) anliegt, und die Weiterfihrung (57) des Steuerglieds (30) in die andere
Arbeitsstellung, namlich in die Verriegelungsstellung, sperrt, aber durch Betédtigen (65) von der Gegen-
schulter (49) des Gehauses (11) frei kommt und die Weiterfiihrung (57) des Steuerglieds (30) gestattet,
(vergl. Fig. 1, 4).

Kupplungshalfte nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daR das Anschlagelement aus einer im Be-
reich der Handhabe (32) des Steuerglieds formelastisch angeformten Taste (38) besteht und die Gegen-
schulter von der Stirnflache (49) der Fiihrung (46) des Steuerglieds (30) im Gehause (11) gebildet ist,
die Taste (38) mit ihrer freien Tastenkante (39) normalerweise aus der Fortsetzung des Offnungsprofils
(66) der Gehdusefiihrung (46) sperrwirksam herausragt, aber elastisch nachgiebig in das Schieberprofil
manuell eindriickbar (65) ist.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dall das
Steuerglied (30) von der gleichen Seite aus in seine Fiihrung (46) im Gehaus (11) einfiihrbar ist, von wel-
cher - in der Montagelage des Schiebers (12) - auch die Kontaktglieder (20) in die Bohrungen (22, 23)
einsteckbar (45) bzw. wieder herausziehbar (45’) sind.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daR das
Steuerglied (30) an seiner Handhabe (32) eine feste Anschlagnase (61) aufweist, die in voller Verriege-
lungsstellung des Steuerglieds (30) ans Gehduse (11) stoft.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daf in Fort-
setzung der im Gehause (11) befindlichen Fihrung (46) des Steuerglieds (30) der Schieber (12) mit einem
Durchbruch (52) versehen ist und die mit den Steuerfldchen (50) des Steuerglieds (30) zusammenwir-
kenden Gegenflachen (51) im Bereich dieses Durchbruchs (52) angeordnet sind, (vergl. Fig. 1, 2).

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, daR die
Steuerflachen aus wenigstens einer geneigt zur Bewegungsrichtung (47, 57) des Steuerglieds (30) ver-
laufenden Langsnut (50) und die Gegenflachen aus mindestens einer komplementaren Langsrippe (51)
am Schieber (12) bestehen.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daR in der
Montagestellung des Steuerglieds (30) dessen Steuerflachen (50) bereichsweise (56) mit den Gegenfla-
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chen (51) des Schiebers (12) in Eingriff stehen und wenigstens die Schubbewegung des Schiebers (12)
in einem Richtungssinn (15’) verhindern, (vergl. Fig. 1).

Kupplungshalfte nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dal in der Montagestellung des Steuer-
glieds (30) eine im Gegenrichtungssinn (15) erfolgende Schubbewegung des Schiebers (12) durch An-
schldge (41, 42), insbesondere Endanschldge, zwischen dem Schieber (12) und dem Gehéuse (11)
blockiert ist, (vergl. Fig. 1).

Kupplungshalfte nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dal in der Montagestellung des Steuer-
glieds (30) die Schubbewegung (15, 15’) des Schiebers durch rastfahige Halteelemente zwischen dem
Schieber (12) und dem Gehause (11) gesichert ist.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daR das
Gehdause (11) einen Einsteckschlitz (13) fir den Schieber (12) besitzt, der mit dem spéteen Bewegungs-
Pfeil (15, 15’) des Schiebers (12) zwischen seinen beiden Schublagen im Geh&use (11) ausgerichtet (14,
147) ist.

Kupplungshalfte nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daR der Schieber (12) aus seiner Monta-
gelage in seine Verriegelungslage im Gegenrichtungssinn (15’) zu seiner vorausgehenden Einsteckbe-
wegung (14) in das Gehause (11) riickschiebbar ist, (vergl. Fig. 1, 3).

Kupplungshalfte nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daR der Schieber (12) aus seiner Monta-
gelage in seine Verriegelungslage im gleichen Richtungssinn wie bei seiner vorausgehenden Einsteck-
bewegung ins Gehause (11) weiterschiebbar ist.

Kupplungshalfte nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daR die
zur Halterungen der Kontaktglieder (20) dienenden Aufnahmeabschnitte (22) der Bohrungen von den Lo-
chungen im Schieber (12) selbst gebildet sind und der Schieber (12) zusammen mit den dort befindlichen
Kontaktgliedern (20) vom Steuerglied (30) aus seiner Montagelage in seine Verriegelungslage verschieb-
bar ist, (vergl. Fig. 1, 3).

Kupplungshalfte nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, daR das Geh&use Eingangsabschnitte (21)
der Bohrungen tragt, die zum Einkuppeln von Gegen-Kontaktgliedern einer komplementaren Gegen-
Kupplungshalfte dienen, und diese Eingangsabschnitte (21) in der Montagestellung des Steuerglieds (30)
zwar gegeniber den in den Aufnahmeabschnitten (22) des Schiebers (12) befindlichen Kontaktgliedern
(20) versetzt sind und mit die Kupplung der Gegen-Kontaktgieder verhindernden Wandteilen (43) des
Schiebers (12) fluchten, aber in der Verriegelungsstellung des Steuerglieds (30) mit den Kontaktgliedern
(20) ausgerichtet sind.

Kupplungshalfte nach Anspruch 20 oder 21, dadurch gekennzeichnet, dal® das Gehause (11) den Ein-
gangsabschnitten (21) gegeniiberliegende Ausgangsabschnitte (23) der Bohrungen aufweist, in welche,
im Montagefall, die zum Anschluf® der Leitungen (40) dienenden Endteile (27) der Kontaktglieder (20) zu
liegen kommen, und die Ausgangsabschnitte (23) mit seitlichen Verbreiterungen (28) versehen sind, die
groBer/gleich der Schubstrecke (44) des Schiebers (12) zwischen dessen Montagelage und Verriege-
lungslage ausgebildet sind.

Kupplungshalfte nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, da die Verbreiterungen der Ausgangsab-
schnitte (23) im Gehaduse (11) durch Absatzflachen (19) begrenzt sind, die in der Schnittebene (29)zwi-
schen dem Schieber (12) und Gehduse (11) liegen und die in der Verriegelungslage des Schiebers (12)
von Schultern (24) der im Schieber (12) steckenden Kontaktglieder (20) hintergriffen werden.

Claims

A multipolar pluggable coupling part (10), such as a plug or a socket, with several contact members (20)
connected to electric lines,
which contact members (20) are each received individually in continuous longitudinally profiled bores in
an insulation housing (11)
and, once assembled, are secured there by a holed slider (12) which crosses the bores in the housing
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(11) and has a hole pattern (22) adapted to the bore profile at the point of intersection (29),

the slider (12) being movable in the housing (11) between two defined sliding positions, namely

a first sliding position of the slider (12) designating an assembly position, where its hole pattern (22) is
in alignment with the housing bores (23) and allows the contact members (20) to be inserted into (45) or
drawn back out (45') of the bores,

and a second sliding position of the slider (12) defining a locking position, where its hole pattern (22) is
offset (44) relative to the housing bores and secures the assembled contact members (20) in the bores,
characterised

by an additional control member (30) guided (46) in the housing (11), with control surfaces (50) on the
control member (30) and opposite surfaces (51) on the slider (12),

in that the assembly position of the slider (12) in the housing (11) is achieved in a first working position
of the control member (30) (assembly position),

whereas the slider (12) is brought into the locking position in the housing (11) by the control member (30)
in a second working position (locking position) (cf. Fig. 1, 3).

A coupling part according to Claim 1, characterised in that the control member (30) is guided (46) into
its first working position (47) and between its first and second working positions (57) in the housing in
a parallel manner.

A coupling part according to Claim 2, characterised in that the parallel guide (46) of the control member
(30) in the housing (11) is oriented substantially perpendicular (47, 57) to the sliding direction (15, 15’) of
the slider (12).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 3, characterised in that the control member (12)
[sic] has a visible handle (32) which projects out of the housing (11) in at least one of the two working
positions of the control member (30) and serves as a signal indicating the respective present first and/or
second sliding position of the slider (12) (cf. Fig. 1, 3).

A coupling part according to Claim 4, characterised in that the length of path (62) of the handle (32) of
the control member (30) as it passes between the two working positions is many times greater than the
sliding path (44) of the slider (12) between its two sliding positions.

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 5, characterised in that arresting elements (34,
58; 35, 63) are arranged between the control member (30) and the housing (11), preferably in the guide
region (31) of the control member (30), which secure at least one working position of the control member
(30).

A coupling part according to Claim 6, characterised in that two pairs of complementary arresting ele-
ments (34, 58; 35, 63) are provided between the control member and the housing (11), one pair (34, 58)
preventing a backward movement (47’, 57’) of the control member (30) in its housing guide (46) in the
assembly position and the other pair (35, 63) preventing this backward movement in the locking position.

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 7, characterised in that the control member (30)
carries a movable, manually actuable stop element (38), which normally rests against an opposite shoul-
der (49) on the housing (11) in at least one of the two working positions, preferably in the assembly pos-
ition, and blocks the further guidance (57) of the control member (30) into the other working position,
namely into the locking position, but which is released from the opposite shoulder (49) of the housing (11)
on actuation and allows the further guidance (57) of the control member (30) (cf. Fig. 1, 4).

A coupling part according to Claim 8, characterised in that the stop element consists of a push button
(38) formed resiliently in the region of the handle (32) of the control member, and the opposite shoulder
is formed by the front surface (49) of the guide (46) of the control member (30) in the housing (11), and
the free edge (39) of the push button (38) normally protrudes from the continuation of the opening profile
(66) of the housing guide (46) in such a manner that it has a blocking effect, but can be pressed (65) man-
ually into the slider profile in a resiliently yielding manner.

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 9, characterised in that the control member (30)
can be guided into its guide (46) in the housing (11) from the same side that the contact members (20)
can be inserted into (45) and drawn back out (45') of the bores (22, 23) in the assembly position of the
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slider (12).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 10, characterised in that the control member
(30) has a fixed stop boss (61) on its handle (32), which fixed stop boss (61) abuts against the housing
(11) in the full locking position of the control member (30).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 11, characterised in that the slider (12) is provided
with an opening (52) as a continuation of the guide (46) of the control member (30) located in the housing
(11), and the opposite surfaces (51) cooperating with the control surfaces (50) of the control member
(30) are arranged in the region of this opening (52) (cf. Fig. 1, 2).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 12, characterised in that the control surfaces
consist of at least one longitudinal groove (50) inclined in the direction of movement (47, 57) of the control
member (30), and the opposite surfaces consist of at least one complementary longitudinal rib (51) on
the slider (12).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 13, characterised in that, in the assembly position
of the control member (30), its control surfaces (50) engage with the opposite surfaces (51) of the slider
(12) in regions (56) and prevent the sliding movement of the slider (12) in at least one direction (15’) (cf.
Fig. 1).

A coupling part according to Claim 14, characterised in that, in the assembly position of the control mem-
ber (30), a sliding movement of the slider (12) in the opposite direction (15) is blocked by stops (41, 42),
in particular end stops, between the slider (12) and the housing (11) (cf. Fig. 1).

A coupling part according to Claim 14, characterised in that, in the assembly position of the control mem-
ber (30), the sliding movement (15, 15’) of the slider is blocked by arrestable holding elements between
the slider (12) and the housing (11).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 16, characterised in that the housing (11) has
an insertion slit (13) for the slider (12), which is aligned (14, 14’) with the subsequent movement arrow
(15, 15’) of the slider (12) between its two sliding positions in the housing (11).

A coupling part according to Claim 17, characterised in that the slider (12) can be slid out of its assembly
position back into its locking position in the opposite direction (15’) to the movement (14) by which it was
previously inserted into the housing (11) (cf. Fig. 1, 3).

A coupling part according to Claim 17, characterised in that the slider (12) can be slid out of its assembly
position onwards into its locking position in the same direction as the movement by which it was previously
inserted into the housing (11).

A coupling part according to one or more of Claims 1 to 19, characterised in that the receiving portions
(22) of the bores serving as holders for the contact members (20) are formed by the holes in the slider
(12) itself, and the slider (12) together with the contact members (20) located therein is displaceable by
the control member (30) out of its assembly position into its locking position (cf. Fig. 1, 3).

A coupling part according to Claim 20, characterised in that the housing carries entry portions (21) of
the bores, which serve to couple opposite contact members of a complementary opposite coupling part,
and these entry portions (21) are offset relative to the contact members (20) located in the receiving por-
tions (22) of the slider (12) and are in alignment with wall parts (43) of the slider (12) preventing the cou-
pling of the opposite contact members in the assembly position of the control member (30), but are aligned
with the contact members (20) in the locking position of the control member (30).

A coupling part according to Claim 20 or 21, characterised in that the housing (11) contains exit portions
(23) of the bores, these exit portions (23) lying opposite the entry portions (21), and the end parts (27)
of the contact members (20) - which serve to connect the lines (40) - coming to rest in these exit portions
(23) during assembly, and the exit portions (23) are provided with lateral widenings (28) which are greater
than or equal to the sliding distance (44) of the slider (12) between its assembly position and its locking
position.
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23. A coupling part according to Claim 22, characterised in that the widenings of the exit portions (23) in

the housing (11) are delimited by offset surfaces (19) lying in the plane of intersection (29) between the
slider (12) and the housing (11), and shoulders (24) of the contact members (20) inserted into the slider
(12) engage under these offset surfaces (19) in the locking position of the slider (12).

Revendications

Elément de connexion (10) multipolaire et enfichable, tel qu’une fiche ou une prise, comprenant plusieurs
organes de contact (20) raccordés a des conducteurs électriques, élément dans lequel

les organes de contact (20) sont respectivement logés, de maniére individuelle, dans des trous traver-
sants profilés longitudinalement dans un boitier d’isolation (11)

ety sont arrétés, aprés leur montage, par I'intermédiaire d’une piéce coulissante perforée (12) quifranchit
transversalement les trous pratiqués dans le boitier (11), et présente un agencement de perforations (22)
adapté au profil des trous dans la zone d’intersection (29),

la piéce coulissante (12) étant mobile, dans le boitier (11), entre deux positions de poussée bien définies,
c’est-a-dire une premiére position de poussée de la piéce coulissante (12), qui caractérise une position
de montage et dans laquelle son agencement de perforations (22) est aligné avec les trous (23) du boitier,
et permet respectivement d’enficher (45) les organes de contact (20) dans les trous, ou de les en extraire
de nouveau (45'),

et une seconde position de poussée de la piéce coulissante (12), qui détermine une position de verrouil-
lage et dans laquelle son agencement de perforations (22) est décalé (44) par rapport aux trous du boitier,
et arréte dans lesdits trous les organes de contact (20) montés,

caractérisé par

un organe supplémentaire de commande (30) qui est guidé (46) dans le boitier (11), 'organe de commande
(30) et la piéce coulissante (12) présentant, respectivement, des surfaces de commande (50) et des sur-
faces complémentaires (51) telles que la position de montage de la piéce coulissante (12) dans le boitier
(11) soit établie dans une premiére position efficace de I'organe de commande (30) (position de montage),
tandis que, dans une seconde position efficace (position de verrouillage), la piéce coulissante (12) est
amenée, par I'organe de commande (30), a la position de verrouillage dans, le boitier (11) (cf. figures 1,
3).

Elément de connexion selon la revendication 1, caractérisé par le fait que I'organe de commande (30) est
guidé (46) parallélement a lui-méme, dans le boitier, jusqu’a sa premiére position efficace (47) ainsi qu’en-
tre ses premiére et seconde (57) positions efficaces.

Elément de connexion selon la revendication 2, caractérisé par le fait que le guidage paralléle (46) de
I'organe de commande (30), dans le boitier (11), est orienté pour I'essentiel perpendiculairement (47, 57)
a la direction de poussée (15, 15') de la piéce coulissante (12).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 & 3, caractérisé par le fait que I'organe
de commande (12) présente un élément de préhension (32) visible qui, dans au moins I'une des deux po-
sitions efficaces de I'organe de commande (30), dépasse au-dela du boitier (11) et sert de signal pour
indiquer la présence respective de la premiére et/ou seconde position de poussée de la piéce coulissante
(12) (cf. figures 1, 3).

Elément de connexion selon la revendication 4, caractérisé par le fait que, lors de la transition entre les
deux positions efficaces, le trajet (62) parcouru par I’élément de préhension (32) de I'organe de comman-
de (30) représente un multiple de la course de poussée (44) de la piéce coulissante (12) entre les deux
positions de poussée de cette derniére.

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 a 5, caractérisé par le fait que des
éléments: d’encrantage (34, 58 ; 35, 63) interposés entre I'organe de commande (30) et le boitier (11),
de préférence dans la zone (31) de guidage de I'organe de commande (30), arrétent au moins 'une des
positions efficaces dudit organe de commande (30).

Elément de connexion selon la revendication 6, caractérisé par la présence, entre I'organe de commande
et le boitier (11), de deux paires d’éléments complémentaires d’encrantage (34, 58 ; 35, 63) dont I'une
(34, 58) des paires et I'autre paire (35, 63) excluent respectivement, dans la position de montage et dans
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la position de verrouillage, un mouvement rétrograde (47, 57’) de I'organe de commande (30) dans son
guidage (46) dans le boitier.

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 147, caractérisé par le fait que I'organe
de commande (30) porte un élément mobile de butée (38) qui est actionnable manuellement et qui, dans
au moins I'une des deux positions efficaces, de préférence dans la position demontage, est normalement
appliqué contre un épaulement complémentaire (49) ménagé sur le boitier (11) et interdit le transfert (57)
de 'organe de commande (30) & I'autre position efficace, c’est-a-dire a la position de verrouillage, mais
qui, lorsqu’il est actionné (65), se libére de I'épaulement complémentaire (49) du boitier (11) et autorise
le transfert (57) de I'organe de commande (30) (cf. figures 1, 4).

Elément de connexion selon la revendication 8, caractérisé par le fait que I’élément de butée consiste en
un taquet (38) a élasticité de forme, ménagé solidairement dans la région de I'élément de préhension (32)
de I'organe de commande, et I'épaulement complémentaire est formé par la face extréme (49) du guidage
(46) de I'organe de commande (-30) dans le boitier (11), le taquet (38) faisant normalement saillie par
son aréte libre (39), avec effet de blocage, au-dela du prolongement du profil d’ouverture (66) du guidage
(46) dans le boitier, mais pouvant étre enfoncé manuellement (65), avec souplesse élastique, dans le pro-
fil de la piéce coulissante.

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 12 9, caractérisé par le fait que I'organe
de commande (30) peut étre inséré, dans son guidage (46) dans le boitier (11), a partir du méme coté
que celui a partir duquel - dans la position de montage de la piéce coulissante (12) - les organes de contact
(20) peuvent également étre enfichés (45) dans les trous (22, 23), ou peuvent en étre respectivement de
nouveau extraits (45').

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 a 10, caractérisé par le fait que I'or-
gane de commande (30) présente, sur son élément de préhension (32), un mentonnet fixe de butée (61)
qui vient buter contre le boitier (11) dans la position intégrale de verrouillage de I'organe de commande
(30).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 a 11, caractérisé par le fait que la
piéce coulissante (12) est munie d’'un évidement (52) dans le prolongement du guidage (46) de 'organe
de commande (30), si tué dans le boitier (11), et les surfaces complémentaires (51) coopérant avec les
surfaces de commande (50) de 'organe de commande (30) sont disposées au voisinage de cet évidement
(52) (cf. figures 1, 2).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 & 12, caractérisé par le fait que les
surfaces de commande sont constituées d’au moins une gorge longitudinale (50) s’étendant a I'oblique
par rapport a la direction (47, 57) de mouvement de I'organe de commande (30), et les surfaces complé-
mentaires sont constituées d’au moins une nervure longitudinale complémentaire (51) fagonnée sur la
piéce coulissante (12).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 a 13, caractérisé par le fait que, dans
la position de montage de I'organe de commande (30), les surfaces de commande (50) de ce dernier sont
en prise, par zones (56), avec les surfaces complémentaires (51) de la piéce coulissante (12), et empé-
chent au moins le mouvement de poussée de la piéce coulissante (12) dans une direction (15’) (cf. figure

1).

Elément de connexion selon la revendication 14, caractérisé par le fait que, dans la position de montage
de l'organe de commande (30), un mouvement de poussée de la piéce coulissante (12) s’opérant dans
la direction opposée (15) est bloqué par I'intermédiaire de butées (41, 42), notamment des butées extré-
mes, entre la piéce coulissante (12) et le boitier (11) (cf. figure 1).

Elément de connexion selon la revendication 14, caractérisé par le fait que, dans la position de montage
de I'organe de commande (30), le mouvement de poussée (15, 15’) de la piéce coulissante est arrété par
I'intermédiaire d’éléments de retenue encrantables, entre la piéce coulissante (12) et le boitier (11).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 & 16, caractérisé par le fait que le
boitier (11) présente, pour la piéce coulissante (12), une fente d’enfichage (13) qui est alignée (14, 14’)
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avec la fléche (15, 15') du mouvement ultérieur de la piéce coulissante (12) entre ses deux positions de
poussée dans le boitier (11).

Elément de connexion selon la revendication 17, caractérisé par le fait que la piéce coulissante (12) peut
étre animée d’un coulissement rétrograde, de sa position de montage a sa position de verrouillage, dans
la direction (15’) opposée a son mouvement précédent (14) d’enfichage dans le boitier (11) (cf. figures
1, 3).

Elément de connexion selon la revendication 17, caractérisé par le fait que la piéce coulissante (12) peut
étre animée d’un coulissement ultérieur, de sa position de montage & sa position de verrouillage, dans
la méme direction que lors de son mouvement précédent d’enfichage dans le boitier (11).

Elément de connexion selon I'une ou plusieurs des revendications 1 & 19, caractérisé par le fait que les
zones réceptrices (22) des trous, servant a retenir les organes de contact (20), sont formées par les per-
forations pratiquées dans la piéce coulissante (12) proprement dite, et la piéce coulissante (12) peut étre
animée d’un coulissement de sa position de montage a sa position de verrouillage, conjointement aux
organes de contact (20) qui s’y trouvent, par I'intermédiaire de I'organe de commande (30) (cf. figures 1,
3).

Elément de connexion selon la revendication 20, caractérisé par le fait que le boitier porte des zones d’en-
trée (21) des trous, qui servent a I'enfichage d’accouplement d’organes complémentaires de contact d’'un
élément de connexion complémentaire et, dans la position de montage de I'organe de commande (30),
ces zones d’entrée (21) sont certes décalées par rapport aux organes de contact (20) logés dans les zo-
nes réceptrices (22) de la piéce coulissante (12), et sont alignées avec des régions de paroi (43) de la
piéce coulissante (12) qui empéchent le couplage des organes complémentaires de contact, mais elles
sont toutefois alignées avec les organes de contact (20) dans la position de verrouillage de 'organe de
commande (30).

Elément de connexion selon la revendication 20 ou 21, caractérisé par le fait que le boitier (11) posséde
des zones de sortie (23) des trous, qui sont tournées a I'opposé des zones d’entrée (21) et dans lesquel-
les, lors d’'un montage, viennent se nicher les parties d’extrémité (27) des organes de contact (20) des-
tinées au raccordement des conducteurs (40), et les zones de sortie (23) sont dotées d’élargissements
latéraux (28) réalisés supérieurs/égaux a la course de poussée (44) de la piéce coulissante (12) entre la
position de montage et la position de verrouillage de cette derniére.

Elément de connexion selon la revendication 22, caractérisé par le fait que les élargissements des zones
de sortie (23) sont délimités, dans le boitier (11), par des surfaces détalonnées (19) qui se trouvent dans
le plan d’intersection (29) entre la piéce coulissante (12) et le boitier (11) et sont emprisonnées par-derrié-
re, dans la position de verrouillage de la piéce coulissante (12), par des épaulements (24) des organes
de contact (20) enfichés dans la piéce coulissante (12).
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