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1

Pfedmétem vynélezu je bezpelnostn{ zafizeni pro svahové pracovni stroje, ze jména samo-
jideG zemdd&1ské nebo lesni stroje. ’

ZvySovani zemdd3lské vyroby pfi urlitém dbytku zemdddlské pidy vyiaduje mj. i inten-
zivndj8{ obd&l4avéni svaiitych pozemkd. Obhospodafovini svaiit§ch pozemkd pfi vy3if produk-
tivitd préce je tfeba provéddt speciidlnimi zeméddlskymi stroji. které se musi na svazich
pohybovat a vykondvat potfebné tephnologické operace. Charakteristika pohybu tdchto speci-
~&lnich zeméddlskych strojd pri ﬁraci na svazich vyZaduje zabezpeleni kontrolované ovlada-
telnosti stroje za viech situac{ a klade vysoké. néroky na zajisdtdni bezpeinosti préce ob-
siuhy. Proto jsou u tdchto strojfi pouzivédna -peciéini fedeni, pledeviim u podvozkové &dsti,
spoéiva jidi zejména v pouiivdni specidlnich pneumatik, automatickém vyrovnévéni kol a celé-
ho stroje do svislé polohy, v co nejniZe umistdném tdZisti stroje, omezovinim pracowvni
rychlosti na maximdlnich svazich apod., coi znaéné pfispivé k jejich bezpedné ovladatelnos-
ti. Presto viSak tato znémi redeni nevyluéuji noiﬂost nekontrolovaného smyku zpisobeného
napf. nepfedpoklidanym mistnim prohloubenim terénu, malou smykovou tnosnosti podloiky,
travnim porostem s nizkym koeficientén tfeni, poruchou dileiité &4sti podvozku apod. Tento
nekontrolovatelny pohyb stroje na svazich ve v3t3ind prfipadd kondf{ pFevricenim nebo i vali-
vjs pohybem stroje po svahu s pfinyn ohroZenim Zivota obsluhy.

Uvedeny problém bezpednosti obsluhy stroje pfi mimorfddnych havarijnich situacf{ch neni doi-

tateénd u znémych proveden{ samojizdnych stroji komplexné Feien. Je pouze znémo provedeni
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u specidlnich terénnich vozidel, kters maji vzadu ma rému stroje upravenou vleinou vzpéru,

kterd po svém spuliténi méle zabrénit pouze zpétnému pohybu vozidla.

{telem vynklezu je vytvolit takové bezpelnestni zarfzeni pro svahowé praedvni stroje,
ze jména sawmo jizdné zemddélské nebo lesni stroje, které relativné jednoduchym provedenim
omezuje nekontrolovateln§ pohyb stroje v obgcnén sméru. Proveden{ mus{ umoinit zastaveni
stroje v havarijni situaci a tim pfedejit moinosti zranéni obsluhy.

Podstata vynéleiu spolivéd v tom, Ze bezpeinostni zafizen{ sestdvd z nejméné dvou podél-
nfch vidlic a pf{injych kétev, které jsou upraveny protilehle a svjm jednim koncem Eepové
pfipojeny k jedné z ndprav a/nebo k rédmu stroje a na druhém konci, opatfeném hroty, jsou
upravena jednak téhla, jimii jsou volnd uketveny k nédpravé a/nebe k rému, jednak ilchyt pro
piipojeni 'k zdpadce. S vfhodou lgtwpfipojit pri&né kotvy k lepim zdvésd po jezdovych kol na
zadn{ népravé. !

Na pfipojenych vékresech je schematicky zndzornén piiklad provedeni bezpeinostniho za-
fizeni pro svahové pracevni stroje podle vyndlezu, kde na obr. 1 je pidorys samo jizdného
stroje s bezpelnostnim zafizenim upravenym na zadni ndpravé, ma obr. 2 je v bokorysu zadni
néprava pfi préci:-na svahu s éérkované vyznadenym bezpelnostnim zaffzenim pii boénin pohybu
stroje, obr. 3 pledstavuje pfiény fez népravou se:spuiténym bezpelnostnim zafizenim pfi po-
dé1ném pohybu stroje a na obr. 4 je detail zajiﬁiovaciho zarf{zeni.

szpeéﬂoctni zafizeni pro svahové'pracovni stroje je upraveno na samojizdném stroji,
.opatieném rimem 1, k ndmui je vykyvné uchycena pledni niprava 2 a iadntnnéprava 3, propoje~
né& hydraulickym vdlcem 17 & rémem 1. V piikladném provedeni je bezpelnostni zafizeni na
zadn{ népravé 3 a sestivé ze dvou podélnych vidlic 5 aA§;. protilehle uloZenfych prostied-
nictvim os 9 v patkich 10 zadni népravy 3 a ze dvou ptiinych kotev § a g;, uloZenych na te-
pech 11 zéibsﬁ pojezdovych kol 4. Na podélnych vidlicich 5, §; a priéngch kotvéich 6, §;
jsou upraveny jednak hroty 1 tak, aby pii spudtdni sméfovaly do terénu, jednak dchyty 12,
jimiZ jsoa za jistovany v zépadce 13, kterd je uloZena na hifdeli 16 a ukotvena pomoci pru-
Ziny 15 k zadni népravd 3. Zapadka 13 je propojena lankem 14 s neznézornénou ovladaci pé-
kou, umistdnou v kabind v desahu #idi&e. S vyhodou mitie zajistovat jedna zdpadka 13 soulas-
né podélnou vidlici 5 a pFi&pou kotvu 6 jak je zndzornéno na obr. 4. Podélné vidlice 5, §;
a pfi&né kotvy 6, 8  jsou prostfednictvim tdhel 8 napi. fetézem nebo lanem ukotveny k zad-
n{ népravé 3 nebo k- rému 1 stroje. U pfilnych ketev G, 8’ mdZe bft.pFi pouiiti vyvoléna
pfisludnd reakce i jejich opféni- o ptisluiné pojezdové kolo & a tudiZ nemusi byt opatfeny
tihly 8. Podélné vidlice
stroje nebo pfednf népravé.2, stejné tak i tihla 8.

5, 5" 'a pfiiné kotvy 8, 8  mohou viak bft uchyceny i ma rému 1
Bezpeénostni zalizeni podle vynélezu pracuje nidsledovné: pfi transpertu stroje nebo

provadén§ch technelogickych oparacich jsou podélné vidlice 5, §; a pii&né kotvy 6, 2; za-
jistény zépadkou 13 pomoci lchytek 12. V piipadé havarijni situace obsluha prostifednictvim
nezndzornéné ovliddaci paky pfes lanko 14 uvolni zédpadku 13 a podélné vidlice 5,5 1 piid-
né kotvy 6, g; spoéinou svymi plochami, opatfenymi hroty 7 na terénu. ProtoZe viak umisténi
podélnfch vidlic 5, 5 a piidnych kotev §, 8~ pokrfvé viechny noiné pohyby stroje pifi ne-
kxontrolovaném smyku, pisobenim pohybu i edporu dojde k zargvini nékterfch z hrotd 7 poedél-
nfch vidlic §, §; nebo pfiénych kotevy 6, g; do terénu a tim i k postupnému zvét3ovéni vyvo-
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l4vaného odporu a% do dplného zastaveni stroje v krétké vzdélenosti. PFi pi{éném pohybu

stroje dochézi k zarfvin{ pf{iné kotvy g; do terénu tak, jak je &drkovandé znézornéno na
obr. 2 a pii podélném pohybu stroje dochdzi k zaryvéanf podélné wvidlice §;. Jjak je znézorné-
"no na obr. 3. Pokud jsou podélné vidlice 5, 5  a piiiné kotvy.6, 6  upraveny pouze na zad-
ni népravd 3, dochéz{ piri pouiiti bezpelnostniho zaffzenf p#i nekontrolovatelném smyku pd-
sobenim vyvolévan§ch:edpord pohybem stroje k natdlen{ plednf &4sti stroje tak, Ze stroj ve
-~ v8t8ind -pfipadd zaujme pti-zaptavcni‘polohu po svahu. Po uvolnénf bezpeénostniho zaffzeni
zarytého v terénu a zajikténi podélnfych vidlic 5, §; a prilnfch kotev §, g; prdlttednict-
vin zépadek 13 miie stroj pokralovat v.jfzdé,

B;zpoénoltni zafizeni podle vyn‘lozu pro svou jednoduchost a nehéroénost 1ze pouZivat

u viech strojd pro svahy, kde je nutno Fedit bezoeinost obsluhy pfi préaci.

. PREDMET YYNALEZGU

1..Bezpelnestni zafizenf pro:svahové pracoéni-stroje, vyznalujici{ se tim, Ze sestdvd z nej-
“méné dvou podélnfch vidliec (5, 5§) a pri&ngch kotev (6, 6°), které jsou upraveny proti-
_lehle a .8svfm jednim koncem Eepové pfipojeny k jedné z ndprav (2, 3) a/mebo k rému (1)
stroje a na druhém konci opatfeny jednak t&hly (8) jimiZ jsou volnd ukotveny k'népfavé
(2, 3) a/nebo k rému (11. Jednak idchyty (12) pro pripojeni k zapadce (13).

2, Bezpelnostni zafizeni pro svahové pracovni stroje podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
na podélnych vidlicich (5, 5°) a pri&nych kotvéach (6, 6°) jsou upraveny hroty (7).

J. Bezpeinostni zarfi{zeni pro svahové pracovni stroje podle bodu 1 a 2, vyznaéujici so tim,
te pii&né kotvy (6, 6°) jsou piipojeny k &epim (11) zévésld pojezdovych kol (4) na zadni
népravé (3). ' '

4 vykresy
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