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Przedmiotem wynalazku jest elektrohydrauliczny
uklad sterowania i synchronizacji predkosci obro-
towej dwoch mechanizméw z napedem hydraulicz-
nym, zwlaszcza dla zurawi pokladowych przezna-
czonych do pracy podwdjnej.

Znany uklad sterowamnia i synchronizacji pred-
kosci obrotowej zurawi pokladowych przeznaczo-
nych do pracy podwéjnej zaopatrzony jest w zes-
poél selsynowo-potencjometryczny ze wzmacniaczem
do cigglego wysterowywania rozdzielacza propor-
cjonalnego sterujgcego wydajnoscia pomp mnape-
dzajacych silniki poszczegdélnych mechanizméw.
Uklad ten jest drogi, wymaga pracochlonnego us-
tawiania i kontroli, a ponadto ma sklonno$ci do
rozregulowywania sie.

Inny znany uklad zawiera réwniez pompe ole-
jowg, ktoéra napedza w znanym zamkmietym ob-
wodzie silnik hydrauliczny i zwigzany z nim beben
linowy. Pompa olejowa o zmiennej wydajnosci ste-
rowana zdalnie hydraulicznie przy uzyciu zadaj-
nika hydraulicznego, z ktérego strumien sterowa-
nia przesylany jest przewodami do silowmika pro-
porcjonalnego, posiada na przewodach sterujgcych
rozdzielacze elektrohydrauliczne odcinajace prze-
ptyw oraz rozdzielacze elektrohydrauliczne bocz-
nikowe ze zwezkami, a na przewodach laczgcych
przewody sterownicze zwezki upustowe. Uklady
sterownicze dwoch pomp sg jednakowe.

Znany jest rowniez inny uklad, ktéry réini sig
od wyzej opisanego tym, Ze w ukladzie sterowania
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zastapiono dwa rozdzielacze trzydrogowe dwupolo-
zeniowe jednym rozdzielaczem sze$ciodrogowym
dwupolozeniowym normalnie umozliwiajgcym prze-
plyw przez obydwa przewody linii sterowania oraz
odcinajagcym przeplyw po dodatkowym przewodzie
Iaczacym obydwa przewody sterowania przez prze-
tacznik obiegu po stronie silownika proporcjonal-
nego i przez kryze, trojnik i dwa zawory zwrotne
po stronie zadajnika.

Wobu znanych rozwigzaniach na dwoéch przewo-
dach laczacych sitownik proporcjonalny ze stero-
wnikiem zainstalowany jest rozdzielacz czterodro-
gowy dwupotozeniowy normalnie otwierajacy prze-
plyw z zadajnika do silownika proporcjonalnego,
a przy przesterowaniu odcinajagcy oba przewody
dla umozliwienia sterowania dwoma mechanizma-

- mi przy uzyciu jednego wybranego zadajnika. Uk-

tady te sg skomplikowane hydraulicznie poniewaz
posiadajg wiele elementéw o sterowaniu elektro-
hydraulicznym oraz wiele zwezek, ktérych S$red-
nice musza byé odpowiednio dobrame.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wskaza-
nych wad i niedogodno$ci znanych ukladéw, a za-
daniem technicznym opracowanie nieskompliko-
wanego, a tym samym i mniej pracochlonnego
oraz niezawodnego w dziataniu elektrohydraulicz-
nego ukladu sterowania i synchronizacji predkosci
obrotowej dwéch mechanizméw z napedem hydra-
ulicznym, zwtaszcza do pracy podwoéjnej.
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Zadanie to zostato rozwiazane, wedlug wynalaz-
ku, w ten sposob, ze w obwodach sterowania pomp
gléwnych mechanizmu pilota i mechanizmu towa-
rzyszacego na przewodach sterujacych umieszczo-
ne sg zwezki, a pomiedzy przewodami sterujgcymi
przelgceniki obiegu, ktérych wyjécia polaczone sa
z rozdzielaczem dwupolozeniowym dwudrogowym
i .zwezkami upustowymi -polgczonymi ze zbiorni-
kiem. Rozdzielacze dwupolozeniowe dwudrogowe
sterowane s3 sygnalem z urzadzenia poréwnujace-
“go, skladdjacego sie z selsyna réznicowego i poten-
cjometru obrotowego. W obwodzie sterowania pom-
py glownej -meehanizmu towarzyszacego, na prze-
wodach sterujacych' umieszczone sa przelaczniki

obiegu polaczone z 'odpowiadajacymi przewodami
sterujacymi_ pompy gléwnej mechanimu pilota do

sterowania obu mechanizméw zadajnikiem.
" Przedmiot- wynatazku uwidoczniony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
~schemat “ideowy elektrohydraulicznego ukladu ste-
rowania i synchronizacji = predko$ci obrotowej
dwoéch mechanizméw z napedem hydraulicznym.
Jak uwidoczniono w przykladzie wykonania po-

mpy  gléowne 3 o zmiennej wydajnoéci napedzajg.

w znanych obwodach 18 silniki hyarau.liczne 19
sprzegnigte mechanicznie z bebnami linowymi 20
" mechanizmu pilota 1 i mechanizmu towarzyszgacego
2. Na bebnach linowych 20 nabudowane sg selsyny
nadawcze 21, 22 polgczone elektrycznie -z urzadze-
niem poréwnujgcym 23 skladajagcym sie z selsyna
réznicowego, na ktérego walku napedowym osa-
dzony jest potencjometr obrotowy.

Pompy giléwne 3 obu mechanizméw, pilota 1
i towarzyszacégo 2, sterowame sg zadajniki 11, 12
i sitownikami proporcjonalnymi 4, zasilanymi pom-
_pami pomocniczymi 13 o stalej .wydajnosci. Na
przewodach sterujacych 14, 15, laczacych zadajniki
11, 12 z sitownikami proporcjonalnymi 4, zainsta-
lowane s3 odpowiednio dobrane zwezki sterujace
6, usytuowane miedzy zadajnikami 11, 12 a prze-
lacznikami obiegu 5 spinajacymi przewody steru-
jace 14, 15. Wyjscia przelgcznikéw obiegu 5 polg-
czone sg z rozdzielaczami dwupolozenjowymi dwu-
" drogowymi 7 sterowanymi urzgdzeniem poréwnu-
jacym 23. Wyjscia z rozdzielaczy dwupotozeniowych
" dwudrogowych 7 potaczone sg ze zbiornikiem za
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posrednictwem odpowiednio dobranych zwezek u-
pustowych 9.

Systemy sterowania pomp gléwnych 3, mecha-
nizmu pilota 1 i mechanizmu ‘towarzyszacego 2,
polaczone s3 w znany spos6b za posrednictwem
rozdzielacza czterodrogowego dwupolozeniowego 10,
umijeszczonego na linii przewodéw 16, 17 odgate-
zionych od przewod6w sterujacych 14, 15 za za-
dajnikiem 11 a przelacznikami obiegu -8 i zadaj-
nikiem 12. W obwodzie sterowania pompy gléwnej
3 mechanizmu towarzyszacego 2, na przewodach
sterujacych 14, 15, umieszczone sg przelgczniki ob-
iegu 8 polaczone z odpowiadajacymi przewodami
sterujgcymi 14, 15 pompy giéwnej 3 mechanizmu
pilota 1 do sterowania obu mechanizméw zadaj-
nikiem 11.

Zastrzezenie patentowe

Elektrohydrauliczny uklad sterowania i synchro-
nizacji predkosci obrotowej dwoéch mechanizmow
z napedem hydraulicznym, posiadajgcy w obwo-
dach hydraulicznych zamknietych pompy olejowe
o zmiennej wydajnos$ci, sterowane zdalnie hydra-
ulicznie przy uzyciu zadajnikéw hydraulicznych, z
ktérych strumienie sterowania przesylane sg prze-
wodami sterujgcymi do silownikéw proporcjonal-
nych przynaleznych pompie, a strumienie sterow-
nicze dw6ch pomp sg polgczone przy uzyciu roz-
dzielacza czterodrogowego odcinajacego to polacze-
nie, znamienny tym, Ze w obwodach sterowania
pomp gléwnych (3) mechanizmu pilota (1) i me-
chanizmu towarzyszacego (2), na przewodach steru-
jacych (14, 15), umieszczone sg zwezki (6), a po-
miedzy przewodami sterujgcymi (14, 15) - przelgcz-
niki obiegu (5), ktérych wyjscia polgczone sg z
rozdzielaczem dwupotozeniowym dwudrogowym (7)
i zwezkami upustowymi (9), potgczonymi ze zbior-
nikiem, przy czym rozdzielacze (7) sterowane s3
sygnalem z urzadzenia poréwnujgcego (23) skla-
dajacego sie z selsyna réznicowego i potencjomet-
ru obrotowego, a w obwodzie sterowania pompy
glownej (3) mechanizmu towarzyszacego (2), na
przewodach sterujgcych (14, 15), umieszczone sg
przetaczniki obiegu (8), polaczone z odpowiadaja-
cymi przewodami (14, 15) pompy giéwnej (3) me-
chanizmu pilota (1) do sterowania obu mechaniz-
moéw zadajnikiem (11).
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