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(54) Zariadenie na pokryvanie stipca polovodiZovich systemov s prispdjkovanymi

axidlnymi privodmi viskoznou dielektrickou hmotou

1

Vynélez sa tyka zariadenia na ppkrivanie stipca polovedidovych systemov & prispéjko=
vanymi axidlnymi privodmi viskoznou dielektrickou ochrannou hmotou.

Doterajs{ stav techniky prevédzania tejto operdcie je nasledovny., Naspdjkované VN
stipce /rozmeru 0,7 x 0,7 piedatavuJﬁ 24 ai 26 systémov v serii s exidlne prispéjkovenymi
privodmi 4 0,6 mm/ sa pokrfvaju viskoznou dielektrickou ochrannou hmotou rudne po jednom
kuse tak, Ze spéjkovanj VN stipec systemov s axidlnymi privodmi sa ru¥ne pooté¥a po gumo-
vej podloike, na ktorej je nanesend vrstva viskéznej dielektrickej ochrannej hmoty.

Tento spssob nané¥ania viskoznej dielektrickej ochrennej hmoty je néroZny na manudl-
nu zru¥nosf, neméhavy na zrek, produktivita préce je nizka, je vysokd nepodarkovitoaf, za~
pri¥inend odlamovanim axidlnych privodov pri rulnom oté¥ani za privody., Tieto nevyfhody
rudneho nanddania viskézned dielektricke] ochrannej vrstvy hmoty na chréneny obvod odstra-
nuje zariadenie podfe vyndlezu,

Podstate zeriadenia, pozostavajiceho z frémy, na ktorej je vertikdlne pohyblivo ule~
Zeny noeil a pevme upnuty elektromotor, spofiva v tom, Ze v nosi¥i horizontélne pohyblivd
1i%ta je opatrend makkou pérovitou poduskou, paralelne s hou je upevnend v horizontdlne
pohyblivom veden{ v zésobniku viskoznej dielektrickej ochrannej hmoty makkd porovité po-
dudka, pridom je prostrednictvom priea valky nosil, proatrednictvbm druhej vadky horizon-
tdlne vedenie opatrens makkou porovitou podukou ako aj pékevim prevodovym syatamom, zé~
sobnfk didd prostrednictvom dvojice veXiek mechanicky viazanj 8 hriadelom elektromotora.
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Priklad zariadenis podia vyndlezu je zobrazeny na prilofenom vykrese, kde je priesto-

rovy pohiad na zariadenie.

Hlavnou _éasfou zariadenia pre pokryvanie stipca polovodiZovych systémov s prispdjko-
vanymi axidlnymi privodmi viskéznou dielektrickou ochremnow hmotou podia vyndlezu je fré-
me, ktord ppzostdva z lozka E pre horizontdlne vedenie 17, z dvojice vertikdlnych vedeni
3 pre nosié 5 driieka 12 elektromotora 1, dalej z horizontélneho vedenia 7, opatreného mak-
kou porovitou poduikou 8 zdsobnika viskézne;j dielektricke] ochranne] hmoty 24, v kiorom je
ulo¥ené makkd porovitd poduska 21, aiddy 20 v zésobniku 22, ulofenom na vertikdlnom vedeni
2, ovlddsného dvojicou vediek 9 cez refazové ko14 ﬂ- refaz 23, nosié 5 ovlddany prvou
vatkou 4, horizontdlne vedenie 7 s mékiou porovitou poduskou 8 ovlddané velkou 10 cez pé-
kovy- prevodovy systém 18 mechanicky viazany s hriedeiom 11 elektromotora 1,

Funkcia zariadenia podie vyndlezu je ndsledovnd

Zésobnik 22 s diodemi 20 sa vlo¥i do vertikélneho vedenie 16, ktoré je ulofené v ho-
rizontélnom vedeni 17 vo vy¥chodzej polohe tak, Ze a1ddy 20 v zdsobniku 22 leZia na dolnej
mekke] porovitej poduske 21 presisknute] viskoznou dielektrickou hmotou., Prvé valka 4 Je
v polohe, ked je kladka 2, dotykajica se v najvzdialenajtom bode od stredu prvej valky 4,
Prvé kladke 2 je spojend pevne s nosilom 5, Druhé vafka 10 je v polohe, ked druhd kladka
14 sa dotyka vatky 10 v najbliZSom bode od stredu vadky 10, Dvojica vafiek 9 je v polohe,
ked najvzdialenej#f bod od stredu ka’dej valky sa dotjka vertikdlneho vedenia 16, Dvojica
vadiek 9 je zviazand refazou 23 cez refazové kolesd 6 s hriadefom 11, Horizontélne vedenie
17 sa presunie do pracovjen polohy, vtedy makké porovité podudka 8 a mékké porovitd podud-
ka 21 sd v polohe paralelne pod sebou., Makkd porovitd poduska 21 je umiestnend v zdsobniku
hmoty 24 pevne spojenym s horizontdlnym vedenim 17,

Horizontélne vedenie j_'_]_ je v pracovnej polohe zaistené proti posunu,

Prvd vaedka 4 sa dotyka prvej kladky 2 v bode nejbliZBom od stredu prvej valky 4, &im
sa nosi¥ 5 dostane do dolnej polohy a horné mekkd pc':rovité poduska 8 zatladi diody 20 do
dolnej mékkej porovitej podu¥ky 21 sidasne dvojica va¥iek 9 vertikdlneho vedenia 16, pri-
gom zdsobnik 22 zide do dolnej polohy.

Druhé vadka 10 je v bpolohe, ked druhé kladka 14 sa dotyka druhej valky 10 v najbliz-
Som bode od stredu druhej vadky 10 a hornd makkd porovitd podudka 8 jev kiudovej polohe,

Prvéd vafka 4 sa dotyka prvej kladky 2 v bode najbliZfiom od stredu prvej vadky 4, No-
si& 5 je stédle v dolnej polohe, Dvojica vadiek 9 Jje v polohe, ked sa dotyka bod najbliz¥i
od stredu va¥ky 9 vertikélneho vedenia 16, prilom zdsobnik 22 je v dolnej polohe, Druhd
vatka 10 je v polohe, ked druhé kladka 14 sa dotyka druhej vadky 10 v najvzdialenejSom bo-
de od stredu druhej va¥ky 10, Horné makké porovitd podudika 8 vykond posuvny pohyb, &im ne-
stane odvalenie stipca aiod 20, a tym pride k pokrytiu obvodu stipca 4164 viskoznou di-
elektrickou ochrannou hmotou, Posuvny pohyb hornej makkej parovite;j podudky 8 je vyvodeny
prostrednictvom pdkového prevodu .1_8_., ukon¥eného druhou kladkou 14, Spatny pohyb hornej mak-
keJ pérovite:) podudky 8 je zabezpefeny vratnymi pruZinami 19,

Prvé valka 4 se dotyka prve] kladky 2 v bode najvzdialenejfom od stredu prvej vadky
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4, &im sa nosi& 5 dostane do hornej polohy spolu s hornou makkou porovitou poduskou 8,

Druhé vatka 10 je v polohe, ked druhé kledka 14 sa dotjka druhe] vedky 10 a hornd makkd
pSrovité poduska 8 je v kiudovej polohe.

Dvojica va¥iek 9 je v polohe, ked sa dotjks bod nejvzdialenejdi od stredu vadky 9 ver-
rtikédlneho vedenia 16,

Po ukondeni pracovnej operdcie nastane odistenie horizontdlneho vedenia 17 a jeho

presunutie do vychodze] kiudovej polohy.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na pokryvanie stipca polovodifovych systémov s prispdjkovaenimi axidlnymi
privodmi viskoznou dielektrickou hmotou vyhotovené sko fréma pozostivajica z 1o7ka pre po=
hyblivy vozik s diddsmi nasadenymi v pomocnom rdmiku delej z jedného péru vodiacich 1i¥t,
v ktorych je vo vertikélnom emere posuvne uloZeny nosié ako aj z drZiska elektromotora,
vyznedujici sa tym, Ze vertikdlne pohyblivo uloZeny nosi¥ /5/ je opatreny horizontdlnym
pohyblivym vedenim /7/, ne ktorom je pripevnend hornd makkd pérovité poduska /8/ paralel=-
ne so spodnou makkou porovitou poduskou /21/, vloZfenou v zééobniku /24/ viskoznej dielek=
trickej hmoty a upevnenou na horizontdlne posuvnom voziku /17/, v ktorom je vertikdlne ve~
denie /16/ pre zésobnik diod /22/, pri¥om nosil /5/ je ovlddany prostrednictvom prvej va¥-
ky /4/ a horizontélne pohyblivé vedenie vozika /16/ je ovlddené dvojicou vadiek /9/, ktoré
st kinematicky zviazané s hriadefom /11/ elektromotore /1/.

1 vykres
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