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Wynalazek dotyczy urzadzenia, czeSciowo zme-
chanizowanego, do ukladania tarcicy w sztaple.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na
rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia prze-
wozny podnoénik urzadzenia do ukladania ‘tar-
cicy, w widoku z boku, fig. 2 — drugi rzut
podnosnika, fig. 3 i 4 — mechanizm podnosnika
i jego naped od silnika elektrycznego, w dwdéch
rzutach, fig. 5—11 — szkice schematyczne urzg-
dzenia w siedmiu kolejnych fazach pracy.

Urzadzenie wediug wynalazku sklada sig z pod-
noénika oddzielnych desek tarcicy, sluzacego do
jej ukladania w szt&p]e, oraz plaskiej pochylni 13
(fig. 1, 5—11), zbudowanej z ptaskownikéw, ktérg

mozna ustawi¢ na dowolnej- wysokosci sztapla.

’ *) Wiasciciel patentu o$wiadczyt, ze twobrca
wynalazku jest inz. mgr Ryszard Szpala. .

przez wetkniecie wystajacych jej ramion migedzy
warstwy tarcicy.

Znany podnosnik urzadzenia, sklada sie z dwéch
ukladéw tancuchéw 10 i 11, z ktérych lafouch 11
jest zaopatrzony w zabieraki 19, przeznaczone na
deski tarcicy, a tancuch 10 — w spychacz 12,

Naped podno$nika odbywa si¢ za pomocya me-
chanizmu z két zgbatych przez silnik elekiryczny,
ustawiony na podwoziu wodzka, jezdzacego po
szynach, do ktérego umocowane jest rusztowa-
nie podno$nika, Zamkniete na obwodzie tancu-
chy 11, poruszane od mechanizmu przez kota
taficuchowe 1, sa przeznaczone do podnoszenia
tarcicy, drugie lanicuchy 40 — przenosza spychacz
12 i sg poruszane przez koto ltaincuchowe 2.

Ogniwa lancucha 11 $lizgaja sie w odpowied-
nich rowkach prowadnicys; pionowej. Zabieraki
19 do tramsportu tarcicy s4' umieszczone w od-
stepach np. 40 cm na pionow§ch ogniwach pod-
nosnika. Spychacz 12 zas, sluZqcy do zsuwania
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desek na drugq cze$é urzqdzenia — na pochylnig
13, zalotona na sgtapel, sklada si¢ on z dwéch

ramion ulozonych w ksztalcie 'tréjkata prosto-
katnego (fig. 1, 2, 5—11), ktérego dolne ramig jest -

umocowane przegubowo do laficucha 10 po obu
stronach ofki 20, koniec za$ skosnego ramienia
§lizga sie po prowadnicy spychacza podczas
pracy. s )

Na walku, wprowadzajacym w tuch taicuch 11,
zaklinowane jest kolo laficuchowe 1, kolo zgba-
te 4 oraz kolo zgbate 8 mechanizmu. Koto 8 po-
siada zapadke, uniemozliwiajacg ruch wsteczny
podnoénika. Na walku, obracajgcym kétko tari-
‘cuchowe 2 zaklinowane sq kola zebate 3 i 7, przy
czym obwé6d kola 7 jest réwny drodze spycha-
cza 12,

Kola zebate 3, 4 i 8 sq jednakowe (fig.«3). Do
obracania mechanizmu shuzy, -jak wspomniano,
silnik elektryczny, obracajacy dwa waty 14 i 15.
Na watku 14 sa umieszczone kota 5 i 6, ktérych
polowa obwodu jest obtoczona ré6wno z obwodem
podstawy zebéw, za$ druga polowa odpowiada
kolom zebatym 3 i 4. Kolo 5 posiada czynnych
zebéw 20 a na przestrzeni 21 zebéw obwodu jest
obtoczone do obwodu podstawy zebéw, kolo .zas
6 posiada 21 zebéw a na przestrzeni 20 zebdw jest
obtoczome, jak wyzej.

Silnik elektryczny o 1450 obr/min jest poléczo-
ny z walkiem 15 za pomocq Pprzekladni klinowej,
na skutek czego przy 58 obr/min tego watka na-
stagpi w ciagu jednej minuty przesuniecie pod-
nosnika o 11 mb. czyli ma sztapel zostanie do-
starczonych 27 sztuk bali lub 54 sztuk desek.

Oczywiscie, zZe stosunek ten moze by¢ emienio-
ny w zaleznodci od wymogéw praktycznego dzia-
lania podnosnika i w zaleznosci od obrotéw sil-
nika. Kota 5 i 6 na wale 14 sg ustawione w sto-
sunku do siebie i obok siebie w ten sposéb, ze
czesci obwodéw z zebami znajdujg si@ po prze-
ciwnych stronach két. W momencie wlgczenia
silnika, zakladajac ze pierwszy zgb kota 5 przy-
legt do jednego z zgb6éw kola 4, laficuch pod-
nosnika tarcicy bedzie przesuwany w gbére. Po-
lozona na-zabierakach 19 tarcica (bale, deski) @o-
stanie przesunieta wzwyz; po przejéciu 20 zebdéw
kola 5 podnoénik tarciay zostamie unieruchomio-
ny na osiagnigtej wysokosci zapadkq na kole 8,
a ‘nastgpi ruch podnodnika spychacza 12, gdyz
wtedy zeby kola 6 zahacza o zgby kota 3.

2apadka na kole 7 bedzie sie 4lizgaé po glad-
kim obwodzie tego kola. Po przeféciu 21 zebbéw

nastapi zwolnienie kota 3 i lancuch spychacza
spadnie wiasnym ciezarem w d6t do miejsca,
gdzie zapadka ma kola 7 zatrzyma go. W czasie
spadania spychacza 12 nastapi poczatek kolej-
nego ruchu podnoénika tarcicy, gdyz wtedy zno-

. wu pierwszy zab kola 5 oprze sie o zab kota 4.

kota 8 spychacz 12 spelni swoje zadanie i wtedy.
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Cykl bedzie powtarza¢ sie.

Dzialanie podno$nika przedstawione jest na
schemacie kinematycznym (fig. § do 11). Po usta-
wieniu podnos$nika przy sztaplu ustawia sig¢ na
nim pochylnie 13. Nastgpnie nastawia sie spy-
chacz 12 na wysoko$é tak, ze gérny koniec po-
chylni 13 przypada nizej kazdorazowej drogi spy-
chacza. Ustawienie spychacza 12 na zadanej wy-
sokosci moze nastapi¢ wtedy, gdy zeby kota 5 sa
zahaczane o zgby kola 4. Oczywiscie, ze usta-
wienie moze  mnastapi¢ tylko w odcinkach nie
mniejszych, jak 40cm. Jesliby wiec wysokosé
sztapla w danym momencie nie byla taka, jak po-
dano w schemacie nalezy pochylnig¢ 13 ustawi¢
nieco nizej, tj. tak, by skosna jej czeé byla prze-
dluzeniem pochylni. Jest to bardzo prosta czyn-
noé¢, gdyz ustawienie spychacza nastepuje przez
pociagniecie, np. rekq, laficucha 10 jego prze-
nosnika. Obecnie wigcza sig silnik i podnoszenie
tarcicy nastqpuje juz automatycznie. Zaczyna
dziala¢ uklad tancuchéw wedlug strzatki. Deska,
lezgca na zabieraku 19, dochodzac do spychacza
12 przegina go do géry. Po minigciu drogi przez
zabierak, spychacz 12 wlasnym ciezarem obraca
sig z powrotem i wtedy zaczyna dziata¢ uklad
két 6 i 3, powodujac ruch spychacza 12 w gére.
Przesunigcie spychacza .powoduje zepchniecie
deski (bala) z zabieraka 19 (fig. 5 i 6). Azeby
zepchnigcie nie mastapilo za wczeénie, zabierak
jest nieco zagiety ma koncu tak, Ze spychanie
nastapi po ulozeniu sie calej powierzchni deski
(bala) ma sko$nej czesci spychacza. W tym mo~
mencie nastapi zwolnienie spychacza i réwno-
cze$nie zazebienie sig k6t 5 i 4. Spychacz spad-
nie do pierwotnego polozenja (fig. 11 wedlug
strzatki kreskowanej), a réwnocze$nie rozpocznie
si¢ ruch podnosnika tarcicy i nastepna sztuka
przesunie si¢ do géry. Po utoZeniu tarcicy na
wysokos¢ 40 cm mnalezy przesunaé spychacz o je-
den stopief, tj. 0 jeden przedzial, pochylnie 13
téwniez i praca postepuje dalej.’

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ukladania tarcicy w sztaple za
pomocy pIzewoiznego, pionowo ustawionego
podno$nika o dwbéch wukladach, jeden przy



(_ifuglm, obiegajacych na kolach lancuchéw, po
jednym z ktérych biegnie tarcica na zabiera-
kach, zwréconych do sztapla i doczepionych

do tancuchéw na miejsce odbioru, znamienne "

tym; Ze drugi lanicuch (10) zaopatrzony jest
w spychacz (12) do kolejnego zsuwania tar-
cicy na pdchylm‘e, (13), ustawiong na sztaplu
tak, aby skosna cze$§¢ spychacza (12) byla
przediuzeniem skosnej cze$ci pochylni (13),

a po recznym podaniu przez obstugujacych
tarcicy na zabieraki- (19) i dostarczeniu jej 7

podnosnikiem na zadang wysoko$¢ uklad lan-
cucha (10) spychacza (12) przy pomocy mecha-
nizmu k6! zebatych (3 i 6) powodowal zsu-
nigcie tarcicy z zabierakéw (19) na pochylnig
(13) do ukladania jej recznie na sztaplu.

. Urzadzenle wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze spychacz (12) osadzony jest przechylnie
do kierunku jego drogi powrotnej na osce
(20), umocowanej poziomo do prowadzacego
spychacz laricucha (10) i po kazdorazowym
wykonaniu pracy zepchniecia tarcicy wraca
wilasnym cigzarem do pierwotnego polozenia,
ustalonego zapadky ma kole zapadkowym (7),
osadzonym na watku, na ktérym umieszczone
jest kolo zebate (3) mechanizmu.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
‘tym, ze dla zautomatyzowania dzialania dwéch
. sprzgzonych ukladéw lancucha (11) dla pod-

nos$nika tarcicy i laicucha (10) dla spycha-

cza (12) zastosowano uklad pieciu kéi zeba-.
tych o jednakowych elementach konstrukcyj-
aych, z ktérych jedno kolo (5) posiada 20 ze-
béw a na pozostalej czeSci obwodu jest obto-
czone do érednicy podstawy zebéw, drugie za$
(6) posiada 21 zebéw a na pozostalej czesci
obwodu jest réwniez obtoczone do $rednicy
podstawy - zgbbw.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 3, znamienne tym,

ze kola (5 i 6) sq umieszczone na wsp6lnym
wale (14), czesciami obwod6éw, wolnych od
zeb6w a réwnoczesnie czesSciami z zebami na
przeciwlegtych stronach ko6t tak, ze jesli
pierwszy zab kota (5) przylega do jednego
z zebow kota (4) to 21-szy zab kota (6) dotyka
zeba kola (3) a réwnoczeénie spychacz (12) jest
ustawiony przy pomocy zapadki na kole (7)
tak, by po odbyciu ruchu w gére na drodze
przyjetego odstepu zabierakéw, np. 40-tu

‘cm, spowodowal zeslizgniecie sig tarcicy po

swojej przeciwprostokgtnej na pochylnie (13).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, =znamienne

tym, ze dzialanie sprzezonych — wuktadu prze-
nos$nika tarcicy i ukladu spychacza (12) naste-
puje kolejno po sobie przez przeniesienie sily
na wat (14), obracajacy si¢ w jednym kie-
runku.

Rejon Przemystu Lesnego

Przedsiebiorstwo Panstwowe
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