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Samojizdny podvozek

1

PY¥edmétem vyndlezu je s amojizdny podvczek, urdeny pro prdci v zem&d#lskych kul turdck,
zejména v Pddkovych., Predmét vyndlezu se vyuZije s adaptérem s Zaci liftou, se s hrnovedlem,
obracedem, efetFovadem Pddkil, p¥i kultivaci a ofetfovdni brambor, p¥i aplikaci herbicidd apod,
nebo p¥i vysevu a vysadbé plodin. .

Nedostatkemﬂpouiivanjch strojt pFi péstovdni Pepy Jje mald sezonni vyuZitelnost techniky,
zv14¥t& motorovych hnaecich jednotek, vysokd spot¥eba lidské prdce, maly praccvni zdbér as
tim souvisejici nizkd vykonnost, zvld#t& u kultivadnich adeptéri. Dalfim nedostatkem je znad-
néd spot¥eba post¥ikovych ldtek p¥i blo?ném post¥iku kultur.

Je zném samojizdny podvogek, ktery Fe&i p¥ipojeni pracovnich néstrojd mezi nédpravy zved-
nutim p¥edn{ ndpravy pomoci za¥{zen{ s dvéma op&rnymi koly vedle stanovifté ¥idide. ZaFizeni
vEak nezajituje dobrou menévrovatelnost na nezpevn¥ném povrchu,

Obdobné za¥fzenf, které je pFedmEtem &s. A0 & 172 083, zaji¥tuje zménu pracovn{ a trans-
portn{ polohy pracovaich adaptérd pomoc{ opérné nohy a zvednutim pfednihé pojezdového kola
8 népravou tak, Ze pracovni edaptér se oto&f o 90°, Toto za¥izeni 1lze vyu¥{t pouze do pracov-
nfho zéb¥ru 18 Fddkd, a konstrukini Fefeni je odli¥né od pFedm&tu vyndlezu. »

Ze¥{zeni podle vynélezu zvyfuje n¥kolikandsobné vyuZiti motorové hnaci jednotky, sniZuje
spot¥ebu 1idské préce, umoZnuje zvyfeni pracovniho z&b&ru a vykonnosti stroje. P¥i poufiti
v $ddkovych kulturéch se zvy#{ pracovni z4b¥r kloubovym spojenim dvou nebo vice sekc{ pracov-

" nich edaptérd. Pou¥it{ adeptérd pro pdsovy post¥ik sniZi spotFebu ochrannych post¥ikovych ldtek
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Nedosfatky znémych technickych FeXeni pou¥ivané mechanizace jsou v podstatné mi¥e odstra-
nény pFedm¥tem vyndlezu, jeho¥ podstate spo¥{vd v tom, Ze k nosnému rému adgptéru Jje uchycen
stavdci eilovy védlec, jeho% druhj konec je naklouben na vykyvné rameno, opat¥ené op&rnym

"plagem & dvoukolovy trek®ni prost¥edek je v zadni &ésti opat¥en op¥rnym kolem,

P¥{klad provedeni za¥fzeni podle vyndlezu je schematicky zndzornén na piipojenich‘vfkre-
sech, v nichZ obr, 1 znézorﬁﬁjo samojizdnj podvozek se zdviZenym nosnym rémem e seci adaptér
ve fézi p?ipojovéni-seciho adaptéru k uchycovacimu za¥izeni, obr. 2 predstavuje samo)izdny
podvozek s pfipojenym zafizenim pro ochranu nebo pfihnojovéni; obr. 3 znézornuje samojizdny
podvozek s p¥ipojenym radlikovym adaptérem, na obr. 4 je zndzornén saemojizdny podvozek s
pYipojenym rota¥nim adeptérem, na obr. 5 je znézorﬁén-samojizdny podvozek & pracovnim adep-
térem, vytvoFenym spojenim dvou nebo vice kloubov& spojenych sekeci v pracovni poloze, ﬂa
obr. 6 je zndzorn&n samojizdny podvozek s pracovnim édeptérem, vytvoFfenym spojenim dvou nebo

"vice kloubovE spojenyoch sekc{ v transportni poloze, obr. 7 p¥edstavuje transportni polohu
gamojizdného podvozku.

Samoj{zdny podvozek je vytvo¥en z nosného rédmu 1 a dvoukolového trakéniho prost¥edku 2.
Nbsni rém 1 a dvoukolovy trakini prostredek 2 se spojujfl zdv&sem 3. V pFedni ¥deti nosného
rdmu 1 je p¥ipojen stavitelny nosnik 22 s téhly 24 a riditelné néprava 8. V zadn{ &&sti noe-
ného rému 1 je naklouben op¥rny plaz 8. Na nosném rému 1 Je umisténo zévésné zeFizeni 4 a

- uchycovaci za¥izen{ 9. K zév&snému zafizeni 4 se p¥ipevnuje nosny rém rotainfiho adeptéru €
bnebo noeny rém redli&kového adaptéru 7. K nosnému rdmu rotaénfho adaptéru 6 se p¥ipojuje ro-
ta¥ni adeptér 10, k nosnému rdmu radliékového adaptéru 7 se pripojuje radliékovjvadaptér 11.
K uchycovacimu ze¥izeni 9 se p¥ipeviuje seciadaptér 12 nebo zafizeni pro ochrenu nebo p¥fi-
hnojovéni 13. Rotaini adaptér 10 a radliékovj adaptér 11 jsou na svych koncich opatFeny pbd-
pér&jmi koly 11. K zadn{ &4sti dvoukolového trak¥nfho prostPedku 2 jJe p¥ipevnEno op&rné kolo
gg a‘pfipojovaci gafizeni 14. Mezi dvoukolovym trakinim prostiedkem 2 a rota¥nim adaptérem
10 nebo seci{m adaptérem 12 nebo za¥izenim pro ochranu a p¥ihnojovéni 13 Je p¥enos hnaciho
momentu zaJi¥tén hnacim h¥idelem 18. Stev¥ei silovy vélec 16 je svym jednim koncem naklou-
ben k nosnému rému ) a druhym svym koncem na vykyvné rameno 23 opat¥ené op&rnym plazem 8.
Na dvoukolovém trakénim prostfedku 2 je umisténo stanovi¥t& ¥idi¥e 15. Na konstrukci nosného
réﬁu 1 Je unist¥na alespon jedna nédri 19.

- P¥i sébjovéni nosného rému 1 s dvoukolovym trekénim prost¥edkem 2 je dvoukolovy trakéni
prostiedek 2 podep¥en op¥rnym kolem 20. Spojenim nosného rému 1 s dvbukolovim trakénim
prost¥edkem 2 dojde k propojeni neoznaéenych prvkﬁ ¥iditelné népravy 3 uréené pro vedeni
samojizdného podvozku se stanoviftém ¥idile 15.

K noenému rdmu 1 Je snimateln& piipevnéﬁo zdv¥sné zaffzeni 4 urdené pro uchycovéni nos-~
ného rému rotadniho adaptéru 6 s rotatnim adaptérem 10 nebo noaného rému radlidkového adap-
téru 7 s radliZkovym edeptérem ll. P¥i pouZiti seciho adaptéru 12 nebo za¥{zen{ pro ochranu
nebo p¥ihnojovéni 13 ;; pouZije k Jejiéh uchyceni ne nosny rém 1 uchycovaci za¥{zenf 3, K
nosnému rému 1 je p¥iklouben stavéci silovy vélec 16 uchyceny druhym koncem k op&rnému plazu
8, které je tvarov¥ upraveno pro styk s pidou. Stavéci silovy vélec 16 pisobi na op¥rny plaz
8 tak, Z%e p¥i vym¥n& precavniho nd¥adi, Jako jsou rotedni edeptér 10, radliZkovy edaptér 11,
seci adaptér 12 nebo za¥{zeni pro ochranu nebo p¥ihnojovéni 13, zvedd predni ¥4st nosného
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rému 1 spolu s Tiditelnou népravou 5 do. takové vyfe, aby bylo mo#né nadjet ned pracovni
né¥adf, jako je rotadni adaptér';g, radlidkovy adaptér 11, seci adaptér 12 nebo za¥{zeni pro
ochrenu nebo p¥ihnojovédni 13 a provést jejich p¥ipojeni k z4v&snému za¥izeni 4 nebo k uchy-

covacimu za¥izeni 3.
PKEDMET VYNALEZU

Semojizdny podvozek pro préci v zem&d&lskych kulturdch, sestdvajici z dvoukolového
trak&niho prost¥edku, k jeho? pfedni Edsti jé upevndn nosny rém edaptért, na n&mZ jsou uchy-
ceny pracovni adaptéry,, jako seci{ adaptér, rotaini edeptér, zaiizeni pro ochranu e p¥i-
hnojovéni, vyznadujici se tim, Ze k nosnému rému (1) edaptéru je uchycen stavéei silovy vé-
lec (16), jeho¥ druhy konec je naklouben na vykyvné rameno (23) opatfené opérnym plazem (8)

a dvoukolovy trakdni prostiedek (2) je v zadni &dsti opatfen op&rnym kolem (20).
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